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Viyrobce odmitd jakoukoli odpovédnost za Skody na majetku, vécech
nebo osobach, které vzniknou nedodrzenim montaznich pokyn(.

VSEOBECNA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI A BEZPECNOSTNI

OPATRENI

V takovych pfipadech se zaruka na vady materialu nevztahuje. Vazena
hladina akustického tlaku emisi A je niz3i nez 70 dB(A). CiSténi a udrzbu
vyhrazené pro uzivatele nesméji provadét déti bez dozoru.

1.1 VSEOBECNA UPOZORNENI

& POZOR! Dillezité bezpecnostni pokyny. DodrZujte
vSechny pokyny, protoZe nespravna montaz mize zplsobit vazné Skody.

Pfed zasahem do systému (idrzba, CiSténi) vzdy odpojte vyrobek od
elektrické sité a od vSech baterii.

Casto kontrolujte systém, zejména kabely, pruZiny a podpéry, abyste
Zjistili jakékoli nevyvazenosti a znamky opotiebeni nebo poskozeni.

& POZOR! Dilezité bezpecnostni pokyny. Pro zajisténi

osobni bezpecnosti je dilleZité dodrZovat tyto pokyny. Tyto pokyny peclivé
uschovejte. POZOR! DodrZujte prosim nasledujici upozornéni:

Viyrobek nepouzivejte, pokud je teba jej opravit nebo sefidit, protoze
chybnd montdz nebo nespravné vyvazeni automatiky mize vést ke
zranéni.

Obalovy material vyrobku se musi zlikvidovat v souladu s mistnimi
predpisy.

- Pfed zahajenim montaze zkontrolujte ,Technické specifikace vyrobku’, P¥ manipulaci s branou pomoci ovladacich prvka dréte osoby mimo

zejména zda je tento vyrobek vhodny pro automatizaci vasi ovladané
¢asti. Pokud neni vhodny, v montazi NEPOKRACUITE.

- Vyrobek nelze pouzivat pred uvedenim do provozu, jak je uvedeno v
kapitole ,Zkousky a uvedeni do provozu’.

dosah brany.

Pfi ovladani brany davejte pozor na automaticky mechanismus a
udrZujte véechny okolostojici v bezpe¢né vzdalenosti, dokud se pohyb
nedokonci.

Viyrobek neprovozujte, pokud v jeho blizkosti nékdo pracuije; pred
povolenim provedeni takové prace odpojte jeho napajeni. Je-li

napajeci kabel poSkozen, musi jej vyménit vyrobce nebo povéfena
servisni spole¢nost nebo podobné kvalifikovana osoba, aby se predeslo
jakémukoli riziku.

POZOR! Vyrobek pepravujte pomoci pfislusného rucniho voziku a uchytl
na obalu, abyste zajistili bezpeCné provadéni operaci.

/\ Podieejnovéj3i evropské tegistativy musi byt
automatizované zafizeni zkonstruovano v souladu s harmonizovanymi
pravidly stanovenymi v platné smérnici o strojnich zafizenich, ktera
umoziuji prohlasit predpokladanou shodu automatizace. V disledku toho
musi vesSkeré operace pripojeni vyrobku k elektrické siti, jeho uvedeni do
provozu a udrzbu provadét vyhradné kvalifikovany a odborny technik.

- Pfed pokracovanim v montdzi vyrobku zkontrolujte, zda jsou viechny
materialy v dobrém provoznim stavu a zda jsou vhodné pro zamyslené
pouziti.

- Vyrobek neni urten k pouzivani osobami (vietné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi, ani osobami, které
nemaji dostatecné zkuSenosti nebo znalosti s vyrobkem.

- Déti si se spotfebicem nesméji hrat.
- Nedovolte détem hrat si s ovladacimi zafizenimi vyrobku. Dalkové
ovladace uchovavejte mimo dosah déti.

1.2

UPOZORNENI PRO MONTAZ

- Pfed montazi pohonu zkontrolujte, zda jsou dvefe v dobrém funk¢nim
stavu, spravné vyvazené a zda se spravné oteviraji a zaviraji.

- Pfed montazi pohonu odstrarite viechna nepotfebna lana nebo fetézy a
deaktivujte viechna zafizeni, ktera nejsou potiebna pro provoz motoru,
jako jsou napfiklad blokovaci zafizeni.

- Ma-li automatizovana brana priichozi dvitka pro chodce, musi byt systém
vybaven ovladacim zafizenim, které blokuje chod motoru, kdyz jsou
dvitka pro chodce otevfena.

- Manévrovaci zafizeni pro ru¢ni odemykani namontujte do vySky
méné nez 1,8 m nad zemi. POZNAMKA - Je-li odnimatelné, musi
byt manévrovaci zafizeni po vyjmuti umisténo vedle dvefi.

/\ Abysepredesio jakémukoli nebezpeti
zplisobenému netimyslnym resetovanim tepelného vypinaciho zafizeni, nesmi
byt tento spotiebic napajen pres externi spinaci zarizeni, jako je ¢asovac, nebo

Pripojen ke zdroji, ktery je pravidelné napajen nebo vypinan obvodem. - Dbejte na to, aby byly ovladaci prvky v dostate¢né vzdalenosti od

pohyblivych ¢asti, av3ak presto byly pfimo na dohled. Pokud neni pouzit
prepinac, musi byt ovladaci prvky namontovany minimalné 1,5 m nad zemi a
-,Napajeci sit systému musi obsahovat odpojovaci zafizeni (neni soucasti nesméji byt pistupné.
dodavky) s kontaktni mezerou umozriujici Uplné odpojeni za podminek
predpokladanych I11. kategorii prepéti.

- Béhem montaze zachdzejte s vyrobkem opatrné, pfitemz davejte pozor,
abyste jej nerozdrtili, neposkrabali nebo neupustili, nebo aby neprisel do
kontaktu s tekutinami jakéhokoli druhu. Vyrobek uchovavejte mimo zdroje
tepla a otevieného ohné. NedodrZeni vy3e uvedeného mize poskodit
vyrobek a zvysit riziko

nebezpeti nebo poruchy. Pokud k tomu dojde, okamZité zastavte montaz
a kontaktujte zakaznicky servis.
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- Je-li pohyb otevirani fizen protipozarnim systémem, ujistéte se, Ze
viechna okna vétsi nez 200 mm jsou zaviena pomoci ovladacich prvki.

- Zabrarite jakékoli formé zachyceni mezi pohyblivymi a

pevnymi ¢astmi béhem manévr(.

- Stitek tykajici se ru¢niho manévru trvale pfipevnéte v blizkosti
ovladaciho prvku.

- Po montazi pohonu se ujistéte, Ze mechanismus, ochranny systém a
viechny rucni manévry spravné funguiji.

- Dvefe a vertikalni brany vyzaduji funkci nebo zafizeni proti padu

- U pohon, které umoznuji pfistup k nechranénym pohyblivym
Castem po jejich montazi, musi byt tyto ¢asti namontovany nejméné
2,5 m nad podlahou nebo jinym povrchem, z néhoz jsou pfistupné.

- Dbejte na to, abyste se vyhnuli jakémukoli zapleteni v dlsledku
oteviraciho pohybu pohanéné ¢asti.

- Po montazi zkontrolujte, zda je mechanismus spravné nastaven a zda
ochranny systém a ru¢ni uvoliiovaci zafizeni (je-li k dispozici) spravné
funguiji.

Spotrebice na baterie

- P¥i vyjimani baterii musi byt spotfebi¢ odpojen od elektrické sité.
- Pred likvidaci spotfebice je tfeba z néj vyjmout baterie.

- Baterie se musi bezpetné zlikvidovat.

- Pokud baterie nejsou nabijeci, nevyménujte je za nabijeci baterie.

Spotiebice s LED svétlem
- Pohled na LED svétla zblizka a delSi dobu mize zplisobit oslnéni.
Muze to doCasné snizit zrak a zplisobit nehody.
- Nedivejte se pfimo na LED diody.

Spotiebice s radiovym zafizenim
- Vyrobce tohoto spotfebice, Nice S.p.A., timto prohlasuje, Ze vyrobek je v
souladu se smérnici 2014/53/EU.
- Navod k pouZiti a Uplné znéni ProhlaSeni o shodé EU jsou k dispozici na
nasledujici internetové adrese: www.niceforyou.com v ¢asti ,podpora“ a
Lstahovani*
- Pro vysilace: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP < 14 dBm; pro
pfijimace: 433 MHz, 868 MHz.
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2 POPIS VYROBKU

ROBUS je fada nereverzibilnich elektromechanickych pfevodovych motor(i urCenych pro automatizaci posuvnych bran. Jsou vybaveny elektronickou fidici
jednotkou a zacvakavacim konektorem typu ,SM* pro pfijimate OXI nebo OXIBD (viz odstavec ,Pfipojeni radiového pfijimate typu SM (volitelné pFisluSenstvi)“).

Elektricka pfipojeni k externim zafizenim jsou zjednodusena diky pouZiti ,BlueBus’, techniky, ktera umoziiuje pfipojeni vice zafizeni pouze pomoci 2 vodica.

ROBUS pracuje s elektfinou. V pfipadé vypadku proudu lze zafizeni odemknout pomoci vhodného klice a branu ru¢né posunout nebo pouzit volitelné pfisluSenstvi
zalozni baterie PS124, které umoziiuje provadét urcité manévry i pfi vypadku elektrické energie.

A Jakékoli jiné pouziti, nez je zde popsano, a poutziti v jinych podminkach prostredi, nez je uvedeno v tomto navodu, se povazuje za nevhodné a

zakazané!
Tabulka 1
SROVNANI ZAKLADNICH CHARAKTERISTICKYCH VLASTNOSTI PREVODOVYCH MOTORU ROBUS
ROBUS 400 ROBUS 600 ROBUS 600 HS
Limit kidla brany (m) 8 8 8
Hmotnostni limit (kg) 400 600 600
230 (RB400) 230 (RB600) 230 (RBEOOHS)
Napajeni (V) 120 (RB400/V1) 120 (RB6B00/VT) 120 (RBBOOHS/V1)
250 (RB400/AUO1) 250 (RB600/AUO1) 250 (RBBOOHS/AUO1)
Prikon (A) 1,1 2,1 3,1
Vykon (W) 250 450 450
Rychlost (m/s) 0,34 0,34 0,44
Spitkovy potatecni kroutici moment (Nm) 9.3 9,3 9,3
odpovidajici sile (N) 310 310 310
Jmenovity kroutici moment 3,6 9 59
(Nm) odpovidajici sile (N) 120 300 196
Cykly (cykly/hodinu)
- délka kidla brany do 4 m 35 40 40
- délka kFidla brany do 8 m 20 20 20
Stupe kryti (IP) 44 44 44
Okolni provozni teplota (°C) -20...+55 -20...+55 -20...+55
Rozméry (mm) 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h
Hmotnost (kg) 11,2 11,2 11,2
Ridici jednotka MCU1 MCU1 MCU4
2 1 SEZNAM SOUCASTI
,0brazek 1“ zobrazuje hlavni ¢asti tvofici ROBUS.
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3 1 KONTROLY PRED MONTAZI

& Montaz musi provést kvalifikovany personal v souladu

s platnou legislativou, normami a piedpisy a s pokyny uvedenymi v
tomto navodu.

Pfed pokraCovanim v montazi vyrobku je tfeba:
-Zkontrolujte neporuenost dodavky
- Zkontrolujte, zda jsou vSechny materialy v dobrém provoznim stavu a zda jsou
vhodné pro zamyslené pouziti
-Ujistéte se, ze konstrukce posuvné brany je vhodna pro automatizaci -Ujistéte
se, ze vlastnosti posuvné brany spadaji do provoznich limitd uvedenych v
odstavci ,Omezeni pouZiti vyrobku (strana 6).
- Ovéite, ze béhem oteviracich a zaviracich pohyb0 nejsou po celé draze
posuvné brany zadna mista s vétsim tfenim.

- Ovéfte, zda oblast, kde je namontovan pfevodovy motor, umoziiuje jeho
odblokovani a snadné a bezpecné manévrovani

- Ovéfte, Ze nehrozi riziko vykolejeni kfidla nebo Ze by se mohlo uvolnit z vodicich
prvki

- Presvéd(te se, zda jsou mechanické dorazy posuvné brany dostatecné pevné a ze
nehrozi riziko deformace ani pfi silném narazu kfidla na mechanickou zarazku

- Zkontrolujte, zda je kfidlo brany dobfe vyvaZzeno: nesmi se samovolné
pohybovat, kdyZ jej ponechate v jakékoli poloze

- Ujistéte se, Ze misto, kde je upevnén pfevodovy motor, neni vystaveno
zaplaveni. V pfipadé potfeby namontujte pfevodovy motor zvyéené nad zem

- Zkontrolujte, zda jsou montazni mista rGznych zafizeni chranéna pfed narazy a zda
jsou montazni plochy dostatecné pevné

- Komponenty se nikdy nesméji ponofit do vody nebo jinych kapalin

- Vyrobek uchovavejte mimo zdroje tepla a otevieného ohné a kyselého,

slaného nebo potencialné vybusného prostfedi; mohou poskodit vyrobek a

zpUsobit poruchy nebo nebezpetné situace

- Pripojte fidici jednotku k elektrickému vedeni vybavenému systémem
bezpeCnostniho uzemnéni

- Jsou-li v brané nebo v jejim dosahu priichozi dvitka, ujistéte se, ze nebrani

bézné draze brany; v piipadé potfeby namontujte vhodny blokovaci systém

- Elektrické vedeni musi byt chranéno vhodnym zafizenim na zbytkovy proud

- Namontujte na elektrické vedeni zafizeni, které (iplné odpoji automatiku od sité.
Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s dostate¢nou mezerou, aby se zajistilo Gplné
odpojeni v podminkach prepéti Ill. kategorie v souladu s pokyny pro montaz. V
pfipadé potfeby toto zafizeni zaruCuje rychlé a bezpecné odpojeni od napajeni; musi
byt proto umisténo s ohledem na automatiku. Je-li umisténo na neviditelném misté,
musi mit systém, ktery blokuje jakékoli nahodné nebo neopravnéné opétovné
pfipojeni napajeni, aby se predeslo nebezpetnym situacim. Odpojovaci zafizeni se s
vyrobkem nedodava.
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3.2 OMEZENI POUZITi VYROBKU

Udaije tykajici se vlastnosti vyrobku jsou uvedeny v kapitole ,TECHNICKE
SPECIFIKACE® (strana 54) a jsou jedinymi Udaji, které umozriuji spravné posoudit,
zda je vyrobek vhodny pro zamyslené pouZiti.

Zkontrolujte aplika¢ni limity ROBUS a pfisluSenstvi, které se ma montovat, a
posudte, zda jsou jejich charakteristiky schopné spliiovat pozadavky prostfedi a nize
uvedena omezeni:

- hmotnost kfidla posuvné brany nesmi piekrocit limit uvedeny v ,tabulce 2°

- Délka kfidla posuvné brany nesmi pfesahnout 8 m.

Tabulka 2
ROBUS 400 | ROBUS 600 RoBﬂg 600
v e re 8 8 8
it kbictai braity(log)
400 600 600

Méreni uvedena v ,Tabulce 2 jsou Cisté orientacni a jsou potfebna pouze k
vytvoreni hrubého odhadu. Skutecna vhodnost ROBUSU pro automatizaci
konkrétni posuvné brany zavisi na tfeni a na jinych faktorech, i pfilezitostnych,
jako je pfitomnost namrazy, ktera mdze narusit pohyb kfidla. K urceni skute¢nych
podminek se musi zméit sila potiebnd k pohybu kfidla po celé jeho draze, aby se
zajistilo, Ze tato hodnota nepfekroti polovinu ,jmenovitého krouticiho momentu”
uvedeného v kapitole , TECHNICKE SPECIFIKACE" (strana 54).

Doporucuije se rezerva 50 %, protoze nepfiznivé povétrnostni podminky mohou
zvysit tfeni

JTabulka 3“ (strana 7) obsahuje odhad ,trvanlivosti’, tedy primérné ekonomické
Zivotnosti vyrobku. Hodnota Zivotnosti je silné ovlivnéna narocnosti manévrd, tedy
souctem viech faktord, které pfispivaji k opotfebeni vyrobku. K provedeni odhadu
je tieba pficist viechny indexy zavaznosti z ,Tabulky 3. Zkontrolujte soucet oproti
grafu odhadované Zivotnosti.

Napfiklad ROBUS 400 na 200 kg brané, ktera je dlouha 5 metr(, bez jakychkoli
jinych faktord vyvolavajicich unavu, ziska index zavaznosti 50 % (30+20). Z grafu lze
odvodit odhadovanou trvanlivost 80 000 cykld.

AN

Riadiaca jednotka je vybavena zariadenim
obmedzujucim manévre, ktoré zabranuje moznému
prehriatiu; je zaloZzena na zat'azeni motora a trvani
cyklov a zasahuje, ked' je prekroéeny maximalny limit.




Tabulka 3

ODHADOVANA TRVANLIVOST VE VZTAHU K INDEXU ZAVAZNOSTI MANEVRU

Do 200 30 10 20
200 + 400 60 30 30
400 + 500 - 40 40
500 + 600 - 60 60
Délaidabrany)

Do 4 10 15 15
4:6 20 25 25
6+8 35 40 40
Okolni teplota vyssi nez 40, °C nebo nizsi 10 10 10
nez 0 °C nebo vlhkost vy3si nez 80 %

Pfitomnost prachu a pisku 15 15 15
Pritomnost soli 20 20 20
Manévr peruseny fotobuiikou 15 20 20
Manévr preruseny zastavenim 25 30 30
Rychlost vyssi nez ,L4 fast“ Aktivni 20 25 25
narist 25 25 25

Poznamka: index zavaznosti presahujici 100 % znamena, Ze podminky jsou za hranici pfijatelnosti; v tomto pripadé se doporucuje vétsi model.
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i VYROBKU

3.4 PREVZET
V8echny komponenty obsa

ize.

deny ni

v

Zené v soupravé jsou zndzornény a uve

v

A Prevodovy motor

B Kovové kovani (Srouby, podlozky atd.)

C Kotevni Srouby

D Zakladova deska

E Krabicka s pfislusenstvim

~

3.3 IDENTIFIKACE VYROBKU A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozméry vyrobku jsou znazornény na ,Obrazku 2°.

ww g8

340 mm

8 - Cesky



3.5 PRACE PRED MONTAZI

Obrazek ukazuje pfiklad automatizacniho systému zkonstruovaného pomoci komponentt Nice.

-

.

A Pfevodovy motor

B Fotoburiky

C Sloupky pro fotobufiky

D KliCovy voli¢

E Vystrazné svétlo s anténou
F Ozubena ty¢

VySe uvedené komponenty jsou umistény podle typického standardniho usporadani.
Pomoci usporadani znazornéného na ,0brazku 4° jako reference definujte pibliznou
polohu, ve které budou jednotlivé komponenty systému namontovany.

Tabulka 4

TECHNICKE SPECIFIKACE ELEKTRICKYCH KABELO

Identifikace Charakteristika kabelu

NAPAJEC] kabel PREVODOVEHO MOTORU 1

1 kabel 3 x 1,5 mm2

Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel pro VYSTRAZNE SVETLO S ANTENOU 1 kabel 2 x
0,5 mm2

2 Maximalni délka 20 m

1 x stinény kabel typu RG58

Maximalni délka 10 m; doporucena vzdalenost < 5 m
Kabel FOTOBUNKY 2x0,5mm?2

3 Maximalni délka 30 m

[pozndmka 2]

Kabel KEY SELECTOR

4 2 kabely 2 x 0,5 mm2 [poznamka

3] Maximalni délka 50 m

Kabel FIXED EDGES

5 1 kabel 2 x 0,5 mm2 [poznamka 4]

Maximalni délka 30 m

Kabel s POHYBLIVYMI HRANAMI

6 1 kabel 2 x 0,5 mm2 [poznamka 4] Maximalni délka 50 m
[poznamka 5]

Poznamka 1 Je-li napajeci kabel delSi nez 30 m, je tfeba pouzit kabel s vétSim
prifezem (3 x 2,5 mm2) a v blizkosti automatiky musi byt namontovan
bezpetnostni uzemriovaci systém.

Poznamka 2 Je-li kabel ,BlueBus” del$i nez 30 m, maximalné 50 m, je tieba kabel

2x1mm2.

Poznamka 3 Tyto dva kabely lze nahradit jednim kabelem 4 x 0,5 mm2. Poznamka 4 Je-Li pitomno
vice neZ jedna hrana, viz odstavec ,Pfidani nebo odebrani zafizeni” (strana 45) ,STOP input* pro

doporuceny typ pfipojeni.
Poznamka 5 Pohyblivé hrany musi byt spojeny s posuvnymi kiidly pomoci

specialnich zafizeni, ktera umoZzfuji spojeni i pfi pohybu kFidla.

Pred pokracovanim v instalacii si pripravte pozadované
elektrické kable podla “Obrazku 4” a podla toho, Co je
uvedené v kapitole “TECHNICKE SPECIFIKACIE” (strana
54).

& Pouzité kabely musi byt prizpiisobeny typu prostiedi

mista instalace.

& Pfi ukladani trubek pro vedeni elektrickych kabeli

berte v tivahu, Ze piipadné usazeniny vody v rozvodnych skiinich mohou
zpiisobit, Ze se v pipojovacich trubkach vytvoii kondenzat uvnit fidici
jednotky, a tim dojde k poskozeni elektronickych obvodil.
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& Pfed pokracovanim v instalaci oteviete pojistny hak (A) a

sejméte kryt (B) uvolnénim upeviiovacich Sroubii po ruénim
odblokovani motoru pomoci dodaného klice.

Ve

(&

& Pfed pokracovanim v instalaci zkontrolujte celkové

rozméry pohonu podle ,0brazku 2“ a rozméri instalace na ,,Obrazku 6°.

-

336 mm 0+50 mm

10 - Cestina

3 6 INSTALACE POHONU

& Nespravna instalace miiZe zpiisobit vazné fyzické

zranéni osobé pracujici na systému nebo jeho budoucim uZivateltim.

Pted zahajenim montaZe automatizace provedte predbézné kontroly popsané
v odstavci ,Kontrola pred instalaci“ (strana
6) a odstavci ,,0mezeni pouZivani produktu” (strana 6).
Instalace ROBUS:
1. vykopejte zaklady (A) a uspofadejte trubky (B) pro vedeni
(,Obrazek 7%)

4 - N

(& J

2. Zajistéte dvé kotevni Srouby k zakladové desce jednou matici nad a jednou
pod zakladovou deskou (,Obrazek 8°)

4 N




3. wylijte beton pro upevnéni zakladové desky (,0brazek 9%)

&

A P , fistite—

dokonale rovna a rovnobézna s kfidlem brany.
4. pockejte, az beton ztvrdne, a poté odstrarite matice (,Obrazek
10

-

.

|| Lze pouzit zakladovou desku, ktera je jiZ soucasti dodavky a je
kompatibilni s kotevnimi $rouby. (,Obrazek 11%)

-

G

e

&
>

5. umistéte pohon (D), pficemz davejte pozor, abyste vlozili ozubené kolo (E)
pod ozubeny hfeben (F) (,Obrazek 12%)

-

12

J

6. ovéite, zda je pohon rovnobézny s kiidlem brany (,Obrazek 13%)

+ {[ I * —
LT

.

~

J

7. Zkontrolujte, zda je ozubené kolo zarovnané s ozubenym hfebenem (,0brazek

® L]

) —
[

i
A
10 Al

LI
LI

~
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8. vlozte dodané podlozky a matice a mirné je utahnéte (,Obrazek 15%)

- J
9. nastavte vySku pohonu pomoci nastavovacich zavitovych Sroub( (H) a posuite
ozubené kolo pfiblizné 1 nebo 2 mm od ozubeného hfebene, aby se zabranilo
tomu, Ze vaha kfidla bude zatéZovat pohon (,Obrazek 16

4 N

(16

- /

10. rucné otevrete a zaviete kfidlo brany a zkontrolujte, zda se plynule pohybuje.
Kromé toho zkontrolujte, zda je ozubeny hieben vzdy zarovnany vzhledem k
ozubenému kolu (,Obrazek 17%)

4 N

12 - Cestina

11. pevné utahnéte matice pro upevnéni pohonu k zakladové desce a nalepte Stitek
(1) podle pokynii pro odblokovani (,Obrazek 18°)

4 N

18]

- /

12. ru¢né posurite kiidlo brany a zastavte ho ve 2/3 pied mechanickym dorazem
(,Obrazek 19

4 N\

19

—

&

13. pfipevnéte drzak koncového spinace (L) ke stojanu co nejblize ke snimaci (M) a
pfipevnéte jej piisluSnymi zavrtnymi Srouby (,0brazek 20)

/

{ A
w
n
3

A

& Pfi upeviiovani drzaku koncového spinace nevyvijejte
nadmérny tlak.
e N

& Drzak koncového spinace s magnetem nesmi byt

zarovnany se snimacem. V takovém pfipadé je jeho nosnost Spatna a brana
riskuje, Ze se spravné nezastavi.



16. zajistéte kabel v prisluiné kabelové svorce, abyste zabranili jeho pokozeni

béhem nasledujicich fazi (,0brazek 24%)

000000000 |

17. umistéte kryt (N), upevnéte jej dodanymi Srouby, zajistéte rucné a vyjméte

dodany kli¢. (,Obrazek 25%)

14. ru¢né zaviete kfidlo brany, nechte ho 2/3 cm od mechanického dorazu a

zopakujte vySe popsané Ukony pro upevnéni drzaku koncového spinace (,Obrazek

15. pokud byly k upevnéni pouzity také kotevni Srouby, odfiznéte prebytecnou ¢ast

(,Obrazek 23%)

~
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3.7 RUCNi ODBLOKOVANI A ZAMKNUTI POHONU

ziuje rucni

vy

Pohon je vybaven mechanickym odblokovacim systémem, ktery umo:

otevirani a zavirani brany.

Tyto rucni Ukony by se mély provadét pouze v piipadé vypadku proudu, poruch

nebo béhem fazi instalace.

Odemknuti zafizeni:

1. Oteviete zamykaci hak (A) pomoci dodaného klice (,Obrazek 28%)

N NN
SIS

t do pozadované polohy.

v

né presunou

v

2.V tomto bodé lze automatizaci ru

Chcete-li branu zamknout, zaviete zamykaci hak, otocte klicem proti sméru

vey

hodinovych ruticek a vyjméte jej.

-

[P
@5
<<= W/
aaaaa Ve
SR /i
b N
£

DRSS
TSRS a8y

5

& DULEZITE. Pohon je z vyroby

nakonfigurovan pro instalaci na pravou a boéni stranu. (,Obrazek 26

~

& Miize byt instalovan vlevo posunutim volice podle

(,Obrazek 27%)

oznaceni

J
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4 ELEKTRICKA PRIPOJENi

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

ﬁ VSechna elektricka pfipojeni musi byt provedena se

systémem odpojenym od elektrické sité a s odpojenym nouzovym
napajenim (je-li v automatizaci piitomno).

A Ukony pfipojeni smi provadét pouze
kvalifikovanypersonal.

Chcete-li provést elektricka pfipojeni:

1. Oteviete zamykaci hak (A) pomoci dodaného klice 2. Odstrarite
Srouby (B)

3. Sejméte kryt (C) (,Obrazek 30%)

-

&

4, Provléknéte napajeci kabel prislusnym otvorem (nechte 20/30 cm

volného kabelu) a pfipojte jej k pfislusné svorkovnici (D)

5. Zajistéte kabel kolem plasté pomoci dodané kabelové svorky 6. VloZte viechny
propojovaci kabely k riznym zafizenim, ponechte typy kabelti a podle ,Obrazku 33"
pro pfipojeni.

7. Pomoci kabelové spojky seskupte v3echny kabely vstupuijici do pohonu (,Obrazek
319

4.2 DEMONTAZ RIDICi JEDNOTKY

Ridici jednotku lze demontovat vzdy, kdy? se vyskytnou
problémy s elektrickym zapojenim.
1. Jednou rukou pevné drZzte fidici jednotku (A).
2. Odstrante v3echny kabely nebo svorky
3. Opatrné zatlacte plastovou podpéru (B) smérem dolli a vyjméte fidici
jednotku
4. Ridici jednotka je pfipevnéna ke dvéma podpéram (C) (,Obrazek 32°)

-
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4.3 SCHEMA ZAPOJENI A POPIS ZAPOJENi

4.3.1 SCHEMA ZAPOJENI

s

(53
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Nice mi
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4.3.2 POPIS PRIPOJENi
Tabulka 5
ELEKTRICKA PRIPOJENI
Svorky Popis
FLASH Tento vystup je standardné naprogramovan pro ovladani vystrazného svétla. Vystup lze naprogramovat pres vsechna kompatibilni

(vykon omezenna 10 W - 24
V) 0GI

rozhrani (viz kapitola ,PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY"). Rezimy konfigurace vystupii jsou uvedeny v ,tabulce 42"

(vykon omezen na 10 W - 24

Tento vystup je standardné naprogramovan pro ovladani indikatoru otevfené brany. Vystup lze naprogramovat také pomoci tlacitek fidici
jednotky (viz kapitola ,PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY*). Rezimy konfigurace vystupd jsou uvedeny v ,tabulce 43",

Tuto svorku Lze pouzit pro pfipojeni kompatibilnich zafizeni, ktera jsou vSechna zapojena paralelné pouze pomoci dvou vodic
prenasejicich elektrické napajeni i komunikacni signaly.

BLUEBUS Dalsi informace o BlueBUS naleznete v odstavci ,Adresovani zafizeni pfipojenych k systému BlueBUS".
Vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo v pfipadé potfeby zastavuji probihajici manévr. Pfi vhodném uspofadani musi byt na vstup pfipojeny
STOP L,normalné sepnuté” nebo ,normalné rozepnuté” kontakty nebo pevny odpor nebo opticka zafizeni (viz odstavec ,Vstup STOP®).
SbS Vistup pro zafizeni, ktera fidi pohyb v reZzimu Krok za krokem; je tieba pfipojit ,normalné rozepnuté” kontakty. Vstup pro
FOTO bezpeCnostni zafizeni: na tento vstup lze pfipojit kontakty ,normalné sepnuté”. Vstup pro pfipojeni antény pro radiovy pfijimac;
i anténa je soucasti vystrazného svétla; alternativné lze pouzit externi anténu.
ANTENA

& Upozornéni: 12 V pouze pro pripojeni optoelektronické bezpecnostni hrany (OSE) (max. 15 mA)
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4.3.3 POUZIVANI TLACITEK RIDICI JEDNOTKY Ridici jednotka ma 4
tlacitka, ktera se chovaji odliSné v zavislosti na aktualnim stavu fidici
jednotky. PROVOZ BEHEM PROGRAMOVANI

A [Open A]

- posouva programovaci menu dopfedu
- zvysi o jeden bod hodnotu upravovaného parametru B g

- zpfistupni konfiguraci zvoleného parametru
- potvrzuje zvolenou hodnotu zvoleného parametru C

h
- posouva programovaci menu dozadu
- snizi o jeden bod hodnotu upravovaného parametru D i

- neni povgleno
NORMALNI PROVOZ

A [Open A]
- provede oteviraci manévr

B [Stop/Set]

- zastavi aktualni manévr

- pfi zastaveném motoru zhasne stropni osvétleni

- pokud jej stisknete na 3 sekundy, zobrazi se programovaci

menu Ch
- provede zaviraci manévr

D [Radio =]
- umozfuje uloZeni nebo vymazani radiovych dalkovych
ovladaci

4.4 ADRESOVANI ZARIZENi PRIPOJENYCH K SYSTEMU
BLUEBUS

Systém ,BlueBUS" umoZiiuje pomoci adresovani pomoci specialnich propojek
uzivateli, aby fidici jednotka rozpoznala fotoburiky a pfifadila spravnou funkci
detekce.

Operace adresovani se musi provést na fotoburikach TX i RX (propojky nastavte
stejnym zplisobem), pficemz se ujistéte, Ze neexistuji zadné dalsi pary fotobunék
se stejnou adresou.

V automatizaci pro automatické posuvné brany mohou byt fotoburiky
instalovany tak, jak je zndzornéno na obrazku nize.

Na konci postupu instalace nebo po odstranéni

fotobunék nebo jinych zafizeni je tfeba dokoncit proces uceni (viz odstavec
L,Uteni zafizeni").
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Tabulka 6
Fotobuiika Poloha propojek
FOTO (FOTO)

==

=
| Bl

Vnéjsi fotoburika h = 50 cm se aktivuje

pfi zavirani brany

FOTO Il (FOTO II)

Vnéjsi svételna zavora h = 100 cm se
aktivuje pi zavirani brany

FOTO 1 (FOTO 1)

Vhitini fotoburika h = 50 cm aktivovana
béhem faze zavirani (zastavi a obrati pohyb
brany)

FOTO 111 (FOTO 1 1I)

Vhitini fotoburika h = 100 cm aktivovana
béhem faze zavirani (zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO 2 (FOTO 2) P
Vnéjsi fotoburika aktivovana béhem faze e
otevirani

FOTO 2 11 (FOTO 2 1I)

Vhitini fotoburika aktivovana béhem faze
otevirani

FOTO 3 (FOTO 3)

Jedna fotoburika pokryvajici celou

automatizaci. Po uvolnéni zastavi pohyb a znovu
otevie automatiku

o

o

3]
© o

& Pfi spolecné instalaci FOTO 3 a FOTO

Il musi poloha prvkii tvoficich fotoburiku (TX-RX) odpovidat upozornéni
uvedenému v navodu k pouzivani fotobunék.
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4.4.1 FOTOsenzor FT210B

Fotosenzor FT210B kombinuje v jednom zafizeni systém omezujici silu (typ C, v
souladu s normou EN12453) a snimac pfitomnosti, ktery detekuje prekazky v zorném
poli mezi vysilatem TX a pfijimacem RX (typ D, v souladu s normou EN12453). Ve
fotosenzoru FT210B se signaly tykajici se stavu citlivé hrany posilaji pfes rozsah
fotobunék, ¢imz se 2 systémy integruji do jednoho zafizeni. Vysilaci prvek umistény
na pohyblivém kfidle je napajen baterii, coz eliminuje vizualné nepfijemné spojovaci
systémy; specialni obvody snizuji spotfebu baterie a zajistuji Zivotnost az 15 let (viz
podrobnosti 0 odhadu v navodu k produktu). Jediné zafizeni FT210B v kombinaci s
citlivou hranou (napf. TCB65) umoziuje dosahnout Urovné bezpecnosti ,primarni
hrany” pozadované normou EN12453 pro viechny ,typy pouziti“ a ,typy aktivace”
Fotosenzor FT210B v kombinaci s ,odporovymi® citlivymi hranami (8,2 kQ) je
bezpecny proti porucham (kategorie 3 podle normy EN 13849-1). Je vybaven
specialnim antikoliznim obvodem, ktery zabrafiuje interferenci s jinymi detektory, i
kdyz nejsou synchronizované, a umozfiuje pfidani dalSich fotobunék; napfiklad v
pipadé tranzitu tézkych vozidel, kde je druha fotoburika bézné umisténa 1 m nad
zemi.

[QQ] Dalsie informacie o spésoboch pripojenia a adresovania
najdete v navode na pouzitie FT210B.



4 5REZIM ,SLAVE"

& Zarucena kompatibilita se dvéma produkty soucasné generace nebo s jednim ze soucasné generace a jednim z

predchozi generace (ne pred lednem 2019).

PYi spravném naprogramovani a pfipojeni mize ROBUS fungovat v rezimu ,Slave"; tento typ funkce se pouZiva, kdyZ je tfeba automatizovat 2 protilehla kfidla brany se
synchronizovanym pohybem obou kfidel. V tomto rezimu jeden ROBUS funguije jako Master a fidi manévry, zatimco druhy ROBUS funguje jako Slave a provadi pfikazy
vysilané Masterem (vSechny ROBUS jsou standardné Master).

Chcete-li nakonfigurovat ROBUS jako Slave, musi byt aktivovana roveri jedna ,Slave mode” (viz ,Postup programovani trovné 1). Spojeni mezi

Master ROBUS a Slave ROBUS je realizovano pes BlueBus.

& V tomto pfipadé je tfeba dodrZet polaritu pfi pfipojovani dvou ROBUS podle obrazku. (,Obrazek 36) (Ostatni

zarizeni nadale nemaji polaritu)

Pfi instalaci 2 ROBUS v rezimu Master a Slave postupuijte podle nize uvedenych akon(:
- Mechanicky nainstalujte 2 motory
Neni ddlezité, ktery motor ma fungovat jako Slave nebo Master; vybér musi brat v ivahu pohodli pfipojeni a skutecnost, Ze pfikaz Krok za krokem Slave umoziiuje pouze
Uplné otevient kfidla Slave
Preambule: Uplné vymazani Slave (S) a Master (M).
1. (S) Zvolte smér oteviraciho manévru (pomoci volice sméru);
2. (S) Na automatizaci Slave spustte postupy uceni zafizeni a uceni délky kfidla (viz odstavce ,Uceni zafizeni* a ,Uceni délky kfidla®“). Je-Li
smér obraceny, zopakujte bod 1.
3. (S) Na automatizaci Slave naprogramujte funkci ,Slave Mode” (rezim Slave = zapnuto, viz ,Postup programovani drovné 1°).
4. (S+M) Propojte dvé automatizace, jak je znazornéno na schématu na ,0brazku a28fe501-89c2-4bde-809e-6e9e652fb6a3".
5. (M) Zvolte smér oteviraciho manévru (pomoci volice sméru);
6. (M) Na hlavni automatizaci spustte postupy uceni zafizeni a uceni délky kiidla (viz odstavce ,U¢eni zafizeni a ,U¢eni délky kfidla“)

Béhem procesu uceni kfidla se bude pohybovat také automatika Slave.
Je-li smér obraceny, zopakujte bod 5.
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& V rezimu Slave s produkty predchozi generace

(RBA3) musi byt propojovaci kabely Bluebus mezi dvéma motory
invertovany.

4 N\
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& a Pfi pfipojovani 2 ROBUS v rezimu Master-Slave se

ujistéte, Ze:
- V8echna zafizeni jsou pfipojena k Master ROBUS, vcetné radiového
pfijimace
- PYi pouziti zaloznich baterii ma kazdy motor vlastni baterii
- V8echny programovaci Cinnosti provadéné na Slave ROBUS jsou ignorovany
(ty na Master ROBUS maji pfednost pfed ostatnimi) kromé téch, které jsou

d ,Tabulce 7
uvedeny v ,labulce Tabulka 7

PROGRAMOVACi CINNOSTI NA SLAVE ROBUS NEZAVISLE NA MASTER ROBUS

Zl;rél)(ce LRSS 20 Funkce tirovné 2 (nastavitelné parametry)
Pohotovostni rezim Rychlost motoru
Vrchol Vystup OGI
ReZim Slave Sila motoru
Seznam chyb

Na Slave lze pipojit:
o vystrazné svétlo (Flash)
» vlastni indikator oteviené brany (0GI)

» citlivou hranu (Stop)

» vlastni povelové zaiizeni (SbS), které ovlada pouze otevirani podiizeného
kridla

Vstup Photo sa na Slave nepouziva. Parametre automatického
zatvarania, zatvarania po fotke, vzdy zatvarania a predblikania

su deaktivované. Okrem toho je zablokované interné radio.
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5 ZAVERECNE KONTROLY A UVEDENI DO PROVOZU

5.1 PRIPOJENI NAPAJENI

& Pfipojeni elektrického napajeni smi provadét pouze

kvalifikovany a zkuSeny personal, ktery ma potrebné pozadavky a je plné v
souladu s platnymi zakony, predpisy a normami.

Ihned jakmile je produkt napdjen, je tfeba provést nékolik jednoduchych kontrol:

1. zkontrolujte, zda LED dioda BlueBus pravidelné blika jednim bliknutim za
kazdou druhou sekundu.

2. ujistéte se, ze LED na fotobunikach (TX i RX)

i blesk; typ blikani je irelevantni, protoze zavisi na jinych faktorech.

3. zkontroluijte, zda je vystrazné svétlo a stavové svétlo pfipojené k

vystupu FLASH vypnuto.

4. zkontrolujte, zda sviti LED dioda NC Photo.

5. zkontrolujte, zda je stropni osvétleni zhasnuté (je-li k dispozici).

4 N

D.

- /

Pokud nejsou vy3e uvedené podminky splnény, okamzité vypnéte napajeni Fidici
jednotky a dlikladné zkontrolujte elektricka pfipojeni. DalSi uzitecné informace o
vyhledavani a diagnostice poruch jsou uvedeny v odstavci ,Re$eni problémi*
(strana 38).



5.2 UCENI ZARIZENI

Po pfipojeni napajeni se fidici jednotka musi naucit zafizeni pfipojena na vstupy
,BlueBus" a ,STOP" a také smér otaceni motoru nastaveny na volici. Kromé toho
tento postup rozpozna a zapamatuje vstupni a vystupni rozsifujici desku pfipojenou
k fidici jednotce. Pred touto fazi budou LED ,L1% a L2 blikat, coZ znamena, Ze je
tfeba provést rozpoznani zafizeni.

W Faze uceni se musi provést i bez ohledu na to, zda je néjaké

zarizeni pfipojeno k fidici jednotce
Postup:
1 soucasné stisknéte a podrzte tlacitka fa g

2 uvolnéte tlacitka, kdyz LED ,L1“a L2 zatnou rychle blikat (asi po 3
sekundach)
3 pockejte nékolik sekund, nez fidici jednotka dokondi fazi uceni zafizeni

4 po skonceni této faze musi svitit LED ,Stop”a LED ,L1"a ,L2“ musi zhasnout. V
pipadé pocate¢ni instalace za¢nou LED diody ,L3" a ,L4” blikat.
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Faza samoucenia pripojenych zariadeni sa moze kedykolvek zopakovat aj po
instalacii, napriklad vzdy, ked je potrebné pridat alebo odstranit zariadenie.

‘W Ak je potrebné zmenit’ smer ota€ania motora, proces
ucenia zariadenia sa musi vykonat' znova.

5.3 UCENi DELKY KRIDLA

5.3.1 PREDBEZNE KONTROLY

Jakmile jsou zafizeni naucena, LED ,L3" a ,L4“ zatnou blikat; to znamena, Ze fidici
jednotka musi rozpoznat délku kiidla brany (vzdalenost mezi koncovymi spinaci
zavirani a otevirani); toto méfeni je potfebné pro vypocet bodli zpomaleni a bodu
CasteCného otevfeni. Pfed pokraCovanim se ujistéte, Ze je automatizace
odblokovana. Pokud ne, odblokujte motor a zaviete automatiku ru¢né (viz
odstavec ,Ruéni odblokovani a zamknuti pohonu®).

Kdyz je automatizace zavfena, mohou nastat tfi situace:

- stavova LED dioda (L) sviti trvale Cervené (spravna situace). Motor spravné
rozpoznal koncovy spinac zavirani

- stavova LED dioda (L) sviti trvale zelené (voli¢ polohy motoru je tfeba invertovat).
Ovérte spravnou polohu (,0brazky 26 a 27).

- stavova LED dioda (L) nesviti. Ovéfte spravnou polohu koncového spinace
(-Obrazky 19 a 20°).

Stavova LED dioda (L) sviti trvale ¢ervené

.

J

S odblokovanym motorem pfemistéte branu do oteviené polohy. V tomto pfipadé
musi stavova LED dioda (L) svitit zelené. Zaviete branu a znovu zablokujte motor.

~

Stavova LED dioda (L) sviti trvale zelené

Ovéfte spravnou polohu volice polohy motoru podle pokyn(i uvedenych v

odstavci Instalace pohonu (,0brazky 26 a 27°).
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5.3.2 UKONY UCENi DELKY KRIDLA

Pfed pokraCovanim se ujistéte, Ze kiidlo brany je umisténo uprostied své drahy (neni
zcela zaviené ani zcela oteviené). Pokud neni, odblokujte motor, posurite kfidlo a
poté motor znovu zablokujte.
- Stisknéte a podrzte tlacitka g a h
- Kdyz se manévr zahaji, uvolnéte tlacitka (asi po 3 sekundach)
- Ovéfte, zda je aktudlni manévr zaviracim pohybem, v opatném pfipadé
stisknéte tlacitko g a s vétsi opatrnosti zkontrolujte postupy popsané v
,Obrazcich 19, 20, 21, 22, 26 a 27"
- Pockejte, az fidici jednotka zcela dokonCi manévr zavirani brany az po koncovy
spina zavirani; oteviraci manévr zacne ihned po dosazeni koncového spinace
otevirani
- Potkejte, az fidici jednotka dokonti oteviraci manévr
- Pockejte, az Fidici jednotka dokondi zavéreny zaviraci manévr.

/.H_v‘_ N
e L]

& \ /
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E]))) Closevl Stop/Set || Open A
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Tento postup zajistuje rychlé naprogramovani poloh otevirani a zavirani, pficemz
fidici jednotka automaticky vypocita mezipolohy, které lze pozdéji upravit
prostiednictvim aplikace ,myNice Pro* a kompatibilnich rozhrani.
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Pokud byl postup aspésny, LED ,L3“a ,L4" zhasnou.

POZOR! Postup programovani polohy (provadény

tlacitky fidici jednotky) je automaticky. Pokud se postup prerusi, musi se v
ném pokracovat od zacatku.



5.4 KONTROLA POHYBU AUTOMATIZACE

Po nauceni délky kfidla se doporucuje provést nékolik manévr(, abyste si
overili, zda se automatika pohybuje spravné

' N\
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- Stisknéte tlacitko f pro provedeni Gkonu ,0pen®; zkontrolujte, zda se automatika
otevira pravidelné bez jakychkoli zmén rychlosti; kidlo se musi zpomalit pouze
tehdy, kdyz je mezi 70 cm a 50 cm od koncového spinace otevirani, a poté se
zastavit ve vzdalenosti 2-3 cm od mechanického dorazu otevirani, kdyz se
koncovy spinac spusti

- Stisknéte tlatitko h pro provedeni tkonu ,Close”; zkontrolujte, zda se automatika
pravidelné zavira bez jakychkoli zmén rychlosti; kfidlo se musi zpomalit az tehdy,
kdyz je ve vzdalenosti 70 az 50 cm od koncového spinace zavirani, a poté se musi
zastavit ve vzdalenosti 2-3 cm od mechanického dorazu zavirani, kdyz se
koncovy spinac spusti
- Béhem manévru zkontrolujte, zda vystrazné svétlo blika v intervalech 0,5
sekundy zapnuto a 0,5 sekundy vypnuto. Je-li pfitomno, zkontrolujte také
zablesky svétla pfipojeného ke svorce OGI: pomalé blikani béhem otevirani,
rychlé blikani béhem zavirani
- Branu nékolikrat otevfete a zavfete, abyste se ujistili, Ze se v ni nevyskytuji
mista nadmérného tfeni a Ze nejsou zadné chyby v montdzi nebo nastaveni

- Zkontrolujte, zda jsou drzaky pfevodového motoru ROBUS, ozubené tyce a
koncovych spinacli stabilné a bezpecné zajistény a zda jsou vhodné odolné i
pfi nahlém zrychleni nebo zpomaleni automatiky.

5.5 ZMENA SMERU OTACENi MOTORU

Chcete-li zménit smér otaceni, jednoduse umistéte voli¢ (A) do pozadovaného
sméru a spustte postup vyhledavani BlueBus (viz kapitola ,Uceni zafizeni” na
strané 21).

Je také nutné zopakovat postup zjisténi polohy (viz kapitola ,Uceni délky
kfidla“ na strané 21).

4 N\
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S pfepinatem umisténym tak, jak je znazornéno na obrazku 46 (vychozi nastaveni,
typicka instalace), se automatika otevi'e pohybem ve sméru motoru.

4 N\
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S volitem umisténym tak, jak je znazornéno na obrazku 47, se automatika
otevie pohybem ve sméru opacném, nez je smér motoru.

Zména sméru se zohledni az od zacatku procesu zjiStovani

zafizeni (viz kapitola ,,Uteni zafizeni“ na strané 21 a kapitola ,,Uteni
délky kfidla“ na strané 21).
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6 ZKOUSKY A UVEDENI DO PROVOZU

Toto jsou nejdlezitéjSi faze vystavby automatiky, protoze zajistuji
maximalni bezpe¢nost systému. Zkousku lze pouzit i k pravidelnému
ovéfovani zafizeni tvoficich automatiku.

Zkousky a uvadéni automatiky do provozu musi

provadét zkuseny a kvalifikovany personal, ktery je odpovédny za zkousky
nezbytné k ovéreni fedeni piijatych podle pfitomnych rizik a za zajisténi toho,
aby byla splnéna vSechna zakonna ustanoveni, normy a predpisy, zejména
viechny pozadavky normy EN 12453, ktera definuje zkuSebni metody pro
kontrolu automatiky bran.

Pridavna zafizeni musi projit specifickou zkouskou, a to jak z hlediska jejich funkci,
tak jejich spravné interakce s Fidici jednotkou. Viz navody k pouziti jednotlivych
zarizeni.

6.1 ZKOUSKA

Zku3ebni postup lze provadét i jako pravidelnou kontrolu zafizeni automatiky.
Kazda soucast systému (citlivé hrany, fotoburiky, nouzové zastaveni atd.) vyzaduje
specifickou zkuSebni fazi; pro tato zafizeni dodrzujte postupy uvedené v
pfislusnych navodech k pouziti.

Chcete-li spustit zkousku:

1. zkontrolujte, zda byly piisné dodrzeny v3echny pokyny uvedené v
Casti ,VSEOBECNA BEZPECNOSTNI

UPOZORNENI A BEZPECNOSTNI OPATRENI® (strana 3)

2. odblokujte prevodovy motor, jak je vysvétleno v odstavci ,Rucni odblokovani a
zablokovani prevodového motoru® (strana 14) (,0brazky 85 a 86°).

3. ovérte, zda je mozné automatikou ru¢né pohybovat v obou smérech (otevirani a
zavirani) silou, ktera neni vétsi nez hodnota odpovidajici limitm pouZiti
uvedenym v ,tabulce 1°

4. zablokujte pfevodovy motor

5. pomoci ovladacich zafizeni (voli¢, radiovy vysilac atd.) vyzkouSejte faze
otevirani, zavirani a zastaveni brany a ujistéte se, ze pohyb odpovida specifikacim.
Provedte nékolik zkousek, abyste zkontrolovali, zda se brana pohybuje plynule, a
zkontrolujte pfipadné chyby v sestavé nebo nastaveni a jakékoli mozné body tieni

6. Abyste zkontrolovali funkci fotobunék a ujistili se, Ze nedochazi k ruSeni s jinymi
zafizenimi, pfesufite valec (prmér 5 cm, délka 30 cm) po optické ose, nejprve
blizko fotoburiky ,TX’, poté blizko fotoburiky ,RX“ a nakonec uprostied mezi nimi, a
ovérte, Ze ve vsech téchto piipadech zafizeni zasahne, prepnutim z aktivniho do
alarmového stavu a naopak; ujistéte se, Ze spusti zamyslenou akei v fidici jednotce;
napfiklad Ze spusti reverzaci pohybu béhem zaviraciho manévru.

7. ovéfte spravnou funkci véech pfitomnych bezpeCnostnich zafizeni, jedno po
druhém (fotoburiky, citlivé hrany atd.). Pokud zafizeni zasahne, LED ,BlueBus" na
fidici jednotce dvakrat rychle blika na potvrzeni rozpoznani

8. pokud se potencialnim nebezpetnym situacim v dlsledku pohybu kfidel
predeslo omezenim razové sily, musi se razova sila méfit podle normy EN 12453
a pokud se k pomoci systému pfi snizovani razové sily pouzije ovladani ,sily
motoru’, je tfeba vyzkouset riizné Upravy, abyste nasli tu, ktera dava nejlepsi
vysledky.
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6.2 UVEDENi DO PROVOZU

& Uvedeni do provozu je mozné provést az po Uspésném

dokonceni vSech fazi zkousek.

& Pfed uvedenim automatiky do provozu se ujistéte, ze

vlastnik je fadné informovan o viech zbyvajicich rizicich a
nebezpecich.

& Branu nelze uvést do provozu astecné ani za

L,docasnych“ podminek.

Uvedeni automatiky do provozu:

1. sestavte technickou dokumentaci automatiky, ktera musi obsahovat tyto
dokumenty: celkovy vykres automatiky, schéma zapojeni, posouzeni rizik a pfislusna
pfijata fedeni, prohladeni vyrobce o shodé pro viechna pouzita zafizeni a prohladeni
0 shodé sestavené instalatérem

2. pfipevnéte trvaly Stitek nebo oznaceni v blizkosti brany s uvedenim

postupu

k odblokovani brany a jejimu ru¢nimu ovladani

3. pfipevnéte na branu Stitek s Udaji, na kterém jsou uvedeny alespori tyto

(daje:

typ automatiky, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za uvedeni do

provozu), sériové Cislo, rok vyroby a oznaceni CE

4. sestavte prohlaseni o shodé automatiky a predejte je

vlastnikovi automatiky

5. sestavte uzivatelskou pfirucku automatiky a predejte ji vlastnikovi

automatiky

6. sestavte a poskytnéte vlastnikovi plan ,Udrzby” automatiky, ktery obsahuje
pokyny k udrzbé viech zafizeni automatiky.

|| Ku vietkej vyssie uvedenej dokumentacii Nice - prostrednictvom
svojej technickej asistencnej sluzby - poskytuje nasledovné:
navody a sprievodcu.



D & Postupy maji omezeny ¢as na provedeni. Pfed zahajenim
7 PROGRAMOVANI RADIA je nutné pochopit cely proces.

Symboly pouzivané v riiznych programovacich/mazacich postupech s internim
radiovym modulem jsou uvedeny v ,tabulce 10°.

7.1 POPIS RADIOVEHO PROGRAMOVANi

Pfi provadéni programovacich postupd si prohlédnéte ,Obrézek 48" abyste 7 1 1 POSTUP ULOZENI TLACITEK VYSILACE
identifikovali prepina¢ (A) a LED R (B) na fidici jednotce. Radiové dalkové ovladate lze ulozit do paméti 2 zpiisoby: v ,standardnim® rezimu
~, (neborezimul)ave Vlastnim® rezimu (nebo rezimu 2).
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7.1.1.1 STANDARDNI ukladéni do paméti (Rezim 1: viechna tlatitka)

Postupy tohoto druhu umoziuji soucasné ulozeni viech tlacitek na vysilaci béhem jejich provadéni. Systém automaticky pfifadi kazdému tlacitku preddefinovany
povel podle nasledujiciho schématu:

Tabulka 8
PAROVANI FUNKCI VYSILACE
Povel Tlacitko
Krok za krokem Bude sparovano s tlatitkem 1
Castetné otevieni Bude sparovano s tlacitkem 2
OTEVRIT Bude sparovano s tlacitkem 3
ZAVRIT Bude sparovano s tlacitkem 4
7.1.1.2 VLASTNI ukladani do paméti (rezim 2: pouze jedno tlaitko)
Postupy tohoto typu umoznuji ulozit béhem jejich provadéni jediné tladitko z téch, které jsou na vysilaci. Instalatér rozhodne, které
tlacitko pfifadi k povelu na zakladé potfeb automatiky.
Povely dostupné v tomto rezimu jsou uvedeny v , Tabulce 9"
Tabulka 9
No. Povel Popis
1 Krok za krokem povel ,SbS” (Step-by-Step)
2 (astetné otevieni 1 povel | fastecné otevieni 1°
3 OTEVRIT povel ,Otevrit*
4 Zavit povel ,Zaviit*
5 Stop Zastavi manévr
6 Kondominium Krok | o, o) | yondominiovém rezimu
za krokem
m(of:&z:a Povely i pii zablokované automatice nebo povolenych povelech
8 Castetné otevieni 2 Castetné otevieni (brana se otevie do polohy nastavené pres Caste¢né otevieni 2)
9 Castecné otevieni 3 Castetné otevreni (brana se otevfe do polohy nastavené pres Castené otevieni 3)
10 Otevie a'zamkne Spusti oteviraci manévr a po jeho ukonceni zablokuje automatiku; fidici jednotka nepfijme zadny jiny povel nez ,Krok za krokem s vysokou
automatiku prioritou’, ,0demknuti’, ,Odemknuti a zavieni* a ,0demknuti a otevieni” Spusti zaviraci manévr a po jeho skonceni zablokuje automatiku;
11 Zavie a z'amkne fidici jednotka nepFij.mg iégny jiny povell“nei LKrok 2 o , o ' , , .
automatiku krokem s vysokou prioritou’, ,Odemknuti’, ,Odemknuti a zavfeni” a ,0demknuti a otevieni” Spusti zastaveni manévru a zamkne automatiku;
, . fidici jednotka nepfijme Zadny jiny povel nez ,Krok za krokem s vysokou prioritou’, ,Odemknuti’, ,Odemknuti a zavieni a ,0demknuti a
12 Zamek automatiky -
otevreni
13 Odemknout automatiku Spusti odblokovani automatiky a obnovi normalni provoz
14 g?isdz‘?;ézsg:éuttleni Vystup stropniho osvétleni se zapina s vypinanim na zakladé casovace
15 O,',"Off, Tyrefi Vystup stropniho osvétleni se zapina a vypind v rezimu krok za krokem
Pfidavné osvétleni
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& UPOZORNENI = Dalsi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s vyjimatelnymi radiovymi pfijimati najdete na webové strance

www.niceforyou.com.

Tabulka 10

KLIC K SYMBOLOM POUZIVANYM V NAVODU
Popis

LED ,R“ trvale sviti

LED ,R" dlouhé blikani

LED ,R“ rychlé blikani

LED ,R* vypnuta

Odpojte napajeni / Obnovte napajeni (vytahnéte pojistku F2 a
akumulator - je-li piitomen)

pockaj...

Operaci provedte do 5 sekund

Stisknéte a podrzte prepinac na fidici jednotce

Stisknéte a uvolnéte prepinac na fidici jednotce

Uvolnéte prepinac na idici jednotce

Stisknéte a uvolnéte pozadované tlacitko vysilace

Podrzte tlacitko pozadovaného vysilace

Uvolnéte tlacitko pozadovaného vysilace

Sledujte, kdy LED ,R” vyda signal
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7 2 OVERENI KODOVANi VYSILACE

Chcete-li ovérit, do kterého kddovaciho systému patfi vysilace jiz uloZené v pfijimaci, postupuijte podle nize uvedené tabulky:

Tabulka 11
OVERENI TYPU KODOVACIHO SYSTEMU VYSILACU, KTERE JSOU JIZ ULOZENY
Popis Pouzité symboly
OFF ON N
Odpojte napajeni fidici jednotky a poté napajeni obnovte. Spocitejte pocet po ﬁ gﬁ’ ST
sobé nasledujicich zablesku: Hl l\-|
) N
N | s X 2
2 zelend bliknuti = vysilate ulozené v kédovacim systému O-Code Oy X
o X2+1
2 zelena bliknuti a 1 oranzové bliknuti = vysilace ulozené v paméti s kodovacim systémem 0-Code + BD Oh ,|T_|\
, o 5 X5
5 zelenych bliknuti = adny vysilat neni ulozen Oy X |
, , . - , , > X5+1
5 zelenych bliknuti a 1 oranZové bliknuti = vysilace uloZené v paméti technologii BD & - J;L

7.3 ULOZENi RADIOVEHO POVELU DO PAMETI

7 3 1 ULOZENI V REZIMU 1
Zatimco se provadi postup uvedeny v ,tabulce 12°, piijimac si uloZi vechna tlacitka na vysilaci a automaticky pfifadi povel 1 pfijimace 1. tla¢itku, povel 2 2. tlacitku atd.

UloZeni do paméti bude nakonec zabirat jediné misto v paméti a povely spojené s kazdym tla¢itkem budou zaviset na ,Seznamu poveld” na fidici jednotce automatiky.

Tabulka 12

ULOZENI V REZIMU 1
Popis Pouzité symboly

Stisknéte a podrzte tlatitko ,,Radio” na fidici jednotce a potkejte, aZ se LED ,R” rozsviti zelené. = S =
Uvolnéte tlatitko ,Radio". m; L El

Na vysilai, ktery se uklada do paméti

Je-li jednosmérny, stisknéte a podrite libovolné tlatitko do 10 sekund a uvolnéte je, kdyz LED R na gg ‘|j’ g
fidici jednotce zablika 1. ze 3 zelenych bliknuti (= ulozeni do paméti spravné dokonceno). (*1) 7T X

Je-li obousmérny, stisknéte a okamzité uvolnéte libovolné tlatitko; LED ,R* na fidici jednotce zablika O | ‘lj’ ‘lj’ ‘Ij’

3krat zelené (= uloZeni do paméti spravné dokonceno). (*1) anYanYan

(*1) - Je-li tfeba ulozit do paméti dalSi vysilace, zopakujte sekvenci na vysilaci do 15 sekund po prvnich 10 sekundach. Po uplynuti této doby se postup automaticky ukonci.

& Chcete-li postup okamZité prerusit (napfiklad abyste neukladali dalSi radiové dalkové ovladace), stisknéte jednou tladitko ,Radio R".
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7 3 2 ULOZENi V REZIMU 2

Pri provadéni postupu uvedeného v ,Tabulce 13° si pfijimac uloZi jedno tlacitko ze v3ech pritomnych na vysiladi, kterému pfifadi funkci zvolenou instalatérem.

Chcete-li ulozit dalSi tlacitka, zopakujte postup od zatatku pro kazdé tlacitko, které se ma ulozit do paméti.

UloZeni do paméti bude nakonec zabirat jedno misto v paméti a povel spojeny s ulozenym tlacitkem bude ten, ktery zvoli instalatér ze ,Seznamu poveld” fidici

jednotky automatiky (viz ,Tabulka 9%).

Tabulka 13

ULOZENI V REZIMU 2 (A ROZSIRENY REZIM 2)
Popis

Pouzité symboly

Vyberte povel, ktery si chcete uloZit, z povelii uvedenych v ,tabulce 9“ a zapiste si
identifikacni islo (n).

Stisknéte a uvolnéte tlacitko ,Radio” tolikrat, kolik se rovna ¢islu (n), které identifikuje zvoleny
povel. LED R zablika stejny pocet krat.

<[z o>
N1z
e ] B )
/TN

i

Na vysilaci, ktery se uklada do paméti

Je-li jednosmérny, stisknéte a podrzte tlacitko, které chcete uloZit do paméti, do 10 sekund a uvolnéte je
pouze jednou, kdyz LED ,R“ na fidici jednotce vy3le 1. ze 3 zelenych bliknuti (= uloZeni do paméti spravné
dokonceno). (*2)

(@ e 71 11 (gL

Je-li obousmérny, stisknéte a ihned uvolnéte tlacitko, které se uloZi do paméti, do 10 sekund; LED ,R“ na
fidici jednotce zablika 3krat zelené (= ulozeni do paméti spravné dokonceno). (*2)

=@ o>
— L/ 1/

N2 T N7 TN

7\

ot

@@

(*2) - Existuji-li dal3i vysilace, pro které se musi ulozit stejny povel, zopakuijte sekvenci na tlacitku kteréhokoli dalSiho vysilace do 15 sekund po prvnich 10 sekundach. Po

uplynuti této doby se postup automaticky ukoni.

& POZOR! Proces ukladani nelze okamzité prerusit. V pfipadé potreby (napfiklad k zabranéni neimyslnému sparovani)

odpojte napajeci pojistku F2, pockejte 30 sekund a poté ji znovu vlozte.

7 3 3 ULOZENi NOVEHO VYSILACE V BLiZKOSTI PRIJIMACE.

POZOR! Pouze pro jednosmérné vysilace.

Pri provadéni postupu uvedeného v ,Tabulce 14° pfijima novy vysilac stejna radiova nastaveni vysilace, ktery je jiz uloZen v fidici jednotce. Postup nezahrnuje Zadné
piimé plisobeni na tlacitko ,Radio” Fidici jednotky, pouze pfitomnost vysilace v dosahu piijmu pfijimace. UloZeni do paméti v blizkosti pfijimace” [ze zabranit
zablokovanim funkci pfijimace, jak je popsano v odstavci ,Zamknuti (nebo uvolnéni) ukladani do paméti provadéného postupem v blizkosti fidici jednotky“ a/nebo

prostfednictvim ,aktivaéniho kodu"

Tabulka 14

ULOZENI NOVEHO VYSILACE V BLiZKOSTI PRUIMACE
Popis

Pouzité symboly

Na novom vysieladi stlatte a podrzte tlacidlo, ktoré chcete uloZit do pamite. Pockajte 7 sekind a potom
ho uvolnite.

@g X 7 sec. \g

Na uZ uloZenom vysiela¢i pomaly stlacte a 3-krat uvolnite tlacidlo ulozené v pamiti, ktoré chcete
skopirovat.

p— L .

Na novom vysieladi stlacte a uvolnite rovnaké tlacidlo, aké ste stla¢ili na zaciatku postupu.

@’i;« >

(*2) - Existuji-Li dal3i vysilace, pro které se musi ulozit stejny povel, zopakujte sekvenci na tlacitku kteréhokoli dalsiho vysilate do 15 sekund po prvnich 10 sekundach. Po

uplynuti této doby se postup automaticky ukoni.

7 3 4 ULOZENI NOVEHO VYSILACE DO PAMETI POMOCI , AKTIVACNIHO KODU“ STAREHO VYSILACE, KTERY JE JIZ ULOZEN V PAMETI PRUIMACE

POZOR! Pouze pro vysilace s kodovacim systémem ,0-Code” a ,,BD"

Pamét vysilact s kddovanim 0-Code a BD obsahuje ,aktiva¢ni kad” (tajny), ktery lze pouzit k umoznéni uloZeni nového vysilate do paméti prijimace.

Chcete-li provést tento aktivacni postup, prectéte si navod k obsluze vysilace a ulozte stary vysilac do téhoz pfijimace, do kterého se ma uloZit novy vysilac.

& Aktivacni kéd lze pienést pouze mezi dvéma stejnymi vysilaci, které maji stejné radiové kodovani.

Nasledné pfi pouziti nového aktivovaného vysilace odeSle do pfijimace (v prvnich 20 pfenosech) pfijaty povel, svij vlastni identifikaCni kod a pfijaty ,aktivacni

kod". V tomto bodé pfijimac rozpozna aktiva¢ni kod starého vysilate a automaticky si ulozi identifika¢ni kod nového vysilace.

Nezadoucimu ukladani vysilaci do paméti prostfednictvim ,aktivaéniho kodu“ [ze zabranit zablokovanim funkce pfijimace (viz odstavec ,Zamknuti (nebo uvolnéni)
ukladani do paméti provadéného postupem ,v blizkosti fidici jednotky" a/nebo prostfednictvim ,aktivaéniho kodu®).

28 - Cestina



7.4 VYMAZANi RADIOVEHO POVELU

7 4 1 VYMAZANI JEDNOHO POVELU SPOJENEHO S TLACITKEM Z PAMETI PRUIMACE
Pri provadeéni postupu uvedeného v ,tabulce 15“ je mozné vymazat uloZeni povelu spojeného s tlacitkem

& POZOR! Je-li vysila¢ ulozen do paméti v ,ReZimu 1“ (viz odstavec ,Ukladani do paméti v ,ReZimu 1), vymaZe se béhem postupu cely

vysilac, jinymi slovy, viechna tlacitka radiového dalkového ovladace.

Tabulka 15
VYMAZANi JEDNOHO TLACITKA Z PAMETI PRUIMACE
Popis Pouzité symboly
Stisknéte a podrte tlacitko ,,Radio” na fidici jednotce a pockejte, aZ se LED ,R” rozsviti P \Ij'
zelené a zhasne. Uvolnéte tlatitko ,Radio". W; AN

Na vysilai, ktery se ma vymazat

Je-li jednosmérny, stisknéte a podrzte tlacitko (*4), které chcete vymazat, a i,
uvolnéte je aZ tehdy, kdyZ LED ,R“ na fidici jednotce vysle 1. z 5 rychlych @5 /E.EI\ ‘5

zelenych bliknuti (= vymazani z paméti spravné dokonceno). o>

AKk je obojsmerny, stladte a uvolnite tladidlo, ktoré chcete vymazat (*4); LED Y=,
“R” na riadiacej jednotke vysle 5 rychlych zelenych bliknuti (=vymazanie lﬁ\
uspesne dokoncené). —

(*4) - Je-li vysilaC uloZen do paméti v ,Rezimu 1° (viz ,UloZeni do paméti v ,Rezimu 1°), lze stisknout libovolné tlacitko. Je-li vysila¢ uloZzen do paméti v ,Rezimu 2° (viz
,UloZeni do paméti v ,ReZimu 2), musi se cely postup zopakovat pro kazdé ulozené tlacitko, které se musi vymazat.

7 4 2 VYMAZANI PAMETI PRUIMACE (UPLNE)

V jednosmérném systému zahrnuji postupy vymazani kddu samotny pfijimac. V obousmérném systému bude namisto toho nutné vymazat parovani i na radiovém dalkovém
ovladaci.
Chcete-li provést tento postup, prectéte si navod k obsluze pfislusného vysilace.

Tabulka 16
UPLNE VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA.
Popis Pouzité symboly
Stisknéte a podrzte tlacitko ,Radio” na fidici jednotce a potkejte, aZ se LED ,,R* rozsviti @-T1. me
zelené a zhasne. Po nékolika sekundach zacne blikat. H’ A B
ReZimy mazani
Chcete-li vymazat pamét pfijimace, uvolnéte tlacitko ,,Radio” presné pfi patém \EE( =
bliknuti, it [
Pockajte, kym LED ,,R“ na riadiacej jednotke vykona 5 rychlych bliknuti. 1O e e e
(Odstranenie bolo ispesne dokoncené). zﬁx ,ﬁ\ /ng /EFI\ zﬁx
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743 ZAMKNUTi (NEBO UVOIV.NENi) U[(LADANi DO PAMETI PROVADENEHO POSTUPEM ,V BLIZKOSTI RIDICi JEDNOTKY“ A/NEBO

PROSTREDNICTVIM ,, AKTIVACNIHO KODU".

Postupem uvedenym v ,Tabulce 17 je mozné zakazat uloZeni novych vysilact v piijimaci pfi pokusu o pouZiti postupu ,v blizkosti pfijimace” (viz ,UloZeni nového vysilace
,v blizkosti pfijimate“) nebo postupu ,.aktiva¢niho kédu“ (viz ,,UloZeni nového vysilaée do paméti pomoci ,,aktivaéniho kodu® starého vysilate jiz uloZeného v pfijimati-)

Vychozi nastaveni je ,ZAPNUTO" pro oba postupy. Pro provedeni nasledujiciho postupu je nutné, aby byl vysilac jiz ulozen v pfijimaci.

Tabulka 17

ZAMKNUTI (NEBO UVOLNENI) UKLADANI DO PAMETI PROVADENEHO POSTUPEM ,V BLIZKOSTI RIDICi JEDNOTKY* A/NEBO PROSTREDNICTVIM , AKTIVACNIHO KODU* Popis

Pouzité symboly
OFF 10s

=
<
4
g
ON
557
Stlaéte a podrite tladidlo ,,Radio“ a suicasne obnovte napéjanie. = + o
N
i | =

LED R nejprve vysle signaly souvisejici s ulozenymi vysilai, po nichz nasleduji kratka Nang
R nejprve vy oW
oranzova bliknuti. A

— ) >
_ - AN P N

Uvolnéte tlatitko ,Radio” presné na konci druhého oranZového bliknuti. E g B4 4

Odpojte napajanie odstranenim poistky F2 a batérie (ak je k dispozicii). Pockajte 10 sekind.

Do 5 sekund opakované stisknéte a uvolnéte tlaitko ,Radio’, abyste vybrali jednu z nasledujicich funkci, které lze
identifikovat podle stavu LED ,R":

Neni aktivni Zadny zamek = LED nesviti

Zamknuti ukladani do paméti v blizkosti fidici jednotky“ = CERVENA LED DU
Zamknuti ukladani do paméti pomoci ,.aktivaéniho kodu“ = ZELENA LED E
Zamknuti obou zplisobii ukladani (,v blizkosti fidici jednotky” a s ,.aktivaénim kodem“) = ORANZOVA LED

<5sec>

Nz

oW

TN

Do 5 sekund na vysilaci, ktery je jiZ ulozen v pfijimaci, stisknéte a uvolnéte tlacitko (ulozené do P
paméti), abyste ulozili funkci, ktera byla pravé zvolena.
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8 PROGRAMOVANI RIDICi JEDNOTKY

Na fidici jednotce jsou 3 tlacitka: f, g a h (,0brazek 50%), ktera lze pouZit k ovladani

fidici jednotky a k programovani dostupnych funkci.

Ve
@~ ——
EQ:D Anténa
1D
@
S N |
2 5 565 & 5L KE
( E]))) Closevl Stop/Set || Open A
('\ TC I T I I T T 1 T T T T

.

J

Dostupné programovatelné funkce jsou seskupeny do dvou drovni a jejich provozni
stav je signalizovan osmi LED ,L1 ... L8 umisténymi na fidici jednotce (LED sviti =

funkce zapnuta; LED nesviti = funkce vypnuta).

8 1 POMOCi PROGRAMOVACICH TLACITEK
[Open A]

Tlacitko lze pouzit k ovladani otevirani automatiky nebo k posunuti
programovaciho bodu nahoru.

[Stop/Set]

Tlacitko slouzi k zastaveni manévru.

Pokud jej stisknete na dobu delSi nez 3 sekundy, umozni vam
vstoupit do programovaciho rezimu.

[Close V]
Tlacitko umoziuje uZivateli zavfit automatizaci nebo posunout
programovaci bod smérem doli.

& POZOR! Béhem manévru, at uz jde o otevirani nebo zavirani,
vSechna tlacitka plni funkci STOP a zastavi pohyb motoru.
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8.2 PROGRAMOVANI GROVNE 1 (ZAPNUTO-VYPNUTO)

V3echny funkce drovné 1 jsou z vyroby nastaveny na ,OFF* a lze je kdykoli upravit. Jednotlivé funkce zkontrolujete podle ,Tabulky 18"

8 2 1 POSTUP PROGRAMOVAN{ UROVNE 1

‘W UzZivatel ma pfi programovani maximalné 20 sekund na to, aby stiskl tla¢itka za sebou. Po uplynuti této doby

se postup automaticky ukonci a uloZi se dosud provedené zmény.

Postup programovani Grovné 1:

1 stisknéte a podrzte tlacitko g, dokud LED ,L1“ neza¢ne blikat

2 uvolnéte tlacitko g

3 stisknéte tlacitko f nebo h pro presunuti blikajici LED na LED pfifazenou funkci, ktera se ma upravit 4 stisknéte a okamzZité uvolnéte

tlacitko g Rro zmeénu stavu funkce
- kratkeé bliknuti = OFF

- dlouhé blikani = ON
5 pockejte 20 sekund (maximalni doba) bez stisknuti jakéhokoli tlacitka, abyste opustili programovaci rezim.

|| Ak chcete pocas procesu nastavit ostatné funkcie na ,,ON“ alebo ,,OFF“, zopakujte body 2 a 3 pocas samotnej fazy.

Tabulka 18
FUNKCE UROVNE 1 (ZAPNUTO-VYPNUTO) LED

Funkce

Tato funkce zpUsobi automatické zavfeni brany po uplynuti naprogramované doby pauzy. Doba pauzy nastavena z vyroby je 30 sekund, lze
L1 Automatické zavirani ji viak upravit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 nebo 180 sekund. Pokud funkce nebyla aktivovana, pouZije se ,poloautomaticky” rezim.

Tato funkce umoziiuje, aby brana zlistala oteviena jen po nezbytné nutnou dobu prijezdu. ,Foto” vzdy zpiisobi automatické opétovné
zavfeni s pauzou 5 sekund (bez ohledu na naprogramovanou hodnotu).

Automatizace vzdy dosahne zcela oteviené polohy (i kdyz je predtim Foto deaktivovano). Kdyz se Foto deaktivuje, spusti se automatické
zavirani s pauzou 5 sekund.

Funkce ,VZdy zavfit” zasahne a brana se zavfe, pokud je po obnoveni napajeni zjiStén stav oteviené brany.

Z bezpecnostnich divodd manévru predchazi 5 sekund blikani.

Pokud je funkce vypnuta, automatizace z{istane po obnoveni napajeni nehybna

L2 Zavit po foto

L3 Vzdy zaviit

Tato funkce umoziiuje minimalizovat spotfebu a je uziteCna zejména v piipadech, kdy se pouziva zalozni baterie.
Pokud je tato funkce povolena, fidici jednotka 1 minutu po dokonceni manévru vypne vysilace fotobunék BlueBus a viechny LED
L4 Pohotovostni rezim diody kromé LED BlueBus, ktera misto toho blika pomaleji. Jakmile pfijde prikaz, fidici jednotka obnovi plny provoz.

Pokud je tato funkce neaktivni, ke snizeni spotieby nedojde.

; Pokud je tato funkce aktivovana, vypne se postupné zrychlovani na zatatku kazdého manévru; umoziiuje dosahnout razové sily a je
L5 Spicka uzitetna vzdy, kdyz je statické tfeni vysoké, napf. pokud branu blokuje snih nebo led.
Pokud je funkce Spicka neaktivni, manévr zatne s postupnym zrychlovanim.
Pfi funkci predblikavani se mezi zapnutim vystrazného majaku a za¢atkem manévru pfida pauza 3 sekundy, aby byl uzivatel
L6 Predblikavani predem varovan pred potencialné nebezpetnou situaci.
Pokud je predblikavani neaktivni, majak se zapne pfi zahajeni manévru.
Funkce AKT[VNi: deaktivuje radio BiDi uvnitf fidici jednotky.
Funkce NENI AKTIVNI: bézny provoz.
Tuto funkci aktivujte pii pouZiti externiho prijimace typu OXI.
o Aktivaci této funkce se ROBUS stava ,Slave®: to umoZiiuje synchronizaci 2 motordi na protilehlych kfidlech, kdy jeden motor pracuje jako
L8 ReZim Slave . A R S «
hlavni a druhy jako podfizeny; dal3i informace naleznete v odstavci ,Rezim Slave”.

Deaktivovat interni

= radio

Pocas normalnej prevadzky, inymi slovami, ked neprebieha Ziadny manéver, LED ,,L1 ... L8““ svietia alebo nesvietia v zavislosti od stavu
prislusnej funkcie; napriklad ,,L1 svieti, ked je aktivovana funkcia ,,Automatické zatvaranie®“. Po¢as manévru LED ,,L1 ... L8 blikaju, aby
signalizovali silu potrebnu na pohyb automatizacie v danom ¢ase. Ak ,,L1° blikd, poZzadovana sila je nizka a tak dalej, kym LED ,, L8 neza¢ne
blikat, ¢im signalizuje maximalnu silu. Neexistuje Ziadny vztah medzi iroviiou sily indikovanou LED diédami pocas pohybu (o je
absolutna hodnota) a aroviou indikovanou LED pocas fazy programovania sily (¢o je relativna hodnota). Pozri ,L5“ v ,,Tabulke 19“.
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8.3 PROGRAMOVANI UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)

VZechny parametry trovné 2 jsou z vyroby nastaveny tak, jak je zvyraznéno ,SEDE" v Tabulce 19% a lze je kdykoli upravit. Parametry lze nastavit na stupnici od 1 do 8.
Hodnotu odpovidajici kazdé LED zkontrolujte v ,Tabulce 19"

Ak konfiguracia parametra (iroven 2) nie je rozpoznana vzhladom na existujiice konfiguracie, riadiaca jednotka zapne sicasne a
prerusovane dve LED diddy L1 a L8, aby signalizovala, Ze aktudlna hodnota je mimo rozsahu. V pripade potreby je mozné hodnoty vynitit
stlacenim tlacidla [Open A]alebo [Close V1.

8 3 1 POSTUP PROGRAMOVANI UROVNE 2

UZivatel ma pfi programovani maximalné 20 sekund na to, aby stiskl tlacitka za sebou. Po uplynuti této doby

se postup automaticky ukonci a uloZi se dosud provedené zmény.
Postup programovani drovné 2:
1 stisknéte a podrzte tlacitko g, dokud LED L1 nezacne blikat
2 uvolnéte tlacitko g
3 stisknéte tlacitko f nebo h pro pfesunuti blikajici LED na ,Vstupni LED" pfifazenou parametru, ktery se ma upravit 4. stisknéte a podrzte tlacitko g. S tlacitkem g
stisknutym:
Y pockejte pfiblizné 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED pfedstavujici aktualni Uroveri parametru, ktery se ma zménit
- stisknéte tlacitko f nebo h pro posunuti LED pfifazené hodnoté parametru
5 uvolnéte tlacitko g pro navrat na prvni Groven
6 pockejte 20 sekund (maximalni doba) bez stisknuti jakéhokoli tlacitka, abyste opustili programovaci rezim.

|| AKk chcete nastavit viacero parametrov pocas vykonavania procedury, zopakujte operacie od bodu 2 do bodu 4 pocas samotnej fazy.

Tabulka 19
Vstupni LED Parametr LED (uroveii) Nastavte hodnotu Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Upravuje dobu pauzy, jinymi slovy dobu pied
L1 Sefm L4 45 sekund automatickym opétovnym zavienim. Je uinna,
L5 60 sekund pouze pokud je aktivovana funkce
L6 30 sekund LAutomatické zavirani.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Oteviit - Stop - Zaviit - Stop
L2 Oteviit - Stop - Zavfit - Otevrit
L3 Otevfit - Zavrit - Otevrit - Zavfit A © ovladacich & sooienich
Bvtowy dim idi posloupnost ovladacich povelli spojenych se
Krok za krokem ::g thovz dtm 2 (déle ne? 2 sekundy spusti stop) vstupem §bslnebovs 1. radiovym piikazem. PO'ZN.:'
L2 funkee ¢ : > g Nasta]vgnlvrp Urovné naL4 L5, L7 1.8 se upravi také
L6 Krok za krokem 2 (deéle nez 2 sekundy spusti chovani prikazéi ,Otevfit" a ,Zaviit"
Castecné otevieni)
L7 Hold-to-run

Otevirani v poloautomatickém rezimu, zavirani v

L8 rezimu drZeni pro chod

L1 rychlost 1 (30 % - pomala)

L2 rychlost 2 (44 %)

L3 rychlost 3 (58 %)

L4 rychlost 4 (72 %) Nastavuje otacky motoru pfi béznych
L3 Rychlost motoru 5 rychlost 5 (36 %) manévrech.

L6 rychlost 6 (100 % - rychld)

L7 Otevfit V4, zavfit V2

L8 Otevrit V6, zaviit V4
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FUNKCE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vstupni LED Parametr LED (uroven) | Nastavena hodnota Popis
L1 Funkce indikatoru oteviené brany (OGl).
L2 Aktivni, je-li kfidlo brany zaviené
= Aktivn, L1 bréna oteviens Nastavuje funkci spojenou s vystupem OGI
L4 Vystup 0GI L4 Akt!vm’ S “’i‘d!‘”‘,’m sttupem c 2 [bez ohlJedu na pFi?azJenou fun){(ci (?odévé vystup -
L5 Aktivni s radiovym vystupem €. 3 je-li aktivovan - napéti 24 V — 0%
L6 Aktivni s radiovym vystupem €. 4 +50 %) s maximalnim vykonem 10 W
L7 Indikétor udrzby
L8 Elektricky zamek
L1 Ultralehkd brana
L2 Velm{ Lehlka brana Nastavuje systém, ktery fidi silu motoru, aby se
::3 Il;ehka brar;a pfizpiisobila hmotnosti automatiky. Systém
. 4 rimérna brana fizeni sily méfi také okolni teplotu a pfi
L5 Sila motoru L5 Stredné tézka brana obzvlast
L6 Té3ka brana nizkych teplotach automaticky zvy3uje silu
L7 Velmi tézka brana
L8 Ultratézka brana
L1 0,5 mt
L2 1mt
L3 1,5 mt
L6 Castetné oteveni L4 2 mt Upravuje miru ¢astecného otevieni
L5 2,5 mt
L6 3mt
L7 3,4 mt
L8 4 mt
L1 1.000
L2 2.000
- 000 Upravuje potet manévr(, po nichz ti
L7 prcecrenlg L4 7.000 pgia;:{/eelfz;elmribj\;SEoprEatligazes.e P
udrzbu L5 10.000
L6 15.000
L7 17.000
L8 20.000
L1 Vysledek 1. manévru (nejnoveéjsi)
L2 Vysledek 2. manévru
L3 Vysledek 3. manévru Umodiue it e kiers
P : moziiuje zjisti nomali r
L8 s L4 V),/sledek i man?vru vysl?ytl;l]Sﬁ ]piJsleé/ﬁiih% r?lasévrsci SE\(jiz odstavec
L5 Vysledek 5. manévru Z3znam anomalii’)
L6 Vysledek 6. manévru
L7 Vysledek 7. manévru
L8 Vysledek 8. manévru

V3echny parametry lze upravit podle potieby bez jakychkoli kontraindikaci; pouze Gpravy ,sily motoru“ mohou vyZzadovat zvlastni pozornost:

- vysoké hodnoty sily by se nemély pouZivat ke kompenzaci mist s abnormalnim tfenim na kiidle. Nadmérna sila mdze ohrozit ¢innost bezpecnostniho systému
nebo poskodit kidlo
- pokud se k podpofe systému snizovani razové sily pouziva ovladani ,Sila motoru’, zméfte silu znovu po kazdém nastaveni v souladu s normou EN 12453
- opotiebeni a povétrnostni podminky mohou ovlivnit pohyb automatiky, proto mdze byt nutné pravidelné opétovné nastaveni sily motoru.
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8 4 SPECIALNI FUNKCE

8.4.1 FUNKCE ,VZDY OTEVRENO".

Funkce ,Vzdy otevieno” je funkce fidici jednotky, ktera umoziiuje uzivateli vzdy
zadat pfikaz k oteviracimu manévru, kdyz pfikaz ,Krok za krokem” trva déle nez
2 sekundy; to je uzitecné napfiklad pro pfipojeni kontaktu Casovace ke svorce
Sbs, aby automatika zlistala otevfena po urcity casovy Usek.

Tato funkce plati bez ohledu na to, jak je naprogramovan vstup ,SbS’, pokud neni
naprogramovan k provadéni funkce ,Bytovy dtim 2°. Viz ¢ast ,Funkce Krok za
krokem* v odstavci ,Programovani trovné 2 (nastavitelné parametry)"

8.4.2 FUNKCE ,MOVE ANYWAY*,

Tuto funkci lze pouzit k ovladani automatizace, i kdyZ jedno nebo vice
bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz. Automatizaci lze
ovladat v rezimu ,drZeni pro chod” nasledujicim zplisobem: 1. poslete pfikaz k
pohybu automatiky pomoci vysilace, klicového prepinace apod. Pokud vse funguje
spravné, rameno se bude pohybovat normalné, jinak pokracujte bodem 2

2. do 3 sekund znovu stisknéte ovladac a podrzte jej stisknuty 3. pfiblizné po 2
sekundach automatika dokon¢i pozadovany manévr v rezimu ,drzeni pro chod’,
jinymi slovy bude pokracovat v pohybu, dokud je ovladat stisknuty.

Ked bezpec¢nostné zariadenia nefunguju, blikajuci indikator
niekolkokrat zablika, aby signalizoval typ problému. Ak chcete
overit typ anomalie, pozrite si kapitolu ,,Signalizacia cez
vystrainé svetlo“ (strana 40).

8 4 3 FUNKCE UPOZORNENI NA UDRZBU

Tato funkce upozorni uzivatele, kdyz automatizace vyzaduje kontrolu tdrzby.
Pocet manévrd, po nichZ zazni signdl, lze nakonfigurovat prostrednictvim aplikace
MyNicePro nebo prostfednictvim viech kompatibilnich rozhrani Nice.

Na zacatku kazdého manévru automatizace rozsviti zelené nebo Cervené
svétlo, aby signalizovala stav Udrzby podle chovani popsaného v tabulce nize:

Tabulka 20

UPOZORNENI NA UDRZBU
LED svétlo Pfizna Popis

sviti na zacatku kazdého

zelena , Bézny provoz
manevru
Celou automatizaci
= , sviti na zatatku kazdého doporucujeme podrobit
Cervena

manévru (drzbé kvalifikovanym

personalem

PRIPOJENI WI-FI
Motory ROBUS jsou nakonfigurovany pro pfipojeni Wi-Fi, aby bylo mozné:
- dalkové ovladani automatizace (prostiednictvim aplikace MyNice)
- instalacni program: konfigurace automatizace (prostfednictvim aplikace MyNice
Pro)
Pripojeni Wi-Fi je dostupné zejména ve tfech rezimech:
- modul Wi-Fi integrovany v fidici jednotce (je-li sou¢asti zakoupeného modelu)

- rozhrani BiDi-Wifi dodavané na vyzadani jako pfisluenstvi
- rozhrani Proview (pouze pro aplikaci MyNice Pro) dodavané na vyzadani jako
prislusenstvi

|| Aplikacia rozhrania BiDi-Wi-Fi na port busT4 pritomny na
automatizacii sa musi povazovat za alternativu k rozhraniu BiDi-
ZWave.

Chcete-li pouzivat pfipojeni Wi-Fi automatizace v dostupnych rezimech, je tfeba:

- v zavislosti na pozadovaném pouziti nainstalovat aplikaci MyNice nebo aplikaci
MyNice Pro (ur¢enou pro instalatéra) dostupnou v obchodé Google Play a Apple
App Store

- zapnout automatizaci a zkontrolovat, zda se dostupné zafizeni Wi-Fi bézné
zapina

- spustit nainstalovanou aplikaci a nakonfigurovat zafizeni Wi-Fi z nabidky
,Rozhrani Wi-Fi nebo Pfislusenstvi®

Dal3i podrobnosti tykajici se funkci spojenych s aplikacemi MyNice Pro a MyNice
naleznete na webové strance www.niceforyou.com.

8 5 1 INTEGROVANY MODUL WI-FI (V ZAVISLOSTI NA VERZI)

Modul integrovany v fidici jednotce ma 2 tlacitka (P1 a P2)a 2 LED (W1 a W2): ty se
chovaji odlisné podle jednotlivych provoznich fazi. Nize jsou uvedena tlatitka a LED
diody, s nimiz m{iZe uZivatel pracovat:

- W1 = Power/Sys (LED napajeni a LED stavu integrovaného modulu Wi-Fi)
- W2 = Wi-Fi / BT (LED stavu komunikace Wi-Fi)

- P1 = stisknuti na 10 s = obnoveni tovarniho nastaveni

- P2 = nepouziva se

4 N\
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& VAROVANI = Chcete-li zafizeni nainstalovat a pfifadit k

fidici jednotce, postupuijte podle pokynii v aplikaci MyNice nebo MyNice Pro.
Dalsi informace naleznete na webové strance www.niceforyou.com
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,Tabulka 21° znazorfiuje signaly vysilané LED diodami W1 a W2 a jejich vyznam.

Tabulka 21

WiFi /BT (W2) Napajeni/systém (W1) Stav LED diod W1 a W2 Popis
Sviti zelend Sviti zelend Staly Integ(ovany modul je v bézném provoznim stavu a je pfipojen

chytry telefon.
Sviti zelené Zelena, 8 rychlych bliknuti Docasny (nékolik sekund) Modul proved! ak¢i ,Identifikovat” uZivatele.

Modul ¢eka na pfijeti konfigurace sité Wi-Fi od
Blika zelené Sviti zelené Staly uzivatele. Ke konfiguraci modulu pouzijte aplikaci.
Sviti oranzové Sviti zelend staly Modul je v bézném provoznim stavu a neni

pfipojen zadny chytry telefon.
Modul konfiguruje pfipojeni Wi-Fi. Pokud je stav trvaly, znamena
Blika oranzové Stale zelena Docasny (nékolik sekund) to, ze pfi konfiguraci Wi-Fi doslo k problému.

Modul nelze nakonfigurovat, protoze od zapnuti

uplynulo 30 minut (pouze u modulu, ktery jesté nebyl
VYPNUTO Stale zelena Staly nakonfigurovan). Pro konfiguraci modulu odpojte napajeni fidici
jednotky a poté je obnovte.

Modul se aktualizuje. Pockejte na dokonceni operace. Pokud
VYPNUTO Blika oranzové Docasny (pfiblizné 1 minuta) operace neprobéhne spravné, modul se po 5 minutach
automaticky restartuje.

Modul zaznamenal stisknuti resetovaciho tlacitka pfi zapnuti

Blika cervené VYPNUTO Prechodny v
fidici jednotky.
. ; i . o Modul se nedokéze pfipojit k domaci siti Wi-Fi nebo se
bR Svitizelene Staly nedokaze pfipojit ke cloudu Nice.
8 5 2 ROZHRANI BIDI-WI-FI ILL]j POZOR! Ak nie je sprévne vlozené, rozhranie BiDi-Wi-Fi sa
Chcete-li pfipojit rozhrani BiDi-Wi-Fi: moze poskodit alebo natrvalo poskodit riadiacu jednotku.

Odpojte napajeni fidici jednotky vyjmutim pojistky F2 a v
pipadé potfeby také nouzového napajeni

3 K opétovnému zapnuti fidici jednotky vlozte pojistku F2

~ | 4. Potkejte, az LED dioda dat zatne blikat

5. Nakonfigurujte rozhrani prostfednictvim aplikace

6. Pockejte, az se LED dioda dat rozsviti a z{istane svitit zelené

|| Dalsie podrobnosti tykajuce sa funkcii spojenych s rozhranim
BiDi-Wi-Fi najdete na webovej lokalite www.niceforyou.com.

F

- J
2 Pied pokracovanim zkontrolujte, zda jsou viechny LED diody fidici

Zasuiite rozhrani BiDi-Wifi do konektoru BUS T4 fidici jednotky
e ™
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8.6 PRIPOJENI PRO-VIEW

Ridici jednotka ma konektor BusT4, ke kterému lze pFes rozhrani IBT4N pfipojit
rozhrani ,Pro-View’, které umozfiuje plné a rychle fidit instalaci, idrzbu a
diagnostiku celé automatizace pfes pfipojeni Wi-Fi a aplikaci MyNice Pro. Po
spravném napajeni ProView automaticky vytvofi sit Wi-Fi, ke které se mlize uzivatel
pfipojit.

Kdyz je pfisluSenstvi ProView spravné sparovano, rozsviti se LED ,stav

napajeni”

(A)a LED ,stav Wi-Fi“ (B) sviti zelené.
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& Dalsi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s rozhranim

Pro-View a aplikaci MyNice Pro naleznete na webové strance
www.niceforyou.com.

8.7 Z-WAVE™

Motory ROBUS jsou kompatibilni s protokolem Z-Wave™, ktery umoziiuje uZivateli
spravovat vSechny funkce automatizace mimoradné jednoduchym zplisobem
prostiednictvim aplikace Z-Wave™ brany nainstalované doma. Konkrétné je k
dispozici pfipojeni Z-Wave™ s rozhranim BiDi-ZWave, které lze pouzit k ovladani
pohybu a stavu automatizace.

|| Aplikacia rozhrania BiDi-ZWave na port busT4 pritomny na
automatizicii sa musi povazovat za alternativu k rozhraniu BiDi-
Wi-Fi.

|| Dalsie podrobnosti tykajtice sa funkcii spojenych s rozhranim
BiDi-ZWave najdete na webovej stranke www.niceforyou.com.

8.8 VYMAZANI PAMETI

w Postup popisany nizsie obnovi predvolené nastavenia riadiacej

jednotky. Vsetky vlastné nastavenia sa stratia.
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Chcete-li vymazat pamét fidici jednotky a obnovit vSechna vychozi nastaveni,
postupuijte takto:

1 stisknéte a podrzte tlacitka f a h, dokud se programovaci LED diody ,L1-L8"
nerozsviti (pfiblizné po 3 sekundach) 2. uvolnéte tlacitka

3 pokud byla operace (spésna, programovaci LED diody L1 az ,L8" rychle
blikaji 3 sekundy.

|| Tymto postupom je mozné vymazat aj véetky chyby, ktoré zostali
v pamiti.

[/[11] Tento postup nevymaze radiové kody ulozené v paméti radiového
piijimace (integrovaného a/nebo externiho)
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9PRiRUCKA PRO RESENI PROBLEMU

9 1 RESENi PROBLEMU

Nize uvedena tabulka obsahuje uzitecné pokyny k vyredeni pfipadnych poruch nebo chyb, které se mohou vyskytnout béhem instalace nebo v pfipadé zavady.

Tabulka 22

RESENi PROBLEMU

Problémy

Doporucené kontroly

Radiovy vysila¢ neovlada automatizaci a LED na
vysilaci se nerozsviti

Zkontrolujte, zda nejsou baterie vysilace vybité, a v pfipadé potfeby je vymérite.

Radiovy vysila¢ neovlada automatizaci, ale LED na
vysilai sviti

Zkontrolujte, zda je vysila¢ spravné ulozen v paméti radiového pfijimace.

Neni ovladan Zadny manévr a LED ,0K" neblika

Zkontrolujte, zda je pfevodovy motor napajen sitovym napétim
Zkontrolujte, zda nejsou spalené pojistky F1 a F2; pokud ano, zjistéte pficinu poruchy a poté pojistky vyménte
za jiné se stejnym proudem a stejnymi charakteristikami.

Zadny manévr se nezahaji a majak nesviti

Zkontrolujte, zda byl piikaz skutecné pfijat. Pokud je pfikaz pfijat na vstupu SbS, musi se rozsvitit LED
,OK"; pokud se misto toho pouZije radiovy vysila¢, LED ,0K” musi dvakrat rychle zablikat.

Zadny manévr se nezahaji a majak
nékolikrat zablika

Spoitejte pocet bliknuti a zkontrolujte pfisluSnou hodnotu v ¢asti ,Signalizace pomoci majaku’.

Manévr se zahdji, ale ihned po ném nasleduje zpétny
chod

Zvolena sila miize byt pro tento typ automatizace pfilis nizka. Zkontrolujte, zda nejsou néjaké
prekazky, a v pfipadé potfeby silu zvyste.
Zkontrolujte, zda nebylo aktivovano bezpe¢nostni zafizeni pfipojené ke vstupu Stop.

Manévr je dokoncen spravné, ale majak
nefunguje

Ujistéte se, Ze béhem manévru je na svorce FLASH majaku napéti (pferusované, hodnota napéti neni vyznamna:
pfiblizné 10-30 Vc); pokud napéti je, problém je zplisoben lampou, kterou je nutné

vymenit za lampu se stejnymi charakteristikami; pokud napéti neni, mohlo dojit k pretizeni vystupu

FLASH. Zkontrolujte, zda kabel neni zkratovany.

~

F1

CHARAKTERISTIKY POJISTEK F1 A F2

Tabulka 23

Pojistka fidici jednotky = 2 A pomald

F2

Pojistka sitového napajeni = 1,6 A pomala
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9.2 VYMENA KARTY RiZENi MOTORU

V pripadé poruchy lze kartu fizeni motoru vyménit podle nize popsanych postupd

1. Odpojte napajeni fidici jednotky vyjmutim

pojistky F2 a v pfipadé potfeby nouzového zdroje napajeni

2. Odstranite vSechny kabely

3. Demontuite fidici jednotku (viz ¢ast ,Demonta? fidici jednotky” - pfislusna
informace)

4. Stisknéte plastovy kryt (A) v oznacenych bodech a sejméte jej

~
J

1. Drite kartu jednou rukou

2. Posurite plastovou zarazku (B) doleva

3. Vyjméte kartu a nahradte ji odpovidajici verzi
~
J
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9 3 SIGNALIZACE POMOCi MAJAKU

Béhem manévru blika majak ,FLASH" jednou za sekundu; vzdy, kdyZ se vyskytnou anomalie, jsou vysilany kratsi zablesky; zablesky se zopakuji dvakrat s
jednosekundovou pauzou mezi nimi.

Tabulka 24
SIGNALY BLIKANI MAJAKU
Rychlé zablesky Pfitina AKCE
2 zablesky ‘s - . . . . . . Gy
. . Na zacatku manévru jedna nebo vice fotobunék blokuje pohyb; zkontrolujte, zda nejsou néjaké prekazky.

pauzals Zasah fotobunky . L o P vy

, Béhem manévru je to normalni, pokud je pfitomna prekazka.
2 zablesky
3 zablesky : .
pauzals ngah omezovace Automatizace béhem svého pohybu zaznamenala nadmérné tfeni; zjistéte pficinu.

3 sily motoru
3 zablesky
:azlle;lids(y Spusténi vstupu STOP Na zatatku manévru nebo béhem pohybu zasahl vstup STOP; zjistéte pficinu.
4 zablesky
5 zablesku v o - . . . . . .

auzals Vnitfni chyba ulozeni Pockgjte alespon 30 sek.und a poté zkuste zadat pfikaz. Pokud stav pretrvava, znamena to poruchu a je
pau: o parametr( nutné vyménit elektronickou desku.
5 zablesku
6 zablesk Byl prekroten maximalni
pauzals potet manévril za hodinu Pockejte nékolik minut, az omezova¢ manévr{ klesne pod maximalni limit.
6 zablesku
7 zablesku sy Odpojte viechny napajeci obvody na nékolik sekund a poté zkuste zadat prikaz znovu; pokud stav
. Chyba ve vnitinich PN L I v

1sekundova pauza L pretrvava, znamena to vaznou poruchu na elektronické desce nebo na kabelazi motoru. Provedte vSechny

2 5 elektrickych obvodech v Ly
7 zableski potfebné kontroly a vymény.
R vy Dalsi prikaz je jiz pfitomen. Odstrante pfitomny pikaz, abyste mohli odesilat dalsi prikazy.
1sekundova pauza Pfikaz je jiz pfitomen ' ’ '
8 zableskii
9 zablesk
1sekundova pauza Automatizace se zastavila Automatizace byla zastavena pfikazem ,Stop automation”.
9 zablesk

9.4 SIGNALY NA RIDICi JEDNOTCE
Ridici jednotka ma sérii LED diod, z nichZ kazda méize vydavat zvlastni
signaly jak béhem bézného provozu, tak pfi vyskytu anomalie.

Dalsi informace naleznete v ,,

LED dioda BlueBus
B Led Photo, Sbs, Stop

Tabulce 27“ a , Tabulce 28" A

C Programovaci LED ,L1 ... L8".

D LED radio "R"

9 5 SVETELNE SIGNALY

9 5 1 STAVOVA KONTROLKA

Kontrolka stavu motoru (A) (,0brazek 60°) se sklada ze 2 barev (¢ervena a zelena) a
slouzi k signalizaci pfipadnych anomalii. ,Tabulka 25° zobrazuje mozné stavy

Ve

59

Motor
Control
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Stavova kontrolka s jiZ nau¢enymi polohami

Tabulka 25

Zelené svétlo
rozsviceno Svétlo z(istane svitit na zaCatku kazdého manévru, pokud v systému nejsou zadné anomalie, a zhasne, kdyz manévr skonci.
Vypnuto Bézny provoz
Cervené svétlo
rozsviceno Svétlg zlstane svitit na zacatku kazdého manévru, pokud byl prekrocen nastaveny pocet manévr(i pro ddrzbu, a zhasne, kdyz manévr

skonci.
Vypnuto Bézny provoz.
Vystrané svétlo Ridici jednotka zjistila anomalii: Viz ,Tabulka 24

Stavova kontrolka s nenau¢enymi polohami

Tabulka 26
Zelené svétlo
rozsviceno Svétlo se rozsviti pfi dosazeni koncového spinace otevirani.
Vypnuto Bézny provoz
Cervené svétlo
rozsviceno Svétlo se rozsviti pfi dosazeni koncového spinace zavirani.
Vypnuto Bézny provoz.
Vystrané svétlo Ridici jednotka zjistila anomalii: Viz ,Tabulka 24"
9 5 2 LED RIDICI JEDNOTKA
Tabulka 27
KONTROLKY NA RIDICi JEDNOTCE
Status Vyznam Mozné fedeni
BlueBus LED

Zkontrolujte pitomnost napajeni; zkontrolujte, zda nejsou spalené
VYPNUTO Anomalie pojistky; v pfipadé potfeby zjistéte pfitinu poruchy a poté je
vyménte za pojistky se stejnymi parametry. Existuje vazna
anomalie; zkuste fidici jednotku na nékolik sekund vypnout; pokud
stav pretrvava, znamena to, Ze dolo k poru3e a je tfeba vyménit

D Vazna anomlie desku elektronickych obvod.
2 zelené zablesky za sekundu Ve v pofadku Bézny provoz fidici jednotky.

Je to normalni, kdyZ dojde ke zméné na jednom ze vstupi: SBS,
2 rychlé zelené zablesky Stav vstupii se zménil STOP, OTEVRIT, ZAVRIT, pfi zasahu fotobunék nebo pfi pouziti

radiového vysilace.

Série zableski oddélenych
1sekundovou pauzou Riizné Viz ¢ast ,Signalizace prostfednictvim majaku'.

Odpojte svorku a ovérte piitinu zkratu na pripojkach BlueBUS.

Série rychlych a 7k BlueBUS Pokud se zkrat odstrani, LED dioda zatne normalné blikat pfiblizné
prodlouzenych cervenych rat na svorce Slue po deseti sekundach.

zableski

STOP LED

VYPNUTO Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu STOP. Vstup
Zapnuto STOP nezasahl STOP je aktivni.

LED dioda SbS

VYPNUTO Ve v poradku Vstup SbS neni aktivni.

Zapnuto Zasah vstupu $bS i—i J?ergggn;ilt?\i,n?okud je zafizeni pfipojené ke vstupu SbS
Led FOTO

VYPNUTO Zasah vstupu FOTO Zasahl vstup FOTO.

Zapnuto Vse v pofadku To je normalni, pokud bezpecnostni zafizeni nezasahlo.
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Tabulka 28

KONTROLKY NA TLACITKACH RIDICi JEDNOTKY LED 1

VYPNUTO Béhem béZného provozu to znamena, Ze ,Automatické zavirani“ je vypnuto.
Zapnuto Béhem bézného provozu to znamena, Ze ,Automatické zavirani” je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spolecné s ,L2°, znamena to, Ze se musi provést faze naCteni zafizeni (viz odstavec ,NaCteni zafizeni®).
LED 2 Popis
VYPNUTO Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Zaviit po fotoburice” neni aktivni.
Zapnuto Béhem bézného provozu signalizuje, Ze je aktivni rezim ,Zaviit po fotoburice”.
Blika Probiha prggramoyéyi funk“ci. L , o o o
Pokud blika spolecné s ,L1°, znamena to, Ze se musi provést faze nacteni zafizeni (viz odstavec ,Nacteni zafizeni").
LED 3 Popis
VYPNUTO Béhem bézného provozu to znamena, ze ,Vzdy zavfit“ neni aktivni.
Zapnuto Béhem bézného provozu signalizuje, Ze je aktivni Vzdy zaviit"
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spole¢né s L4, znamena to, Ze je tfeba nautit polohu otevfeni a zavieni kiidla (viz odstavec ,Natteni délky kfidla“).
LED 4 Popis
VYPNUTO Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Stand-by” neni aktivni.
Zapnuto Béhem bézného provozu signalizuje, Ze je aktivni rezim ,Stand-by".
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spole¢né s L3, znamena to, Ze je tfeba nautit polohu otevfeni a zavieni kfidla (viz odstavec ,Nacteni délky kfidla“).
LED 5 Popis
VYPNUTO Béhem béZného provozu to znamena, Ze rezim ,Peak” neni aktivni.
Zapnuto Béhem bézného provozu signalizuje, Ze je aktivni rezim ,Peak”.
Blika Probiha programovani funkci.
LED 6 Popis
VYPNUTO Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Predblikavani® neni aktivni.
Zapnuto Béhem bézného provozu signalizuje, Ze je aktivni rezim ,Pfedblikavani®
Blika Probiha programovani funkci.
LED 7 Popis
VYPNUTO Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Interni radiova inhibice” neni aktivovana.
Zapnuto Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Interni radiova inhibice” je aktivovana.
Blika Probiha programovani funkci.
LED 8 Popis
VYPNUTO Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ROBUS je nakonfigurovan jako Master.
Zapnuto Béhem béZného provozu signalizuje, Ze ROBUS je nakonfigurovan jako Slave.
Blika Probiha programovani funkci.

Ak konfiguracia parametra (iroven 2) nie je rozpoznana vzhladom na existujtice konfiguracie, riadiaca jednotka zapne sucasne a

prerusovane dve LED diddy L1 a L8, aby signalizovala, Ze aktualna hodnota je mimo rozsahu. V pripade potreby je mozné hodnoty vynitit
stlacenim tlacidiel|Open A]alebo [Close V1.

& POZOR! Béhem kazdého manévru se rozsvécuji LED diody, které signalizuji silu vyvijenou motorem k pohybu automatizace.

Béhem kazdého manévru se LED diody proporcionalné rozsvécuji, aby signalizovaly silu vyvijenou motorem k pohybu automatizace. Nize je uvedeno porfadi, v némz se
LED diody rozsvécuji v zavislosti na sile:
- zL1naL3v pfipadé nizké sily

- zL1 na L5 v pfipadé stfedni sily
-zL1nal8 v pfipadé velké sily.

UPOZORNENIE: pri zastavenom motore postupné rozsvietenie LED diéd L1...L2...L3...L4...L5...L6...L7...L8 indikuje, Ze FW produktu sa
aktualizuje, preto je potrebné pockat na ukoncenie procesu aktualizicie a aZ potom bude mozné automatiku znova pouzit! Odporic¢ame
neodpajat motor od napéjania.
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9.6 RADIOVA DIAGNOSTIKA

Tabulka 29

SIGNALIZACE KONTROLKY R NA RIDICi JEDNOTCE

Dlouhé zablesky > ZELENA pfi spusténi

Aktualni systém kédovani: ,0-Code” Neni 2 :D
uloZeno Zadné dalkové ovladani 5 :D
Dlouhé zablesky > ZELENA za provozu

Indikuje, Ze piijaty kod neni ulozen v paméti 1 E
Ulozeni kédu do paméti 3 ﬁ
Pamét vymazana 5 :D
Béhem programovani indikuje, Ze kdd neni autorizovan k ulozeni do paméti 6 :D
Béhem programovani indikuje, Ze pamét je plna 8 :D
Krétké zablesky > ZELENA

Certifikat neni platny pro uloZeni do paméti 1 :D
Béhem programovani signalizuje, Ze kod nelze uloZit do paméti, protoZe pFenasi ,certifikat* 2 :D
Vystup v ,Mode 2 neni fizen idici jednotkou 4 :D
Béhem procesu mazani indikuje, Ze kod byl vymazan 5 :D
Certifikat* s nizi prioritou, ne? je pFipustna trovei 5 |3
Chyba synchronizace kédu 6 | 24
Dlouhé zablesky > CERVENA

Neoriginalni blok kodu 1 :D
Kod s nizsi prioritou, neZ je autorizovana troven 2 E
Kratkeé zablesky > CERVENA

Programovaci blok ,,V blizkosti“. 1 :D
Blok pro ulozZeni certifikatu do paméti 1 :D
Blok paméti (zadani kédu PIN) 2 |
Dlouhé zablesky > ORANZOVA

(PFi spusténi, po nékolika zelenych zablescich). Oznacuje pfitomnost obousmérnych vysilact ‘ 1 :D
Krétké zablesky > ORANZOVA

Indikuje aktivaci blokového programovani (pfi spusténi) ‘ 2 E
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9.7 ZAZNAM ANOMALII

ROBUS dokaze zobrazit vechny chyby, které se vyskytly béhem poslednich 8 manévr(, napfiklad preruSeni manévru v diisledku aktivace fotoburiky nebo citlivé hrany.

Chcete-li zkontrolovat seznam anomalii, postupujte podle ,Tabulky 30°

Tabulka 30

ZAZNAM PORUCH
Popis

Pouzité symboly

Stisknéte a podrzte g pfiblizné 3 sekundy

Stop/Set

w
w

Uvolnéte g kdyz LED L1 zacne blikat

\ /
’

A

Stisknéte a uvolnéte f nebo h tlacitko pro posunuti blikani LED na L8 pro parametr
»Seznam anomalii®.

Open A || |stop/Set
&)
yﬂh’jml,

V

<z s>

Stisknéte a podrzte g tlacitko, které je nutné drzet stisknuté béhem nasledujicich krokii

Stop/Set

Pockejte priblizné 3 sekundy, po nichz se rozsviti LED odpovidajici chybnym manévrim. LED L1

indikuje vysledek posledniho manévru a LED L8 indikuje vysledek osmého manévru. Pokud LED sviti, znamena to,
Ze béhem manévru doslo k poruse; pokud LED nesviti, znamena to, Ze béhem manévru nenastala

zadna porucha

N

TN

Stisknéte a uvolnéte f a h tlacitky vyberte poZzadovany manévr: PfisluSna LED
dioda vyda stejny pocet zableski, jaky bézné vydava majak po anomalii

?

<= o>

Uvolnéte g

Stop/Set

Y
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1 () DALSi PODROBNOSTI (Prislusenstvi)

10 1 PRIDAVANi NEBO ODSTRANOVANI ZARIZENi

Po zmontovani automatiky je mozné zafizeni kdykoli pfidat nebo odebrat.
Zejména je mozné pfipojit riizné typy zafizeni na vstupy ,BlueBUS* a ,STOP", jak
je popsano v nasledujicich odstavcich.

Po piidani nebo odstranéni zafizeni se tato musi nacist, jak

je popsano v odstavci ,Nacteni dalSich zafizeni”.

10.1.1BLUEBUS

BlueBus je technologie, ktera umozniuje pfipojeni kompatibilnich zafizeni pomoci
pouze dvou vodic(, které prenaseji napajeci i komunikacni signaly. VSechna
zafizeni jsou zapojena paralelné na 2 vodice samotné sbérnice BlueBus. Neni
nutné dodrzovat zadnou polaritu; kazdé zafizeni je rozpoznano individualné,
protoze mu je béhem instalace pfifazena jedinetna adresa.

Na BlueBUS lze pfipojit nasledujici zafizeni: fotoburiky, bezpecnostni zafizeni,
ovladaci tlacitka, signalizacni svétla atd. Ridici jednotka rozpozna v3echna pfipojena
zafizeni jednotlivé prostfednictvim vhodné faze nacteni a dokaze rozpoznat viechny
mozné anomalie s absolutni presnosti. Z tohoto dlivodu se vzdy, kdyz je zafizeni
pfipojeno nebo odpojeno od Blue-BUS, musi na fidici jednotce provést faze nacteni,
jak je popsano v odstavci ,Natteni dalSich zafizeni"

10 1 2 VSTUP STOP

STOP je vstup, ktery zplsobi okamzité pferuseni manévru, po némz nasleduje kratka
inverze. Na tento vstup lze pfipojit zafizeni s vystupem s normalné otevienymi
kontakty ,NO" a zafizeni s normalné uzavienymi kontakty ,NC", jakoz i zafizeni s
vystupem s pevnym odporem 8,2 kQ, jako jsou citlivé hrany.

Béhem faze naCteni zafizeni fidici jednotka rozpozna typ zafizeni pfipojeného
na vstup STOP a pozdéji, pfi bézném pouzivani automatiky, fidici jednotka vyda
pfikaz STOP, kdyz zaznamena zménu oproti zjiSténému stavu.

Na vstup STOP lze pfipojit vice zafizeni, dokonce i rliznych typ(, pokud jsou
provedena vhodna opatfeni:

- Libovolny pocet zafizeni NO m(ize byt vzajemné propojen paralelné. -Libovolny
pocet zafizeni NC m{ze byt navzajem propojen sériové. -Dvé zafizeni s vystupem s
pevnym odporem 8,2 kQ mohou byt zapojena paralelné; pokud jsou vice nez 2
zafizeni, musi byt vSechna zapojena do kaskady s jednim zakon¢ovacim odporem 8,2
kQ.

- Je mozné kombinovat dva kontakty NO a NC jejich umisténim paralelné, pficemz se
také namontuje odpor 8,2 kQ v sérii s kontaktem NC (to také umozfuje kombinovat
3 zafizeni: NO, NC a 8,2 kQ). Pokud se vstup STOP pouziva k pfipojeni zafizeni s
bezpecnostnimi funkcemi, pouze zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ zarucuji
bezpecnost kategorie 3 proti porucham v souladu s normou EN 954-1.

10 1 3 1/0 ROZSIRUJICI DESKA (VOLITELNE PRISLUSENSTVI)

Ridici jednotka je konfigurovana pro umisténi riznych verzi |/0 rozsitujicich desek,
které zpFistupfiuji dalsi vstupy a vystupy. Kazdy pfidavny vstup/vystup lze pfizpisobit,
jako by 3lo o fyzicky vstup/vystup fidici jednotky.

Vzdy, kdyZ se rozsifujici deska vlozi nebo odstrani, musi se provést postup ,nacteni
zafizeni”: pokud se tak nestane, pohyb motoru ziistane omezen na funkci ,pohyb pii
stisknuti”

Pfidavani nebo vyjimani rozsifujicich desek se musi vzdy

provadét bez napajeni (odstranénim pojistky F2 a pripadné i bloku
baterii).

Chcete-li pfidat rozsifujici desku:

1. odpojte fidici jednotku od napajeni

2. odstrarite pfedodpojovaci prvek (A)

3. Zasunite rozsifeni (B) do pfisluSného slotu na desce obvod fidici jednotky.

4. napdjejte fidici jednotku

5. zopakujte postup nacteni zafizeni, jak je popsano v odstavci ,Nacteni dalSich
zafizeni’,

10 1 4 1/0 ROZSIRUJICT DESKA (VOLITELNE PRISLUSENSTVI)
- N

& POZOR! U nékterych model se rozsifujici deska dodava

jako standardni soucast

& POZOR! Zkontrolujte spotiebu elektrické energie Fidici

jednotky a rozsifujici desky. Neprekracujte maximalni povoleny vykon.

Specificky navod k rozsifujici desce je dostupny online. Pomoci smartphonu
naskenujte OR kod desky.

4 N

® . .
L.

Nice C€cs I

5-24V == (Max 500 mA) E|, Fa[E]
J-20°c f+s5°C o
ks
Nice S.p.A. Via Callalta, 1 L
31046 Oderzo TV ltaly = 'I;.. o 3
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ROZSIRUJICI DESKA

Tabulka 31

Produkt Popis Vstupni charakteristiky Vystupni charakteristiky
IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3) OUT3 = otevieny kolektor (max 10W = 24V - 0,4A)
MLAE44 4 Vstup IN 4 = suchy kontakt (COM - IN4) 0UT4 = otevieny kolektor (max. 10W = 24V - 0,4A)
4 Vystup IN 5 = suchy kontakt (COM - IN5) OUTS = otevieny kolektor (max. 10W = 24V - 0,4A)
IN 6 = suchy kontakt (COM - IN6) OUT®6 = otevieny kolektor (max 10W = 24V - 0,0,0 A)
MLAE22 2 Vstup IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3) OUT3 = otevieny kolektor (max 10W = 24V - 0,4A)
2 Vystup IN 4 = suchy kontakt (COM - IN4) OUT4 = suchy kontakt s prepinacim relé (230VAc - 5A)
2 Vstup IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3)  teEany V.
MLAE21 1 Vystup IN 4 = suchy kontakt (COM - IN4) OUT3 = otevieny kolektor (max 10W = 24V - 0,4A)

10 1 5 NACTENI DALSICH ZARIZENi

Nacteni zafizeni pripojenych k ,BlueBus® a ke vstupu ,STOP* se obvykle provadi
béhem faze instalace; pokud se vSak pfidaji nova zafizeni nebo se odstrani stara, lze
proces nacteni opakovat.

T - N\
(63 JEON L kL
) B:
() S
1D
1D
5 NIAYY,
Z 7 B0 5 & EL/RVR
N\ J

Jak na to:
1 soucasné stisknéte a podrite fa g

2 uvolnéte tlacitka, kdyz LED ,L1“a ,L2" za¢nou rychle blikat (pfiblizné po 3
sekundach)
3 pockejte nékolik sekund, nez fidici jednotka dokondi fazi nacteni zafizeni

4 na konci této faze musi LED ,Stop” svitit, LED ,L1" a ,L2“ musi zhasnout,

zatimco LED ,L1" az L8 se rozsviti v zavislosti na stavu funkci ON-OFF, které
predstavuji.

w Po pridani nebo odstranéni zafizeni se musi znovu provést
test automatizace, jak je uvedeno v odstavci ,Zkouseni'.

10 1 6 PRIPOJENi RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM (VOLITELNE
PRISLUSENSTVI)

Ridici jednotka ma slot pro montaz radiovych pfijimacli s konektorem SM (volitelné
prislusenstvi) patficich do rodiny OXI, OXIBD atd., které lze pouzit k dalkovému
ovladani fidici jednotky prostfednictvim radiovych vysilacd. Pied instalaci pfijimace
zablokujte ¢innost interniho radia (viz odstavec ,Programovani arovné 1 (ZAP-VYP)“)
a odpojte napajeni fidici jednotky.

Instalace pfijimace: Obrazek 64

1. zablokujte Cinnost interniho radia (viz odstavec ,,

Programovani trovné 1 (ON-OFF)’

2. odstrarite pfedbézny oddélovaci prvek (A)

3. Zasunite prijimac (B) do pfisluSného slotu na desce obvodt fidici jednotky

4. napajejte fidici jednotku

4 N\

64

Dostupné prikazy a rezimy ukladani do paméti naleznete v reZimech relevantnich
pro programovani integrovaného radiového prijimace. (viz kapitola

,PROGRAMOVANI RADIA").

10 1 7 PRIDAVNE OSVETLENi
Tabulka 32
Bilé svétlo*
rozsviceno Automatizace se pohybuje nebo se pravé zastavila. Po naprogramované dobé se automaticky vypne.
Sviti 3 sekundy Provedeni pfikazu k uzamceni automatizace je dokonceno.
Vypnuto BéZny provoz / motor se zastavil a Ceka na piikazy.

* PfisluSenstvi dostupné pouze pro ROBUS RBS600HS.
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10 1 8 RELE FOTOBUNKY S FUNKCi FOTOTEST

Ridici jednotka disponuje funkci FOTOTEST, ktera zvy3uje spolehlivost bezpe¢nostnich zafizeni a umoZfiuje jeji zafazeni do kategorie 2 v souladu s normou EN
13849-1 o kombinaci Fidici jednotky a bezpeCnostnich fotobunék.

& POZOR! Pro aktivaci funkce FOTOTEST je tfeba upravit konfiguraci pres kompatibilni Wi-Fi rozhrani a aplikaci

MyNicePro

Vzdy, kdyz se zahaji manévr, zkontroluji se viechna pfislusna bezpecnostni zafizeni a manévr se spusti pouze tehdy, pokud vse funguje spravné. Pokud

test selze (fotoburika oslepena sluncem, zkrat kabelli atd.), porucha se identifikuje a manévr se znemozni.

Pripojte fotoburiky, jak je znazornéno na ,Obrazku 65°.

Schéma zapojeni s reléovymi fotobuiikami s FOTOTESTEM

|| Vsetky obrazky prisluSenstva st zahrnuté len na ilustracné ucely.

-

65

Motor

Control

Nice S.p.A.
Via Callalta, 1
31046 Oderzo
TV ltaly

)i

|

|

Flash

S‘_
Photo

o

24V +
GND

12V OSE

L1
L2

Open A

L3
L4

Stop/Set

L5

L6
L7

Close ¥
T —it

L8

(
[=]

Ln@ |

o@D 3¢

1D
)
10
10
oD
o}
10
1D

jl_

» e
NO

Pokud se pouziji 2 pary fotobunék, které se navzajem rusi, je tfeba aktivovat ,synchronizaci“ podle popisu v navodu k pouZiti

fotobunék.

Pfi vyméné, pridavani nebo odstraiovani jakychkoli zafizeni automatizace je tieba spustit proces nacteni (viz kapitola ,Nacteni

zafizeni” na strané 21).

& Upozornéni: 12 V pouze pro pripojeni optoelektronické bezpecnostni hrany (OSE) (max 15 mA)
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10 1 9 RELE FOTOBUNKY BEZ FUNKCE FOTOTEST

Ridici jednotka ma vyhrazeny vstup PHOTO, na ktery lze pfipojit rozpinaci kontakt reléovych fotobunék. Na rozdil od konfigurace s ,FOTOTESTEM® se po zadani
pikazu manévr provede bez kontroly platnosti signalu pfichazejiciho z fotobunék, aniz by se zménila reaktivita externich fotobunék na zménu stavu.

Pripojte fotoburiky, jak je znazornéno na ,Obrazku 66",

Schéma zapojeni s reléovymi fotobuiikami bez FOTOTESTU

|| Vsetky obrazky prisluSenstva st zahrnuté len na ilustracné ucely.

-

@
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Nice S.p.A.
Via Callalta, 1
31046 Oderzo

TV ltaly

%
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-

24V +
GND
Stop
12V OSE

I

A | s I i
| S | | S
AN I 7/
—QII;
7/ I AN
-+
X1

&

& Upozornéni: 12 V pouze pro pripojeni optoelektronické bezpecnostni hrany (OSE) (max 15 mA)
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10 1 10 ELEKTRICKY ZAMEK

Vystup OGI je ve vychozim nastaveni povolen pro funkci OGI (Kontrolka oteviené
brany), ale lze jej naprogramovat k ovladani elektrického zamku (viz odstavec
,Programovani irovné 2 (nastavitelné parametry)” na strané 33).

Na zacatku oteviraciho pohybu se vystup aktivuje na 2 sekundy, zatimco pfi
zaviracim manévru neni aktivovan, proto je nutny mechanicky reset elektrického
zamku.

Vystup nem{ze ovladat pfimo elektricky zamek, ale pouze zatéze 24 V (stfidavy
proud) 10 W. Vyystup musi byt propojen s relé, jak je znazornéno na obrazku.

-

@

A

/

Flash

oGl
L
Photo

Sbs

-

24V +
GND

Stop

12V OSE

2. pfipojte pfislusny kabel ke konektoru zaloZni baterie (PS124) ("Obrazek 69")

—

© D

Bluebus
2

(& v

A Elektricky zamek
B 24V c pomocné relé
C Napdjeni elektrického zamku

10 2 PRIPOJENI A INSTALACE NOUZOVEHO NAPAJENi

ﬁ Elektrické pfipojeni baterie k fidici jednotce je tfeba
provést az po dokonteni viech fazi instalace a programovani,
protoZe baterie je nouzovy zdroj napajeni.

Instalace a pfipojeni baterie:
1 odstrante prvek predbézného odpojeni (A) ("Obrazek 68")

J

3. zasunite pfisludny konektor (C) do konektoru vychazejiciho z prostoru motoru
(‘Obrazek 707)

&

-

&

& POZOR! V pfipadé, %e je poutita zalozni baterie, funkce , ALl

stand-by se nesmi pouzivat.
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10 3 PRIPOJENi PROGRAMATORU OVIEW 10 4 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENI

Ridici jednotka ma konektor BusT4, ke kterému lze pfipojit programator ,Oview" Pokud uzivatel potfebuje napdjet externi zafizeni, napfiklad bezkontaktni Ctecku
pres rozhrani IBT4N. Programator umoZfiuje plné a rychle fidit instalaci, udrzbu transpondérovych karet nebo osvétleni klicového pfepinace, lze napajeni zapnout
a diagnostiku celé automatizace. Chcete-li ziskat pfistup ke konektoru, podle znazornéni na obrazku. Napajeci napéti je 24V ¢ -30% + +50% s
postupujte podle obrazku a pfipojte konektor do pfislusného slotu. maximalnim dostupnym proudem 100 mA.
4 N
- N | @ | :
F72) o] [ K
i@ |
i) GD oGl E
o || | R
0 G:D Photo
24V (+) | % q r
D L 24v +
GND 7 |aw .
0 G:D Stop
0 G:D 12V OSE L
0 GD Bluebus
JO) T —
0 @ Aerial
1D N K
- J

. J
Oview m0zZe byt pfipojen k vice fidicim jednotkam soucasné (az 16 bez jakychkoli
zvladtnich opatfeni) a mize byt ponechan pfipojeny k fidici jednotce béhem bézného
provozu automatizace. V tomto pfipadé jej lze pouzit k odesilani piikaz{i pfimo do
fidici jednotky pomoci specifické nabidky ,uZivatel’
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Si

Dal:

dodavané se samotnou fotoburikou.

éna nize.

v

Instalace fotobuiiky EPMOR je znazorn

3

informace naleznete také v p

firucce

v

W Popsany postup plati také pro instalaci fotobuiiky EPMOB.

5 sejméte kryty (F) povolenim $roubl (G) ("Obrazek 76")

'Obrazek

(

L)

(

tice

a odstranénim ma

)

bu (I

6. vyjméte fotoburiku (H) povolenim $rou

77")

10 4 1 FOTOBUNKY EPMOB A PRIDAVNE SVETLO ELMM

prislusenstvi. Sada RBSKITSAFE1 obsahuje drzaky a pridavné svétlo

ELMM.

3

w ROBUS 600 HS se dodava bez montaznich konzol pro

Jako alternativu k fotobunikam EPMOB lze nainstalovat
Ridte se také navodem k obsluze dodavaného pfislusenstvi.

1. oteviete uzamykaci hak (A) pomoci dodaného klice

2. povolte Srouby (B)
3. sejméte kryt (C) ("Obrazek 74")

reflexni fotoburiky EPMOR.

Y

Pro montdz pfisluSenstvi:

)

4. vlozte drzak (D) na koliky (E) ("Obrazek 75"
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7. pfipevnéte fotoburiku ke konzole (M) pomoci stejného Sroubu a matice, které jste
predtim odstranili (“Obrazek 78

& POZOR! Vénujte pozornost sméru instalace fotobuiiky.

~
- J
8. zapojte zafizeni ("Obrazek 79")

4 @ N
- %

52 - Cestina

{ | 5 POZOR! Pfed pokracovanim v kone¢ném upevnéni
zkontrolujte, zda je fotoburika vyrovnana s odrazovou jednotkou

(EPMOB) nebo (EPMOR).

Ve

@D

9 trvale pipevnéte fotoburiku k montazni konzole.

& Pfi upevitovani fotoburiky na drzak nevyvijejte nadmérny tlak.

-

AN




10. zapojte stropni svétlo ELMM (N) ("Obrazek 82") 12. pfipojte kabely podle oznaceni (“Obrazek 84")

1. nasadte kryt
2. utahnéte Srouby
3. zaviete uzamykaci hak a vyjméte dodany klic.

Cestina- 53



19 TECHNICKE SPECIFIKACE

|| Vsetky technické $pecifikacie uvedené v tejto ¢asti sa vztahujt na okolitu teplotu 20 °C (+ 5 °C). Spolo¢nost Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo
kedykolvek, ked to bude povazovat za potrebné, vykonat upravy produktu bez toho, aby sa zmenili jeho funkcie a zamyslané pouzitie.

Tabulka 33
RB400 RB600 RB600HS
Popis RB400/V1 RB600/V1 RB600HS/V1
RB400/AUO1 RB600/AUO1 RB600HS/AUO1
Tt Elektromechanicky pfevodovy motor pro automaticky pohyb posuvnych bran pro bytové pouziti, vcetné elektronické fidici jednotky
Pastorek Z15m4 Z15m4 Z15m4

Maximalni frekvence pracovnich
cykld (pfi jmenovitém krouticim
momentu)

80 cyklli za den (fidici jednotka
omezuje cykly na maximum
uvedené v ,tabulce 3°).

100 cyklii za den (Fidici jednotka
omezuje cykly na maximum
uvedené v ,tabulce 3%).

100 cykld za den (fidici jednotka
omezuje cykly na maximum
uvedené v ,tabulce 3"

Maximalni nepretrzita
provozni doba (pfi jmenovitém
krouticim momentu)

7 minut (fidici jednotka omezuje
nepfetrzity provoz na maximum nepietrzity provoz na maximum nepretrzity provoz na maximum
uvedené v ,tabulce 3%). uvedené v ,tabulce 3%). uvedené v ,tabulce 3).

7 minut (fidici jednotka omezuje 6 minut (fidici jednotka omezuje

Provozni limity

ROBUS je obecné schopen automatizovat brany az do hmotnostnich nebo délkovych limitii uvedenych v ,tabulce 1° Odhaduje se 20

Trvanlivost 000 az 250 000 cykLii v zavislosti na podminkach uvedenych v ,tabulce 3°.
Napajeni (230V) 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz
Verze V1 (120 V) 120V~ 50/60Hz 120V~ 50/60Hz 120V~ 50/60Hz

Verze AUO1 (250 V) 250 V~ 50/60

Maximalni absorbovany vykon
na vrcholu
[odpovida ampériim]

Hz 250V~ 50/60Hz 250 V~ 50/60Hz
330W [2A] 500W [2,5A] 500W [2,5A]
[3.9 A version /V1] [3.9 A version V1] [3.9 A version /V1]
[3.9A version /AUO1] [3.9A version /AUOT] [3.9A version /AUO1]

Trida izolace

1 (vyzaduje se bezpenostni uzemnovaci systém)

Nouzové napajeni

S volitelnym pfislusenstvim PS124

Vystup vystrazné lampy
[Poznamka 1]

Pro 2 vystrazné lampy ELDC LED nebo maximalné 2 zarovky 12 V 21 W

Vystup OGI [Poznamka 1] Pro jednu

zarovku 24 V maximalné 10 W (vystupni napéti se miize ménit mezi -30 a +50 % a m(ize ovladat také malé relé) vystup BLUEBUS

Jeden vystup s maximalnim zatizenim 15 jednotek BLUEBUS

Pro normalné zaviené nebo normélné oteviené kontakty nebo pro pevny odpor 8,2 kQ; v rezimu samorozpoznani (jakakoli odchylka od

Vst Tl stavu uloZeného v paméti spusti piikaz ,STOP)

Vstup Sbs Pro normalné oteviené kontakty (sepnuti kontaktu spusti piikaz Krok za krokem)

Vstup FOTO Vstup pro reléové fotobunky

Vstup ZAVRENI Nachazi se na rozsifujici desce (pffislusenstvi). Viz odstavec ,Rozsifujici deska 1/0 (volitelné pfislusenstvi). Nachazi se na
Vstup AUX_IN rozsifujici desce (pfislusenstvi). Viz odstavec “Roz3ifujici deska I/0 (volitelné pfislusenstvi)’. Konektor SM pro pfijimace SMXI
Radiovy konektor nebo OXI

Radiovy vstup ANTENNA 52 Q pro k

abel RG58 nebo podobného typu

Programovatelné funkce

8 ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci. Viz odstavce ,,Programovani tirovné 1 (ON-OFF)“ a ,,Programovani drovné 2 (nastavitelné
parametry)”.

Funkce samouceni

Automatické rozpoznani zafizeni pfipojenych k vystupu BlueBus
Samorozpoznani typu zafizeni ,STOP“ (normalné otevieny, normalné zavieny kontakt nebo odpor 8,2 kQ) Samouceni délky
brany a vypocet bodli zpomaleni a ¢aste¢ného otevieni

Poznamka 1 Vystup |ze naprogramovat pomoci jinych funkci (viz , Tabulka 19 na strané 33 34) nebo prostfednictvim kompatibilnich rozhrani.
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Tabulka 34

TECHNICKE SPECIFIKACE INTEGROVANEHO RADIOVEHO PRIJIMACE Popis

Technicka specifikace
Typ produktu Zabudovany obousmérny pfijimac
Dekédovani OXIBD: "BD" / "O-code"

Zapamatovatelné vysilace Az 100, p

okud se uloZi do paméti v Rezimu 1°

Vstupni impedance

50 Q

Frekvence pfijmu 438.92 MHz
Prenosova frekvence 433.92 MHz (pouze BD)
Citlivost - 108 dBm
Vyzarovany vykon (ERP) <10 mW (OXIDB)

TECHNICKE CHARAKTERISTIKY INTEGROVANEHO WI-FI MODULU (KDE JE K DISPOZICI) Popis

Technicka specifikace

Tabulka 35

Typ rozhrani Wi-Fi s
interni anténou

802.11b/g/n - 2.4GHz

Zabezpeceni Wi-Fi

OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK

Bluetooth®

v4.2 BR/EDR/BLE

Vyzarovany vykon (EIRP)

P <20 dBm
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Prohlaseni o shodé EU

a prohlaseni o zabudovani ,¢aste¢né dokonceného strojniho zafizeni“ Prohlaseni o shodé EU

si miiZzete stahnout z webovych stranek www.niceforyou. com

4 N

RBS400 RBS600 RBS600HS

www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com
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Automatizace se musi pravidelné podrobovat Udrzbé, aby byla zarucena jeji
Zivotnost.

& Udrzba se musi provadét prisné v souladu s bezpe¢nostnimi

ustanovenimi uvedenymi v tomto navodu a v souladu s platnymi zakony

a piedpisy.

Pro provedeni udrzby prevodového motoru:

1. naplanujte Gdrzbové zasahy nejpozdéji do 6 mésicd, resp. po

maximalné 2 000 manévrech od pfedchoziho zasahu Udrzby

2. odpojte v3echny zdroje napdjeni veetné v3ech zaloznich baterii; vyméfite viechny
dily, které nejsou standardni

4. zkontrolujte stav opotfebeni pohyblivych ¢asti: pastorku, hfebene a celé brany

komponenty kfidel; vyménte opotiebené dily
5. znovu pfipojte zdroje napajeni a provedte vSechny testy a kontroly popsané v
odstavci Testovani“ (strana 24).

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou stii¢astou pohonu, a preto sa
musi spolu s nim zlikvidovat.

Stejné jako pii instalaci, také zde musi vyrobek na konci jeho Zivotnosti

rozebrat pouze kvalifikovany personal.

Tento produkt se sklada z riznych druhd materiald. Nékteré z téchto materialli lze
recyklovat; ostatni musi byt zlikvidovany. Informuijte se o systémech recyklace nebo
likvidace tohoto typu produktu ve vasi oblasti.

AN

POZOR

Niektoré casti produktu moéziu obsahovat zneistujice alebo
nebezpecné latky. Pri nespravnej likvidacii mézu mat tieto latky
$kodlivé ucinky na Zivotné prostredie a ludské zdravie.

Ako je znazornené na tomto symbole, tento
vyrobok sa nesmie likvidovat s domovym
odpadom. Odpad separujte na likvidaciu a
recyklaciu podla metod stanovenych
miestnymi predpismi alebo vratte produkt
predajcovi pri kiipe nového produktu.

POZOR

Miestne predpisy mozu uvalit vysoké pokuty, ak sa tento
vyrobok nezlikviduje v stilade so zdkonom.
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POKYNY A UPOZORNENI

Pfed prvnim pouzitim automatizacniho systému pozadejte instalatéra, aby vam
vysvétlil plvod zbytkovych rizik, a vénujte nékolik minut precteni tohoto navodu k
obsluze a souvisejicich upozornéni, které vam dal instalatni technik. V pfipadé
pochybnosti si uschovejte piirucku pro nahlédnuti a zajistéte jeji predani novym
vlastnikiim automatizace.

& POZOR!

Vase automatizace je stroj, ktery vérné provadi piikazy zadané
uzivatelem. Nedbalost a nespravné pouzivani mohou vést k
nebezpecnym situacim:

- nemanipulujte s branou, pokud se v jejim dosahu nachézeji lidé, zvifata nebo
predméty

- je pfisné zakazano dotykat se Casti automatiky, kdyZ se pohybuje

- fotoburiky by se nemély povaZovat za skutetna bezpecnostni zafizeni, ale pouze
za pomocna bezpeCnostni zafizeni. Jsou navrzeny s pouZitim vysoce spolehlivé
technologie, ale v extrémnich podminkach mohou byt vystaveny porucham nebo
potencialnim porucham a v nékterych pfipadech nemusi byt tyto poruchy okamzité
viditelné.

- pravidelné kontrolujte, zda fotoburky funguiji spravné.

& Je PRISNE ZAKAZANO projizdét nebo prochazet béhem zavirani

automatiky! Priijezd je povolen pouze tehdy, je-li automatika zcela
oteviena a nehybna.

& DETI

Automatizacny systém zarucuje vysoky stupen bezpecnosti. So
svojimi detekénymi systémami dokaZe kontrolovat a zarucit
pohyb brany v pritomnosti Iudi alebo predmetov. Napriek tomu
je vhodné zakazat detom hrat sa v blizkosti automatiky a
nenechavat v ich blizkosti dialkové ovladace, aby sa predislo
nechcenej aktivacii systému. Automatizacia nie je hracka!
Vyrobok nie je urceny na pouZivanie osobami, vratane deti, s
obmedzenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi
schopnostami alebo s nedostatkom skusenosti alebo znalosti,
pokial nie st pod dozorom alebo zaskolené v pouzivani vyrobku
osobou zodpovednou za ich bezpecnost. .

Anomalie: pokud automatizace vykazuje jakékoli znamky anomalniho chovani,
odpojte napajeni systému a ru¢né odblokujte motor (viz pokyny na konci kapitoly),
abyste mohli s automatikou ru¢né manévrovat. Nepokousejte se o Zadné opravy
osobné, ale kontaktujte svého dlivéryhodného instalatéra.

|| Neupravujte systém ani programovacie a nastavovacie parametre
riadiacej jednotky: za tieto operacie je vyhradne zodpovedny vas
instalatér.

Porucha nebo nedostatek napajeni: pokud se ¢eka na zasah instalatéra nebo na

obnoveni elektfiny a systém neni vybaven nouzovymi zdroji napajeni, lze

automatizaci pfesto pouzit ru¢nim odblokovanim motoru (viz pokyny na konci

kapitoly) a ru¢nim posunutim automatiky.
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Bezpecnostni zafizeni mimo provoz: automatizaci lze pouzit i tehdy, je-li jedno
nebo vice bezpetnostnich zaiizeni vadnych nebo nefunkcnich. Automatizaci lze
ovladat v rezimu ,Hold-to-run” (ovladani se spusténym tla¢itkem) nasledujicim
zplisobem:

1. poslete pfikaz k ovladani automatiky pomoci vysilace nebo kli¢ového prepinace
atd. Pokud v3e funguje normalné, automatika se bude pohybovat béznym
zplisobem, jinak vystrazna lampa nékolikrat zablika a manévr se nespusti (pocet
bliknuti zavisi na dGvodu, pro ktery se manévr nemize spustit)

2. v tomto pfipadé do 3 sekund znovu stisknéte ovladac a drZte jej

stisknuty

3. Po priblizné 2 sekundach automatizace dokon¢i pozadovany manévr v rezimu
,Hold-to-run’, jinymi slovy bude pokracovat v pohybu, dokud bude ovlada¢
stisknut.

Jsou-li bezpecnostni zafizeni nefunkcni, nechte

systém co nejdiive opravit kvalifikovanym technikem.

Zkousku, pravidelnou Udrzbu a pfipadné opravy musi zdokumentovat osoba
provadéjici praci a doklady musi uschovat majitel automatizace. Jediné zasahy, které
mize uzivatel pravidelné provadét, zahrnuji CiSténi sklenénych soucasti fotoburiky
(pouzijte mékky a mirné navlhceny hadrik) a odstranovani listi nebo kaminkd, které
mohou automatizaci blokovat.

Y

Pred vykonanim akychkolvek ukonov udrzby musi pouzivatel
automatizacie ru¢ne odblokovat motor, aby sa predislo
nahodnému spusteniu pohybu automatizacie komukolvek
(pozrite si pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: Aby byla zajisténa konstantni Groven bezpe¢nosti a co nejdel3i Zivotnost
automatizace, musi se provadét bézna udrzba (nejméné kazdych 6 mésic).

|| Kontrolu, udrzbu a opravy mdze vykonavat iba kvalifikovany
personal.

Likvidace: na konci své Zivotnosti musi byt automatizace rozebrana

kvalifikovanym personalem a materialy musi byt recyklovany nebo

zlikvidovany v souladu s mistné platnymi predpisy.

Vyména baterie dalkového ovladace: pokud se zda, Ze vas dalkovy ovladac po
urcité dobé nepracuje spravné nebo prestane fungovat Uplné, mlZze to jednoduse
zaviset na vybitych bateriich (v zavislosti na tom, jak Casto se zafizeni pouZiva,
mohou baterie vydrzet nékolik mésicli az vice nez rok). Poznate to tak, Ze kontrolka
vysilale se nerozsviti, je slaba nebo se rozsviti jen kratce. Pfed kontaktovanim
instalatéra zkuste vymeénit baterii za baterii jiného vysilace, ktery funguje spravné:
pokud se anomalie vyFesi, jednoduse vyménte vybitou baterii za baterii stejného

typu.
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1 5 PARAMETRY A PROGRAMOVATELNE FUNKCE

Na nasledujucich stranach st uvedené vietky parametre a funkcie riadiacej jednotky s ich relativnymi referenénymi hodnotami. § vynimkou niekolkych
parametrov, ktoré st len na Citanie, mozno takmer vsetky dostupné parametre upravovat prostrednictvom vsetkych kompatibilnych rozhrani Nice.

& UPOZORNENIE: Nice si vyhradzuje pravo zmenit referen¢né hodnoty a funkcie bez predchddzajiceho upozornenia.
15 1 VYSVETLIVKY K SYMBOLOM

Tato legenda zobrazuje a popisuje viechny symboly pouzité na nasledujicich stranach.

® = Automaticky postup

A = Rucni postup

¢ = Parametr vice desek

d = Parametr pouze pro Cteni (needitovatelny parametr)

15 2 SPOLECNE PARAMETRY

Tento parametr umoZiuje uZivateli pfifadit automatizaci jiny nazev nez plvodni, aby se usnadnila identifikace (napf. ,severni brana®). Lze zvolit nazev s maximalné 24
znaky vcetné mezer.

Série je islo, které musi byt pfifazeno kazdému prevodovému motoru, pfijimaci nebo jinému zafizeni potencialné pfipojitelnému do sité BusT4, aby se definovala jeho
Jklasifika¢ni oblast”. Nasledné pfi pouziti automatizace ve slozitém systému lze soucasné ovladat viechna zafizeni se stejnym sériovym Cislem.

Adresa je Cislo, které musi byt pfifazeno kazdému prevodovému motoru, pijimaci nebo jinému zafizeni potencialné pfipojitelnému do sité BusT4, aby se odlisilo od
ostatnich zaffizeni v sérii. Proto viechna zafizeni v ramci série musi mit navzajem odliSnou adresu.

Funkce umozriuje uzivateli pfifadit Cislo ovladanému zafizeni (napfiklad prevodovému motoru nebo jinému zafizeni potencialné pfipojitelnému do sité BusT4), coz
umoziuije, aby toto zafizeni patfilo do specifické ,skupiny piikazii”.

Vice zafizeni, dokonce patficich do rliznych sérii, miZe byt soucasti stejné skupiny. Lze vytvofit az 14 skupin zafizeni a zejména toté zafizeni lze zafadit do 4 rlznych
skupin.

- soucasné ovladani riiznych zafizeni zafazenych do skupiny, i kdyz néktera patii do riiznych sérii:

- pouziti jednoho pfijimace nainstalovaného v jednom ze zafizeni patficich do skupiny k ovladani v3ech zafizeni patficich do této skupiny.

Tuto funkci lze pouzit k zobrazeni verze firmwaru pfitomné v zafizeni.

Tuto funki lze pouzit k zobrazeni verze hardwaru pfitomné v zafizeni.

Tuto funkci lze pouzit k zobrazeni sériového isla identifikujiciho konkrétni zafizeni. Toto Cislo se Lisi pro kazdé zafizeni, i kdyz jde o stejny model.
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15 3 PARAMETRY INSTALACE

|| Dostupné programovani prostrednictvim kompatibilnich
rozhrani

Vyhledavani BlueBus (0x0A)

Tuto funkci lze pouZit ke spudténi procesu uceni pro zafizeni pfipojena na vstup BlueBus a na vstup STOP. Pouziva se také k identifikaci sméru otaceni motoru (viz odstavec
tykajici se sméru otaceni motoru) a k pfifazeni pfipojenych rozsifujicich desek.

Programovani polohy
Tuto funkci lze pouZit k méfeni vzdalenosti mezi koncovym spinacem zavirani a koncovym spinacem otevirani (délka kidla automatiky). Toto méfeni pouziva fidici
jednotka k pfesnému vypoctu bod(i (poloh), ve kterych musi kfidlo automatiky béhem manévru zalit zpomalovat, a k urceni poloh Casteného otevieni.

K aktivaci vyhledavani polohy je nutné stisknout tlacitko ,Start".

- Rychlost jizdy (30 4 100 (%), standard = 40 (%))
UmoZfuje definovat rychlost, ktera se ma pouzit béhem procedury programovani polohy.

- Maximalni otevieni
Umozniuje zobrazit polohu koncového spinace otevirani po jeho nauceni.

- Zpomaleni pfi otevirani
Funkce vyjadiena v metrech. PouZiva se k naprogramovani pfesného bodu (polohy), ve kterém musi automatika zaCit zpomalovat pfed dosazenim koncového
spinace na konci oteviraciho manévru. Po naprogramovani pozadované polohy je nutné ji uloZit pomoci tlacitka ,0K"

- Zpomaleni pfi zavirani
Funkce vyjadiena v metrech. PouZiva se k naprogramovani pfesného bodu (polohy), ve kterém musi automatika zaCit zpomalovat pfed dosazenim koncového
spinace na konci zaviraciho manévru. Po naprogramovani pozadované polohy je nutné ji uloZit pomoci tla¢itka ,0K".

- Castetné otevFeni 1 )
Funkce vyjadiena v metrech. PouZiva se k naprogramovani pfesného bodu (polohy), ve kterém se automatizace zastavi po prikazu ,Caste¢né otevieni 1° béhem
oteviraciho manévru. Po naprogramovani pozadované polohy je nutné ji ulozit pomoci tlacitka ,0K".

- Castetné otevieni 2

Funkce vyjadiena v metrech. Pouziva se k naprogramovani presného bodu (polohy), ve kterém se automatizace zastavi po piikazu ,Castetné otevieni 2 béhem
oteviraciho manévru. Po naprogramovani pozadované polohy je nutné ji ulozit pomoci tlacitka ,0K".

- Castetné otevieni 3

Funkce vyjadiena v metrech. Pouziva se k naprogramovani presného bodu (polohy), ve kterém se automatizace zastavi po piikazu ,Castetné otevieni 3“ béhem
oteviraciho manévru. Po naprogramovani pozadované polohy je nutné ji ulozit pomoci tla¢itka ,0K".
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Vymazani idajt (0x0C)

& Postupy mazani popsané nize nelze zrusit.

Tato funkce umozriuje uzivateli vymazat konfiguraci fidici jednotky a v ni uloZené tdaje vybérem z nasledujicich moznosti:

- Zadné vymazani
Nedochazi k zadnému vymazani;

- Zafizeni BlueBus
Vymaze konfiguraci zafizeni BlueBus, vstupu STOP a dfive ziskanych rozsifujicich desek;

- Pozice
Vymaze vSechny zapamatované pozice;

- Funkéni hodnoty
Vymaze vSechny hodnoty a nastaveni funkci tykajici se Fidici jednotky, ¢imz se obnovi vyrobni hodnoty; -Vymazat

vie
Vymaze vSechny udaje v paméti fidici jednotky (obnovi je na vyrobni nastaveni), kromé vyhrazenych parametr(: série, adresa, verze hardwaru, verze softwaru, sériové
tislo.

15 4 ZAKLADNI PARAMETRY

Automatické zavirani (ON 4 OFF, standard = OFF) (0x80)

Tuto funkci lze pouZit k aktivaci automatického zavirani v Fidici jednotce na konci Uplného oteviraciho manévru. Funkce ON = manévr
automatického zavirani se spusti na konci pohotovostni doby naprogramované ve funkci ,¢as pauzy”. Funkce OFF = fidici jednotka je v

Lpoloautomatickém® provoznim rezimu.

Cas pauzy (0 4 240(s), standard = 30s) (0x81)

Tento parametr definuje pozadovanou pohotovostni dobu, ktera musi uplynout mezi koncem oteviraciho manévru a zacatkem zaviraciho manévru.

& UPOZORNENI = Tato funkce se pouziva pouze tehdy, je-li zapnuta funkce ,automatické zavirani®,

Po prijezdu znovu zaviit (0x86)

- Aktivni (ON 4 OFF, standard = OFF)

Funkce umoziuje ponechat automatiku v oteviené poloze striktné po dobu nezbytnou pro prljezd vozidla nebo osob. Po uplynuti tohoto intervalu se automaticky aktivuje
manévr zavirani po uplynuti ¢asu nastaveného ve funkci ,pohotovostni ¢as”. (Funkce vyuziva fotobunky k identifikaci priichodu osob/vozidel a ke spusténi zaviracich
manévr().

Funkce ON = aktivuje funkci ,Po prljezdu znovu zaviit".
Funkce OFF = funkce je deaktivovana.

& UPOZORNENI = Funkce ,,Po priijezdu znovu zavfit" se automaticky vypne, pokud se béhem probihajiciho manévru odesle pfikaz Stop k

zastaveni manévru. ; } ) ) )
- rezim (UPLNE OTEVRENO --- OTEVRENO AZ DO VYPNUTI, vychozi nastaveni = OTEVRENO DO VYPNUTI) Tento parametr je z vyroby
nastaven na rezim ,.otevieno do odpojeni‘. Funkce mé 2 provozni rezimy:

- tiplné otevieni = pokud bezpetnostni zafizeni (fotoburiky) zasahnou béhem zaviraciho manévru, automatika zacne provadét kompletni oteviraci manévr. Po
,pohotovostnim Case” automatizace autonomné spusti zaviraci manévr.
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- otevieno az do odpojeni = pokud bezpetnostni zafizeni (fotoburiky) zasahnou béhem zaviraciho manévru, automatika zane provadét oteviraci manévr, ktery
pokracuje az do odpojeni fotobunék. V tomto bodé se manévr vypne a automatizace spusti manévr zavirani po uplynuti pohotovostniho ¢asu naprogramovaného
ve funkci ,pohotovostni ¢as”. Upozornéni - Pokud funkce ,Automatické zavirani“ neni aktivni, fidici jednotka se piepne do rezimu ,plné otevieno”.

- Pohotovostni ¢as (0 4 250(s), standard = 5s)
Tuto funkci lze pouZit k naprogramovani pozadované pohotovostni doby v fidici jednotce, kterd musi uplynout mezi koncem oteviraciho manévru (nebo uvolnénim
fotobunék) a zacatkem zaviraciho manévru.

Vzdy zavfit (0x87)
- Aktivni (ON 4 OFF, standard = OFF)
Tato funkce umoZfiuje automatizaci autonomné spustit zaviraci manévr po vypadku proudu. Funkce se aktivuje az po vypadku proudu.

Funkce ON = po obnoveni napajeni se provede zaviraci manévr.
Funkce OFF = po obnoveni napajeni z(istane automatika v klidu.

& UPOZORNENI: z bezpetnostnich diivoda, je-li funkce aktivni, predchazi zaviracimu manévru predbézné blikani, jehoz

délka je naprogramovana pomoci funkce ,¢as pohotovosti” (viz niZe).

- rezim (VZDY ZAVRIT - ULOZIT AUTOMATICKE ZAVRENI, vychozi nastaveni = VZDY ZAVRENO) Funkce mé 2 provozni rezimy:

- vzdy zavirat = po vypadku proudu, kdyZ se obnovi napajeni a uplyne ¢as uvedeny v parametru ,¢as pohotovosti‘, automatika spusti manévr
automatického zavirani

- ulozit zavfeni = aktivaci tohoto rezimu lze po obnoveni napajeni po vypadku proudu ziskat dva vysledky:
- provedeni manévru automatického zavirani podle ¢asu nastaveného ve funkci ,¢as predblikavani’, pokud probihalo odpocitavani tohoto Casu, kdyz doslo k
vypadku proudu;
- provedeni zaviraciho manévru, pokud v dobé vypadku probihal automaticky zaviraci manévr a nebyl dokoncen.

Poznamka - Pokud byl manévr automatického zavirani zruSen pied vypadkem proudu (napfiklad odeslanim povelu Stop), zaviraci manévr se po obnoveni napdjeni
neprovede.

- Stand-by €as (0 4 20(s), standard = 5s)
Tento parametr lze pouZit k naprogramovani pozadované doby pohotovosti v fidici jednotce, ktera musi uplynout mezi restartem z diivodu vypadku proudu a zacatkem
zaviraciho manévru. Tento parametr je spravovan pouze tehdy, je-li rezim ,ACTIVE® nastaven na ON.

Rizeni sily (0x47)

- Oteviraci sila (10 4 100 (%), standard = 70%)
Funkci lze pouzit k nastaveni sily, kterou plisobi motor béhem oteviraciho manévru.

- Oteviraci sila zpomaleni (10 4 100 (%), standard = 70%)
Funkci lze pouzit k nastaveni sily, kterou plisobi motor béhem faze zpomaleni oteviraciho manévru.

- Zaviraci sila (10 4 100 (%), standard = 70%)
Funkci lze pouzit k nastaveni sily, kterou plisobi motor béhem zaviraciho manévru

- Sila zavirani zpomaleni (10 4 100 (%), standard = 70%)
Funki lze pouzit k nastaveni sily, kterou piisobi motor béhem faze zpomaleni zaviraciho manévru

- Cas vynuceného zasahu (0 4 500ms, standard rizné, 4 x c)
Funkci [ze pouzit k nastaveni maximalniho ¢asu zasahu béhem riznych fazi provadéni manévru.

[Deska 1] - Maximalni ¢as zasahu béhem oteviraciho manévru (0 - 500 ms)

[Deska 2] - Maximalni ¢as zasahu béhem faze zpomaleni oteviraciho manévru (0 - 500 ms)
[Deska 3] - Maximalni ¢as zasahu béhem zaviraciho manévru (0 - 500 ms)

[Deska 4] - Maximalni tas zasahu béhem faze zpomaleni zaviraciho manévru (0 - 500 ms).
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- Rychlost otevirani (25 4 100 (%), standard = 60%)
Funkci lze pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem oteviraciho manévru.

- Rychlost zpomaleni otevirani (22 4 100 (%), standard = 22%)
Funkci lze pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem faze zpomaleni oteviraciho manévru.

- Rychlost zavirani (25 4 100 (%), standard = 60%)
Funkci lze pouzit k naprogramovani rychlosti motoru béhem zaviraciho manévru.

- Rychlost zpomaleni zavirani (22 4 100 (%), standard = 22%)
Funkci lze pouZit k naprogramovani rychlosti motoru béhem faze zpomaleni zaviraciho manévru.

- Aktivne (ON -+ OFF, standard = OFF)
Této funkcia je uzitoénd v pripade vysokého statického trenia (napriklad sneh alebo lad braniace automatizcii), pretoze umoznuje na chvilu zvysit (pozri cas
razu) rychlost a silu pouzit v pociato¢nej faize manévru.

Funkcia ON = hodnoty priradené funkciam spojenym so silou a rychlostou motora sa (momentalne) zvysia, aby motor ziskal vacsi vykon pocas pociatocnej fazy
manévru
Funkcia OFF = normélna prevadzka

- Cas prepitia (0 -+ 10 (s), $tandard = 0s)
Tuto funkciu mozno pouzit na naprogramovanie trvania pociato¢ného razu motora

& POZOR! Funkgia je i¢inna len vtedy, ak je funkcia ,,spurge® nastavena na ON.
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Predbézné blikani (0x93)
- Aktivni (ON 4 OFF, standard = OFF) .

Tuto funkci lze pouZit k vyvolani pfedbézného zablesku pied zatatkem kazdého manévru, ktery pfedem signalizuje nebezpecnou situaci. Casy pfedbézného blikani lze
nakonfigurovat pro kazdy smér manévru

Funkce ON = aktivace Casu predblikavani mezi aktivaci vystrazného svétla a zatatkem oteviraciho nebo zaviraciho manévru Funkce OFF =
vystrazné svétlo zaCne blikat, kdyz se manévr zahaji

- (as otevirani (1 4 10 (), standard = 3s)
Tuto funkci lze pouZit k naprogramovani ¢asu blikani, ktery signalizuje bliZici se za¢atek oteviraciho manévru; je spojena s funkci ,predblikavani.

- Cas zavirani (1 4 10 (s), standard = 3s)
Tuto funkci lze pouZit k naprogramovani ¢asu blikani, ktery signalizuje bliZici se zatatek zaviraciho manévru; je spojena s funkci ,predblikavani®

Pohotovostni rezim (0x8B)

- Aktivni (ON 4 OFF, standard = OFF)
Tuto funkci Lze pouZit ke snizeni spotreby elektrické energie na minimum, protoze po ,¢asu pohotovosti‘ na konci kazdého manévru se vypnou vystupy, interni periferie a
stavové LED diody.

Funkce ON = Aktivuje funkci stand-by podle profilu zvoleného v ,Mode". Tato funkce je uZite¢na zejména v pfipadé provozu na baterie Funkce OFF =
normalni provoz automatiky

- ReZim (bezpeCnostni zafizeni 4 BlueBus 4v3echny, viechny kromé Wi-Fi, vychozi = bezpeCnostni zafizeni) Funkce stand-by

ma 4 provozni rezimy:

- bezpetnostni zafizeni - Ridici jednotka vypne vysilace fotobunék BlueBus a viechny LED diody kromé LED BlueBus, ktera bude blikat pomaleji.
- BlueBus - Ridici jednotka vypne vystup BlueBus (zafizeni) a viechny LED diody kromé LED BlueBus, ktera bude blikat pomaleji.

- vSechny - Ridici jednotka se vypne: vystup BlueBus (zafizen), vystupy fidici jednotky (a vystupy pFipadnych rozgifujicich modul(l), provozni napéti 12
V, modul Wi-Fi (je-li pfitomen) a v3echny LED diody, kromé LED diody BlueBus, ktera bude blikat pomaleji.

- véechny kromé& Wi-Fi - Ridici jednotka se vypne: vystup BlueBus (zafizent), vystupy Fidici jednotky (a vystupy pfipadnych rozsitujicich modulfl), provozni
napéti 12 V a viechny LED diody kromé LED BlueBus, ktera bude misto toho blikat pomaleji. V tomto rezimu neni integrovany modul Wi-Fi vypnut!.

& POZOR! Kdyz ridici jednotka obdrzi jakykoli povel k pohybu, obnovi normalni provoz. Na konci manévru, je-li funkce zapnuta,

fidici jednotka znovu aktivuje pohotovostni rezim.

- Pohotovostni ¢as (5 4 250 (s), standard = 60s)
Tuto funkci lze pouZit k naprogramovani ¢asu mezi koncem manévru a spusténim funkce ,stand-by".

- Rezim MASTER SLAVE

Vsechny funkce kromé Wi-Fi na podFizeném zafizeni jsou zablokovany, prestoze LED ,L4“ indikuje, Ze tento rezim je aktivni (viz odstavec ,Schéma zapojeni nebo
tabulku ,Tabulka 18°).

Automatizacni zamek (ON 4 OFF, standard = OFF) (0x9A)
Tuto funkci lze pouZit k zamezeni pohybG automatiky.

Funkce ON = neprovede se zadny typ odeslaného povelu, s vyjimkou povelti ,Krok za krokem s vysokou prioritou’, ,0demknout’, ,0demknout a zaviit“ a ,0demknout
a otevfit"
Funkce OFF = normalni provoz
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Tato funkce zablokuje ovladani tlacitek na fidici jednotce. Tato funkce je obzvlasté uzitecnd, jsou-li pfitomny déti Funkce ON =

fidici jednotka blokuje véechny povely odeslané z tlaCitek fidici jednotky
Funkce OFF = normalni provoz

& POZOR! Prepinat ziistavé aktivni

Tuto funkci lze pouZit k zablokovani ¢innosti interniho radia. Tato funkce je uzite¢na zejména pfi pouziti externiho pfijimace s konektorem SM (volitelné
pfisluSenstvi), ktery patfi do rodiny OXI, OXIBD atd.

Funkce ON = deaktivuje Cinnost interniho pfijimace
Funkce OFF = normalni provoz (integrované radio povoleno)

Tuto funki lze pouzit k naprogramovani délky kratkého ¢asu zpétného chodu, ktery Fidici jednotka nafidi jako bezpetnostni manévr po zjisténi prekazky nebo odeslani
povelu ,Stop".

Tuto funkci lze pouZit k definovani maximalni délky pfidélené kazdému manévru. Po uplynuti tohoto Casu fidici jednotka automaticky provede STOP zastavenim aktualniho
manévru. Tato funkce je uZitecna zejména k zajisténi integrity elektrického motoru.

Tento parametr lze pouZit k naprogramovani pozadovaného ¢asu v fidici jednotce, ktery musi uplynout mezi koncem zaviraciho manévru a zaCatkem oteviraciho
manévru.

Tento parametr lze pouZit k naprogramovani pozadovaného ¢asu v fidici jednotce, ktery musi uplynout mezi koncem zaviraciho manévru a za¢atkem oteviraciho
manévru, kdyz je pfisavka odpojena.

Tento parametr lze pouZit k naprogramovani pozadované délky, po kterou zlistane svitit osvétleni na konci kazdého manévru nebo po povelu ,Casovat osvétleni
interiéru’.

Slave rezim:

Tento parametr je typu ON/OFF; tovami nastaveni je ,VYPNUTO". Pokud existuji dva pievodové motory, které musi pracovat synchronizované, kazdy z nich je nainstalovan
na jednom ze dvou kfidel brany nebo dveff, jeden musi fungovat jako primarni (hlavni) pfevodovy motor a druhy jako sekundarni (podfizeny) pfevodovy motor. Chcete-li
systém nakonfigurovat timto zptisobem, nastavte hlavni motor na ,0FF* a podfizeny motor na ,ON".
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10 DOSTUPNE POVELY

V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny vSechny dostupné povely, které mdze fidici jednotka interpretovat.
Tyto povely jsou rozdéleny na povely BASIC a EXTENDED a lze je pouZit z jakéhokoli zdroje (radiové dalkové ovladani, kabelové vstupy na svorkovnici,
kompatibilni rozhrani Nice atd.)

16 1 ZAKLADNi POVELY
Povely pouzivané v typické instalaci
Tabulka 36
Konfigurace povelii Popis
OTEVRIT Je to zakladni povel k provedeni oteviraciho pohybu.
Zaviit Je to zakladni povel k provedeni zaviraciho pohybu.
Stop Je to zakladni povel k prerudeni pohybu automatiky.

(Castetné otevieni 1

Ridici jednotka zpiisobi, Ze aplikace spusti oteviraci manévr, dokud se nedosahne polohy nastavené ve funkci ,taste¢né otevieni 1°

Krok za krokem

Ridici jednotka zpiisobi, Ze aplikace spusti manévr nasledujici po dFive provedeném (nebo stale probihajicim) podle pofadi manévr(
zadaného v naprogramované sekvenci povelu.

16 2 ROZSIRENE POVELY

Konfigurace povelil

vevr

Tabulka 37

POPIS ROZSIRENYCH POVELU

Popis

Krok za krokem s vysokou

Ridici jednotka zplisobi, 7e aplikace spusti manévr nasledujici po dFive provedeném (nebo stale probihajicim) s ohledem na poradi
manévr(i zadané v naprogramované sekvenci.
Dilezité = Tento povel se provede, i kdyZ je fidici jednotka nastavena pomoci povelu ,lock”.

prioritou

Bytovy diim B o . - v . s
(bytovy diim krok za Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace spusti sekvenci ,zavfit - stop - oteviit - otevfit’, dokud se nedosahne polohy maximalniho
krzt(er:) otevfeni. Povel k zavieni lze vydat az po dosazeni maximalni polohy otevfeni.

Castetné otevieni 2

Ridici jednotka zpiisobi, Ze aplikace dokon¢i oteviraci manévr, dokud se nedosahne polohy nastavené ve funkci ,Easte¢né otevieni 2",

Castetné otevieni 3

Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace dokon¢i oteviraci manévr, dokud se nedosahne polohy nastavené ve funkci ,Easte¢né otevieni 3",

Zamknout

Ridici jednotka se zamkne a neprovede Zadny typ povelu, s vyjimkou povelfi ,Krok za krokem s vysokou prioritou’, ,0demknout’,
,Odemknout a zavfit“ a ,0demknout a oteviit"

Oteviit a zamknout

Ridici jednotka zpiisobi, Ze aplikace spusti oteviraci manévr, dokud se nedosahne naprogramované polohy ,otevirani‘, a poté
zablokuje automatizaci.

Zavfit a zamknout

Ridici jednotka zpiisobi, Ze aplikace spusti zaviraci manévr, dokud se nedosahne naprogramované polohy ,zavirani‘, a poté zablokuje
automatizaci.

Odemknout Ridici jednotka se odblokuje a obnovi normalni provozni stav (Ize provést viechny odeslané povely).
Odemknout a oteviit Odemkne automatizaci a spusti oteviraci manévr.

Odemknout a zavfit Odblokuje automatizaci a spusti zaviraci manévr.

Pfidavné svétio ZAP/VYP Tento povel lze pouzit k invertovani stavu zapnuti a vypnuti stropniho svétla na fidici jednotce.

Stropni svétlo m{ze z{stat rozsviceno maximalné 240 sekund (4 minuty), poté se automaticky vypne.

Pridavné svétlo s ¢asovatem

Tento povel lze pouzit k aktivaci stropniho svétla na Fidici jednotce na zakladé tasovace. Cas
zapnuti lze pfizplsobit maximalné na 240 sekund (4 minuty).

Automatické otevirani aktivni

Tento povel lze pouzit k aktivaci funkce ovladacich fotobunék BlueBus a vstupl nakonfigurovanych v
Rezim ,otevieny byt". Napfiklad: kdyZ jsou aktivovany ovladaci fotoburiky, fidici jednotka spusti automatizaci k provedeni oteviraciho
manévru.

Deaktivujte
automatické otevirani

Tento povel umoziiuje deaktivaci vy3e popsaného rezimu ,automatické otevirani aktivni.
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17 KONFIGURACE POVELD

17 1 STANDARDNI KONFIGURACE
Tato Cast seskupuje dostupné konfigurace, které lze pfifadit ke vstuplim na fidici jednotce (v¢etné pfipadnych rozsifujicich desek).

DuleZité! K zajiSténi spravné Cinnosti fidici jednotky musi byt vstupy spojeny s poZadovanym povelem a nasledné s

pozadovanym provoznim rezimem.

& POZOR! Chovani povelu se fidi podle rezimi uvedenych v seznamu ,provozni reZim". Vychozi konfigurace je napsana

tuénym pismem.

Tabulka 38
PIS PROVOZNI REZIM
(vychozi rezim tuénym pismem)
Z3dng povel Neprovede Zadny povel (je uzitecné k zamezeni interakce vstupu na svorkovnici) Nepouzitelné
Otevrit - Stop - Zavfit - Stop
Oteviit - Stop - Zaviit - Oteviit
. Otevrit - Zavrit - Otevfit - Zavrit
Krok za krokem Ridici jednotka zpUsobi, Ze aplikace spusti manévr, ktery nasleduje po Bytovy diim Krok za
(Vstup spravovany jako predchozim provedeném (nebo stale probiha) krokem 1 Bytovy diim Krok za
krokem 2 Krok za krokem 2
Hold-to-run
LPramyslovy” rezim
Otevfit - Zastavit - Zavfit - Zastavit
Otevfit - Zastavit - Zavfit - Otevfit
(astetné otevieni 1 Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace spusti oteviraci manévr, dokud se Reviit - Zaviit - Oteviit - Zaviit
(Vstup spravovany jako nedosahne naprogramované polohy ,taste¢né otevieni 1 Bytovy diim Krok za krokem 1
0 ” Bytovy diim Krok za krokem 2
Podrzet a spustit
LPramyslovy” rezim
Oteviit - Stop - Oteviit
OTEVRIT Ridici jednotka zplisobi, Ze aplikace spusti oteviraci manévr, dokud se Bytovy dim otevfit 1
. A . . Bytovy diim oteviit 2
(Vstup spravovany jako nedosahne naprogramované polohy ,otevirani. Oteviit 2
) Hold-to-run otevfit
. Zaviit - Stop - Zaviit
Zaviit Ridici jednotka zplsobi, Ze aplikace spusti zaviraci manévr, dokud se Bytovy dlim zavfit 1
(Vstup spravovany jako nedosahne naprogramované polohy ,zavirani’. Bytovy diim zavfit 2
NO) Hold-to-run zaviit
Stop Ridici jednotka zpiisobi zastaveni aktualniho manévru a provede akci Zastaveni a kratky
(Vstup spravovany jako NO) naprogramovanou v ,dostupnych konfiguracich® zpétny chod Stop
Zastaveni a zpétny chod
Foto B w . y e (Uplny) Zastaveni a kratky
(Vstup spravovany jako Ridici jednotka fidi vstup jako bezpecnostni zafizeni 2pétny chod Zastaveni
NC) Docasné zastaveni
Zastaveni a zpétny chod
Fotol B o . P e (plny) Zastaveni a kratky
(Vstup spravovany jako Ridici jednotka fidi vstup jako bezpecnostni zafizeni 2pstny chod Zastaveni
NC) Docasné zastaveni
Zastaveni a zpétny chod
Foto2 B . . p e (Uplny) Zastaveni a kratky
(Vstup spravovany jako Ridici jednotka fidi vstup jako bezpecnostni zafizeni 2pétny chod Zastaveni
NC Dotasné zastaveni
Zastaveni a zpétny chod
Foto3 B - . y e (Uplny) Zastaveni a kratky
(Vstup spravovany jako Ridici jednotka fidi vstup jako bezpecnostni zafizeni 2pétny chod Zastaveni
NC) Docasné zastaveni
X, , , . v L. Stop
Zastavit pfi otevirani R|d1C|'|ednotI§a spusti p,rovgdem sogwsenuho povelu, kdyz vstup (konfigurovany jako STOP) Zastavent a krtky zpétnj chod
zméni stav béhem oteviraciho manévru PR
Zastaveni a zpétny chod
YT , , P v . Stop
Zastavit pfi zavirani R|d!C|']ednotI§a spusti Proyedenl squwsenuho povelu, kdyz vstup (konfigurovany jako STOP) Zastaveni a kritky zpétng chod
zméni stav béhem zaviraciho manévru P
Zastaveni a zpétny chod
Ridici jednotka vynuti povel k oteveni pouze pfi vypadku hlavniho zdroje
napajeni.
Otevieni v pripadé nouze Upozornéni = Funkce se aktivuje pouze tehdy, je-li k dispozici sekundarni napajeni Bytovy diim otevfit
(pfiklad: baterie).
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PROVOZNi REZIMY POVELO POVEL

PIS

PROVOZNi REZIM
(vychozi rezim tucnym pismem)

Zavieni v pfipadé nouze

Ridici jednotka vynuti povel k zavfeni pouze pfi vypadku hlavniho zdroje

napajeni.

Upozornéni = Funkce se aktivuje pouze tehdy, je-li k dispozici sekundarni

napajeni
(pfiklad: baterie).

Zavieni bytového domu

Pfi otevirani zjistit prekazku

Ridici jednotka spusti provedeni pfisluiného povelu, kdyz se b&hem

oteviraciho manévru zjisti prekazka.

Stop
Zastaveni a kratky zpétny chod
Zastaveni a zpétny chod

P¥i zavirani zjistit prekazku

Ridici jednotka spusti provedeni pfislusného povelu, kdyZ se béhem

zaviraciho manévru zjisti prekazka.

Stop
Zastaveni a kratky zpétny chod
Zastaveni a zpétny chod

17 2 KONFIGURACE BEZPECNOSTNICH FUNKCI

NiZe uvedené parametry nelze pfifadit k zadnému fyzickému vstupu, ale automatizace je pouziva pro viechny funkce, které se striktné tykaji bezpe¢nosti. Pfedevsim lze
definovat, ktery povel musi fidici jednotka provést béhem manévru v pfipadé zasahu vstupu STOP (a vech vstup(i nakonfigurovanych jako STOP) nebo pfi detekci prekazky.

Nasledujici povely jsou dostupné a konfigurovatelné v sekci poveld.

Tabulka 39
PROVOZNI REZIMY POVEL0 FUNKCE
PIS PROVOZNi REZIM
(vychozi rezim tucnym pismem)
Ridici jednotka spusti provedeni souvisejiciho povelu, kdyz glfsgeuﬁkovano

Zastavit pri otevirani

vstup (konfigurovany jako STOP) zméni stav béhem
oteviraciho manévru.

Zastaveni a kratky zpétny chod

Zastaveni a zpétny chod

Zastavit pfi zavirani

Ridici jednotka spusti provedeni souvisejiciho povelu, kdyz
vstup (konfigurovany jako STOP) zméni stav béhem
zaviraciho manévru.

Nespecifikovano

Stop

Zastaveni a kratky zpét
Zastaveni a zpétny chod

ny chod

Pfi otevirani zjistit prekazku

Ridici jednotka spusti provedent pfislusného povelu, kdy? se
béhem oteviraciho manévru zjisti prekazka.

Nespecifikovano
Stop

Zastaveni a kratky zpétny chod
Zastaveni a zpétny chod

P¥i zavirani zjistit prekazku

Ridici jednotka spusti provedent prisluného povelu, kdyz
se béhem zaviraciho manévru zjisti prekazka.

Nespecifikovano
Stop

Zastaveni a kratky zpétny chod
Zastaveni a zpétny chod

17 3 POPIS REZIMU OVLADANI

Zakladni seznam popisuje riizné provozni rezimy dostupnych ovladacich prvkd na fidici jednotce.

Tabulka 40

KONFIGURACE OVLADANI PROVOZNI

POPIS

"Priimyslovy" rezim

Provede se nasledujici sekvence:
- "poloautomatické otevirani"
- ,zaviit podrzenim spusténi”.

Hold-to-run

Oteviraci nebo zaviraci manévr se provede vylucné tehdy, je-li povel trvaly (pfidrzenim spusténi). Po uvolnéni ovladace fidici

jednotka provede povel STOP.

Zaviit - Stop - Zavfit

Provede se popsana sekvence.

Zavieni bytového domu 1

Provede se sekvence ,zaviit - zavfit". Je-li povel odeslan nékolikrat, bere se v tvahu az po dosazeni maximalni polohy zavieni.

Zavieni bytového domu 2

Provede se sekvence ,zaviit - zavfit". Je-li povel odeslan nékolikrat, bere se v ivahu az po dosazeni maximalni polohy zavieni.

Upozornéni = pokud povel trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede povel ,Stop”

Hold-to-run zavfit

Zaviraci manévr se provede vylucné tehdy, je-li povel trvaly (pfidrzenim spusténi). Po uvolnéni ovladace fidici jednotka provede povel

STOP.

Oteviit - Stop - Zaviit - Stop Provede se popsana sekvence.

Oteviit - Stop - Zaviit - OteviitProvede se popsana sekvence.

Otevrit - Zavfit -
Otevrit - Zavrit

Provede se popsana sekvence.

Oteviit - Stop - Otevrit

Provede se popsana sekvence.
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PROVOZNI REZIM

POPIS

Provede se popsana sekvence ,oteviit - oteviit". Je-li povel odeslan nékolikrat, nebere se v tvahu, dokud se nedosahne maximalni

e polohy otevieni.

Provede se popsana sekvence ,oteviit - otevfit". Pokud je piikaz odeslan nékolikrat, nebere se v ivahu, dokud neni dosazeno
Byt otevieny 2 maximalni polohy otevfeni. o )

Upozornéni = pokud pfikaz trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede pfikaz ,Stop".

Provede se oteviraci sekvence.
Otevrit 2

UPOZORNENI = Pokud pfikaz trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede pfikaz ,¢astetné otevieni 1° Oteviraci manévr se provede

Hold-to-run otevieno

vyhradné tehdy, je-li piikaz trvaly (pfidrzenim spusténi). Po uvolnéni ovladace fidici jednotka provede pfikaz STOP.

Kondominium Krok za krokem

Sekvence ,zavfit - zastavit - oteviit - oteviit* se provadi, dokud neni dosazeno maximalni polohy otevfeni. Je-li poté odeslan dal3i pfikaz,
aplikace provede zaviraci manévr ve stejném poiadi.

Kondominium krok za
krokem 2

Sekvence ,zavfit - zastavit - otevfit - oteviit“ se provadi, dokud neni dosazeno maximalni polohy otevieni. Je-li poté odeslan dalsi
pfikaz, aplikace provede zaviraci manévr ve stejném pofadi.
UPOZORNENI = Pokud pfikaz pretrvava déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede pfikaz ,Stop®

Krok za krokem 2

Tim se provede sekvence ,oteviit - zastavit - zavfit - otevfit"

UPOZORNENI = Pokud pfikaz pretrvava déle ne7 2 sekundy, Fidici jednotka provede piikaz ,éaste¢né oteveni 1 Kdyz fidici

Stop

jednotka obdrzi pfikaz, postupné a v kratkém Case (ne okamzité) zastavi probihajici manévr.

Zastaveni a kratky zpétny pohyb

Ridici jednotka zastavi probihajici manévr a zplisobi, 7e automatika provede kratky zpétny pohyb opatnym smérem

Zastaveni a zpétny chod

Ridici jednotka zplisobi zastaveni aktulniho manévru a aktivuje Uplny zpétny chod v opatném sméru. Ridici

jednotka zpisobi zastaveni aktualniho manévru a aktivuje Uplny zpétny chod v opatném sméru.

Docasné zastaveni

Ridici jednotka zastavi aktualni manévr, dokud prikaz zdstava aktivni. KdyZ pikaz jiz neni aktivni, fidici jednotka zpiisobi, ze
aplikace provede oteviraci manévr.
VAROVANI = Béhem provadéni oteviraciho manévru se tento piikaz ignoruje

Stop

Kdyz fidici jednotka obdrzi pfikaz, okamzité zastavi probihajici manévr.

Zastaveni a kratky zpétny pohyb

Kdyz fidici jednotka obdrzi piikaz, okamzité zastavi probihajici manévr a zpisobi, Ze aplikace provede kratky zpétny pohyb
opacnym smérem.

Zastaveni a zpétny chod

Kdyz fidici jednotka obdrzi piikaz, okamzité zastavi probihajici manévr a zpiisobi, Ze aplikace provede Uplny zpétny chod v opacném sméru
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Tato polozka sdruzuje dostupné konfigurace, které lze pfifadit ke vstuplim piitomnym na fidici jednotce a pfipadné na rozsifujicich deskach (volitelné

pfisluSenstvi).

Vstupy na svorkovnici fidici jednotky jsou oznaceny jako:

- INPUT 1 (0x71) (vychozi = krok za krokem)
- INPUT 2 (0x72) (vychozi = fotobuiika)

Vstupy dostupné na rozsifujicich deskach jsou oznaceny jako:

- VSTUP 3 (0x73) (je-li k dispozici) (vychozi = otevieno)

(0x73)
- VSTUP 4 (0x74) (je-Li k dispozici
(0x7C)

(vychozi hodnota = zavfeno)

- VSTUP 5 (0x7C) (je-li k dispozici) (vychozi = tastecné otevieno 1)
- VSTUP 6 (0x7D) (je-li k dispozici) (vychozi nastaveni = nouzové otevieni)

|| Kromé zakladnich a rozSifenych piikazi popsanych v odstavcich ,Zakladni parametry” a ,Rozsifené prikazy” jsou pro vstupy svorkovnice zahrnuty
funkce uvedené v tabulce nize.

Tabulka 41

POPIS

Foto
(vstup spravovany jako NC)

Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpe¢nostni zafizeni a jeho sepnuti interpretuje jako zasah fotobufiky ,PHOTO". Ridici jednotka

Foto 1
(vstup spravovany jako NC)

Spravuje vstup jako bezpecnostni zafizeni a jeho Sepnuti interpretuje jako zasah fotoburiky ,PHOTOT"

Foto 2
(vstup spravovany jako NC)

Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpe¢nostni zafizeni a jeho sepnuti interpretuje jako zasah fotobuiky
~PHOTO2"

Foto 3
(vstup spravovany jako NC)

Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpe¢nostni zafizeni a jeho sepnuti interpretuje jako zasah fotobuiky
,PHOTO3".

Otevieni v nouzovém reZimu
(vstup fizeny jako NC)

Ridici jednotka vynuti piikaz k otevieni, kdyz se vstup rozpoji. Zadny piikaz nemize prerusit manévr spustény nouzovym vstupem a
pouze zasah bezpecnostniho zafizeni (fotoburiky nebo vstupu STOP) miize pozadavek pozastavit.

Vystraha = Pokud zasahne bezpecnostni zafizeni, fidici jednotka se pokusi 0 manévr nékolikrat. V pfipadé opakovanych zasah( se
manévr pozastavi.

Zavieni v piipadé nouze
(vstup spravovany jako
NC)

Ridici jednotka vynuti piikaz k zavieni, kdyZ se vstup rozpoji. Zadny piikaz nemdize prerusit manévr spustény nouzovym vstupem a pouze
zasah bezpecnostniho zafizeni (fotoburiky nebo vstupu STOP) miize pozadavek pozastavit.

Vystraha = Pokud zasahne bezpecnostni zafizeni, Fidici jednotka se pokusi o manévr nékolikrat. V pfipadé opakovanych zasah( se
manévr pozastavi.

& Duilezité - Aby fidici jednotka spravné fungovala, musi byt kazdy vstup pfifazen k piikazu nebo funkci a poté k pozadovanému
provoznimu rezimu podle ,Popisu reZimu fizeni". Viechny parametry jsou pfednastaveny z vyroby, ale je moZné je podle potfeby upravit.
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V této Casti jsou uvedeny funkce dostupné na vystupech pfitomnych na Fidici jednotce a na piipadnych rozsifujicich deskach (volitelné pfislusenstvi).
19 1 KONFIGURACE VYSTUPU RIDICi JEDNOTKY
Tato polozka sdruzuje dostupné funkce, které lze pfifadit k vystupdm pfitomnym na fidici jednotce automatiky.

Vystupy fidici jednotky jsou oznaceny jako:
- VYSTUP 1 (0x51) (vychozi = vystrazné svétlo)
- VYSTUP 2 (0x52) (vychozi = OGI)

& VAROVANI! Vystupy jsou omezeny na 24 VDC - 10 W

Tabulka 42
IS
Neni specifikovano Ridici jednotka nastavi stav vystupu na vypnuto. Zadny piikaz ani interakce fidici jednotky nemiize pfepnout stav vystupu.
(Zadné)
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidici jednotky:
zhasnuté svétlo = aplikace v poloze maximalniho zavieni; pomalu blika =
Sca/OGI (0x01) aplikace ve fazi provadéni oteviraciho manévru; rychle blika = aplikace ve
(indikator oteviené fazi provadéni zaviraciho manévru; trvale sviti = aplikace v maximalni
brany) poloze otevieni.
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidici jednotky:
Brina oteviend (0x02) sviti = aplikace v poloze maximalniho otevieni
zhasnuté svétlo = aplikace v jinych polohach.
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidici jednotky:
Brina zaviena (0x03) sviti = aplikace v poloze maximalniho zavfeni; zhasnuté svétlo = aplikace v jinych
polohach. Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje pocet provedenych manévrd, a tedy potfebu (Ci nikoli) udrzby systému:
kontrolka sviti 2 sekundy na zatatku oteviraciho manévru = pocet manévrli pod 80 %; kontrolka
Udriba (0x04) blika béhem provadeéni celého manévru = pocet manévri mezi 80 a 100 %; stale blikajici svétlo
= pocet manévri nad 100 %.
Vystup napaji fotoburiky relé a ovéfuje jejich integritu pfi spusténi manévru.
Fototest (0x25) Typ interakce je prisné spojen s konfiguraci vstup( nakonfigurovanych jako FOTO, FOTO1 a FOTO2.

Tato funkce umoziiuje, aby vystrazné svétlo signalizovalo provadéni aktualniho manévru. Blika
Vystrazné svétlo (0x05) v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy sviti; 0,5 sekundy nesviti).
Tento rezim umoZiuje ovladat vystup s napétim 12Vdc.

Tato funkce umoziiuje prepinani vystupu ze zapnutého na vypnuty bez ohledu na stav motoru. K

LB Gl (0x13) aktivaci dochazi v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy zapnuto; 0,5 sekundy vypnuto).
Tato funkce umoziiuje, aby vystrazné svétlo signalizovalo provadéni aktualniho manévru. Blika
Vystrazné svétlo 24V 0x17) v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy sviti; 0,5 sekundy nesviti).
Tento rezim ovlada vystup s napétim 24Vdc.
Pfidavné svétlo (0x06) Vystup se fidi stavem kontrolky pfitomné na fidici jednotce.
Vystup sleduje stav pohybu motoru bez ohledu na smér pohybu:
oz sviti = motor manévruje
s (Ox18) zhasnuté svétlo = motor stoji.
Piitomnost (0x23) U stojici automatiky se zasahem libovolné fotoburky aktivuje vystup na 5 sekund (¢as nelze naprogramovat).
Elektricky zamek 1 (0x07) Je-li tato funkce naprogramovana, pfi oteviracim manévru se elektricky zamek aktivuje na dobu rovnajici se
[poznédmka 1] X hodnoté nastavené ve funkci ,Cas elektrického zamku"
Na vystup lze pfipojit elektrické blokovaci zafizeni se zapadkou (verze pouze s elektromagnetem nebo bez elektronickych
Elektrické blokovaci zafizeni). . o . . .
(0x09) Béhem oteviraciho manévru se elektrické blokovaci zafizeni aktivuje a zlistane aktivni, aby uvolnilo automatiku a provedlo

AR L DA o manévr. Béhem zaviraciho manévru zajistéte, aby se elektrické blokovaci zafizeni opét mechanicky aktivovalo.
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KONFIGURACE VYSTUPU RIDICi JEDNOTKY FUNKCE

IS

Prisavka 1

Pfi naprogramovani této funkce se vystup aktivuje, kdyZ je aplikace v poloze maximalniho zavfeni. Poznamka: Vystup je

imka 1 (0x0B) deaktivovan ve v3ech ostatnich situacich. Kdyz se pfisavka deaktivuje, pred spusténim oteviraciho manévru zasahne ¢asovy
[pozndmia 1] interval naprogramovany ve funkci ,€as pfisavky".
Je-li naprogramovan jako ,jednosmérny semafor”:
Jednosmérny semafor (Ox1A) svétlo sviti = aplikace v poloze maximalniho otevfeni svétlo nesviti = aplikace v
jakékoli jiné poloze.
Tato funkce indikuje, Ze aplikace je aktivni béhem fazi zaviraciho manévru: pomalé blikani = provadéni
, zaviraciho manévru; trvale svitici svétlo = aplikace v maximalni poloze zavirani; zhasnuté svétlo =
Cervené svétlo na semaforu (OxOD) ; P .
aplikace v jinych polohach.
Tato funkce indikuje, Ze aplikace je aktivni béhem fazi oteviraciho manévru:
pomalé blikani = provadéni oteviraciho manévru; trvale sviti =
Zelené svétlo na semaforu (OxOE) aplikace je v poloze maximalniho otevieni; zhasnuté svétlo =
aplikace v jinych polohach.
Bzucak (0x1D) Tato funkce aktivuje bzucak, pokud je aktivni funkce UL325 (je-li k dispozici).
Je-li tento radiovy kanal nastaven pro konfiguraci vystupu, tento vystup se aktivuje, kdyz je nastaven piikaz pomoci vysilace, a
z0stane v tomto stavu, dokud pfikaz trva.
Je to uzitecné, jsou-li ve stejném systému nainstalovana externi zafizeni (napfiklad pfidavné svétlo), ktera se maji ovladat
Réadiovy kanal ¢. 1 (OxOF) jednim vysilaem.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10) VAROVANI = Pokud tento radiovy kanal neni na pfijimaci fidici jednotky volny, protoze byl dfive zapamatovan piikazem, fidici
Radiovy kanal ¢. 3 (0x11) jednotka aktivuje naprogramovany vystup pouze tehdy, kdyz je kanal aktivovan vysilacem, pficemz
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) ignoruje prikaz smérem k motoru.

Upozornéni = Tato funkce neni v soucasnosti k dispozici pro vysilace fady BiDi.

[poznamka 1] = Lze pfipojit pouze zafizeni obsahujici pouze elektromagnet

19 2 KONFIGURACE VYSTUPU - ROZSIRUJiCI MODULY

Tato polozka sdruzuje dostupné funkce, které [ze pfifadit k vystuplim pitomnym na rozsifujicich deskach. Vystupy
rozsifujicich desek jsou oznaceny jako:

- VYSTUP 3 (0x53) (je-li k dispozici) (vychozi = Sca/0Gl)

- VYSTUP 4 (0x54) (je-li k dispozici) (vychozi = MLAE22 = pfitomnost svétla, MLEA44 = brana zaviena)
- VYSTUP 5 (0x55) (je-li k dispozici) (vychozi = radiovy kanal 4)

- VYSTUP 6 (0x56) (je-li k dispozici) (vychozi = fototest)

& VAROVANI! Vystupy jsou omezeny na 24 V DC - 10 W

Tabulka 43

KONFIGURACE VYSTUPU ROZSIRUJICI DESKY FUNKCE

Neni specifikovano

Ridici jednotka nastavi stav vystupu na vypnuto. Zadny pfikaz ani interakce Fidici jednotky nem{iZe pfepnout stav vystupu.

(Zadné)
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidici jednotky:
Sca/OGI zhasnuté svétlo = aplikace v poloze maximalniho zavieni; pomalu blika =
(i::lika'tor oteviend 0XO1 aplikace ve fazi provadéni oteviraciho manévru; rychle blika = aplikace ve
brany)[pozn. 2] (0x01) fazi provadéni zaviraciho manévru; trvale sviti = aplikace v maximalni
yiLpozn. poloze otevreni.
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidici jednotky:
Brina oteviend (0x02) sviti = aplikace v poloze maximalniho otevieni
X zhasnuté svétlo = aplikace v jinych polohach.
Naprogramovana kontrolka indikuje provozni stavy fidici jednotky:
Brina zaviena (0x03) sviti = aplikace v poloze maximalniho zavfeni; zhasnuté svétlo = aplikace v jinych
X polohach. Vystup aktivni 24 V DC/ max. 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje pocet provedenych manévrd, a tedy potiebu (Ci nikoli) Udrzby systému:
Udrzba [poznamka 2] (0x04) kontrolka sviti 2 sekundy na zacatku oteviraciho manévru = pocet manévrli pod 80 %; kontrolka blika béhem

provadéni celého manévru = pocet manévrii mezi 80 a 100 %; stale blikajici svétlo = poCet manévr(i nad 100 %.
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Vystup napaji fotoburiky relé a ovéfuje jejich integritu pfi spusténi manévru.

Fototest (0x25) Typ interakee je pfisné spojen s konfiguraci vstupl nakonfigurovanych jako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Vystrazné svétlol 0x13) Tato funkce umoziiuje prepinani vystupu ze zapnutého na vypnuty bez ohledu na stav motoru. K aktivaci
[poznamka 2] dochazi v pravidelnych intervalech (0,5 sekundy zapnuto; 0,5 sekundy vypnuto). Tato funkce umoziuje, aby
vystrazné svétlo signalizovalo provadéni aktualniho manévru. Blika v pravidelnych intervalech (0,5
Vystrazné svétlo 24V Ox17) sekundy sviti; 0,5 sekundy nesviti).
Tento rezim ovlada vystup s napétim 24Vdc.
Pfidavné svétlo (0x06) Vystup se fidi stavem kontrolky pfitomné na fidici jednotce.
Piitomnost (0x23) U stojici automatiky se zasahem libovolné fotoburiky aktivuje vystup na 5 sekund (Cas nelze naprogramovat).
Elektrlt:kykz aTEk ! 0x07 Je-li tato funkce naprogramovana, po provedeni oteviraciho manévru se elektricky zamek aktivuje na dobu rovnajici
ezl | (0x07) se hodnoté nastavené ve funkci ,¢as elektrického zamku'
[poznamka 3]
Na vystup lze pfipojit elektrické blokovaci zafizeni se zapadkou (verze pouze s elektromagnetem nebo bez elektronickych
Elektrické blokovaci zafizeni).
—— . Béhem oteviraciho manévru se elektrické blokovaci zafizeni aktivuje a ziistane aktivni, aby uvolnilo automatiku a provedlo
zarizeni 1 [poznamka 1] (0x09) oy o . oy i PR . .
, manévr. Béhem zaviraciho manévru zajistéte, aby se elektrické blokovaci zafizeni opét mechanicky aktivovalo.
[poznédmka 2]
o Pii naprogramovani této funkce se vystup aktivuje, kdyZ je aplikace v poloze maximalniho zavieni. Poznamka: Vystup je
Pfisavka 1 N . P o T, - . .
[poznimka 1] (0X0B) deaktlvpvan ve vsech ostatnich 5|tuaC|ch..Kdyz se prlsa\{‘ka deaktivuje, pfed spusténim oteviraciho manévru zasahne
pozna Casovy interval naprogramovany ve funkci ,¢as prisavky'.
[poznamka 2]
Je-li naprogramovan jako ,jednosmérny semafor”:
Jednosmérny semafor (Ox1A) svétlo sviti = aplikace v poloze maximalniho otevfeni svétlo nesviti =
aplikace v jakékoli jiné poloze.
Tato funkce indikuje, Ze aplikace je aktivni béhem fazi zaviraciho manévru:
B pomalé blikani = provadéni zaviraciho manévru; trvale svitici svétlo =
Cervené svétlo na semaforu (Ox0D) aplikace v maximalni poloze zavirani; zhasnuté svétlo = aplikace v
jinych polohach.
Tato funkce indikuje, Ze aplikace je aktivni béhem fazi oteviraciho manévru:
pomalé blikani = provadéni oteviraciho manévru; trvale sviti =
Zelené svétlo na semaforu (OxOE) aplikace je v poloze maximalniho otevfeni; zhasnuté svétlo =
aplikace v jinych polohach.
Je-li tento radiovy kanal nastaven pro konfiguraci vystupu, tento vystup se aktivuje, kdyz je nastaven pfikaz pomoci vysilace.
Je to uzitecné, jsou-li ve stejném systému nainstalovana externi zafizeni (napfiklad pfidavné svétlo), ktera se maji ovladat
Réadiovy kanal ¢. 1 (OxOF) pomoci jednoho vysilace.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10) VAROVANI = Pokud tento radiovy kanal neni na pfijimaci fidici jednotky volny, protoZe byl dfive zapamatovan piikazem, fidici
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) jednotka aktivuje naprogramovany vystup pouze tehdy, kdyz je kanal aktivovan vysilatem, pficemz
Réadiovy kanal ¢. 4 0x12) ignoruje prikaz smérem k motoru.

Upozornéni = Tato funkce neni v soucasnosti k dispozici pro vysilace fady BiDi.

[poznamka 1] = Lze pfipojit pouze zafizeni obsahujici pouze elektromagnet.
[poznamka 2] = Tato funkce neni k dispozici na vykonovém vystupu.
[Poznamka 3] = Pouzijte externi relé a zalozni zdroj napajeni.
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