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SECU

D. .D i

1.1 VSEOBECNA UPOZORNENI

UPOZORNENI! Dillezité bezpe¢nostni pokyny. Dodrzujte viechny
pokyny, protoZe nespravna instalace mize zpisobit vazné Skody.

UPOZORNENI! DiileZité bezpeénostni pokyny. Pro bezpeénost osob
je dilezZité dodrZovat tyto pokyny. Tyto pokyny peclivé uschovejte.

& Podle nejnové;jsi evropské legislativy musi byt automatizované
zafizeni zkonstruovano v souladu s harmonizovanymi normami
uvedenymi v platné smérnici o strojnich zafizenich, které umoziuji
deklarovat predpokladanou shodu automatiky. Proto vSechny
ukony piipojeni vyrobku k elektrickeé siti, jeho uvedeni do provozu
a Udrzby musi provadét vyhradné kvalifikovany a zkuseny technik.
Aby se piedeslo nebezpedi z nechténého resetovani tepelné
pojistky, toto zafizeni se nesmi napajet pies externi spinaci
zarizeni, napfiklad ¢asovac, ani piipojovat k napajeni, které obvod

& pravidelné zapina nebo vypina.

UPOZORNENI! Dodrzujte nasledujici upozornéni:

-i@é¢el watodjlenirmdjmstaiaiakjenteotojte/dbetknvtiadny pro automatizaci
Vasi vedené casti. Neni-li vhodny, v instalaci NEPOKRACUJTE.

--dvymabelz nglad ipdapitatyd dod slebyluvestta do provozu’.

- z@dgsinstxabhhyymtkuizkontrevpidném stavu a vhodné pro
zamyslené pouziti.

-{WptobedénBrsiesiere kypoiiivinkiyosigbamslovymi nebo duevnimi
schopnostmi ani osobami bez dostatecnych zkuSenosti nebo znalosti
vyrobku.

-~ Déti si nesméji hrat se zafizenim.
-v{¥ebbuoRéldétenoVicdasies\mhadavajiepnikyo dosah déti.

--olppajentistasirénfneniisonbdstialatavky) se vzdalenosti rozepnutych
kontaktd, ktera umoziiuje Uplné odpojeni za podminek prepétové
kategorie lI.

-<Sraijtetkppiedisistaiaithzadnazejte ppdémdyebo kontaktem s
jakoukoli kapalinou. Vyrobek neumistujte do blizkosti zdrojl tepla ani
jej nevystavujte otevienému ohni. VSechny tyto vlivy mohou vyrobek
poskodit a zplisobit jeho poruchu nebo vést k nebezpe¢nym situacim.
Pokud k tomu dojde, okamZité pferuste instalaci a obratte se na
technicky servis.



-naynahetkogdvéitadambiotisodaohédmiyyagdkodedodrzeni montaznich
pokyn(. V takovych pfipadech se zaruka na vady materialu
nevztahuije.

-niSieed MAdBEakustického tlaku A emise je

--nésEnejil pradann déerbezpiorddi.uZivatel,

- < iBteédi)akydnlarl pojisahprobuk sydtéleki (it bitg a od pripadnych
baterii.

- physiyra Gstp&opabyeftez jsfitiqiapeabely, nevyvazenost a znamky
opotfebeni nebo poskozeni. Vyrobek nepouzivejte, potiebuje-li
opravu nebo sefizeni, protoze chybna instalace nebo nespravné
vyvazeni automatiky méze zplsobit zranéni.

- Obalagd saistidtpivyiedpisye tieba zlikvidovat

--of¥bpvtadin dbsamybwatadacimi prvky udrzujte

- fritiimniians bradgctley pitieautenmsooyyudrzujte v bezpedné
vzdalenosti, dokud se pohyb neukonci.

- -plqimlo eruntatéjiey phautger bapjefie felizkospdjékdo;

- vyeshiaeg pidjepokabehy sékexene boupdiy ryénlédvatifikovana osoba, aby se
predeslo jakémukoli riziku.

1.2 UPOZORNENI K INSTALACI
- it mska déktiohbepvakimémo bijey zdspjsnneSepvirené a zda je
mozné automatikou spravné pohybovat.

- 5\Mtéin aubshiatiaopznée hravia teafkuw prizesn, které zablokuje Cinnost
motoru, kdyZ je branka pro pési oteviena.

--od3jishghe)\alnh Byst i wvkicz prokgrumptiengndatgiiedu. Pokud se
nepouziva klicovy prepinac, ovladaci prvky musi byt nainstalovany
nejméné 1.5 m nad zemi a nesméji byt volné piistupné.

- syeténutay) rjistie) alpy dypwrdecima okna vétsi nez 200 mm zaviena
pomoci ovladacich prvkd.

— paabbdivgniibchietifomingzaatiyrenémexihybi.
- $ilitzNosfikigw sy adadfopmirkbu trvale pripevnéte

- fritafiastistacispobloran ni@ys@ujyzdehny runi pohyby funguji
spravné.

) POPIS VYROBKU A URCENE POUZITI

RUN1500 je pohon urceny k automatizaci posuvnych bran v obytnych objektech.

Vyrobek obsahuje elektronickou fidici jednotku s kolikovym konektorem.
Elektrické pfipojeni externich zafizeni je zjednoduseno diky pouZiti ,BlueBUS',
techniky, ktera umoziiuje pfipojit vice zafizeni pouze 2 vodici. Pfi napdjeni ze
sité m0ze RUN1500 obsahovat zalozni baterii (model PS124, volitelné
piisludenstvi), ktera pfi vypadku napajeni (blackout) zarui, Ze automatika
provede jesté nékolik pohybti. Pfi vypadku napajeni je stale mozné pohybovat
kidlem brany po odblokovani pohonu pfislusnym klicem (viz odstavec ,Rucni
odblokovani a zablokovani pohonu®).

Automatika umoziuje instalaci riizného pfisluSenstvi, které rozsiruje jeji funkce
a zvySuje bezpenost.

Jakeékoli jiné pouziti vyrobku, neZ je popsano jako ur¢ené pouZiti,
neni povoleno!

2.1 SEZNAM SOUCASTI

RUN1500 obsahuije elektronickou fidici jednotku s kolikovym konektorem. Na
,0brazku 1 jsou znazornény hlavni soucasti vyrobku.

Horni kryt

Elektronicka fidici a ovladaci jednotka
Pojistka

Konektor napajeni

Zamek pro odblokovaci kli¢

Pastorek

Bocni kryt

Krouzky pro priichod kabel(i

ITOTMOOW> ~
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3 INSTALACE

3.1 KONTROLY PRED INSTALACI

Instalaci musi provést kvalifikovany personal v souladu s platnymi
pravnimi predpisy, normami a nafizenimi a s pokyny uvedenymi v
tomto navodu.

Pfed instalaci vyrobku je tfeba:

-~ zkontrolujte neporusenost dodavky
- -vlakdné @l te;Cate jpouisechny materialy v bezvadném stavu a

--aufjetiEzgize konstrukce brany je vhodna pro

- jsojistétnse) peokomtitbsomenemiaryddatipcbramdstavci ,0mezeni pouziti
vyrobku"

- jezkuantso hgfepatiaviia osse bméd ki noZoetudi kifidlanordentu” a zda sila potiebna
k udrzeni pohybu kfidla brany je mensi nez polovina ,jmenovitého krouticiho
momentu"; ziskané hodnoty porovnejte s hodnotami uvedenymi v kapitole

,TECHNICKE UDAJE". Viyrobce doporucuje 50% rezervu sily, protoze nepfiznivé
klimatické podminky mohou zvysit tfeni.

- -po\adliedrazetiitien pejhyhinbesisard\g sanjrartienim
--vypédte;tidaveeeruzi vykolejeni kfidla nebo jeho

--a adarse, ddgfourighaavpineithénickérdpudzidestatecné pevné

- -pohainef, Adiyjej&f idbobrhatedoHlekplopebmzenesmi se samo
- -paofistdyarsesizbynisto et alaiesteloiéhplenseap layeyten matipadhi terénu

- jehvbtith e péos s nastaaad pobeiny g hyb
- <lnaiéeyzpie it oarmnadzie frlomygathiotlipiathyafostatetné pevné

--vadbnaébe pioohekdjakitkoli Casti automatiky do

--migmobajseléhslavéjte boi patedco) nteplb asote preséied o iy Livy mohou
vyrobek poskodit a zpUsobit poruchy nebo nebezpetné situace

- dyérkny Wisritasbore debabnijafindlohybupphiyhupbyany; v pripadé potieby
nainstalujte vhodny blokovaci systém

- -ofdian jgumotianpi@poite k elektrickému napajecimu vedeni vybavenému

--plathyumpippede syuzemnéni v souladu s

- pmé lekrijkéhautapajtiiin o deden Odpajtvadiz¢me ktendi gajidtikontakty s
dostatecnou vzdalenosti, ktera zajisti Uiplné odpojeni za podminek pfepétové
kategorie Ill, v souladu s pokyny k instalaci. V pfipadé potfeby toto zafizeni
zaruti rychlé a bezpecné odpojeni od napajeni; proto musi byt umisténo v
dohledu automatiky. Je-li umisténo na misté mimo dohled, musi mit systém,
ktery zabrani nahodnému nebo neopravnénému opétovnému pfipojeni
napajeni, aby se predeslo nebezpetnym situacim. Odpojovaci zafizeni neni
soucasti dodavky vyrobku.
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3.2 OMEZENi POUZITi VYROBKU

Udaje o vykonech vyrobku jsou uvedeny v kapitole , TECHNICKE UDAJE" a jsou
jedinymi udaji, které umoziuji spravné posoudit, zda je vyrobek vhodny pro
ur¢ené pouziti.

Konstrukéni vlastnosti vyrobku jej predurcuji k pouziti na posuvnych branach v
ramci omezeni uvedenych v nasledujicich tabulkach.

Skutecna vhodnost vyrobku pro automatizaci konkrétni posuvné brany zavisi na
tfeni a na dalSich, i obCasnych faktorech, napfiklad na namraze, ktera miize
branit pohybu kfidla brany.

Pro Gcinnou kontrolu je nezbytné zméit silu potfebnou k pohybu kfidla brany
po celé jeho draze a ovéfit, ze je mensi neZ polovina ,jmenovitého krouticiho
momentu” uvedeného v kapitole ,TECHNICKE UDAJE" (doporutuje se 50%
rezerva sily, protoze nepfiznivé klimatické podminky mohou zvysit tfeni); kromé
toho je tfeba zohlednit Gidaje v nasledujicich tabulkach pro urceni poctu cykld/
hodinu, po sobé jdoucich cykl(i a maximalni povolené rychlosti.

Tabulka

RUN1500 - OMEZENI PODLE DELKY KRIDLA BRANY Délka kfidla brany (m)

Max. pocet cyklii/ Max. pocet po sobé
hodinu jdoucich cykla
Up to 4 60 30
4:6 40 20
6+7 34 17
7+8 30 15
8+10 20 12
10 =12 20 10
12 +14 17 8
Tabulka
RUN1500 - OMEZENi PODLE HMOTNOSTI KRIDLA BRANY Hmotnost kfidla
Procento cykld Maximalni | povolena rychlost
Up to 200 100% V6 = Mimoradné rychle
200 + 400 100% V6 = Mimoradné rychle
400 + 500 95% V6 = Mimoradné rychle
500 + 600 90% V5 = Velmi rychle
600 + 700 85% V5 = Velmi rychle
700 + 800 80% V5 = Velmi rychle
800 + 900 75% V5 = Velmi rychle
900 + 1000 70% V4
1000 + 1200 65% V4
1200 + 1350 60% V3
1350 + 1500 55% V3

Délka kridla ur¢uje maximalni pocet cykl(i za hodinu i po sobé jdoucich cykl,
hmotnost kfidla urcuje procentualni snizeni poctu cykld a maximalni povolenou
rychlost. Napfiklad u kfidla dlouhého 5 m je moznych 40 cykli/hodinu a 20 po
sobé jdoucich cyklil. Pokud v3ak kidlo vazi 650 kg, je tfeba je sniZit na 85 %,
¢imz vychdzi 34 cykli/hodinu a 17 po sobé jdoucich cykld, pficemz maximalni
povolena rychlost je V5: ,Velmi rychle”. Ridici jednotka ma na ochranu pfed
prehiatim omezovac pohybd, ktery pracuje na zakladé sily motoru a trvani cykld
a zasahne vzdy pfi pfekroceni maximalniho limitu. Omezova¢ pohyb(i méfi také
okolni teplotu a pfi obzvlast vysokych teplotach pocet pohyb( dale snizuje.



3.2.1 Zivotnost vyrobku

Zivotnost vyrobku je jeho primérna ekonomicka doba pouZivani a vyrazné ji
ovliviiuje stupen naroCnosti pohybd, jinymi slovy soucet viech faktord, které
pfispivaji k opotfebeni vyrobku.

K odhadu zivotnosti Vasi automatiky postupuijte takto:
sectéte hodnoty polozek v ,Tabulce 3“ podle podminek systému

2. vgrafuna,Obrazku 2° vedte od ziskané hodnoty svislou ¢aru, dokud
neprotne kfivku; poté vedte vodorovnou ¢aru, dokud neprotne osu ,cykli
pohybu’. Ziskana hodnota je odhadovana Zivotnost Vaseho vyrobku.

Hodnot Zivotnosti uvedenych v grafu lze dosahnout pouze pfi prisném
dodrzovani planu Gdrzby - viz kapitola ,UDRZBA VYROBKU". Zivotnost je
odhadnuta na zakladé konstruk¢nich vypoctd a vysledkl zkousek provedenych
na prototypech. ProtoZe jde o odhad, nepfedstavuje vyslovnou zaruku skute¢né
Zivotnosti vyrobku.

Pfiklad vypoctu Zivotnosti: automatizace brany s kfidlem dlouhym 6.5mas
hmotnosti 450 kg, nainstalované v blizkosti mofe

,Tabulka 3" uvadi ,indexy narocnosti” pro tento typ instalace: 10 % (,Délka
kfidla“), 20 % (,Hmotnost kidla“)a 15 % (,Pfitomnost prachu, pisku nebo soli®).

Tyto ukazatele je tfeba secist, ¢imZ se ziska celkovy index naroCnosti, ktery je v
tomto pfipadé 45 %. S urtenou hodnotou (45 %) najdéte na vodorovné ose grafu
(»index naro¢nosti“) hodnotu odpovidajici poctu ,.cykli pohybu’, které vyrobek
m(iZe vykonat béhem své Zivotnosti - pfiblizné 200 000 cykld.

Tabulka 3
Index naro¢nosti
<6m 5%
Délka kiidla 6+9m 10%
9+12m 15%
12+14m 20%

100+200kg 5%

200+400kg 10%
400+600kg 20%
Hmotnost kiidla 600+-800kg 30%
800+1000kg | 40%

°
500.000
450.000
400.000 1\
& 350.000 \
g \
= 300.000 N
Z
£ 250.000 \\
> 200.000
8 S~
£ 150.000
=
N 100.000
50.000
0
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Index narocnosti (%)

-

3.3 IDENTIFIKACE VYROBKU A CELKOVE

ROZMERY
Celkové rozméry a Stitek (A), ktery umoziuje identifikaci vyrobku, jsou
znazornény na ,0brazku 3"

390

1000+1200kg | 50%
1200+1500kg | 60%

Okolni teplota vyssi nez 40 °C

nebo niZsi nez 0 °C nebo vlhkost vyssi nez 20%
Pfitomnost prachu, pisku nebo soli 15%
Nastaveni rychlosti motoru vyssi nez ,L4 159
rychle” °

400

CESTINA - 5



3.4 PRACE PRED INSTALACI

Obrazek znazorfiuje priklad automatického systému sestaveného ze soucasti Nice.

‘0 \
A B C D E F C G B H | J
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/ \ IS o
N 7 i
| H
|
i : — ® Wl | 1
) / / \_\\K ': [
4 , PN
7 5 6 4 6 5 4 3 2 1
- J
A Kli¢ovy pFepinat Pozn. 1 Je-li napajeci kabel del3i nez 30 m, je tfeba pouzit kabel
B Fotobuiky na sloupku s vétsim prlifezem (3 x 2.5 mm2) a v blizkosti automatiky je tfeba
C Hlavni pevna bezpecnostni Lista (volitelna) nainstalovat ochranné uzemnéni.
D Fotoburiky
E Hlavni pohybliva bezpetnostni lista . o . L
F Ozubeny hfeben Pozn. 2 Je-li kabel BlueBus delSi nez 30 m, az do maximalné

G Vedlejsi pevna bezpecnostni Lista (volitelna)

Majak se zabudovanou anténou
J Vedlej3i pohybliva bezpe¢nostni lidta (volitelna)

Uvedené soucasti jsou umistény podle typického
standardniho rozlozeni. Podle rozloZeni na ,Obrazku 4*
urCete pfibliznou polohu, ve které bude nainstalovana
kazda soucast systému.

Tabulka 4

TECHNICKE UDAJE ELEKTRICKYCH KABELU

tdentifikacni Vlastnosti kabelu

Kabel NAPAJENI POHONU

1 1 kabel 3 x 1.5 mm2

Maximalni délka 30 m [pozn. 1]

Kabel MAJAKU

1 kabel 2 x 0.5 mm2

Maximalni délka 20 m

Kabel ANTENY

1 stinény kabel typu RG58

Maximalni délka 20 m; doporucena < 5 m
Kabel POHYBLIVYCH BEZPECNOSTNICH LIST
1 kabel 2 x 0.5 mm2 [pozn. 4]
Maximalni délka 30 m [pozn. 5]

Kabel PEVNYCH BEZPECNOSTNICH LIST
1 kabel 2 x 0.5 mm2 [pozn. 4]
Maximalni délka 30 m

Kabel FOTOBUNEK

1 kabel 2 x 0.5 mm2

Maximalni délka 30 m [pozn. 2]

Kabel KLICOVEHO PREPINACE

2 kabely 2 x 0.5 mm2 [pozn. 3]
Maximalni délka 50 m
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50 m, je tfeba pouzit kabel s vétSim prifezem (2 x 1 mm2).

Pozn. 3 Tyto dva kabely lze nahradit jednim kabelem 4 x 0.5
mm2.

Pozn. 4 Je-li pfitomno vice bezpecnostnich list, doporuceny typ zapojeni
naleznete VsbuptSTOR".

Pozn. 5 Pohyblivé bezpenostni liSty se musi k posuvnym kiidlGm pfipojovat
pomoci specialnich zafizeni, ktera umoziuji pfipojeni i béhem pohybu
kridla.

Ped instalaci pfipravte potiebné elektrické kabely podle ,Obrazku
4" a podle udajii v kapitole , TECHNICKE UDAJE".

& PouZité kabely musi byt vhodné pro typ prostredi v misté instalace.

Pfi pokladani chranicek pro vedeni elektrickych kabeldi méjte na
paméti, Ze pfipadna voda v rozvodnych krabicich miize zpisobit, Ze
spojovaci chranicky vytvoii kondenzat uvnit fidici jednotky a
poskodi tak elektronické obvody.



3.5 INSTALACE POHONU

Nespravna instalace miize zplisobit vazné zranéni osoby pracujici
na systému nebo jeho budoucich uZzivateld.

Pfed zahdjenim montaZe automatiky provedte predbézné kontroly
popsané v odstavcich ,, Kontroly pfed instalaci“ a ,0mezeni pouZiti
vyrobku".

Pred instalaci se doporucuje nastavit branu do poloviny jeji drahy a
poté pohon ukotvit k zakladové desce. Tim se zajisti, Ze se
mechanické koncové spinace mohou samy nastavit.

Pokud podkladova plocha jiZ existuje, pohon se musi namontovat piimo na
plochu pomoci vhodnych upevitovacich prostredkd, napfiklad rozpérnych kotev.

Pohon lze namontovat také takto:
vykopejte zaklad vhodné velikosti podle uvedenych rozmérd
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2.  pripravte jednu nebo dvé chranicky pro vedeni elektrickych kabell

- J

3. namontuijte Ctyfi kotvici prvky (A) na zakladovou desku tak, Ze jednu
matici umistite pod desku a jednu nad ni; matici pod deskou utahnéte
tak, aby zavitova ¢ast presahovala nad desku priblizné o 30+40 mm

4 )
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4.  nalijte beton a dfive, nez zatne tuhnout, osadte zakladovou desku (B) do
dfive uvedenych vy3ek; ujistéte se, Ze je rovnobézna s branou a dokonale
vodorovna pockejte, dokud beton zcela neztuhne

oo

odstrarite dvé matice nad deskou (C)
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7.  polozte pohon (D) na desku
8. ujistéte se, ze pohon je dokonale rovnobézny s kfidlem, a poté mirné
dotahnéte Ctyfi dodané matice s podlozkami

J

9. je-li ozubeny hfeben jiz namontovan, v tomto bodé pevné dotahnéte
upevhovaci matice pohonu, zakryjte je pfisluSnymi krytkami (,Obrazek
12“) a nastavte mechanické koncové spinace podle odstavce ,Nastaveni
mechanickych koncovych spinaéi”

Je-li tfeba namontovat ozubeny hieben, postupuijte takto:
odblokujte pohon podle odstavce ,Ru¢ni odblokovani a zablokovani
pohonu®

11.  rucné nastavte branu nejméné 50 cm od dorazu koncového spinace (ve
fazi zavirani) polozte ozubeny hfeben na pastorek a poté ovérte, zda se

12.  zatatek ozubeného hiebenu shoduje se zacatkem kfidla brany

4 )
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zkontrolujte, zda je vlle mezi ozubenym hiebenem a pastorkem po celé
délce priblizné 1-2 mm
ozubeny heben upevnéte ke kiidlu brany vhodnymi upeviiovacimi

nrostredhy
prostreaxy

~

- J

15. posouvejte branu a pfi upeviiovani dalSich dild ozubeného hiebenu vzdy
pouzivejte pastorek jako referenci

16. odfiznéte pfebyteCnou ¢ast ozubeného hiebenu

17. nékolikrat oteviete a zaviete kfidlo brany a zkontrolujte, zda ozubeny
hfeben klouze v ose pastorku s maximalni odchylkou 5 mm

18. pevné dotahnéte upeviiovaci matice pohonu a ujistéte se, ze je pevné

ukotven k zemi; matice zakryjte pfisluSnymi krytkami (E).




3.6 NAS'[AVEM MECHANICKYCH KONCOVYCH
SPiNACU

Pfi nastaveni koncovych spinaci postupujte takto:
odblokujte pohon pfislusnym dodanym klicem (viz odstavec ,Rucni
odblokovani a zablokovani pohonu®

2. rutné provedte Uplny pohyb otevirani a zavirani, aby se mechanické
koncové spinace mohly samy nastavit.

Béhem tohoto pohybu zkontrolujte, zda se ozubeny hieben
pohybuje v ose pastorku s maximalni odchylkou 5 mm a zda je
mezi pastorkem a ozubenym hfebenem po celé délce ville 1-2 mm.

3. nakonec rucné nastavte kfidlo do poloviny jeho drahy a zablokujte
pohon prislusnym klicem (viz odstavec ,Ruéni odblokovani a
zablokovani pohonu®

)

3.7 RUCNI ODBLOKOVANI A ZABLOKOVANi

POHONU
Pohon je vybaven mechanickym odblokovacim zafizenim, které umoZziiuje ru¢né
otevirat a zavirat branu. Tyto rucni kony se sméji provadét pouze pii vypadku
napajeni, pfi poruchach nebo béhem instalace. Odblokovani zafizeni:

zasurite kli¢ (A) a otocte jim 0 90° ve sméru hodinovych ruticek

5.  kfidlo brany je nyni mozné ru¢né presunout do pozadované polohy.

Zablokovani zafizeni:
otocte klicem (A) 0 90° proti sméru hodinovych rucicek
2. vyjméte klic.

4  ELEKTRICKE ZAPOJENi

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

Vsechna elektricka zapojeni se musi provadét pfi systému
odpojeném od elektrické sité a s odpojenou zalozni baterii (je-li
piitomna). Zapojovani smi provadét pouze kvalifikovany personal.

N

Postup elektrického zapojeni:
véechny pfipojné kabely zavedte do jednotlivych zafizeni a ponechte je o
20-30 cm delsi, nezZ je potfeba. Typ kabelli naleznete v ,Tabulce 4“ a
pfipojeni na ,0brazku 4"

2. viechny kabely vstupujici do pohonu svaZte stahovaci paskou a pasku
umistéte tésné pod otvor pro vstup kabelli

3. napdjeci kabel (A) pfipojte k pfislusné svorce podle obrazku a poté jej
dalSi stahovaci paskou upevnéte k prvnimu kabelovému krouzku

Bljimas

[ o
N J

4, ostatni kabely pfipojte podle schématu na ,Obrazcich 16 a 17. Pro vétsi
pohodli jsou svorky odnimatelné.

5. po provedeni pfipojeni zajistéte kabely v pfislusnych krouZcich.
Prebytenou ¢ast kabelu antény je tfeba pfipevnit k ostatnim kabellim.

4 N

\ ° Y

K pfipojeni 2 motorii na protilehlych kridlech viz odstavec ,,Pohon v
rezimu SLAVE",
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4.2 SCHEMA ZAPOJENI A POPIS PRIPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis piipojeni
Tabulka
ELEKTRICKE ZAPOJENI
Svorky Popis
FLASH Vystup pro jeden nebo dva majaky Nice nebo podobného typu, pouze se zarovkou 12 V, maximalné 21 W. Vystup ,Kontrolka oteviené
brany”; Ize pfipojit signalizani svétlo 24 V (max. 4 W). Lze jej naprogramovat i na jiné funkce; viz odstavec ,Programovani trovné 2
oGl (nastavitelné parametry)".
K této svorce lze pfipojit kompatibilni zafizeni, ktera se vSechna zapojuji paralelné pouze dvéma vodici, kterymi se pfenasi napajeni i
BLUEBUS komunikacni signaly.
Dalsi informace o sbérnici BlueBUS naleznete v odstavci ,BlueBUS".
STOP Vstup pro zafizeni, ktera pferusi nebo az zastavi probihajici pohyb; pfi vhodné konfiguraci vstupu lze pfipojit rozpinaci (,Normally
NO-NC-8K2 Closed") a spinaci (,Normally Open“) kontakty nebo zafizeni s pevnym odporem. DalSi informace o funkci STOP naleznete v odstavci
,Vstup STOP". Vistup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb v rezimu krok za krokem; lze pfipojit spinaci (,Normally Open®) kontakty.
Sbs
OPEN Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze otevirani; lze pfipojit spinaci (,Normally Open®) kontakty. Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze
CLOSE zavirani; lze pfipojit spinaci (,Normally Open®) kontakty. Vstup pro zafizeni, ktera prerusi nebo zastavi probihajici pohyb; na tento vstup lze
pfipojit rozpinaci (,Normally Closed") kontakty.
(Pomocny vstup) Pomoci piislusenstvi Oview lze zménit funkce vstupu; vstup je z vyroby nastaven jako vstup STOP. Vstup pro pfipojeni antény radiového
ANTENNA pfijimace; anténa je zabudovana v majaku; pfipadné lze pouzit externi anténu.
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5 ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENI

Pied fazemi kontroly a spusténi automatiky se doporucuje nastavit kiidlo
pfiblizné do poloviny jeho drahy, aby se mohlo volné otevirat i zavirat.

5.1 VOLBA SMERU

Smér otevirani zvolte podle polohy pohonu v{ci kfidlu brany. Ma-li se kfidlo pfi
otevirani pohybovat doleva, posufite prepina¢ doleva podle ,Obrazku 18°.

18]

Ma-li se kidlo pfi otevirani pohybovat doprava, prepinac je tfeba posunout
doprava podle ,Obrazku 19°.

"

5.2 PRIPOJENI NAPAJENI

A

Pfipojeni napajeni smi provadét pouze kvalifikovany a zkuSeny
personal, ktery splituje potiebné pozadavky, v plném souladu s
platnymi zakony, predpisy a normami.

lhned po zapnuti napajeni vyrobku je tfeba provést nékolik jednoduchych

kontrol:
zkontrolujte, zda LED BlueBus pravidelné blika s frekvenci jedno bliknuti
za sekundu.

2.  ujistéte se, Ze blikaji také LED na fotobunkach (TX i RX); zplisob blikani
neni dilezity, protoze zavisi na jinych faktorech.

3. ujistéte se, e majak pfipojeny na vystup FLASH a kontrolka pfipojena na
vystup OGI nesviti.

Nejsou-li uvedené podminky splnény, okamzité vypnéte napajeni Fidici jednotky
a dlkladné zkontrolujte elektrické zapojeni.

Dalsi uZitecné informace o hledani a diagnostice poruch naleznete v odstavci
,Reseni problémi".

5.3 UCENI ZARIZENI

Po pfipojeni napajeni musi fidici jednotka rozpoznat zafizeni pripojena na
vstupy ,BlueBUS" a ,STOP". Pied touto fazi blikaji LED ,L1" a ,L2°, ¢im?Z
signalizuji, Ze je tfeba provést postup uceni zafizeni.

Uteni je tfeba provést, i kdyz k fidici jednotce neni pfipojeno zadné
zafizeni.

Postup:
soucasné stisknéte a podrzte tlacitkafa g

2. tlatitka uvolnéte, kdyz LED ,L1“a L2 zatnou rychle blikat (pfiblizné
po 3 sekundach)

3.  pockejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka nedokon¢i fazi uceni
zafizeni

4.  po skonceni této faze musi LED ,Stop” svitit a LED ,L1* a L2 musi
zhasnout (LED ,L3" a ,L4" mohou zacit blikat).
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Uceni pfipojenych zafizeni lze kdykoli zopakovat, i po instalaci (napfiklad pfi
pfidani zafizeni); postup nového uceni naleznete v odstavci ,Uceni dalSich
zafizeni".

5.4 UCENi DELKY KRIiDLA

Po nauteni zafizeni za¢nou blikat LED ,L3“ a ,L4“; to znamena, Ze fidici
jednotka musi rozpoznat délku kfidla brany (vzdalenost mezi koncovym
spinatem zavieni a otevfeni); toto méfeni je nutné pro vypocet bodli zpomaleni
a bodu ¢astetného otevieni. Postup:

soucasné stisknéte a podrzte tlatitkaha g
2. tlacitka uvolnéte, kdyz se pohyb spusti (pfiblizné po 3 sekundach)
3.  zkontrolujte, zda je probihajici pohyb otevirani. Pokud ne, stisknéte
tlacitko g, dikladné zkontrolujte odstavec ,Volba sméru“ a poté

zopakuijte postup od bodu 1

4.  pockejte, dokud fidici jednotka nedokonci otevirani, az brana dosahne
koncového spinaCe otevfeni; ihned poté se spusti zavirani

5.  pockejte, dokud Fidici jednotka branu Uplné nezavie.
f@ N
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Nejsou-Li uvedené podminky splnény, okamzité vypnéte napajeni fidici jednotky
a dlkladné zkontrolujte elektrické zapojeni.

Dalsi uZitecné informace o hledani a diagnostice poruch naleznete v odstavci
,Reseni problémd".
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5.5 KONTROLA POHYBU BRANY

Po nauceni délky kiidla se doporucuje provést nékolik pohyb(i a ovéfit, zda se
brana pohybuje spravné.
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Postup:
stisknutim tlacitka f oteviete branu; zkontrolujte, zda se brana otevira
plynule, bez zmén rychlosti; kiidlo musi zpomalit az ve vzdalenosti 70
cm az 50 cm od koncového spinace otevieni a po sepnuti koncového
spinace se zastavit 2-3 cm pred mechanickym dorazem otevieni

2. stisknutim tlaCitka h zavfete branu; zkontrolujte, zda se brana zavira
plynule, bez zmén rychlosti; kidlo musi zpomalit az ve vzdalenosti 70
cm az 50 cm od koncového spinace zavieni a po sepnuti koncového
spinaCe se zastavit 2-3 cm pied mechanickym dorazem zavieni

3. béhem pohybu zkontrolujte, zda majak blika v intervalech 0.5 s sviti /
0.5 s nesviti. Je-li pfipojena, zkontrolujte také blikani kontrolky pfipojené
na svorku OGI: pomalé béhem otevirani, rychlé béhem zavirani

4,  nékolikrat oteviete a zaviete branu, abyste se ujistili, Ze nikde nevznika
nadmérné tfeni a Ze montaz ani nastaveni nemaji chyby

5. zkontroluijte, zda jsou pohon, ozubeny hieben a konzoly koncovych
spinaCli pevné, stabilni a dostatecné odolné i pfi nahlém zrychleni nebo
zpomaleni brany.

5.6 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENI

Potfebuje-li uzivatel napajet externi zafizeni, napfiklad bezdotykovou ¢tecku
transpondérovych karet nebo osvétleni klicového pfepinace, napajeni lze
odebirat podle obrazku. Napajeci napéti je 24Vc -30% + +50% s maximalnim
dostupnym proudem 100mA.

/® STOP SBS )
I
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24V—=
N J

6  ZKOUSKY A UVEDENi DO PROVOZU

Jde o nejdulezitéjsi faze realizace automatiky, protoZe zaruCuji maximalni
bezpecnost systému. Zkousku lze pouzit také k pravidelnému ovéfovani zafizeni,
ze kterych se automatika sklada.

Zkousky a uvedeni automatiky do provozu musi provést zkuseny a
kvalifikovany personal, ktery odpovida za zkousky potrebné k
ovéreni feseni prijatych vzhledem k existujicim rizikim a za
zajisténi dodrzeni vSech pravnich predpisti, norem a nafizeni,
zejména vSech pozadavki normy EN 12445, ktera stanovi zkuSebni
metody pro kontrolu automatik bran.

PFidavna zafizeni musi projit zvlastnimi zkouskami, a to z hlediska jejich funkci i
jejich spravné soucinnosti s fidici jednotkou. Postupujte podle navodd
jednotlivych zafizeni.

6.1 ZKOUSKA

Postup zkousky: . ]
oveéfte, zda byly vSechny pokyny uvedené v kapitole ,VSEOBECNA
BEZPECNOSTNI UPOZORNENI A OPATRENI®
pfisné dodrzeny

2. odblokujte pohon podle odstavce ,Rucni odblokovani a zablokovani
pohonu®

3. ujistéte se, ze kidlem lze ru¢né pohybovat pfi otevirani i zavirani silou
ne vétsi nez 390N (cca 40 kg)

4, zablokujte pohon

5. pomoci ovladacich zafizeni (vysilac, ovladaci tlacitko, klicovy pFepinat
atd.) vyzkousejte otevirani, zavirani a zastaveni brany a ujistéte se, Ze se
kfidla pohybuiji podle otekavani. Provedte nékolik zkousek k posouzeni
pohybu kfidel a ke zjiSténi pfipadnych chyb instalace a nastaveni, jakoZ i
mist s nadmérnym tfenim

6.  postupné jedno po druhém zkontrolujte, zda vSechna bezpenostni
zafizeni namontovana v systému (fotobunky, bezpecnostni liSty atd.)
spravné funquiji. Pfi kazdém zasahu zafizeni LED ,Bluebus” na fidici
jednotce dvakrat rychleji blika na potvrzeni rozpoznani

7. pokud byly potencialné nebezpecné situace zplisobené pohybem kridel
odstranény omezenim narazoveé sily, je tfeba tuto silu zméfit podle
normy EN 12445 a pokud se k podpoie systému pfi snizovani narazové
sily pouziva nastaveni ,sily motoru’, je tfeba vyzkouset riizna nastaveni a
najit to, které dava nejlepsi vysledky.

6.2 UVEDENI DO PROVOZU

/l\ Uvedeni do provozu lze provést az po tispéSném dokonceni viech
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fazi zkousek. Pfed uvedenim automatiky do provozu zajistéte, aby

nebezpecich.

Branu nelze uvést do provozu ¢aste¢né ani v ,docasnych“
podminkach.



Uvedeni automatiky do provozu:

vypracujte technickou dokumentaci automatiky, ktera musi obsahovat
tyto dokumenty: celkovy vykres automatiky, schéma zapojeni, posouzeni
rizik a pislusna pfijata fedeni, prohlaSeni vyrobce o shodé pro v3echna
pouZita zafizeni a prohlaSeni o shodé vypracované instalatérem

2. vblizkosti brany pfipevnéte trvaly Stitek nebo znacku s popisem postupu
odblokovani brany a jejiho ru¢niho pohybu (,0brazek 24%)

@ |

- J

3. nabranu pfipevnéte typovy Stitek s uvedenim nejméné téchto udajd: typ
automatiky, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za uvedeni do
provozu), vyrobni ¢islo, rok vyroby a oznaceni CE vypracujte prohlaseni o
shodé automatiky a predejte je vlastnikovi automatiky vypracujte navod

4,  kpouzivani automatiky a predejte jej vlastnikovi automatiky

5.

6.  vypracujte a predejte vlastnikovi ,Plan idrzby” automatiky s pokyny k
Udrzbé vSech zafizeni automatiky.

|| Ke viem uvedenym dokumentiim poskytuje spole¢nost Nice -

prostiednictvim svého technického servisu - nasledujici:
predvyplnéné formulare.

7  PROGRAMOVANI

Na fidici jednotce se nachazeji tato 3 tlacitka: f, g a h (,Obrazek 25°), ktera lze
pouzit k ovladani fidici jednotky béhem zkousek i k programovani dostupnych
funkci.
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Dostupné programovatelné funkce jsou rozdéleny do dvou drovni a jejich
provozni stav signalizuje osm LED ,L1 ... L8 na fidici jednotce (LED sviti =
funkce zapnuta; LED nesviti = funkce vypnuta).

7.1 POUZIVANi PROGRAMOVACICH TLACITEK
Tlatitko pro ovladani otevirani brany
Tlatitko vybéru béhem programovani.

Tlacitko pro zastaveni pohybu
Podrzite-li je stisknuté déle nez 5 sekund, umozni vstup do rezimu
programovani.

Tlacitko pro ovladani zavirani brany
Tlacitko vybéru béhem programovani.
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7.2 PROGRAMOVANi UROVNE 1 (ON-OFF)

Vsechny funkce urovné 1 jsou z vyroby nastaveny na ,OFF" a [ze je kdykoli zménit. Pfehled jednotlivych funkci naleznete v ,Tabulce 6"

7.2.1 Postup programovani trovné 1

Na postupné mackani tlacitek béhem programovani ma uzZivatel nejvyse 10 sekund, po uplynuti této doby se postup automaticky ukoni a ulozi
se dosud provedené zmény.

Pri programovani 1. Grovné postupuijte takto:
stisknéte a podrzte tlacitko g, dokud LED ,L1“ nezacne blikat
2. uvolnéte tlacitko g, kdyz LED ,L1" za¢ne blikat
3. stisknutim tlaCitka f nebo h pfesurite blikani na LED pfifazenou k funkci, kterou chcete zménit stisknutim tlacitka g zménte stav funkce:
4

- - dlouhé bliknuti = ON
- - kratké bliknuti = OFF
pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) na ukoneni rezimu programovani.

o

|| Chcete-li béhem probihajiciho postupu nastavit dalsi funkce na ,,ON* nebo ,,OFF, zopakujte béhem této faze body 2 a 3.

Tabulka
FUNKCE 1. UROVNE (ON-OFF) LED
Funkce Popis

Funkce ZAPNUTA: po otevieni nasleduje pauza (rovnajici se nastavenému Casu pauzy), po které fidici jednotka automaticky
spusti zavirani. Cas pauzy je vychozim nastavenim 30 sekund.

L1 Automatickeé zavirani

Funkce VYPNUTA: systém pracuje v ,poloautomatickém" rezimu.
Funkce ZAPNUTA: chovani se méni podle toho, zda je funkce ,Automatické zavirani“ zapnuta nebo ne.

Pri vypnutém ,Automatickém zavirani“: brana vzdy dosahne zcela oteviené polohy (i kdyZ se fotoburika uvolni dfive). Uvolnéni
fotoburiky spusti automatické opétovné zavieni po 5sekundové pauze.

L2 i L Kdy?Z je ,Automatické zavirani“ zapnuto: otevirani se zastavi ihned po uvolnéni fotobunék. Po 5 sekundach zatne brana automaticky
zavirat.

Funkce ,Zavfit po fotoburice” je pii pohybech prerusenych povelem Stop vzdy vypnuta. Funkce VYPNUTA: ¢as pauzy je
naprogramovany ¢as, pfipadné pfi vypnuté funkci k automatickému opétovnému zavieni nedojde.

Funkce ZAPNUTA: pfi vypadku napajenti, i kratkém, pokud fidici jednotka po obnoveni napdjeni zjisti, Ze brana je otevfena,
L3 Vidy zaviit automaticky spusti zavirani, kterému predchazi 5sekundové predblikani.
Funkce VYPNUTA: po obnoveni napajeni z(istane brana ve stejné poloze.

Funkce ZAPNUTA: 1 minutu po skon¢eni pohybu Fidici jednotka vypne vystup BlueBUS (a tim i zafizeni) a viechny LED kromé LED
BlueBUS, ktera blika pomaleji. Kdyz fidici jednotka pfijme povel, obnovi plnou Cinnost.

L4 Pohotovostni rezim
Funkce VYPNUTA: spotieba se nesnizi.

Tato funkce je uzitetna zejména pfi provozu se zalozni baterii.

Funkce ZAPNUTA: postupné zrychleni na zatatku kazdého pohybu se vyfadi; umoziiuje dosahnout maximalni tazné sily a je uzite¢na
vzdy, kdyz je statické tfeni vysoké, napf. pokud branu blokuje snih nebo led.

L5 Peak (rozbéhovy impulz)

Funkce VYPNUTA: pohyb se zatne postupnym zrychlenim.

Funkce ZAPNUTA: mezi rozsvicenim majaku a zatatkem pohybu lze pfidat 3sekundovou pauzu, ktera pfedem upozorni uzivatele na
L6 Predblikani potencialné nebezpecnou situaci.

Funkce VYPNUTA: signalizace majaku se zatne soucasné se zaCatkem pohybu.

»Zaviit" se méni na

L7 LCastecné otevieni*

Funkce ZAPNUTA: vstup ,Close" Fidici jednotky prepne svou ¢innost na ,Caste¢né otevieni”

Funkce ZAPNUTA: [ze synchronizovat ¢innost 2 motor(i na protilehlych kiidlech, pficemz jeden motor pracuje jako master a druhy
L8 ReZim ,Slave* jako slave; dal3i informace naleznete v odstavci ,Pohon v reZimu SLAVE".

B&hem normalniho provozu LED ,L1 ... L8 sviti nebo nesviti podle stavu pfislu$né funkce; napfiklad ,L1“ sviti, kdyZ je zapnuta funkce
»Automatické zavirani‘.
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7.3 PROGRAMOVANI 2. UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

V3echny parametry 2. (irovné jsou z vyroby nastaveny tak, jak je zvyraznéno ,SEDOU" v ,Tabulce 7", a [ze je kdykoli zménit. Parametry [ze nastavit na hodnotu 1 az
8. Hodnotu odpovidajici jednotlivym LED ovéfite v ,Tabulce 7°.

7.3.1 Postup programovani 2. (irovné

Na postupné mackani tlacitek béhem programovani ma uzivatel nejvySe 10 sekund, po uplynuti této doby se postup automaticky ukonci a ulozi
se dosud provedené zmény.

PFi programovani 2. Grovné postupuijte takto:
stisknéte a podrzte tlacitko g, dokud neza¢ne blikat LED L1

2. uvolnéte tlatitko g, kdyz LED L1 za¢ne blikat
3.  stisknéte tlacitko f nebo h a pfesunte blikajici LED na ,vstupni LED” pfifazenou k parametru, ktery chcete zménit
4,  stisknéte a podrzte tlaCitko g. Se stisknutym tlacitkem g:
- —potiiskedpéiblazitkd fsekbody,adplasd SterldrDzauitiddidndperddagiriiakiobiétel thadithoénéného parametru
5.
6.  pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) na ukonceni reZimu programovani.

[ I Chcete-li bhem postupu nastavit vice parametrii, zopakujte béhem této faze tkony od bodu 2 po bod 4.

E

[ [ J] Hodnota zvyraznéna Sedou (,Tabulka 7) je nastaveni z vyroby.

B

Tabulka

Vstupni Parametr (irovei) Nastavena hodnota Popis

L1 5 sekund

L2 15 sekund

L3 30 sekund

. L4 45 sekund Nasvtavyje (as pauzy, tj. Cas pFeq automatickym opétovnym

L1 Cas pauzy zavienim. Uplatni se, pouze je-li zapnuta funkce

LS 60 sekund ,Automatické zavirani*

L6 80 sekund

L7 120 sekund

L8 180 sekund

L1 Otevfit - Stop - Zavfit - Stop

L2 Otevrit - Stop - Zavfit - Oteviit

L3 Otevfit - Zaviit - Oteviit - Zaviit

L4 Kolektivni rezim
5 Funkce L5 KSOlek“t'V”' rezim 2 (vice nez 2 s spusti Uréuje posloupnost poveld pfiazenych vstupu Sbs nebo 1.

krok za krokem »St0p') . radiovému povelu.
L6 Krokvza ,lfrokem 2 (méné neZ 2 s spusti ,Castecné
otevieni”)
L7 Mrtvy muz
L8 Otevir,éni vw,‘,poloautomatickém“ rezimu, zavirani v rezimu
Lmrtvy muz

L1 Velmi pomalu

L2 Pomalu

L3 Stfedné

L4 Rychle Nastavuje rychlost motoru béhem béznych
L3 Rychlost motoru L5 Velmi rychle pohybt‘].J

L6 Mimoiadné rychle

L7 Otevira ,Rychle®; zavira ,Pomalu”

L8 Otevira ,Mimoradné rychle®; zavira ,Rychle”
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Vstupni LED Parametr LED (uroven) Nastavena hodnota Popis
L1 Funkce ,Kontrolka otevfené brany” (G.0.l.)
L2 Zapnuta p” zavrsneryn kr,ldEe brany Nastavuje funkci pfifazenou
L3 Zapnuta pfi oteviené brané vystupu OGI [bez ohledu
11 Vystup L4 Zapnuta s radiovym vystupem ¢. 2 na pfifazenou funkci vystup - kdyz je
oGl L5 Zapnuta s radiovym vystupem ¢. 3 zapnut - dodava o
L6 Aktivni s radiovym vystupem ¢. 4 “‘?Ee“ 24‘:/ (~30+50 %) s maximalnim
L7 Indikator adréby vikonem 4 W].
L8 Elektricky zamek
L1 Ultralehka brana
L2 Velmi lehka brana Nastavuje systém fizeni sily
L3 Lehka brana motoru podle hmotnosti
. R brany. Systém fizeni sily
Ls Sa L2 :t[ezn',brf‘,”lf, — méi také okolni
LS tredn€ tezka brana teplotu a pii obzvlast nizkych teplotach
L6 Tézka brana automaticky zvysi silu motoru.
L7 Velmi tézka brana
L8 Ultratézka brana
L1 0,5 mt
= Tmt Nastavuje miru ¢aste¢ného
) L3 1,5 mt otevieni, které lze ovladat
L6 Castecné L4 2 mt 2. radiovym povelem
otevieni L5 25mt nebo vstupem ,CLOSE"; je-li nastavena
L6 3 mt Elizl\jgeer{}gavﬁt“, prepne se na ,Castecné
L7 3,4 mt
L8 4 mt
L1 Automaticky (podle naro¢nosti pohyb(i)
L2 1000 Nastavuje pocet pohybd,
U - L3 2000 po kterém se spusti pozadavek
L7 po'zo[:em L4 4000 na Uidrzbu automatiky
fla udrebu L5 7000 (viz odstavec ,Funkce
L6 10000 LUpozornéni na udrzbu“).
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledek 1. pohybu (posledniho)
L2 Vysledek 2. pohybu
L3 V):/sledek 3. pohybu UmoZriuje zkontrolovat typ anomalie,
L8 Seznam poruch | L4 Vysledek 4. pohybu ktera nastala béhem poslednich
L5 Vysledek 5. pohybu 8 pohybl (viz odstavec ,Zaznam
L6 Vysledek 6. pohybu anomalii’).
L7 Vysledek 7. pohybu
L8 Vysledek 8. pohybu

Vsechny parametry lze nastavovat podle potieby bez jakychkoli omezeni; zvlastni pozomost si mliZe vyZadovat pouze nastaveni ,Sily motoru®:
- LivysudtébleadnOnp sihylse syestédji pebiiyarkoditokiidia mist s neobvyklym tfenim na kfidle. Nadmérna sila mdze ohrozit
- squolativa-icenms Vel 488y motoru” k podpofe systému omezeni narazoveé sily, po kazdém nastaveni znovu zméfte silu v

--popleimtiFaby povétrnostni podminky mohou ovlivnit pohyb brany, proto miiZe byt nutné silu motoru pravidelné znovu nastavit.

7.4 SPECIALNi FUNKCE 7.4.2 Funkce ,Pohyb v kazdém piipadé”
Tato funkce umoziuje ovladat automatiku, i kdyZ jedno nebo vice
bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz. Automatiku

74.1 Funkee ,Vdy oteviit [ze ovladat v rezimu ,mrtvy muz” takto:

Funkce ,Vzdy oteviit” je vlastnost fidici jednotky, ktera

nez 2vse,kund>f; toje . . Pokud v3e funguje spravné, brana se bude pohybovat normalné, jinak
uzitetné na'pnkla}d pri pfipojeni kontalv<.tu’ Casovace na svorku pokracujte krokem 2 do 3 sekund znovu stisknéte ovladac a podrzte jej
Sbs, aby brana zistala oteviena po urcity casovy Usek. 2. priblizné po 2 sekundach brana dokon¢i pozadovany pohyb v rezimu
Tato vlastnost plati bez ohledu na to, jak je vstup ,Sbs 3. ,mrtvy muZ’ tj. bude se pohybovat, dokud bude ovladat stisknut.

naprogramovan, kromé pfipadu, kdy je naprogramovan na funkci
,Zaviit". Viz ,Funkce krok za krokem” v odstavci ,Programovani
2. trovné (nastavitelné parametry)”.
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Pokud bezpecnostni zafizeni nefunguji, majak nékolika bliknutimi
signalizuje typ problému. Typ anomalie ovéfite (pfirucka reSeni
problému)°.

v kapitole ,RESENI PROBLEMU...

7.4.3 Funkce ,,Upozornéni na idrzbu”

Tato funkce upozorni uZivatele, kdyz automatika potfebuje Udrzbu. Pocet
pohybd, po kterém se signal spusti, Lze zvolit v 8 Urovnich nastavitelnym
parametrem ,Upozornéni na idrzbu” (viz odstavec ,Programovani 2. tirovné
(nastavitelné parametry)®).

Uroveri 1 je ,automaticka“ a zohledriuje narotnost pohybi, tj. jejich silu a trvani,
zatimco ostatni urovné jsou urceny podle poctu pohyb.

Pozadavek na idrzbu se signalizuje majakem (Flash) nebo svétlem pfipojenym
na vystup ,0GI", je-li naprogramovan jako ,Indikator tidrzby" (viz odstavec
,Programovani 2. tirovné (nastavitelné parametry)“).

|| Majak ,Flash” a indikator (idrzby davaji signaly uvedené v ,Tabulce
8“ podle pottu provedenych pohybii vzhledem k nastavenému
limitu.
Tabulka 8
SR Signal na ,Flash® Sitpibindiktoru
i - o Sviti 2 sekundy
Pod 80 % limitu Normalni (0,5 s sviti, 0,5 o .
s nesvit) na zacatku otevirani
o o Ziistane svitit 2 Blika béhem celého
8:1::: Lt sekundy na zacatku pohybu
pohybu
Ziistane svitit 2
o it sekundy na zaatku a
Nad 100 % limitu konci pohybu, poté Blika stale
pokracuje normalné

7.4.4 Ovéreni poctu provedenych pohybii

Funkci ,Upozornéni na idrzbu” lze ovéfit pocet provedenych pohybl v
procentech nastaveného limitu.

e ™
@ et
<L || <«
=0= &
3.8
0=z
Os || &
s L2
fuse \I-—L;‘ :
1.6AT EE\,: 8
s T L7
g J

Postup:
stisknéte a podrzte tlacitko g, dokud neza¢ne blikat LED ,L1°

2. uvolnéte tlacitko g, kdyz LED ,L1" zatne blikat

3.  stisknéte tlacitko f nebo h a presunte blikajici LED na ,L7" tj. vstupni
LED® parametru ,Upozornéni na tidrzbu”

4,  stisknéte a podrzte tlatitko g. Se stisknutym tlacitkem g:

—oppokejagipfititacéns sekemidyaciokette UpozmvigniFR Gdribu‘

--adtisknéte a ihned uvolnéte tladitka f

- -blikboog poitahiiknvol enid v procesko ko denych pohybl (v
nasobcich 10 %) vzhledem k nastavenému limitu. Priklad: pfi
upozornéni na udrzbu nastaveném na L6, tj. 10 000, pokud
zobrazovaci LED blikne 4krat, bylo dosazeno 40 % pohybii (tj. 4 000
az 4 999 pohybd). LED neblika, dokud neni dosazeno 10 % pohybd.

5.  uvolnéte tlacitko g.

7.4.5 Vynulovani potitadla pohybi
Po provedeni tdrzby systému je tfeba vynulovat pocitadlo pohyb(.

e M
L1

-]

| Open A |

Stop/Set

Close ¥ |

I | [ T =
'.a/H\Le L5 L4 L3 Lzlli_liN

L7

er
=

Postup:
stisknéte a podrzte tlacitko g, dokud nezacne blikat LED ,L1°

2. uvolnéte tlacitko g, kdyz LED ,L1” zatne blikat

3. stisknéte tlacitko f nebo h a pfesunte blikajici LED na L7 tj. ,vstupni
LED® parametru ,Upozornéni na tidrzbu”

4.  stisknéte a podrite tlacitko g. Se stisknutym tlacitkem g:
--ppdkéjtgipiiithadnd sekumidyadokathse Upozmavitinii ddrzbu”

-2 4ij ghotét peaaiespin. 1 EBkodpoyodarie rlatlieke tirovni vyda sérii

rychlych bliknuti na znameni vynulovani pocitadla pohybii

5. uvolnéte tlacitko g
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8

RESENi PROBLEMU...
(pfirucka feSeni problémii)

8.1 RESENi PROBLEMU

V nasledujici tabulce jsou uzitecné pokyny k odstranéni pfipadnych poruch nebo
chyb, které se mohou vyskytnout pfi instalaci nebo v pripadé poruchy.

~ @ ™
F2
N J
Tabulka

RESENI PROBLEMU

Problémy

Doporucené kontroly

Radiovy vysilac neovlada
branu a LED na vysilaéi se nerozsviti

Zkontrolujte, zda nejsou vybité baterie vysilae, a v pfipadé potieby je vymérite.

branu,

Radiovy vysilac neovlada

ale LED na vysilaci se rozsviti

Zkontrolujte, zda je vysila¢ spravné ulozen v radiovém pfijimaci. Zkontrolujte, zda je pohon napdjen

Zadny

pohyb se nespusti a LED

,BlueBUS® neblika

sitovym napétim
Zkontrolujte, zda nejsou propalené pojistky F1 a F2; pokud ano, zjistéte pficinu poruchy a pojistky vyménite za jiné se
stejnou proudovou hodnotou a vlastnostmi. Zkontrolujte, zda se povel skutecné pfijima. Prichazi-li povel na vstup

Nezacne Zadny pohyb a majak nesviti

Krok za krokem, musi se rozsvitit pfislusna LED ,SbS"; pouziva-li se radiovy vysilac, LED ,BluBus” musi dvakrat rychle
bliknout.

Nezacne Zadny pohyb a majak nékolikrat

Spotitejte pocet bliknuti a zkontrolujte pfislusnou hodnotu v ,Tabulce 10°. Zvolena hodnota sily mizZe byt pro dany

blikne
Pohyb se zatne, ale typ brany pfili$ nizka. Zkontrolujte, zda nejsou pfitomny pekazky, a v pfipadé potieby zvolte vy3si silu.
hned nasleduje zpétny
chod

Zkontrolujte, zda je béhem pohybu na svorce FLASH majaku napéti (protoze je pferuSované, hodnota napéti neni
Pohyb se provede podstatna: pfiblizné 10-30 Vc); pokud napéti je pfitomno, problém je v Zarovce, kterou je tfeba vyménit za jinou se
spravné, ale majak stejnymi vlastnostmi; pokud napéti neni, mohlo dojit k pretizeni vystupu FLASH. Zkontrolujte, zda neni kabel
nefunguje zkratovan.

Zkontrolujte typ funkce naprogramované pro vystup OGI (,Tabulka 7). Kdyz ma kontrolka svitit, zkontroluijte, zda je
Pohyb se provede na svorce OGI napéti (pfiblizné 24 Vc); pokud napéti je pfitomno, problém je v kontrolce, kterou je tfeba vyménit za
spravné, ale OGI (kontrolka oteviené jinou se stejnymi vlastnostmi; pokud napéti neni, mohlo dojit k pfetizeni vystupu OGI. Zkontrolujte, zda neni kabel
brany) nefunguje zkratovan.

8.2 ZAZNAM ANOMALII 3. stisknéte tlatitko f nebo h a presurite blikajici LED na ,L8", tj. ,vstupni

Pohon umozriuje zobrazit anomalie, které nastaly béhem poslednich 8 pohyb, LED" parametru ,Seznam anomalii

napfiklad preruseni pohybu v disledku zasahu fotoburiky nebo bezpe¢nostni o . .. ) ) .

lidty. 4.  stisknéte a podrzte tlacitko g. Se stisknutym tlacitkem g:

Postup: --ofpdkajegipf ipdtiytEliinseunith D ot el y ersvib@lieDLED L1 udava
stisknéte a podrte tlacitko g, dokud LED ,L1° nezatne vysledek posledniho pohybu, LED L8 udava vysledek osmého pohybu.
blikat Pokud LED sviti, béhem pohybu nastaly anomalie; pokud LED nesviti,

2. uvolnéte tlatitko g, kdyZ LED ,L1" za¢ne pohyb skoncil bez anomalii
blikat

e I

@ N L1 —-psﬁiaﬁn,é@ﬁlpﬁhkb:fpfﬁiuﬁrﬂé EEBlteika stejny pocet raz jako majak po
_\ﬁ:_ < anomalii (viz ,Tabulka 10°)
E 3 & 5.  uvolnédte tlatitko g.
(a2
fuse D 3 T
1.6AT |_T_| 5 g
s
[]
iI0 @
o - J
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8.3 SIGNALIZACE MAJAKEM

Béhem pohybu majak ,FLASH® blikne jednou za sekundu; pfi anomaliich vydava kratsi bliknuti; bliknuti se opakuji dvakrat s jednosekundovou pauzou.

Tabulka
Rychla bliknuti Pfitina OPATRENi
Na zatatku pohybu test zafizeni pfipojenych na BLUEBUS neodpovida zafizenim
1 bliknuti ulozenym béhem faze uceni. Zafizeni mohou byt vadna: zkontrolujte jea v
1sekundova pauza Chyba systému BlueBus pfipadé potfeby vyménte; byly-li provedeny zmény, je tfeba zopakovat postup
1 bliknuti uceni. Na zacatku pohybu jedna nebo vice fotobunék blokuje pohyb;
zkontrolujte, zda tam nejsou piekazky. BEhem pohybu je to normalni, je-li
2 bliknuti pfitomna prekazka.
1sekundova pauza Zasah fotoburiky
2 bliknuti
3 bliknuti Béhem pohybu brany narazily motory na vét3i odpor; ovéfte pfitinu a v
1sekundova pauza Zasah omezovace ,Sila motoru® pipadé potfeby zvyste silu motoru.
3 bliknuti
4 bliknuti Na zacatku pohybu nebo béhem néj zasahl vstup STOP; zjistéte pficinu
1sekundova pauza Zasah vstupu STOP ’ :
4 bliknuti
5 bliknuti v v Pockejte alespon 30 sekund a poté zkuste vyslat povel; pokud stav pretrvava,
1sekundova pauza Chyba ve vnitfnich parametrech fidici jednotky jde o vaznou poruchu a elektronickou desku je tfeba vymeénit.
5 bliknuti
6 bliknuti oy y .
g Byl prekrocen maximalni pocet Pockejte nékolik minut, dokud omezovat pohybii neklesne pod maximalni
1sekundova pauza , . g
S pohybl za hodinu limit.
6 bliknuti
7 bliknuti Na nékolik sekund odpojte viechny napajeci obvody a poté zkuste znovu vyslat
1sekundové pauza Chyba ve vnitfnich elektrickjch obvodech pvovel; pokyq stav pretrvava, jde o vaznou poruchu a elektronickou desku je
—— tfeba vymenit.
7 bliknuti
8 bliknuti Ji je pfitomen povel, ktery Zkontrolujte typ trvale pfitomného povelu; mize jit napiiklad o povel z
1sekundova pauza brani provedeni jinych ¢asovate na vstupu ,Open”.
8 bliknuti povel
9 bliknuti . Automatika byla zastavena povelem Odblokujte automatiku povelem ,Odblokovani automatiky".
1sekundova pauza . i
9 bliknuti ,Zastaveni automatiky

8.4 SIGNALIZACE NA RIDICi JEDNOTCE

Ridici jednotka ma fadu LED, z nich? kazda mdze
vydavat zvlastni signaly béhem bézného provozu i

pfi anomalii.

LED U SVOREK RIDICi JEDNOTKY

~
(30) =
J || «
L= &
O«
Os|
Os| 2
=
fuse I:3 :
1.6AT sl &
Osl=
- J
Tabulka

Stav Vyznam Mozné feSeni
LED BlueBus
Zkontrolujte pfitomnost napajeni; zkontrolujte, zda nejsou propalené pojistky; v
OFF Anomdlie pfipadé potieby zjistéte piitinu poruchy a vyménte je za pojistky se stejnymi
parametry. Jde o vaznou anomalii; zkuste na nékolik sekund vypnout fidici
jednotku; pokud stav pretrvava, jde o poruchu a elektronickou desku je tfeba
On Vazna anomalie vyménit. Normalni ¢innost fidici jednotky.

1 bliknuti za sekundu

V3e v pofadku

2 rychla bliknuti

Zménil se stav vstupl

Je to normalni pfi zméné stavu vstupu STOP nebo OPEN, pri aktivaci fotobunék
nebo pfi pouziti radiového vysilace.

Série bliknuti
oddélenych 1sekundovou
pauzou

Rlzné

Viz idaje v ,Tabulce 10°.
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LED U SVOREK RIDICI JEDNOTKY
Stav Vyznam Mozné feSeni
LED STOP
OFF Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena na vstup STOP. Vstup STOP
On V3e v pofadku aktivni.
LED Sbs
OFF Ve v pofadku Vstup Sbs neni aktivni.
on Z3sah vstupu Sbs Je to normalni, je-li zafizeni pfipojené na vstup Sbs skutecné aktivni.
LED OPEN
OFF V3e v pofadku Vstup OPEN neni aktivni.
on Zsah vstupu OPEN Je to normalni, je-li zafizeni pfipojené na vstup OPEN skutecné aktivni
LED CLOSE OFF
V3e v pofadku Vstup CLOSE neni aktivni.
on Z3sah vstupu CLOSE Je to normalni, je-li zafizeni pfipojené na vstup CLOSE skutecné aktivni.
LED AUX_IN OFF
Rozepnuti kontaktu vstupu AUX_IN Zkontrolujte zafizeni pfipojena na vstup AUX_IN Vstup AUX_IN
On Vse v poradku aktivni
Tabulka
Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Automatické zavirani“ je vypnuto.
On Béhem béZného provozu signalizuje, Ze ,Automatické zavirani* je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Blika Blika-li spolec¢né s ,L2°, je tfeba provést fazi uceni zafizeni (viz odstavec ,Uéeni zafizeni®).
LED 2 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Zaviit po fotobunce” neni aktivni. BEhem bézného
On provozu signalizuje, Ze rezim ,Zaviit po fotoburice je aktivni. Probiha programovani funkci.
Blika Blika-li spolecné s ,L1°, je tfeba provést fazi uceni zafizeni (viz odstavec ,U¢eni zafizeni“)
LED 3 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze Vzdy zavit“ neni aktivni.
On Béhem béZného provozu signalizuje, Ze Vzdy zaviit" je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Blika Blika-Li spolecné s L4, je tieba provést fazi uceni délky kfidla (viz odstavec ,Uteni délky kfidla“).
LED 4 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Stand-by"“ neni aktivni.
On Béhem bézného provozu signalizuje, ze rezim ,Stand-by" je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Blika Blika-li spolecné s L3, je tfeba provést fazi uceni délky kfidla (viz odstavec ,Uéeni délky kfidla“).
LED 5 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Peak” (rozbéhovy impulz) neni aktivni.
On Béhem béZného provozu signalizuje, Ze rezim ,Peak” (rozbéhovy impulz) je aktivni.
Blika Probiha programovani funkci.
LED 6 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, ze rezim ,Predblikani” neni aktivni. Béhem bézného
On provozu signalizuje, Ze rezim ,Pfedblikani” je aktivni.
Blika Probiha programovani funkci.
LED 7 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze vstup ,CLOSE” spousti zavieni. BEhem bézného provozu signalizuje, Ze vstup
On ,CLOSE® spousti ¢aste¢né otevieni. Probiha programovani funkci.
Blika
LED 8 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze RUN1500 je nakonfigurovan jako master.
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze RUN1500 je nakonfigurovan jako slave.
Blika Probiha programovani funkci.
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9 DALSI INFORMACE
(PrisluSenstvi)

9.1 PRIDANi NEBO ODEBRANI ZARIZENI

Po smontovani automatiky je mozné kdykoli pfidat nebo odebrat zafizeni. Na
vstupy ,BlueBUS" a ,STOP” ze pfipojit rlizné typy zafizeni, jak je popsano v
nasledujicich odstavcich.

Po piidani nebo odebrani zafizeni je tieba provést jejich uceni
podle odstavce ,Uéeni dalSich zafizeni".

9.1.1 BlueBUS

BlueBUS je technologie, ktera umoziuje pfipojit kompatibilni zafizeni pouze
dvéma vodici, kterymi prochazi napajeni i komunikacni signaly. VSechna zafizeni
se pfipojuji paralelné na tytéZ 2 vodice BlueBUS bez nutnosti dodrzet polaritu;
kazdé zafizeni je rozpoznano, protoze mu je pfi instalaci pridélena jedinecna
adresa. Na BlueBUS lze pfipojit tato zafizeni: fotoburiky, bezpecnostni zafizeni,
ovladaci tlatitka, signaliza¢ni svétla apod. Ridici jednotka rozpozna vSechna
pfipojena zafizeni jednotlivé vhodnou fazi uceni a dokaze s absolutni presnosti
zjistit vSechny mozné anomalie. Z tohoto diivodu je tieba po kazdém pfipojeni
nebo odebrani zafizeni z BlueBUS provést na fidici jednotce fazi uceni, jak je
popsano v odstavci ,Uéeni dalSich zafizeni"

9.1.2 Vstup STOP

STOP je vstup, ktery zplsobi okamzité zastaveni pohybu nasledované kratkou
reverzaci. Na tento vstup lze pfipojit zafizeni s vystupem s kontakty normalné
otevienymi ,NO a normalné zavienymi ,NC, jakoZ i zafizeni s vystupem s
pevnym odporem 8,2 kQ, napfiklad bezpecnostni listy. Stejné jako u BlueBUS
fidici jednotka rozpozna typ zafizeni pfipojeného na vstup STOP béhem faze
uceni (viz odstavec ,U¢eni dalSich zafizeni“); poté fidici jednotka vyda povel
STOP, kdyz zjisti zménu oproti rozpoznanému stavu. Na vstup STOP [ze pfipojit
vice zafizeni, i rliznych typQ, pokud se vhodné zapoji:

--phiblelathy pocet zafizeni NO lze zapojit navzajem
-sdiilowéolny pocet zafizeni NC lze zapojit navzajem
- -pAvdetaiizgus hiyisinepeed  pevizgmi odpstdmit 8 3ekbhreaapjejia kaskadove s

jedinym zakoncovacim odporem 8,2 kQ.

- pAaddlod; piiven adltéide kdmibiakierh Mpserapoji odpor 8,2 kQ (to
umoznuje kombinovat i 3 zafizeni: NO, NC a 8,2 kQ).

Pouziva-li se vstup STOP k pfipojeni zafizeni s bezpecnostnimi
funkcemi, pouze zafizeni s pevnym odporem 8,2 kQ zarucuji
bezpecnost kategorie 3 viici porucham podle normy EN 13849-1.

9.1.3 Fotobuiiky

Aby fidici jednotka rozpoznala zafizeni pfipojena pres systém ,BlueBUS’, musi
mit tato zafizeni pfidélenu adresu.

Tato operace se provadi spravnym umisténim elektrické propojky, ktera je v
kazdém zafizeni (viz téZ navod k obsluze kazdého zafizeni). Nize je uvedeno
schéma adresovani fotobunék podle jejich typu.

4 )

- )
Tabulka

ADRESY FOTOBUNEK

Fotoburika Poloha propojek

Vnéjsi fotoburika h = 50 aktivni
pifi zavirani (zastavi a obrati pohyb brany)

=f=
e

0=

 Hle=

=

E=
Al

Pfi spolecné instalaci FOTO 3 a FOTO Il musi umisténi prvki
fotobuiiky (TX - RX) odpovidat upozornéni uvedenému v navodu k
fotobuiikam.

Vnéjsi fotoburika h = 100 aktivni
pifi zavirani (zastavi a obrati pohyb brany)

Vhitini fotobuiika h = 50 aktivni
pifi zavirani (zastavi a obrati pohyb brany)

Vhitini fotoburika h = 100 aktivni
pifi zavirani (zastavi a obrati pohyb brany)

Vnéjsi fotoburika aktivni pfi otevirani

Vhitini fotobuiika aktivni pfi otevirani

Jedna fotoburika pokryvajici celou
automatiku

Na konci instalace nebo po odebrani fotobunék i jinych zafizeni je
tfeba provést postup uceni (viz odstavec ,U¢eni zafizeni®).
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9.1.4 Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B spojuje v jednom zafizeni systém omezeni sily (typ C podle
normy EN12453) a senzor pfitomnosti, ktery zji$tuje prekazky na optické ose
mezi vysilatem TX a pfijimatem RX (typ D podle normy EN12453). Ve
fotosenzoru FT210B se signaly o stavu bezpecnostni liSty pfenaseji paprskem
fotoburiky, ¢imz se oba systémy integruji do jednoho zafizeni. Vysilaci prvek
umistény na pohyblivém kFidle je napdjen baterii, coz odstrariuje esteticky
rudivé zplsoby pfipojeni; specialni obvody snizuji spotfebu baterie a zarucuji
Zivotnost az 15 let (podrobnosti odhadu viz navod k vyrobku).

Jedno zafizeni FT210B v kombinaci s bezpe¢nostni liStou (napfiklad TCB65)
umoziiuje dosahnout trovné bezpecnosti ,primarni listy", kterou vyZaduje norma
EN12453 pro viechny ,typy pouZiti“ a ,typy aktivace”

Fotosenzor FT210B v kombinaci s ,odporovymi“ bezpe¢nostnimi listami (8,2 kQ)
je bezpecny v(ci porucham (kategorie 3 podle normy EN 13849-1). Je vybaven
specialnim antikoliznim obvodem, ktery zabrauje ruseni s jinymi detektory, i
nesynchronizovanymi, a umoZiuje pfidat dalSi fotoburky; napfiklad pfi prijezdu
tézkych vozidel, kdy se druha fotoburika bézné umistuje 1 m nad zemi.

Dalsi informace o zplisobech pfipojeni a adresovani naleznete v

[1]
o navodu k FT210B.

9.1.5 Pohon v reZimu SLAVE

PFi vhodném naprogramovani a zapojeni m{ze motor pracovat v rezimu SLAVE;
tento rezim se pouziva k automatizaci dvou protilehlych kfidel, ktera se musi
pohybovat synchronizované. V tomto rezimu jeden motor pracuje jako MASTER,
tj. Fidi pohyby, a druhy motor pracuje jako SLAVE a provadi povely vysilané z
MASTER (v3echny motory jsou ve vyrobnim nastaveni MASTER).

Propojeni mezi MASTER a SLAVE se realizuje pres BlueBUS.

V tomto piripadé je tieba dodrzet polaritu propojeni mezi obéma
motory, jak je znazornéno na ,Obrazku 32“ (ostatni zafizeni nadale
nemaji polaritu).

Neni dilleZité, ktery motor pracuje jako MASTER a ktery jako
SLAVE; pii volbé je tfeba zohlednit jednoduchost propojeni a to, ze
povel ,Krok za krokem" zafizeni SLAVE umoziiuje tplné otevieni
pouze kfidla SLAVE.

K instalaci dvou motor(i v rezimu MASTER a SLAVE provedte tyto kroky:

nainstalujte oba motory
2.  propojte oba motory podle ,Obrazku 32°

4 z I
X RX
-
STOP SBS
A WLl No
£ e
8K2 NO,
BH 5L BEEE BL Ne NO NO
] AUXIN CLOSE  OPEN
& [ Bluebus Bluebus
H MASTER SLAVE
D :
:".;:, ﬁi —————
0= | ----- -
O
U 1 2 1 2
B ese ” 2
w|ooo a2 2
Sl {2 f3
Deska MASTER Deska SLAVE
g J
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3. zvolte smér otevirani obou motor(i podle obrazku (viz téZ odstavec
,Volba sméru”)

o J

4.  pfipojte napajeni k obéma motordm

5. namotoru SLAVE naprogramujte funkci ,ReZim SLAVE® (viz ,Tabulka 6)

6.  provedte postup uceni zafizeni na motoru SLAVE (viz odstavec ,Uceni
zafizeni")

7. provedte postup uceni zafizeni na motoru MASTER (viz odstavec ,Ueni

zafizeni“) provedte postup uceni délky kidel na motoru MASTER (viz
8.  odstavec ,Uceni délky kidla“).

Pri zapojovani dvou motor( v rezimu SLAVE-MASTER ovéfte, Ze:
- jevindomemizaai,Obsazkin B2ppyeatnié mimtione MASTIFR Gak

--bpteipbuziti zaloznich baterii musi mit kazdy motor vlastni

| kdyZ je motor nakonfigurovan jako SLAVE, zachovava si nékteré funkce
(uvedené nize) nezavisle na motoru MASTER.

Funkce 1. drovné (funkce ON-OFF)

Pohotovostni

(eZiResmP&Akive

Funkce 2. drovné (nastavitelné parametry)
-- Vystup OGI

-- Sila motoru

-- Zaznam chyb

K motoru SLAVE lze pfipojit:

-- vlastni majak (Flash)

-- vlastni kontrolku oteviené brany (OGI)

- - vlastni bezpetnostni liStu (Stop)

--pulestii mik8tvearizeni (Sbs), které ovlada Uplné otevieni

-- Na zafizeni Slave se vstupy Open, Close a Aux_In nepouzivaji.

Na zafizeni SLAVE se vstupy ,Open’, ,Close” a ,,Aux_In*
nepouzivaji.

9.1.6 Uceni dalSich zafizeni

Uceni zafizeni pfipojenych na ,BlueBUS” a vstup ,STOP” se bézné provadi
béhem instalace; pokud se v3ak pfidaji nova zafizeni nebo odeberou stard, ueni
[ze zopakovat.

/@ = N
oo [0d [0dl [0d [0d [
SR

N e - J

Postup:
soucasné stisknéte a podrzte tlacitkafa g

2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED ,L1"a ,L2“ za¢nou rychle blikat (pfiblizné po
3 sekundach)

3. pockejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka nedokonci fazi uceni
zafizeni

4.  nakonci této faze musi LED ,Stop” svitit, LED ,L1“a L2 musi zhasnout
aLED ,L1... L8" se rozsviti podle stavu funkci ON-OFF, které pfedstavuiji.

Po piidani nebo odebrani zafizeni je tfeba znovu provést zkousku
automatiky podle odstavce ,,Zkouska".

9.1.7 Pfipojeni radiového piijimace typu SM
Ridici jednotka ma slot pro montaz radiovych piijimacd s konektorem SM
(volitelné pfisluSenstvi) z fad SMXI, OXI atd., které umozruji dalkové ovladat

fidici jednotku vysilaci, které piisobi na vstupy jednotky. Instalace pfijimace
(,Obrazek 35%):

zasunte pfijimac (A) do pfisluSného slotu (B) na elektronické desce fidici
jednotky.

4 )

N J
Pifazeni mezi vystupem radiového pfijimace a povelem provedenym motorem
je uvedeno v ,Tabulce 14*:

Tabulka
Vystup pfijimace Povel
Vystup €. 1 ,Krok za krokem"”
Vystup ¢. 2 ,Castetné otevieni”
Vystup €. 3 Oteviit*
Vystup ¢. 4 LLaviit*
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Je-li nainstalovan radiovy pfijima¢ OXI pouzivany v ,ROZSIRENEM REZIMU',
muiZe posilat povely uvedené v ,Tabulce 15°

Tabulka 15

0XI / OXIFM /OXIT / OXITFM V REZIMU 2 ROZSIRENEM

9.1.8 Pfipojeni a instalace zalozni baterie

Elektrické pfipojeni baterie k fidici jednotce provedte az po
dokonceni vSech krokii instalace a programovani, protoZe baterie
slouzi jako nouzové napajeni.

|| Dalsi informace naleznete v pfislu$ném navodu k pfijimati.
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No. |Povel Popis
1 Krok za krokem Povel ,SbS® (krok za krokem) o .
2 Castetné otevieni 1 | Povel ,Castetné otevieni 1 Instalace a pripojeni baterie: . )
3 Oteviit Povel Oteviit* odstrante plastovy kryt (A) pomoci Sroubovaku
4 Zavit Povel ,Zaviit"
5 Stop Zastavi pohyb )
Kolektivni T
6 krok za krokem Povel v kolektivnim rezimu
7 Prioritni krok za krokem | Ovlada i pfi zablokované automatice
nebo pfi povolenych povelech
e (astetné otevieni (kfidlo M2
8 LR GR se otevie na 1/2 celé délky)
T (astecné otevieni (obé kfidla
9 e se oteviou na 1/2 celé délky)
Spusti otevieni
a po jeho skoneni zablokuje automatiku;
fidici jednotka
7 . nepfijme zadny jiny povel kromé
10 g::;::a:iﬁﬂbmkuje LPrioritni krok za krokem® a ,0dblokovani®
automatiky, nebo (pouze z
Oview) tyto povely:
,Odblokovat a zaviit* a ,0dblokovat a otevfit"
Spusti zavieni a po jeho skonceni zablokuje
automatiku; fidici jednotka L )
Zavie a zablokui nepfijme zadny jiny povel kromé 2. zasuiite baterii (B) do jejiho ulozeni
11 au‘t,ofnatziku oKuje Prioritni krok za krokem* a ,0dblokovani* 3.  zasuiite prislusny konektor (C) do Fidici jednotky.
automatiky, nebo (pouze z
Oview) tyto povely:
,Odblokovat a zavfit“ a ,0dblokovat a otevfit”
Spusti zastaveni pohybu a zablokuje
automatiku; fidici jednotka
nepfijme zadny jiny povel kromé
12 | Zablokovani automatiky | ,Prioritni krok za krokem® a ,Odblokovani*
automatiky, nebo (pouze z
Oview) tyto povely:
,Odblokovat a zaviit* a ,0dblokovat a otevfit"
13 Odblokovani Spusti odblokovani automatiky
automatiky a obnovi normalni provoz
14 Zap. s ¢asovacem Vystup orientacniho svétla se zapne a vypne se
Orientacni svétlo po uplynuti nastavené doby
15 Zap-Vyp. Vystup orientacniho svétla se zapina a vypina v
Orientacni svétlo rezimu krok za krokem




9.1.9 Pfipojeni programatoru Oview

Ridici jednotka ma konektor BusT4, ke kterému [ze pres rozhrani IBT4N pfipojit
programator ,Oview". Programator umoZiiuje (plné a rychle spravovat instalaci,
Udrzbu a diagnostiku celé automatiky. Ke konektoru se dostanete podle obrazku;
konektor zapojte do pfislusného slotu.

Programator Oview lze pfipojit k vice fidicim jednotkam soucasné (az k 5 bez
zvlastnich opatfeni, az k 60 pfi dodrzeni uvedenych upozornéni) a mlze zistat
pfipojen k fidici jednotce i béhem bézného provozu automatiky. V takovém
pfipadé jim lze pfimo posilat povely fidici jednotce pres pfislusna menu
Luzivatel’

Lze také aktualizovat firmware. Ma-li fidici jednotka radiovy pfijimac z fady OXI,
programatorem ,Oview" [ze pfistupovat k parametriim vysilac ulozenym v
pfijimaci.

Podrobnéjsi informace naleznete v pffisluSném navodu a v pfiruce ,Opera
system book”.

9.1.10 Pripojeni solarniho systému Solemyo

Kdy? je automatika napajena systémem ,Solemyo’, NESMi BYT
soucasné NAPAJENA z elektrické sité.

Pripojeni systému ,Solemyo:
odstrarite plastovy kryt (A) pomoci Sroubovaku

2.  zasufite prisludny konektor (B) do fidici jednotky.

Y
57

\/

CESTINA - 25



10 UDRZBA VYROBKU

Automatika musi podléhat pravidelné (drzbé, aby se zachovala stala Urovef
bezpecnosti a zarucil dlouhodoby provoz; k tomuto celu ma RUN pocitadlo
pohybli a systém upozornéni na ddrzbu; viz odstavec ,Funkce ,,Upozornéni na
udrzbu™

Udrzba se musi provadét pfisné v souladu s bezpeénostnimi pokyny
uvedenymi v tomto navodu a v souladu s platnymi zakony a
piedpisy.

Udrzba pohonu:
Naplanujte adrzbu nejpozdéji do 6 mésicli nebo po nejvyse 20 000
pohybech od predchozi udrzby

2.  odpojte vdechny zdroje napajeni v¢etné pfipadnych zaloznich baterii

3. zkontrolujte pfipadné opotfebeni materiald, z nichZ se automatika
sklada, pricemz vénuijte zvlastni pozornost erozi nebo oxidaci nosnych
Casti; vyménte vsechny dily, které nevyhovuji

4, zkontrolujte stav opotfebeni pohyblivych Casti: pastorku, ozubeného
hiebenu a vech soucasti kidla brany; opotiebené dily vyménite znovu

5.  pripojte zdroje napajeni a provedte véechny zkousky a kontroly popsané
v odstavci ,Zkouska"
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11 LIKVIDACE VYROBKU

Tento vyrobek je nedilnou soucasti pohonu, a proto se musi
likvidovat spolecné s nim.

Stejné jako instalaci, také demontaz vyrobku na konci jeho Zivotnosti smi
provadét pouze kvalifikovany personal.

Tento vyrobek se sklada z riiznych druh materialti. Nékteré z nich lze
recyklovat, jiné se musi zlikvidovat. Informujte se o systémech recyklace nebo
likvidace, které jsou pro tento typ vyrobku k dispozici ve Vasem regionu.

& UPOZORNENI

Nékteré casti vyrobku mohou obsahovat znetistujici nebo
nebezpecné Latky. Pi nespravné likvidaci mohou tyto latky
Skodlivé piisobit na Zivotni prostiedi a lidské zdravi.

Jak oznacuje zde uvedeny symbol,

tento vyrobek se nesmi

likvidovat spolecné domovnim
odpadem. Odpad vytridte k likvidaci a
recyklaci podle

postupi stanovenych mistnimi

predpisy nebo vyrobek pii koupi

nového vyrobku vratte prodejci.

UPOZORNENI

Mistni piedpisy mohou za likvidaci tohoto vyrobku v rozporu se
zakonem ukladat vysoké pokuty.



12  TECHNICKE UDAJE

|| Vsechny technické udaje uvedené v této casti se vztahuji na teplotu okoli 20 °C (£ 5 °C). Spole¢nost Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo kdykoli, kdyz
to bude povaZovat za nutné, provést na vyrobku zmény beze zmény jeho funkci a ureného pouziti.

Tabulka
Popis Technické udaje
Pastorek Z: 18
Modul: 4
Pastorek Rozte¢: 12,6 mm
Prlimér roztecné kruznice: 72 mm
Maximalni rozbéhovy kroutici moment 35N
(odpovida schopnosti vyvinout 1 OO(r)nN
silu potfebnou k pohybu kFidla) ( )
Jmenovity kroutici moment
(odpovida schopnosti vyvinout 2506’81?1
silu potfebnou k pohybu kiidla) (560 N)
Rychlost pii jmenovitém krouticim momentu 0.18 m/s
Rychlost naprazdno
(fidici jednotka umoziiuje naprogramovat 6
rychlosti priblizné 0.25m/s
v hodnotach: 100, 85, 70, 55, 45, 30 %)
Maximalni frekvence provozu v cyklech/hod.
ggt:l:;andardm AL Ridici jednotka omezuje cykly na maximum uvedené v Tabulce 1 a Tabulce 2
Maximalni doba nepfretrzitého provozu 10 minut
Omezeni pousiti Pohony Run jsou obecné schopny automatizovat brany s hmotnosti a délkou v mezich uvedenych v Tabulce 1
a Tabulce 2
Maximalni Spickovy piikon
(odpovida ampériim) 400 W
Rozméry a hmotnost 400 x 255 h 390; 19 kg
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13 SHODA

EU prohlaseni o shodé
a prohlaseni o zaclenéni ,Easte¢né dokonéeného strojniho zafizeni*

Pozndmka - Obsah tohoto prohlaseni odpovida prohladenim v fednim dokumentu uloZzeném v sidle spole¢nosti Nice S.p.a., a zejména jeho posledni revizi dostupné pied tiskem tohoto navodu. Text byl upraven z redakenich
diivodu. Kopii pivodniho prohlasent lze vyzadat od spole¢nosti Nice S.p.a. (TV) 1.

Cislo: 238/RUN Rev.: 13 Jazyk: Z
Nazev vyrobce: Nice s.p.a.
Adresa: ia Pezza Alta 13, Z.1. Rustigné, 31046 Oderzo (TV) ltaly

Osoba opravnéna sestavit
technickou dokumentaci:

Typ vyrobku: Elektromechanicky pohon se zabudovanou fidici jednotkou
Model/typ:
PrisluSenstvi: Viz katalog

Dole podepsany Roberto Griffa, generalni feditel, na vlastni odpovédnost prohlasuje, Ze vyse popsany vyrobek je v souladu s ustanovenimi nasledujicich smérnic:

* Smérnice 2014/30/EU (EMC), podle nasledujicich harmonizovanych norem: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011 Vyrobek je také v souladu s nasledujicimi smérnicemi podle

pozadavki na ,tastecné dokoncené strojni zafizeni” (pfiloha II, ¢ast 1, oddil B):

* Smérnice Evropského parlamentu a Rady 2006/42/ES ze dne 17. kvétna 2006 o strojnich zafizenich a o zméné smérnice 95/16/ES (pfepracované znéni). Timto se prohlasuje, Ze pfislusna technicka
dokumentace byla vypracovana v souladu s pfilohou VII B smérnice 2006/42/ES a Ze byly splnény nasledujici zakladni pozadavky: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1- 126 -1.5.1-1.52-1.55-1.5.6 - 1.5.7-1.5.8 -
1.5.10 - 1.5.11 Vyrobce se zavazuje na zakladé odiivodnéné zadosti poskytnout vnitrostatnim organim pfislusné informace o ,{astecné dokonceném strojnim zafizeni’, pfiemz si zachovava vsechna prava k
souvisejici dusevnimu vlastnictvi.

Pokud se ,¢aste¢né dokoncené strojni zafizeni” uvede do provozu v evropské zemi s Ufednim jazykem odli$nym od jazyka tohoto prohlaseni, dovozce je povinen zajistit, aby k tomuto prohlaseni byl prilozen
prisludny preklad.
,Castetné dokoncené strojni zafizeni” se nesmi pouzivat, dokud finalni strojni zafizeni, do ného? je za¢lenéno, nebude prohlaseno za vyhovujici, je-li to nutné, ustanovenim smérnice 2006/42/ES.

Vyrobek je také v souladu s nasledujicimi normami:
-2-103:2015

Oderzo, 16/05/2018

~
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POKYNY A UPOZORNENI PRO UZIVATELE

Pfed prvnim pouzitim automatiky si nechte od instalatéra vysvétlit plvod
pfipadnych zbytkovych rizik a vénujte nékolik minut precteni tohoto navodu a
upozornéni pro uzivatele, ktera Vam piedal instalatér. Navod uschovejte pro
budouci pouziti a pfi pfedani automatiky jej predejte novému vlastnikovi.

& UPOZORNENI!

Vase automatika je stroj, ktery vérné provadi povely zadané
uzivatelem. Nedbalost a nespravné pouzivani mohou vést k
nebezpecnym situacim:

- o sty [2viéjtz e piiadnazsji-Li se v jejim pracovnim prostoru

--bhpiispélgkdoydoefi@tiveriasti automatiky

- pohoboiky prejsen hezpetmostii s @akiyeobenyrieypoczspolehlivou
technologii, ale v extrémnich podminkach mohou selhat nebo se
dokonce porouchat. V nékterych piipadech nemusi byt porucha
zjevna. Z téchto divodi je dileZité pfi pouzivani automatiky
dodrzovat vechny pokyny uvedené v tomto navodu

-~ pravidelné kontrolujte, zda fotoburiky funguji spravné.

PROCHAZET BRANOU BEHEM JEJIHO ZAVIRANI JE PRISNE
ZAKAZANO! Branou lze prochazet, pouze kdyz je zcela oteviena a
kfidla stoji.

DETI

Automatika zarucuje vysoky stuperi bezpecnosti. Diky svym
detekénim systémiim dokaze kontrolovat a zarucit pohyb brany v
piitomnosti osob nebo predmét(i. Presto se doporucuje zakazat
détem hrat si v blizkosti automatiky a nenechavat v jejich dosahu
dalkové ovladace, aby se zabranilo nezadoucimu spusténi systému.
Automatika neni hracka!

Vyrobek neni urcen k pouzivani osobami (véetné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nebo s
nedostatkem zkuSenosti ¢i znalosti, pokud nejsou pod dohledem
nebo nebyly pouceny o pouzZivani vyrobku osobou odpovédnou za
jejich bezpecnost.

Anomalie: pokud automatika vykazuje jakékoli znamky neobvyklého chovani,
odpojte napajeni systému a ru¢né odblokujte motor (viz pokyny na konci
kapitoly), abyste mohli branou pohybovat ru¢né. Nepokousejte se o opravy sami,
ale obratte se na svého instalatéra.

Neméiite systém ani programovaci a nastavovaci parametry fidici
jednotky: za tyto ikony odpovida vyhradné Vas instalatér.

Porucha nebo vypadek napajeni: dokud tekate na zasah instalatéra nebo na
obnoveni dodavky elektrické energie, pokud systém neni vybaven zaloznimi
bateriemi, automatiku lze pfesto pouzivat ru¢nim odblokovanim motoru (viz
pokyny na konci kapitoly) a rucnim posunutim kfidla brany.

Bezpecnostni zafizeni mimo provoz: automatiku lze pouzivat i tehdy, kdyz je
jedno nebo vice bezpetnostnich zafizeni vadnych nebo mimo provoz. Branu lze
ovladat v rezimu ,mrtvy muz” takto:

vyslete povel k ovladani brany vysilatem, klicovym spinaem apod.
Pokud v3e funguje normalné, brana se bude pohybovat normalné, jinak
majak nékolikrat blikne a pohyb se nespusti (pocet bliknuti zavisi na
dlivodu, pro ktery se pohyb nemdze spustit)

v takovém pfipadé do 3 sekund znovu stisknéte ovladac a podrzte jej

pfiblizné po 2 sekundach brana dokonci pozadovany pohyb v rezimu
Jmrtvy muZ’, tj. bude se pohybovat, dokud bude ovladac stisknut.

Jsou-li bezpecnostni zafizeni mimo provoz, nechte systém co
nejdrive opravit kvalifikovanému technikovi.

Zkousku, pravidelnou Udrzbu a pfipadné opravy musi zdokumentovat osoba,
ktera praci provadi, a dokumenty musi uchovavat majitel automatiky. Jediné
Ukony, které miize uzivatel pravidelné provadét, jsou cisténi sklicek fotobunék
(pouzijte mékky, mirné navlhceny hadfik) a odstrafiovani listi nebo kamen,
které mohou branit Cinnosti automatiky.

Pted jakoukoli idrzbou musi uZivatel automatiky ru¢né odblokovat
motor, aby nikdo nemohl nahodné spustit pohyb brany (viz pokyny
na konci kapitoly).

Udrzba: k zachovani stalé Grovné bezpe¢nosti a co nejdel3i Zivotnosti
automatiky je tfeba provadét pravidelnou Udrzbu (alespon kazdych 6 mésicd).

Kontroly, Gidrzbu a opravy smi provadét pouze kvalifikovany
personal.

Likvidace: na konci Zivotnosti musi automatiku demontovat kvalifikovany
personal a materialy se musi recyklovat nebo zlikvidovat v souladu s platnymi
mistnimi predpisy.

Vyména baterie dalkového ovladace: zda-li se Vam, ze dalkovy ovladat po
Case funguje Spatné nebo piestane fungovat tiplné, miize to byt jednoduse
zplisobeno vybitymi bateriemi (v zavislosti na intenzité pouzivani mohou
baterie vydrzet od nékolika mésicii az po vice nez rok). Poznate to podle toho,
ze kontrolka signalizujici vysilani se nerozsviti, sviti slabé nebo se rozsviti jen
nakratko. Pfed kontaktovanim instalatéra zkuste baterii vymeénit za baterii z
jiného spravné funguijiciho vysilace: pokud se tim problém odstrani, staci
vybitou baterii vyménit za novou stejného typu.
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Odblokovani a ru¢ni pohyb

& Branu lze odblokovat, pouze kdyz kidlo stoji.

1. vlozte kli¢ (A) a otoCte jim ve sméru hodinovych rutitek o 90°

-

-

2.  posuiite kifdlo brany ru¢né.

@
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POZNAMKY
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Nice SpA

Via Callalta, 1
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