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VSEOBECNA BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI

UPOZORNENI! Pokyny dilleZité pro bezpe¢nost. Dodrzujte viechny
uvedené pokyny, protoZe nespravna instalace miiZe zpUisobit vazné
Skody.

& UPOZORNENI! Pokyny diileZité pro bezpetnost. Pro bezpetnost osob je
dilleZité dodrzovat tyto pokyny. Peclivé uschovejte tento navod.

& Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi realizace automatizace
vyhovovat harmonizovanym normam uréenym platnou smérnici o
strojnich zafizenich, které umoziiuji prohlasit predpokladanou shodu
automatizace. S ohledem na tuto skutecnost musi byt vSechny ikony
pfipojeni vyrobku do elektrické sité, jeho kolaudace, uvedeni do
provozu a udrzba provadény vyhradné kvalifikovanym a kompetentnim
technikem.

& Aby se predeslo jakémukoli nebezpeti zplisobenému nahodnym
obnovenim Cinnosti tepelného zafizeni pro pieruseni ¢innosti, nesmi
byt toto zafizeni napajeno externim odpinacim zafizenim, jako je
Casovac, ani nesmi byt piipojeno k obvodu, ktery je pravidelné napajen
a odpojovan.

UPOZORNENI! Dodrzujte nasledujici varovani:

- Pred zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické parametry vyrobku’, a
hlavné to, zda je tento vyrobek vhodny pro automatizaci daného dilu.
Pokud neni vhodny, NEINSTALUJTE ho.

- Vyrobek neni mozné pouzit dfive, nez bude uveden do provozu podle
pokyn(i v kapitole ,Zavéretna kontrola a uvedeni do provozu’.

- Pred zatatkem instalace vyrobku zkontroluijte, zda jsou véechny potiebné
dily v dokonalém stavu a zda jsou vhodné k pouziti.

- Vyrobek nesmi pouzivat osoby (vietné déti) se snizenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi nebo s nedostate¢nymi
zkudenostmi a znalostmi.

- Déti si nesmi hrat se zafizenim.

- Nedovolte détem, aby si hraly s ovladacimi prvky zafizeni. Udrzujte
dalkové ovladani mimo dosah déti.

- V siti napajeni zafizeni zajistéte vypinaci prvek (pokud neni soucasti) se
vzdalenosti kontaktd, ktera umozfiuje Uplné odpojeni v podminkach
urenych kategorii prepéti Ill.

- Pfi instalaci manipulujte s vyrobkem opatrné, zabrarite stlateni, narazdm,
paddm nebo kontaktu s tekutinami jakéhokoli druhu. Vyrobek
neumistujte do blizkosti zdroji tepla a nevystavujte ho otevienému ohni.
Vechny tyto Gkony by ho mohly poskodit a zapficinit nespravnou ¢innost
nebo nebezpecné situace. Pokud k tomu dojde, okamzité pozastavte
instalaci a obratte se na servisni sluzbu.

- Vyrobce nepfijima zadnou odpovédnost za Ujmu na zdravi nebo Skody na
majetku vyplyvajici z nedodrzeni pokyn{i pro montaz. V téchto pfipadech
je vyloucena zaruka na vady materialu.

- Vazend hladina emise akustického tlaku A je nizsi nez 70 dB(A).

- (i&téni a (drzbu, které ma provadét uzivatel, nesmi provadét déti bez
dozoru.

- Pred provadénim Ukond na zafizeni (Udrzba, ¢isténi) vidy odpojte vyrobek
od elektrické sité a od piipadnych akumulatord.

- Pravidelné kontrolujte zafizeni, pfedevsim zkontrolujte kabely, pruziny a
drzaky kvili odhaleni pfipadnych nevyvazeni a znamek opotfebeni nebo
poskozeni. Vyrobek nepouZivejte, kdyZ je nutna oprava nebo nastaveni,
protoZe porucha instalace nebo nespravné vyvazeni automatizace mohou
zplisobit zranéni.

- Obalovy material vyrobku je nutné zlikvidovat v souladu s platnou mistni
legislativou.
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2 POPIS VYROBKU A JEHO URCENI

MC824H/M(C824Lje elektronicka fidici jednotka pro automatizaci kfidlovych bran. MC824H/MC824Lje schopna ovladat elektromechanické pohony typu uvedeného v
"Tabulka 4". Ma systém, ktery ovéfuje zatizeni motor(, které jsou k ni pfipojeny (ampérometricky). Tento systém automaticky detekuje koncové polohy, uklada pracovni dobu
kazdého jednotlivého motoru a rozpoznava jakékoli prekazky béhem bézného pohybu. Tyto funkce vyrazné zjednodusuiji instalaci, protoZe neni nutné nastavovat pracovni
dobu a zpozdéni kfidel. Ridici jednotka je predprogramovana s bézné pozadovanymi funkcemi a obsahuije radiovy pfijima¢ pro dalkové ovladate. V piipadé potieby je mozné
jednoduchym postupem zvolit specifictjsi funkce (viz kapitolu “PROGRAMOVANI®).

MC824H/MC(824L je vybavena konektorem typu SM pro zasuvné radiové piijimace (viz odstavec “Pfipojeni radiového piijimace typu SM*) a konektorem typu IBT4N, ktery
prostiednictvim rozhrani IBT4N umoZiiuje pfipojeni zafizeni BusT4, jako je programovaci jednotka Oview (viz odstavec “Pfipojeni rozhrani IBT4N).

Centrala je pfipravena na napajeni ze zaloznich baterii PSS324, které v pfipadé vypadku napajeni slouZi jako nouzové napajeni (viz odstavec ,Pfipojeni vyrovnavaci
baterie PSS324"). MC824H/M(824L je také pfipravena na pfipojeni k solarnimu napajecimu systému ,Solemyo® (viz odstavec , Pfipojeni systému Solemyo*).

Tento produkt spliiuje kritéria stanovena nafizenim ,Standby". Produkt piejde do reZimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po spravném dokonéeni pohybu.

Ovliviuje i dalSi funkce uvedené nize:

- vystup Bluebus bude deaktivovan. Pokud je pfitomno, napajeni pro pomocny vystup bude deaktivovano;

- prislusenstvi pfipojené ke konektoru IBT4N bude vzdy napajeno a celkova spotfeba se zvysi;

- pfijimace pfipojené ke konektoru SMTYPE budou vzdy napajeny a celkova spotieba se zvysi.

Prostuduijte si pfislusné kapitoly a technické specifikace pfislusenstvi.

Tento vyrobek m{iZe byt vybaven systémem nouzového napajeni, ktery zarucuje provoz i v pfipadé absence sitového napajeni. Nouzové napajeni je zajiSténo bateriemi, které
musi byt udrzovany nabité. Funkce nabijeni baterii je jednou z hlavnich funkci tohoto vyrobku; pohotovostni rezim se aktivuje az po dokonceni funkce nabijeni baterii.
Maximalni dobu potfebnou k Uplnému nabiti baterii najdete v navodu k pouZiti systému nouzového napajeni.

UPOZORNENI! Jakékoli jiné nez zde uréené poutiti nebo pouziti v podminkach odli$nych od téch, které jsou uvedeny v tomto navodu, se povazuje za
nevhodné, a tedy zakazané!

2.1 SEZNAM CASTIi, KTERE TVORI RIDICi JEDNOTKU
Ridici jednotka se sklada z fidici a kontrolni elektronické desky, ktera je umisténa a chranéna uvnitf skfifiky. Na "Obrazek 1" jsou zobrazeny hlavni ¢sti, které tvoii desku.
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Konektor napajeni 24 V (0) Vstupni svorka SbS (krok za krokem)
Svorka motoru M2 (pfi otevirani se pohybuje prvni) Q Vstupni svorka Open
Svorka motoru M1 (pfi zavirani se pohybuje prvni) R Vstupni svorka Close
Svorka vystupu blikajiciho svétla P1..P3 Tlatitka pro programovani centralni jednotky L1..L8
Vystupni svorka elektrického zamku Programovaci LED
Vystupni svorka OGI (indikator otevieni brany) L9..L13 Vstupni LED

Zasuvka pro IBT4N
Pojistka sluzeb (2A, typ F)
Konektor pro vyrovnavaci baterii PSS324 / solarni systém Solemyo

Vstupni svorka enkodéru motoru M2 (MC824Lnepouziva se)
Vstupni svorka enkodéru motoru M1 (MC824Lnepouziva se)
Zasuvka ,SM* pro radiovy pfijimac¢

Svorka pro radiovou anténu (jen pro OXI)

Volice typu motoru

Vstupni svorka Bluebus

Vstupni svorka Stop (alt)

Pojistka motoru (15A pro MC824H; 10A pro MC824L)
Napajeni ze sité (L-Linea; N-Neutro)
Kabelova svorka
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3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACI

Pfed provedenim instalace vyrobku je nutné:

- zkontrolovat neporusenost dodavky;

- zkontrolovat, zda je veSkery material urceny k pouziti v dokonalém stavu a zda je
vhodny pro urené pouziti;

- zkontrolujte, zda vechny podminky pouZiti odpovidaji tomu, co je uvedeno v
odstavci “Vymezené pouziti vyrobku a kapitole “TECHNICKE PARAMETRY”

- zkontrolujte, zda je prostfedi vybrané pro instalaci kompatibilni s celkovym
rozmérem produktu (viz “Obrazek 2”)

- zkontrolujte, zda je povrch vybrany pro instalaci produktu pevny a miize zarucit
stabilni upevnéni

- zkontrolujte, zda misto upevnéni neni nachylné k zaplaveni; v pfipadé potfeby
zajistéte montaz produktu dostatecné nad zemi

- zkontrolujte, zda prostor kolem produktu umoziiuje snadny a bezpecny pFistup

- ovérte, zda jsou vSechny elektrické kabely, které maji byt pouZity, typu uvedeného
v "Tabulka 1"

- zkontrolujte, zda jsou v automatizaci pfitomny mechanické dorazy pfi zavirani i
otevirani.

3.2 VYMEZENE POUZITi VYROBKU

Viyrobek lze pouzivat jen s pfevodovymi motory uvedenymi v "Tabulka 4" a v
souladu s pfislusnymi omezenimi pouziti.

3.3 IDENTIFIKACE A VNEJSI ROZMERY
Rozméry a Stitek (A), ktery umozniuje identifikaci produktu, jsou uvedeny v “Obrazek
2"

4 N\

3.4 TYPICKA INSTALACE

Na "Obrazek 3" je zobrazen pfiklad automatizacniho systému realizovaného pomoci
komponent( Nice.

© g
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ARidici jednotka

B Elektromechanicky pohon

C Blikajici majak

D Fotoburika

E Digitalni klavesnice - Ctetka transpondéri - Klicovy spinat F Sloupek pro
fotoburiku

G Mechanické dorazy otevirani

H Mechanicky doraz pfi zavirani

| Elektricky zamek

Vy3e uvedené komponenty jsou umistény podle typického a obvyklého vzoru. Na
zakladé diagramu "Obrazek 4" jako referentniho piikladu urcete pfibliznou polohu,
ve které budou nainstalovany jednotlivé komponenty predpokladané v systému.

Pred instalaci si pfipravte potfebné elektrické kabely pro vas systém
podle "Obrazek 4" a "TECHNICKE PARA METRY".

MC824H
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Tabulka 1

TECHNICKE PARAMETRY ELEKTRICKYCH KABELU

bmaki@hbcni

Parametry kabelu

Kabel NAPAJENT RIDICT JEDNOTKY
1 kabel 3 x 1,5 mm2
Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKU
1 kabel 2 x 0,5 mm?2
Maximalni délka 20 m

Kabel ANTENY
1 stinény kabel typ RG58
Maximalni délka 20 m; doporucuje se < 5 m

Kabel ZARIZENI BLUEBUS
1 kabel 2 x 0,5 mm2
Maximalni délka 20 m [poznamka 2]

Kabel KLICOVEHO SPINACE
2 kabely 2 x 0,5 mm2
Maximalni délka 50 m [poznamka 3]

Kabel NAPAJENI MOTORU
1 kabel 3 x 1,5 mm2
Maximalni délka 10 m [poznamka 4]

Kabel ELEKTRICKEHO ZAMKU
1 kabel 2 x 1 mm2
Maximalni délka 10 m

KABEL PRIPOJENI ENKODERU
1 kabel 2 x 1 mm2
Maximalni délka 10 m [poznamka 4]

Poznamka 1 Pokud je napajeci kabel delSi nez 30 m, je nutné pouzit

kabel s vétsim priifezem (3 x 2,5 mm2) a v blizkosti automatizace je
nutné nainstalovat ochranné uzemnéni.

Poznamka 2 Pokud je kabel BlueBus del$i nez 20 m, maximalné 40 m,

musi se pouzit kabel s vét$im prifezem (2 x 1 mm2).

Poznamka 3 Tyto dva kabely mohou byt nahrazeny jedinym kabelem 4

x 0,5 mm?.

Poznamka 4 Tyto kabely |ze nahradit jednim kabelem 5 x 1,5

N
N

mm?2. Pripojeni ENKODERU se ve verzi MC824L nevyzaduje.

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostiedi, ve kterém probiha
instalace.

Pfi pokladani chranicek pro vedeni elektrickych kabeli a jejich vstupu
do skiiriky fidici jednotky zkontrolujte, zda se uvnitf rozvodnych
Sachet nenachazi voda nebo kondenzat ve spojovacich trubkach.
Pfitomnost vody a vlhkosti miiZe poskodit elektronické obvody
produktu.

3.5 INSTALACE RIDICI JEDNOTKY

6 - CESKY

Upevnéte fidici jednotku na pevnou, svislou, rovnou a dostatecné
chranénou plochu. Spodni ¢ast jednotky musi byt alespoii 40 cm nad
zemi.

Ridici jednotka je vhodna i pro venkovni instalaci, protoZe je dodavana
v krytu, ktery piii spravné instalaci zarucuje stupei kryti IP54.

Pro upevnéni fidici jednotky ("Obrazek 6" a "Obrazek 7"):

1. odsroubuijte Srouby (A) a sejméte kryt (B) jednotky

2. identifikujte predlisované otvory (C) na spodni strané skiiriky a vy
vrtejte ty, které budou pouzity pro priichod kabeld

botni vstup pro kabely (D) je mozné pouZit jen v pfipadé, Ze je
jednotka instalovana uvnitf, v chranéném prostiedi.

s

(&

3. vyvrtejte otvory ve sténé (E) podle rozmérd uvedenych na obrazku a pfipra
vte vhodné hmozdinky (nejsou soucasti dodavky)

4. umistéte skfifiku (F) a upevnéte ji Srouby (G) (nejsou soucasti
dodavky)

5. pfipravte kabelové priichodky pro priichod pfipojovacich kabelll

6. provedte elektrickd zapojeni podle kapitoly “ELEKTRICKE ZA
POJENT".

Pfi instalaci dalSich zafizeni v automatizaci se fidte prislusnymi
navody.

7. Po dokonceni elektrickych zapojeni nasadte zpét kryt (B) a
zadroubuijte Srouby (A).

Ve




4 ELEKTRICKE ZAPOJENI

4.1 PRIPRAVNE KONTROLY

Elektrické propojeni rGiznych zafizeni v automatizaci (fotoburiky, digitalni klavesnice,
Ctecky transpondérovych karet atd.) s Fidici jednotkou se musi uskutecnit
prostiednictvim systému Nice "Bluebus". Ostatni pfipojeni najdete v nasledujicim

textu.

Vsechna elektricka zapojeni musi byt provedena bez pfitomnosti
elektrického napajeni a s odpojenym nouzovym napajenim (pokud je

soucasti automatizace).

Spojovaci ikony musi byt provedeny vyhradné kvalifikovanym

personalem.

4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENi

Na elektrickém vedeni je nutné pocitat se zafizenim, které zajisti

Uplné odpojeni automatizace od sité.

- Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s rozpinaci vzdalenosti, ktera
umoznuje Uplné odpojeni za podminek stanovenych v kategorii prepéti Il
v souladu s pravidly instalace. V pfipadé potfeby toto zafizeni zarucuje
rychlé a bezpetné odpojeni napajeni; musi byt proto umisténo v dosahu
automatizace. Na druhé strané, pokud je umisténo na nenapadném misté,
musi mit systém, ktery blokuje jakékoli nahodné nebo neopravnéné
opétovné pfipojeni napajeni, aby se zabranilo jakémukoli nebezpeci.

4.2.1 SCHEMA ZAPOJENi
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4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Popis oznaceni na elektronické desce u pislusnych svorek.
Tabulka 2
ELEKTRICKE ZAPOJENI
Svorky Funkce Popis Typ kabelu
MAM Motor 1 PFipojeni motoru M1 [poznamka 1] 3x 1,5 mm?
MAM Motor 2 Pfipojeni motoru M2 3x 1,5 mm?
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ELEKTRICKE ZAPOJENI

Svorky Funkce Popis Typ kabelu
Vystup pro vystrazné svétlo s 12 V zarovkou (maximalné 21 W). Vystup je mozné

s 2
Flash Majak naprogramovat (viz odstavec “Programovani prvni trovné (ON-OFF)"). 2x0,5mm

o Vystup pro elektromagneticky zamek 12 Va (maximalné 15 VA). Vystup je mozné )
== Elektricky zamek naprogramovat (viz odstavec “Programovani prvni tirovné (ON-OFF)”). 21,0 mm

Vystup ,Indikace otevfené brany” pro signaliza¢ni lampu 24 V, maximalné 4 W. Vystup je )
oGl oal mozné naprogramovat (viz odstavec “Programovani prvni Grovné (ON-OFF)”). 1x0,5mm
ENC
[poznamka | Enkodér 1 Vstup pro enkodér motoru 1. Neni nutné dodrzovat polaritu 2 x 1,0 mm?
2]
ENC
[poznamka | Enkodér 2 Vstup pro enkodér motoru 2. Neni nutné dodrzovat polaritu 2x1,0mm?
2]
) Pfipojeni antény radiového pfijimace (jen pro OXI). Pro OXIBD viz odstavec o

Y_' Anténa "Pfipojeni radiového pfijimace typu SM”. Lstinény kabel typ RG38

Vistup pro kompatibilni zafizeni: EPMORB, F210B, EPSB, EPMB, EPLB.
Zatizeni jsou paralelné propojena dvéma vodici, kterymi prochazi napajeni
i komunikacni signaly. Dodrzovani polarity se nevyzaduje. Béhem faze uceni
Bluebus BlueBus se kazdé zafizeni pripojené k fidici jednotce rozpozna individualné diky 2 x 0,5 mm?
jedine¢nému kodu. Pri kazdém pfidani nebo odebrani zafizeni bude nutné, aby fidici jednotka
provedla uceni (viz odstavec "U¢eni piipojenych zafizeni").

Vstup pro zafizeni, ktera svym zasahem zpisobi okamzité zastaveni
probihajiciho pohybu a nasledny kratky zpétny chod. Na tento vstup lze pfipojit
kontakty NO (normalné oteviené), NC (normalné zaviené) nebo zafizeni s
vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ, jako jsou citlivé lidty. Kazdé zafizeni
pfipojené k tomuto vstupu fidici jednotka béhem faze uceni rozpozna
samostatné (viz odstavec "Ueni pfipojenych zafizeni"). Pokud béhem

této faze fidici jednotka zjisti jakoukoli odchylku od nauceného stavu, spusti

2

Stop Stop STOP. Na tento vstup miiZe byt pfipojeno jedno nebo vice zafizeni, i kdyz se 1x0.5mm

navzajem lidi: paralelné nékolik zafizeni NO, bez omezeni mnoZzstvi; sériové nékolik zafizeni NC,

bez omezeni mnozstvi; paralelné 2 zafizeni s

vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ. Pokud je zafizeni vice nez 2, je nutné

je zapojit kaskadovité s jednim zakoncovacim rezistorem 8,2 kQ; paralelné 2

zafizeni NO a NC, umisténim rezistoru 8,2 kQ do série s kontaktem NC (to umozfiuje i

kombinaci 3 zafizeni: NO, NCa 8,2 kQ).
SbS Krok za krokem \k/::)llizrr[:ro tladitko NO (normalné oteviené) pro odesilani prikazd v rezimu krok za 1x0,5 mm?

Vstup pro ovladaci zafizeni, ktera zplisobi pouze otevieni. K tomuto vstupu je )
Open Open mozné pripojit kontakty typu NO (normalné oteviené). 1x0.5mm
Close Close Vstup pro ovladaci zafizenti, ktera zplisobi pouze zavfeni. K tomuto vstupu je 1x0,5 mm?

mozné pripojit kontakty typu NO (normalné oteviené).

Poznamka 1 Nepouziva se pro jednokfidlové brany (fidici jednotka automaticky rozpozna, zda je nainstalovan jen jeden motor). Poznamka 2 Vstupy ENC

se ve verzi MC824L nepouzivaji.

4.2.3 POSTUP ZAPOJENI 4

Elektrické pfipojeni ("Obrazek 8"): o

1. vyjméte svorky z jejich pozic

2. pfipojte rlizna zafizeni k pfisluSnym svorkam podle schématu na
"Obrazek 8"

3. vratte svorky zpét na své misto. ’

4. pfipojte napajeci kabel ke svorce (A) a zajistéte ho kabelovou prlichodkou
(B) ("Obrazek 9").

Pokud je v systému jen jeden motor s pievodovkou, pripojte
ho na svorku M2 a svorku M1 nechte volnou. A

D0 000 ODOOQ
0 ® 0000 O
0 ® 60 6 0 0a
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4.3 PRIBDNEDIF@ALSICH ZARIZENI K RIDICI

V pipadé potieby napajeni externich zafizeni, napfiklad bezdotykového spinace
reagujiciho na pfiblizeni pro prikazy s transpondérem nebo pro osvétleni klicového
spinace, je mozné pouzit napajeni v souladu s obrazkem.

Napajeci napéti je 24Vc -30% + +50% s maximalnim dostupnym proudem 200maA.

/® STOP SBS \
I
(i) (i)
24V=
- J

Napéti dostupné na svorkach “Sbs” a “STOP” ziistava pfitomno i po
aktivaci funkce “Stand By” na desce.

B

Elektrické piipojeni zafizeni nebo snimacti, které musi byt pro svou
¢innost vZdy napajeny, zpiisobuje zvy3eni spotieby energie tohoto
vyrobku. Spotfeba energie uvedena v kapitole "TECHNICKE
PARAMETRY" nezohlediiuje pfipojena externi zafizeni.

B

4.4 ADRESMANVSTIROLEBMIEBIRIZEN]

Aby centralni jednotka rozpoznala zafizeni pfipojena systémem "BlueBus', je nutné
provést jejich adresovani.

Tato operace musi byt provedena spravnym umisténim elektrického mstku
pfitomného v kazdém zafizeni (viz i navod k pouziti kazdého jednotlivého zafizeni).
Nize je uvedeno schéma adresovani fotobunék podle jejich typu.

NG J
Tabulka 3
Fotoburika Poloha mstkii
FOTO

L=

Vnéjsi fotoburika h = 50 se zasahem pii
zavirani (zastavi a obrati pohyb)

FOTO Il
Vnéjsi fotoburika h = 100 se zasahem pii
zavirani (zastavi a obrati pohyb)

e

FOTO 1
Vnitini fotoburika h = 50 se zasahem pfi
zavirani (zastavi a zméni smér) i pfi otevirani

Es

(zastavi a pokracuje po uvolnéni fotobuiiky)

ADRESY FOTOBUNEK

Fotobuiika Poloha miistki

FOTO 11l
oy

Vnitini fotoburika h = 100 se zasahem pfi
zavirani (zastavi a zméni smér) i pii otevirani
(zastavi a pokracuje po uvolnéni fotoburiky)

o o

P
©
Exy

FOTO 2
Na konci postupu instalace nebo po odebrani fotobunék ¢i jinych

Vnitini fotoburika se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

zafizeni se musi provést postup uceni (viz ¢ast "Uceni pfipojenych
zarizeni").

FOTO 21I
Vhitini fotobuiika se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 3 KONFIGURACE NEN POVOLENA

4.5 PRVNI ZAPNUTI A KONTROLA ZAPOJENI
Po pfipojeni napajeni fidici jednotky provedte nasledujici kontroly ("Obrazek 12"):

1. po nékolika sekundach zkontrolujte, zda kontrolka "Bluebus” (A)
pravidelné blika s frekvenci jednoho bliknuti za sekundu

2. Zkontrolujte, zda LED diody fotobunék TX (vysilani) i RX (pfijem)
blikaji. Typ blikani v této fazi neni dilezity

3. zkontrolujte, zda je blikajici svétlo pfipojené k vystupu "Flash” vyp

nuté.
4 N
(12
A
— — K BIuebus’: Stop: SbeOpen:CIose—
N5y <
1 [ 4“&11 ol [al [a] (5
FoW s e ow
—

(& J

Pokud néktera z kontrol nedopadne Gspésné, je nutné odpojit napajeni
fidici jednotky a zkontrolovat vSechna piedchozi elektricka zapojeni.

4.6 UCENI PRIPOJENYCH ZARIZENI
Po prvm’m zapnuti je nutné, aby fidici jednotka rozpoznala zafizeni pfipojena ke
vstupim "Bluebus” a “Stop”.

Faze udeni se musi provést i v pfipadé, Ze k fidici jednotce neni
pfipojeno zadné zafizeni.

CESKY - 9



Ridici jednotka je schopna individualné rozpoznat riizna pfipojena zafizeni diky
uceni a detekovat mozné poruchy.

Z tohoto dlvodu je nutné provést uceni zafizeni vzdy, kdyz se nékteré z nich pfida
nebo odebere.

/® N
f — Bluebus| Stop: SbS fOpen:CIoseﬁ
B 1234567891012 BH B B B
U] | dnlelsn
[l i&\l ol [al [+
@ 2IN 24 94 9l
Z 5 NCTI VO O
| Open A :/ é*fL‘l
| Stop/Set N L2
Close ¥V E
N\ J

LED diody “L1” a “L2” na fidici jednotce (“Obrazek 13”) blikaji pomalu, coz

signalizuje potfebu provést uceni.

Postupuijte pfitom nasledovné:

1. stisknéte soucasné a drzte stisknuta tlacitka fa g

2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED ,L1“ a,L2“ za¢nou blikat rychle (pfiblizné
po 3 sekundéch)

3. potkejte nékolik sekund, dokud Fidici jednotka nedokonci
natitani zafizeni

4. na konci této faze musi byt LED dioda “Stop” (S) rozsvicena a
LED diody “L1” a “L2” musi zhasnout (LED diody “L3” a “L4” mohou zatit
blikat).

4.7 VYBER MOTORU
Ridici jednotka je vybavena voliem (A - "Obrazek 14), ktery umozfiuje urcit typ
pouzitého motoru (viz "Tabulka 4).

4 N\

A
—¥ —— Bluebusy Stop i SbS [yOpen((Closel—
B [emeo0 0 BEl0H B |
[ | [a] &l [al 3l (5] (5]
——
\ Y

Nastaveni piepinace motoru se musi provést pred aktivaci uceni poloh
mechanickych dorazii.

w Jind konfigurace nez 'Tabulka 4' neni povolena.

10 - CESKY

Tabulka 4
Typ motoru Vybér motoru g)‘ll)irea;:ani na
MC824H
MB4024 - MB5024 - 0123456789101112
HY7024 - HY7124 ol MB4024
8123456789101112
MFAB3024 4 HHHHHHHHH ME3024
T0O4024 - XFAB2124 - 01234567389101112
LFAB4024 Sl T04024
of2345678910112
TO5024 - TO50241 3 HHHHHHHHH TO5024
of2345678910112
TO7024 - TO6024HS 4 HHHHHHHHH TO7024
8123456789101112
BFAB5024 + HHHHHHHHH BM5024
- MFABQ0: RN,
WINGOELITE
ngi%g‘j‘:g' Q1234567891011 WINGOE
easaoas | E Ly
TTN6024HS
MC824L
8123456789101112
OLTRE1824 4 HHHHHHHHH OLTRE1824

4.8 UCENI POLOH MECHANICKYCH DORAZ0

Po uceni zafizeni je nutné provést uceni poloh mechanickych dorazd (maximalni
otevieni a maximalni zavfeni). Tento postup miZze byt proveden tfemi zplsoby:
automaticky, manualni a smiSeny. V reZimu automatico provede Fidici jednotka
uceni mechanickych doraz(, vypotita nejvhodnéjsi fazova zpozdéni kfidel a vypocita
body zpomaleni “SA” a “SC” ("Obrazek 15").

V rezimu manuale se pozice (‘Obrazek 15”) programuji jednotlivé, posouvanim
kidel do pozadovanych bodd. Pozici k naprogramovani lze identifikovat podle
blikani jedné z osmi LED diod “L1...L8” (Viz ,Tabulka 5").

V rezimu misto je mozné provést automatickou proceduru a nasledné pomoci
manualni procedury upravit jednu nebo vice pozic, s vyjimkou pozic “0” a “1”, které
odpovidaji mechanickym dorazim.

~




Tabulka 5
PROGRAMOVACI POLOHY
Poloha LED |Popis
Poloha 0 Poloha maximalniho zavieni: kdyz kfidlo
o (; a1 L1 pfislusejici motoru 1 narazi na mechanicky
(motor 1) doraz zavfeni
Poloha 0 Poloha maximalniho zavieni: kdyz kfidlo
0 c; a2 L2 pfislusejici motoru 2 narazi na mechanicky
(motor 2) doraz zavfeni
Poloha SA L3 Fazové zpozdéni pfi otevirani: kdyz kiidlo motoru 2
(motor 2) pekroti tuto pozici, zatne se otevirani kfidla 1
Pozadovana pozice otevfeni: pozice, ve které
se ma kfidlo pfipojené k motoru 1 zastavit na
Pozice A L4 konci oteviraciho pohybu. Tato pozice nemusi
(motor 1) odpovidat mechanickému dorazu otevieni, miize byt
zvolena libovolné mezi pozici “0”a “1”
Pozadovana pozice otevfeni: pozice, ve které
se ma kfidlo pfipojené k motoru 2 zastavit na
Pozice A L5 konci oteviraciho pohybu. Tato pozice nemusi
(motor 2) odpovidat mechanickému dorazu otevfeni, mize byt
zvolena libovolné mezi pozici “0” a “1”
Fazové zpozdéni pfi zavirani: kdyz se kfidlo 1
PoIt;ha 1SC L6 nachazi pod touto pozici, zaCne se zavirani
(motor 1) Kidla 2
Poloha 1 Poloha maximalniho otevreni: kdyz kfidlo
0 (; a1 L7 pfislusejici motoru 1 narazi na mechanicky
{motor 1) doraz otevieni
Poloha 1 Poloha maximalniho otevfeni: kdyz kfidlo
( 0 ?( 32) L8 pfislusejici motoru 2 narazi na mechanicky
AL doraz otevfeni
4.8.1 AUTOMATICKE UCENI
e @ N
Open A =
| Stop/Set :/ Eki L3
i c L4
Close Vv g
- J

Pro provedeni automatického uceni:
1. stisknéte a soucasné drzte tlacitkagah
2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED diody “L3” a “L4” za¢nou rychle blikat (po
pfiblizné 5 s)
3. zkontrolujte, zda automatizace provadi nasledujici sekvence
pohybi:
a. pomalé zavirani motoru M1 az po mechanicky doraz
b. pomalé zavirani motoru M2 az po mechanicky doraz
¢. pomalé otevirani motoru M2 a motoru M1 az po doraz
d. rychlé zavieni motorti M1 a M2.

Pokud prvni pohyb (a) nezavira kfidlo ovladané motorem M1, ale to
ovladané motorem M2, stisknéte tlacitko f nebo h pro zastaveni faze
uceni. Nasledné prohodte pfipojeni motori M1 a M2 na svorkach fidici
jednotky a také jejich prislusnych enkodérii. Potom zopakuijte
proceduru automatického uceni.

Y

Pokud prvni dva pohyby (a a b) nejsou “zavieni”, ale “otev feni”,
stisknéte tlacitko f nebo h pro zasta veni faze uceni. V tomto bodé na
motoru, ktery provedl pohyb otevieni, prohodte vodice ovladani
(vnéjsi pozice na svorce) a zopakujte postup automatického uceni.

4. na konci pohybu zavieni (d) obou motor(i LED diody “L3”
a “L4” zhasnou, coz naznacuje, ze postup byl proveden spravné.

Pokud béhem automatického uceni dojde k zasahu fotobunék nebo
zafizeni pfipojeného ke vstupu “stop”, postup se pFerusi a LED dioda L1
zacne blikat. V tomto pfipadé je nutné zopakovat postup
automatického uceni.

Postup automatického uceni miize byt proveden kdykoli, i po instalaci;
napfiklad po zméné polohy mechanickych dorazi.

4.8.2 MANUALNI UCENi

Postup uceni ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisknutim jednoho
tlacitka a druhého. Po uplynuti této doby se postup automaticky
ukonci a ulozi provedené zmény az do toho okamziku.

4 N
Open A [
H N
¥ — E
stop/set [—z T —L3
: s L4
Close ¥ g
&
- J

Béhem blikani LED diod "L1..L8" pro presun z jedné LED na druhou
staci kratké stisknuti tlacitka f nebo h (LED dioda blika, coZ indikuje
aktualni polohu).

Béhem blikani LED "L1..L8" je pro pohyb motoru v jed nom nebo
druhém sméru nutné nepretrzité stisknuti tlacitka f nebo h.

L

Pro provedeni manualniho uceni:
1. stisknéte a soucasné drzte tlacitka g ah
2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED dioda “L1” za¢ne blikat (po pfiblizné 3
5)
3. LED dioda “L1” blika: poloha 0 M1
- pro ovladani a pfivedeni motoru 1 do pozice “0” (“Obrazek 157): stisknéte
a drzte tlacitko f nebo h. Po dosazeni pozice tlacitko uvolnéte pro
zastaveni pohybu
- pro ulozeni polohy stisknéte a drZte tlaCitko g alespon 3 sekundy a potom
ho uvolnéte (po 2 s LED dioda “L1” zlistane svitit a po uvolnéni tlatitka g
za¢ne blikat LED dioda “L2”)
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4. LED dioda “L2” blika: poloha 0 M2
- pro ovladani a pfivedeni motoru 2 do pozice “0” (“Obrazek 15”): stisknéte
a drzte tlacitko f nebo h. Po dosazeni pozice tlacitko uvolnéte pro
zastaveni pohybu
- pro ulozZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko g alespor 3 sekundy a potom
ho uvolnéte (po 2 s LED dioda “L2” z(istane svitit a po uvolnéni tlatitka g
zacne blikat LED dioda “L3")

5. LED dioda “L3” blika: poloha SA M2
- pro ovladani a pfivedeni motoru 2 do pozice “SA” (“Obrazek 15”):
stisknéte a drZte tlacitko f nebo h. Po dosazeni pozice tlacitko uvolnéte
pro zastaveni pohybu
- pro ulozZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko g alespon 3 sekundy a potom
ho uvolnéte (po 2 s LED dioda “L3” zlistane svitit a po uvolnéni tlacitka g
zatne blikat LED dioda “L4")

6. LED dioda “L4” blika: poloha A M1
- pro ovladani a pfivedeni motoru 1 do pozice “A” (‘Obrazek 15”): stisknéte
a drzte tlacitko f nebo h. Po dosazeni pozice tlacitko uvolnéte pro
zastaveni pohybu
- pro ulozeni polohy stisknéte a drzte tlacitko g alespon 3 sekundy a potom
ho uvolnéte (po 2 s LED dioda “L4” zlistane svitit a po uvolnéni tlatitka g
zacne blikat LED dioda “L5")

7. LED dioda “L5” blika: poloha A M2
- pro ovladani a piivedeni motoru 2 do pozice “A” (‘Obrazek 15”): stisknéte
a drzte tlacitko f nebo h. Po dosazeni pozice tlacitko uvolnéte pro
zastaveni pohybu
- pro ulozZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko g alespon 3 sekundy a potom
ho uvolnéte (po 2 s LED dioda “L5” zlistane svitit a po uvolnéni tlatitka g
zacne blikat LED dioda “L6")

8. LED dioda “L6” blika: poloha SC M1
- pro ovladani a pfivedeni motoru 1 do pozice “SC” ("Obrazek 157):
stisknéte a drZte tlacitko f nebo h. Po dosazeni pozice tlacitko uvolnéte
pro zastaveni pohybu
- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlaCitko g alespon 3 sekundy a potom
ho uvolnéte (po 2 s LED dioda “L6” zlistane svitit a po uvolnéni tlacitka g
zatne blikat LED dioda “L7")

9. LED dioda “L7” blika: poloha 1 M1
- pro ovladani a pfivedeni motoru 1 do pozice “1” (“Obrazek 15”): stisknéte
a drzte tlacitko f nebo h. Po dosazeni pozice tlacitko uvolnéte pro
zastaveni pohybu
- pro ulozeni polohy stisknéte a drzte tlacitko g alespon 3 sekundy a potom
ho uvolnéte (po 2 s LED dioda “L7” zlistane svitit a po uvolnéni tlatitka g
zacne blikat LED dioda “L8")
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10. LED dioda “L8” blika: poloha 1 M2
- pro ovladani a pfivedeni motoru 2 do pozice “1” (“Obrazek 15”): stisknéte
a drzte tlacitko f nebo h. Po dosazeni pozice tlacitko uvolnéte pro
zastaveni pohybu
- pro ulozeni pozice stisknéte a drzte tlacitko g alespon 3 sekundy a potom
ho uvolnéte (po 2 s ziistane LED “L8” svitit a po uvolnéni tlacitka g se
ukonci manualni programovani).

& V piripadé systému s jednim motorem:

- pokracujte podle bodd 1 a 2
- v bodech 3 a 9 stisknéte a drzte tladitko g alespofi 3 sekundy a potom ho
uvolnéte
- po 2 s pfislusna LED zlistane svitit az do uvolnéni tlacitka
g. Nasledné zacne blikat dalsi.
Neprogramujte pozice odpovidajici LED L3 (SA motoru M2), L4 (A
motoru M1) a L6 (SC motoru M1). Pro prechod mezi jednotlivymi LED
staci kratké stisknuti tlatitka f nebo h (LED blika, coz oznacuje aktualni
pozici).

4.8.3 SMISENE UCENi

Postup uceni ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisknutim jednoho
tlacitka a druhého. Po uplynuti této doby se postup automaticky
ukondi a ulozi provedené zmény az do toho okamziku.

4 N

Open A =

L N

f —El&
stop/Set [~z —L3

: | L4
Close ¥ g

H I g

. J

Pro provedeni smiseného uceni:

1. provedte automatické uceni podle odstavce “‘Automatické ucen
ie"

2. stisknéte a soutasné drzte tlatitkagah

3. uvolnéte tlaCitka, kdyz LED dioda "L1" zaCne blikat

4. kratkym stisknutim tlacitka f nebo h pfesurite
blikajici LED diodu (L1...L8) na pozadovanou polohu

5. opakuijte tento postup pro v3echny ostatni polohy, které chcete
upravit.

6. Pokud chcete ukonCit manualni uceni, opakované tisknéte tlacitko
h, dokud se blikajici LED nepfesune za pozici 'L8.




49 KONTROLA POHYBU BRANY

Po ukonceni faze uceni se doporucuje, aby centralni jednotka provedla nékolik
pohybUi otevirani a zavirani, aby se ovéfil spravny pohyb brany a pfitomnost
pfipadnych montaznich a nastavovacich chyb.

' N\

Open A 1=
e
1%
Stop/Set N
15
15
Close ¥ |
1%
- J

1. Postupujte pfitom nasledovné:

2. stisknéte tlacitko f (“Obrazek 19”). Ovéfte, Ze béhem ote
viraciho pohybu probiha faze zrychleni, faze konstantni rychlosti a faze
zpomaleni. Po ukonceni pohybu se kfidla musi zastavit nékolik centimetr{i
pied mechanickym dorazem otevieni

3. stisknéte tlacitko h (“Obrazek 19”) a ovéfte, Zze béhem
zaviraciho pohybu probiha faze zrychleni, faze konstantni rychlosti a faze
zpomaleni. Na konci musi byt kfidla uplné zaviena na mechanickém dorazu
zavieni

4. ovérte, ze vSechny predtim nastavené funkce byly fidici jed
notkou nauceny.

5 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO PROVOZU

Jedna se o nejdllezitéjsi fazi realizace automatizace pro zajisténi maximalni
bezpelnosti zafizeni. Zavéretna kontrola pfed uvedenim do provozu miiZe byt
pouzita i pro pravidelnou kontrolu zafizeni, ktera tvofi automatizaci.

Faze testovani a uvedeni automatizace do provozu musi provadét
kvalifikovani a zkuSeni pracovnici, ktefi musi urcit potfebné testy pro
ovéfeni pfijatych feSeni viiti pfitomnym rizikiim a ovéfit soulad s
platnymi zakony, normami a predpisy: zejména viechny poZadavky
normy EN 12445, ktera stanovuje metody testovani pro ovéreni
automatizace bran.

PFidavna zafizeni musi byt podrobena specifické zavérecné kontrole pred uvedenim
do provozu, jednak z hlediska funkcnosti a jednak z hlediska spravné interakce s
fidici jednotkou. Vychazejte proto z navodd k jednotlivym zafizenim.

5.1 ZAPERBE(PUKONTROLA PRED UVEDENIM DO

Posloupnost operaci, které se maji provést pfi testovani, popsana nize, se vztahuje

na typickou instalaci ("Obrazek 3").

Pro provedeni zavérecné kontroly postupujte nasledovné: i

1. Zkontrolujte, zda byl presné dodrzen obsah kapitoly ,VSEOBECNA
BEZPECNOSTNi VAROVANI A OPATRENI* (strana 3)

2. Odblokujte motory pro rucni ovladani, jak je popsano v pfislusném
navodu k obsluze. Piisobenim na kfidlo v misté ur¢eném pro ru¢ni ovladani
zkontrolujte moznost pohybu kfidla pfi otevirani a zavirani silou mensi nez
390N

3. zablokujte motory, jak je popsano v pfislusném navodu k ob
sluze

4. pomoci ovladacich zafizeni (vysilac, ovladaci tlacitko, klicovy
spinac atd.) provedte testy otevirani, zavirani a zastaveni brany, abyste
overili, zda pohyb kfidel odpovida ocekavani. Doporucuje se provést nékolik
test(i pro posouzeni pohybu kiidel a ovéreni pfipadnych montaznich a
nastavovacich chyb i pfitomnosti specifickych bodii tfeni

5. postupné zkontrolujte spravnou ¢innost viech bezpecnostnich
zafizeni v systému (fotoburiky, citlivé liSty atd.). V pfipadé zasahu zafizeni
vyda kontrolka "Bluebus" (A - "Obrazek 12) na fidici jednotce dvé rychlejsi
bliknuti pro potvrzeni rozpoznani

6. Pokud by byly nebezpetné situace zplisobené pohybem kiidel
odvraceny prostrednictvim omezeni sily narazu, je nutné zméfit silu podle
pokyn(i uvedenych v normé EN 12445 a pfipadné, kdyz se kontrola ,sily
motoru” pouZiva jako pomoc pro systém omezeni sily narazu, zkuste najit
nastaveni, které nabidne nejlepsi vysledky

5.2 UVEDENI DO PROVOZU

Uvedeni do provozu miize probéhnout az po provedeni vSech fazi
kolaudace s kladnym vysledkem.

Pred uvedenim automatizace do provozu informujte vlastnika o
nebezpecich a zbytkovych rizicich, ktera jsou stale pfitomna.

Pfi uvedeni do provozu postupujte nasledovné:

1. Vytvorte technickou dokumentaci automatizace, ktera ma obsahovat nasle
dujici dokumenty: celkovy vykres automatizace, schéma provedenych
elektrickych pripojeni, analyzu pfitomnych rizik a prislusna pfijata feseni,
prohladeni vyrobce o shodé viech pouzitych zafizeni a prohlaseni o shodé
vyplnéné technikem provadéjicim instalaci

2. Umistéte na branu Stitek, na kterém jsou uvedeny minimalné tyto
(daje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za ,uvedeni
do provozu®), vyrobni ¢islo, rok vyroby a oznaceni ,CE*

3. Vyplite a doructe vlastnikovi automatizace prohlaseni o shodé au
tomatizace

4. Vlyplnite a doructe vlastnikovi automatizace ,navod k pouZiti“ au
tomatizace

5. Vypliite a doructe vlastnikovi automatizace ,plan udrzby’, ktery
obsahuje pokyny pro Udrzbu viech zafizeni automatizace.

Pro veskerou uvedenou dokumentaci firma Nice poskytuje
prostiednictvim své servisni sluzby: navody a pfirucky.
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- 6.1 POUZITI PROGRAMOVACICH TLACITEK
©  PROGRAMOVANi [Open Al Tlatitko pro ovladani otevirani brany

Tlacitko pro vybér v programovaci fazi.
Na fidici jednotce jsou 3 tlacitka: f,gah

(“Obrazek 20”), ktera lze pouzit k ovladani jednotky béhem testova

ni i k programovani dostupnych funkci. [Stop/Set] Tlatitko pro zastaveni pohybu
Tlacitko i se nepouziva. Pokud je stisknuto déle nez 5 sekund, umoZiiuje vstup do programovaci
faze.
4 B
@ Open A = v T
5 [Close V] Tlacitko pro ovladani zavirani brany
Stop/Set EE Tlacitko pro vybér v programovaci fazi.
5 [Radio =)]
Close v | LIS - Tlatitko se nepouziva.
- _ J

Dostupné programovatelné funkce jsou uspofadany na dvou trovnich
a jejich provozni stav je signalizovan osmi LED diodami L1 ... L8" na
fidici jednotce (LED sviti = aktivni funkce; LED zhasnuta = neaktivni funkce).

6.2 PROGRAMOVANI PRVNI UROVNE (ON-OFF)
V8echny funkce prvni drovné jsou z vyroby nastaveny na "OFF" a m{zete je kdykoli zménit. Pokud chcete zkontrolovat r(izné funkce, viz "Tabulka 6".

6.2.1 PROGRAMOVACI POSTUP PRVNi UROVNE

Programovaci postup ma mezi stisknutim jednoho tlacitka a dalSiho tlacitka maximalni dobu 20 sekund. Po uplynuti této doby se postup automaticky
ukonci, pficemz se uloZi zmény, které jste do tohoto bodu provedli.

Programovani prvni drovné:
1. Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko g, dokud LED L1 neza¢ne blikat
2. uvolnéte tlacitko g, kdyZ LED dioda “L1” zatne blikat
3. Stisknéte tlacitko f nebo h pro pfesunuti blikajici LED na LED predstavujici funkci, kterd ma byt zménéna
4, stisknéte tlacitko g pro zménu stavu funkce:
- rychlé blikani = OFF
- pomalé blikani = ON
5. tekejte 10 sekund (maximalni doba) na ukonceni programovani.

|I Pro naprogramovani dalSich funkci na ,ON“ nebo ,OFF* béhem provadéni postupu je nutné zopakovat body 2 a 3 béhem této faze.

Tabulka 6

FUNKCE PRVNI UROVNE (ON - OFF)
LED Funkce Popis

Aktivni funkce: po pohybu otevieni se provede pauza (rovna naprogramované dobé pauzy), po které centralni jednotka automaticky

spusti pohyb zavreni. Vyrobni hodnota doby pauzy je 30 sekund.

Neaktivni funkce: provoz je typu “poloautomaticky”.

Funkce AKTIVNI: pokud béhem otevirani nebo zavirani zasahnou fotoburiky, doba pauzy se zkrati na 5 sekund bez ohledu na
naprogramovanou “dobu pauzy”. Pfi deaktivované “funkci automatického zavirani”, pokud béhem otevirani nebo zavirani zasahnou fotoburiky,
L2 Zavit po foto aktivuje se ‘automatické zavirani” s naprogramovanou “dobou pauzy’.

Neaktivni funkce: doba pauzy bude naprogramovana nebo nebude zadné automatické zavieni, pokud funkce neni aktivni.

Automatické

L1 zavirani

Aktivni funkce: v pipadé vypadku elektrické energie, i kratkého, po 10 sekundach od obnoveni napajeni
fidici jednotka zjisti otevienou branu a automaticky spusti zaviraci pohyb, kterému predchazi 5 sekund predblikavani.

L3 Vzdy zaviit
Funkce NEAKTIVNI: po obnoveni napéjeni ziistanou kfidla brany tam, kde byla.
Funkce ACTIVE: po 5 minutach od ukonceni pohybu fidici jednotka vypne vystup "Bluebus” (pfipojena zafizeni) a viechny kontrolky kromé
kontrolky Bluebus, ktera bude blikat pomaleji. KdyZ fidici jednotka pfijme prikaz, obnovi normalni provoz (s kratkym zpozdénim). Tato funkce je
L4 Stand-by tutto urcena ke snizeni spotfeby, coz je ddlezity aspekt pfi napajeni z baterii nebo fotovoltaickych panel.

Funkce je ve vychozim stavu aktivni.
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FUNKCE PRVNI UROVNE (ON - OFF)
LED Funkce Popis

L5 Elektrozamek / Aktivni funkce: vystup ‘elektrozamek” prepne svou funkci na “orienta¢ni osvétleni”.
Orientacni osvétleni Neaktivni funkce: vystup funguje jako elektrozamek.
Aktivni funkce: vystrazné svétlo se aktivuje 3 sekundy pred zatatkem pohybu, aby pfedem signalizovalo
L6 Predblikani nebezpeti.
Neaktivni funkce: vystrazné svétlo zacne blikat pfi startu pohybu.
“Zaviit” se zméni i y
L7 na “Castetné Funkce AKTIVNI: vstup “Close” na fidici jednotce zméni svou funkci na “Caste¢né otevieni 1"
otevieni 1”
“Kontrolka . .
L8 oteviené brany” Funkce AKTIVNI: vystup “kontrolka oteviené brany” na fidici jednotce zméni svou funkci na “kontrolka (drzby”. Funkce NEAKTIVNI:
nebo “Kontrolka vystup funguje jako “kontrolka oteviené brany”.
udrzby”

6.3 PROGRAMOVANI DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

V8echny parametry druhé Grovné jsou naprogramovany z vyroby, jak je uvedeno "Sedou barvou" v "Tabulka 7", a [ze je kdykoli zménit. Parametry jsou nastavitelné na

stupnici od 1 do 8. Pokud chcete zkontrolovat hodnotu odpovidajici kazdé LED, viz "Tabulka 7".

6.3.1 PROGRAMOVACI POSTUP DRUHE UROVNE

Programovaci postup ma mezi stisknutim jednoho tlacitka a dalSiho tlacitka maximalni dobu 20 sekund. Po uplynuti této doby se postup automaticky
ukonci, piicemz se uloZi zmény, které jste do tohoto bodu provedli.

Programovani druhé Grovné:

1. Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko g, dokud LED L1 neza¢ne blikat

2. uvolnéte tlacitko g, kdyZ LED dioda “L1” zacne blikat

3. Stisknéte tlacitko f nebo h pro presunuti blikajici LED na LED predstavujici ,vstupni LED® upravovaného parametru

4, stisknéte a drzte tlaitko g. Stdle se stisknutym tlacitkem g:
- Poctkejte pfiblizné 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED, ktera pfedstavuje aktualni droven upravovaného parametru
- Stisknéte tlacitko f nebo h pro pfesunuti LED predstavujici hodnotu parametru

Uvolnéte tlacitko g

¢

5.
6. Cekejte 10 sekund (maximalni doba) na ukon¢eni programovani.

Pro naprogramovani vice parametrii béhem provadéni tohoto postupu je nutné béhem této faze zopakovat operace od bodu 2 do bodu 4.

Ly
|| Nastavena hodnota zvyraznéna Sedou barvou ("Tabulka 7") znamena, Ze tato hodnota je naprogramovana z vyroby.

Tabulka 7

FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Hﬂmi Parametr tﬁ‘gveﬁ) Nastavena hodnota Popis

L1 5 sekund
L2 15 sekund

L3 30 sekund . "

L4 45 sekund NastaVUJ_e dyobu pauzy, tedyydyovt?u pred

L5 60 sekuhd automatickym zavienim. Ma ucinek pouze
sexun tehdy, pokud je aktivovano zavirani.

L6 80 sekund

L7 120 sekbnd
L8 180 sekund

L1 Doba pauzy
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FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY) Vstupni

LED Parametr (droveri) ta Popis
L1 Oteviit + zastavit - zavfit - zastavit
L2 Otevfit - zastavit - zavfit- otevfit
L3 Otevrit + zaviit - otevfit - zavfit
BYTOVY REZIM
Béhem otevirani pfikazy “Krok za krokem” a “Otevfit” nemaji Zadny cinek; pfikaz
“Zavfit” zplsobi zménu sméru pohybu, tedy zavieni kfidel.
L4
Béhem zavirani piikazy “Krok za krokem” a “Oteviit” zplisobi zménu sméru
pohybu, tedy otevieni kiidel; pfikaz “Zaviit” nema zadny ucinek.
Nastavuje sekvenci pfikazli
BYTOVY REZIM 2 piifazenych ke vstupu “SbS”, “Open”, “Close”
L2 Funkce Krokovy Béhem otevirani piikazy “Krok za krokem” a “Otevfit” nemaji Zadny cinek; pfikaz | nebo k radiovému piikazu.
rezim “Zaviit” zplisobi zménu sméru pohybu, tedy zavfeni kfidel. Pokud piikaz trva déle | Poznamka:
L5 nez 2 sekundy, provede se “Stop’. Béhem zavirani pfikazy “Krok za krokem” a nastavenim L4, L5, L7 a L8 se méni i
“Oteviit” zplisobi zménu sméru pohybu, tedy otevieni kiidel; piikaz “Zaviit’ nema | chovani pfikaz “Oteviit" a “Zaviit".
Zzadny G¢inek. Pokud pfikaz trva déle neZ 2 sekundy, provede se “Stop”. KROK ZA
KROKEM 2 (méné_nez 2 sekundy zplisobi ¢astetné
L6 otevieni)
PRITOMNOST 0SOBY
L7 Pohyb se provede jen tehdy, pokud pfikaz trva; pokud se pfikaz prerusi, pohyb
se zastavi.
L8 Otevieni v “poloautomatickém” rezimu, zavieni v rezimu “pfitomnost osoby”.
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Stredni
L3 Rychlost L4 Rychly Nastavuije rychlost motorii bdhem
motorti L5 Velmi rychly béZzného chodu.
L6 Velmi rychly
L7 Otevira rychle, zavira pomalu
L8 Otevira yelmi rychle, zavira stfedné
L1 Zadné vybijeni
L2 Urove L - Minimalni vybijeni (pfiblizné 100 ms) L3 Urover 2 -
Vybijeni — Nastavuje tr\{énl' ,:kréltké reverzace” obou motord
L4 motori po L4 Qroverj J=W po provedeni zaviraciho
Zavieni L5 Uroveri 4 — ... pohyby s cilem snizit zbytkovy tlak na
L6 Urover 5 — ... konci pohybu.
L7 Uroveri 6 - ...
L8 Uroven [/ - Maximalni vybijeni (pfiblizné 800 ms) L1 Uroveri 1 -
Minimalni sila
L2 Uroveri 2 — ...
L3 Uroveri 3 - ...
L5 Sila motorti L4 ‘,Jrove[‘ st Nastavuje silu obou motord.
L5 Uroveri 5 - ...
L6 Urove 6 — ...
L7 Urovei 7 — ...
L8 Uroven 8 - Maximalni sila
L1 P&3i 1 (qtevieni kiidla M2 na 1/4 celkového otevieni) L2 P&Si 2 (otevieni
kfidla M2 na 1/2 celkového otevieni) L3 P&3i 3 (otevreni kiidla M2 na 3/4 . I
: P A v Nastavuje typ otevfeni pfifazeny k
celkového otevieni) L4 P&si 4 (Uplné otevieni kfidla 2) pfikazu “Castetné otevieni 1”
Péi nebo Na drovnich L5, L6, L7, L8; “minimalni”
L6 tastecné L5 Caste¢ng 1 (otevfeni obou kidel na 1/4 “minimalniho” otevieni) L6 Castené 2 otevieni znamena men3i otevfeni
otevieni (otevieni obou kiidel na 1/2 “minimalniho” otevieni) L7 Caste¢né 3 (otevfeni obou kFidel mezi M1 a MZO; napfiklad pookud.N!l -
na 3/4 “mifimalnihg’ otevien) otewvra na 90 Oa M2 na 110°, minimalni
T — — —_— otevieni je 90°.
L8 Castecné 4 (otevfeni obou kfidel odpovidajici ‘minimalnimu” otevfeni)
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FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY) Vstupni

LED Parametr (droveri) ta Popis

L1 500

L2 1000

L3 1500 Upravuje pocet pohybd, po kterych se
L7 Upozornéni na L4 2500 ma signqlizovat.poviyadavek na udrzbu

udrzbu L5 5000 automatizace (viz ¢ast "Funkce

L6 10000 LUpozornéni na adrzbu“").

L7 15000

L8 20000

L1 Vysledek 1. pohybu (nejnové;si)

L2 Vysledek 2. pohybu

L3 Vysledek 3. pohybu Umodiue ovéiitt b ke

. mozfuje ovefi oruchy, ktera
L8 Seznam poruch l:: \\zziji g EE%EE nqstala ééheng Qozﬁegnich 8ypohybf1
: (viz odstavec “Historie poruch”).

L6 Vysledek 6. pohybu

L7 Vysledek 7. pohybu

L8 Vysledek 8. pohybu

6.4 SPECIALNI FUNKCE

6.4.1 FUNKCE ,,POHYBOVAT V KAZDEM PRIPADE*

Tato funkce umoZiiuje zajistit Cinnost automatizace také v pripadé, kdy nékteré
bezpecnostni zafizeni nefunguje spravné nebo kdy je Uplné nefunkéni. Automatizaci
je mozné ovladat v rezimu ,kontrola pFitomn osti obsluhy” a postupovat pfitom
nasledovné:
1. odeslat prikaz k ovladani brany pomoci vysilace nebo
klicového spinace atd. Pokud v3e funguje spravné, kfidla se budou pohybovat
normalné, jinak pokracujte bodem 2
2. Do 3 sekund znovu aktivujte piikaz a udrzujte ho aktivovany
3. po pfiblizné 2 sekundach automatizace provede pozadovany pohyb v
rezimu “pfitomna osoba’, tedy bude pokracovat v pohybu pouze do té doby,
dokud bude pfikaz udrZovan.

6.4.2 FUNKCE ,UPOZORNENI NA UDRZBU*

Tato funkce umozfiuje upozornit uzivatele, kdyZ je nutné provést Udrzbu
automatizace. Upozornéni na potfebu Udrzby se signalizuje pomoci lampy pfipojené
k vystupu “OGI", pokud je tento vystup nakonfigurovan jako “Kontrolka udrzby”.

Konfigurace je mozna jen prostfednictvim programatoru ‘Oview’ (viz ' Pfipojeni
rozhrani IBT4N').

|I Réizné signalizace kontrolky jsou uvedeny v “Tabulka 8”.

Tabulka 8
Pocet pohybi Signalizace
Pod 80 % limitu enadroponbs
Mezi 81 % a 100 % limitu Lampa blika béhem celého pohybu.
Nad 100 % limitu Lampa nepretrzité blika.

6.5 VYMAZANI PAMETI

::::::

naprogramovani. VSechna piizplisobena nastaveni se ztrati.

e | N
Open A |—
pen & IE= = —1L1
-
Stop/Set N L2
Close ¥ Iy
- J

Pro vymazani paméti fidici jednotky a obnoveni viech vyrobnich nastaveni
postupujte nasledovné:
1. stisknéte a drzte tlacitka f a h, dokud LED diody “L1”
a “L2” neza¢nou blikat
2. uvolnéte tlaCitka.
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[ (€O DELAT, KDYZ... (privodce fe$enim problém)

Néktera zafizeni jsou navrzena tak, aby signalizovala stav provozu nebo piftomnost pfipadnych poruch.

7.1 SIGNALIZACE PROSTREDNICTVIM MAJAKU

Pokud je k vystupu FLASH (A) na fidici jednotce pfipojeno vystrazné svétlo, béhem @

pohybu bude blikat s frekvenci 1 sekundy.

Pokud dojde k poruse, vystrazné svétlo bude blikat dvakrat kratce, odd
élené 1sekundovou pauzou. V “Tabulka 9” jsou popsany pficiny a mozna

fedeni pro kazdy typ poruchy signalizované vystraznym svétlem.

4 N\
|
me (RS
o U8« "
= 0], .
o O "
EE@ _ Q0000000000000 0C
Ai [} B (Op 000000000000 000C
W%E@ g~ O000000000OOOOO0OC
Q0000000000000 0C
l 288833833833333¢
=L O] 513 000000000000000¢C
g_l:@ i Q0000000000000 0C
O000000000OOOOO0C
2O 000000000000000¢
tvee w1 | 000000000000000¢
g J
Tabulka 9

SIGNALIZACE VYSTRAZNEHO SVETLA PRIPOJENEHO K VYSTUPU FLASH (“OBRAZEK 22”) Blikani

Mozné feseni

1 kratké cervené bliknuti

Kontrola zafizeni pfipojenych k systému Bluebus, provedena na zatatku pohybu, neodpovida
zafizenim ulozenym béhem faze uceni. MlZe jit o odpojend nebo vadna zafizeni, proto je nutné

2 kratka cervena bliknuti

pauza 1 sekunda Chyba v systému Bluebus . RN

T A e je zkontrolovat a pfipadné vymenit. Pokud byly
Ltk tervené bliknuti provedeny zmény, je nutné zopakovat uceni zafizeni.
;:rztl;afesr;in:nb(::‘mutl Zsah fotobuiiky Jedna nebo vice fotobunék nedava souhlas k pohybu nebo béhem pohybu

zpUsobila reverz. Zkontrolujte, zda nejsou pfitomny prekazky.

3 kratka cervena bliknuti
pauza 1 sekunda
3 kratka cervena bliknuti

Zasah funkce ,Detekce
prekazek” z omezovace sily

Béhem pohybu motory zaznamenaly zvy3ené zatiZzeni. Zkontrolujte pficinu a pfipadné
zvyste Groven sily motor(.

4 kratka cervena bliknuti

pauza 1 sekunda
4 kratka cervena bliknuti

Zasah vstupu STOP

Na zacatku pohybu nebo béhem pohybu doslo k zasahu zafizeni pfipojenych ke
vstupu STOP. Zkontrolujte pricinu.

5 kratkych ¢ervenych bliknuti

pauza 1 sekunda
5 kratkych ¢ervenych bliknuti

Chyba vnitinich parametri
fidici jednotky

Pockejte alespon 30 sekund a potom zkuste zadat pfikaz znovu, pfipadné vypnéte
napajeni. Pokud stav pretrvava, mize jit o vaznou poruchu a je nutné vyménit
elektronickou desku.

6 kratkych cervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
6 kratkych cervenych bliknuti

Prekrocen maximalni pocet
po sobé jdoucich pohybii
nebo pohybii za hodinu

Pockejte par minut, aby se omezovat poctu pohybii vratil pod maximalni
limit.

7 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
7 kratkych ¢ervenych bliknuti

Porucha na elektrickych
obvodech

Pockejte alesponi 30 sekund a potom zkuste zadat pfikaz znovu, pfipadné vypnéte
napajeni. Pokud stav pfetrvava, mize jit o vaznou poruchu a je nutné vyménit
elektronickou desku.

8 kratkych ervenych bliknuti

pauza 1 sekunda
8 kratkych cervenych bliknuti

.....

neumoziiuje provedeni dalSich
prikazi

Zkontrolujte povahu piikazu ,stale aktivni“ (napf. mdize byt aktivni pfikaz z hodin na vstupu
AUX).

9 kratkych cervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
9 kratkych cervenych bliknuti

Automatizace byla
zablokovana piikazem
“Zablokovat automatizaci”

Odblokujte automatizaci zaslanim pfikazu “Odblokovat automatizaci”

10 kratkych cervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
10 kratkych ¢ervenych bliknuti

Zasah funkce “Detekce
piekazky” z enkodéru (jen pro
MC824H)

B&hem pohybu byly motory zablokovany zvy3enym tfenim. Zkontrolujte pficinu.
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7.2 SIGNALIZACE NA RIDICi JEDNOTCE

Na fidici jednotce jsou LED diody "L1-L8" umisténé u tlacitek a LED diody "L9-L13"
umisténé u svorek fidici jednotky (‘Obrazek 23”).

Kazda z téchto LED diod mZe vysilat specialni signaly bud v béZném provozu, nebo
v pfipadé poruchy. V ¢astech "Tabulka 10" a "Tabulka 11" je popsana pfitina a
mozné fedeni kazdého typu poruchy.

Stop/Set

8119161¥1€72T 11

Close ¥

-
Tabulka 10
SIGNALIZACE LED U SVOREK RIDICi JEDNOTKY
Stav Vyznam Mozné feseni
Vsechny LED
Zkontroluijte, zda je fidici jednotka napajena.
. - Nebfit t napieni Zkoptrolujte, zda p‘gjistka T- "Obra"zek 1) nevypadlg. Pokud je pojistka spalena, zkontrolujte
Zadna LED nesviti Yepritomnost napaje fi¢inu a vyménte ji za novou se stejnymi vlastnostmi.
fidici jednotky p ymente )i za ¢ SLeym y - iy Ce
Pokud nesviti ani neblika LED "BlueBus’, pravdépodobné jde o vaznou poruchu, kterd vyzaduje
vyménu fidici jednotky.
LED BLUEBUS
Zkontroluijte, zda je fidici jednotka napajena.
Zelena LED stale zhasnuta Porucha Zkontrolujte, zda pojistka (T - "Obrazek 1") nevypadla. Pokud je pojistka spalena, zkontrolujte
pficinu a vyménte ji za novou se stejnymi vlastnostmi.
Zelens LED stle sviti Ving porucha Vyskytl se \I/éinyvpr_oblém: zkgste odpojit napdjeni fidici jednotky, a pokud stav pretrvava,
bude nutné vymenit elektronickou desku.
:e?:r:(glll.:;a SER Ve v poradku Radna ¢innost fidici jednotky.
2 rychla bliknuti zelené Zmé 5 Je normalni, pokud dojde ke zméné na jednom ze vstup(i “Sbs’, “Stop”, “Open” nebo “Close”, k
led mena stavu vstupu zasahu ovladacich fotobunék nebo k pfijeti pfikazu z vysilace.
Série cervenych bliknuti LED
oddélenych 1sekundovou Riizné Viz informace uvedené v “Tabulka 9".
pauzou
LED STOP
Zhasnuta Zasah vstupu "Stop" Vse Zkontrolujte zafizeni pripojena ke vstupu "Stop".
Rozsvicena je v poradku Vstup "Stop" aktivni.
Led SBS
Zhasnuta Vse je v poradku Vstup "Sbs" neni aktivni.
Rozsvicena Zasah vstupu "Sbs" Je normalni, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu "Sbs" skutetné aktivni.
LED OPEN
Zhasnuta Vse v pofadku Vstup "Open" neni aktivni.
Rozsvicena Zasah vstupu "Open" Je normalni, pokud je zafizeni pripojené ke vstupu "Open” aktivni.
Led CLOSE
Zhasnuta Vse v pofadku Vstup "Close" neni aktivni.
Rozsvicena Zasah vstupu "Close" Je normalni, pokud je zafizeni pripojené ke vstupu "Close" aktivni.
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Tabulka 11

SIGNALIZACE LED (L1..L4) (‘OBRAZEK 23”)

Stav Vyznam Mozné feseni

LED L1 - L2
Zména poctu zafizeni

Pomalé bliknuti LN If B’lueBus BB VyZzaduje se uceni zafizeni (viz 'Uceni pfipojenych zafizeni')
provedeno uceni
zafizeni.

LED L3 - L4
Nikdy nebylo provedeno uceni

& el poloh mechanickych dorazii w o v e e L

Pomalé bliknuti nebo po uéeni byla zménéna Vyzaduje se uceni (viz 'Uteni pfipojenych zafizeni’)
konfigurace dip piepinacu.

7.3 HISTORIE PORUCH A Ped instalaci pfijimate odpojte napajeni fidici jednotky.

Ridici jednotka umoZiuje zobrazit pipadné poruchy, které se vyskytly béhem
poslednich 8 pohybii (napf. preruseni pohybu zasahem fotoburiky nebo citlivé listy).

4 @ N
L
Open A T——L1
IS
i &
Stop/Set N
i &
Close ¥V |1
: T6—L8
\ J

Pro ovéfeni seznamu poruch:

1. podrzte tlacitko g pfiblizné 3 s

2. uvolnéte tlacitko g, kdyz LED "L1" zaCne blikat

3. stisknéte a uvolnéte tlacitka f nebo h pro piesun
uti blikani LED na "L8" (parametr ,Seznam poruch®)

4. podrzte tlaCitko g (musi zOstat stisknuté béhem krokd 5
a o)

5. potkejte priblizné 3 s, potom se rozsviti LED "L1", odpovidajici
vysledku posledniho pohybu

6. stisknéte a uvolnéte tlacitka f nebo h pro vyb
ér pozadovaného pohybu: pfislusna LED dioda blikne tolikrat, kolikrat
obvykle blika vystrazné svétlo po poruse (viz “Tabulka 9”)

7. Uvolnéte tlacitko g.

v s

8  roBREBNEE) INFORMACE

8.1 PRIPOJENI RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM

Ridici jednotka mé prostor pro vloZeni radiovych pfijimacd s konektorem SM
(volitelné pfislusenstvi), které umoZfuji ovladani jednotky na dalku pomoci vysilaci,
které plisobi na vstupy jednotky. Tento vyrobek ma konektor SM_TYPE, do kterého
[ze zapojit volitelny radiovy pfijimac. Spotfeba energie pfislusenstvi nebyla
zohlednéna pfi vypoctu spotieby v pohotovostnim rezimu. Odpovidajici spotfebu
najdete v navodu k pouziti prisluSenstvi.
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Instalace pfijimace ("Obrazek 25"):

1. sejméte kryt skfifiky fidici jednotky

2. umistéte prijimac (A) do pfislusné zasuvky (B) na elektronické
desce fidici jednotky

3. Pripojte dodavanou anténu ke svorkam 1 pfijimace (C). Alternativné,
pokud je nutné zlepsit pfijem radiového signalu instalaci venkovni antény s
koaxialnim kabelem s impedanci 50Q (typ RG58), je nezbytné pfipojit
koaxialni kabel pfimo ke svorkam 1 a 2 pfijimace (D), pfitemz se ignoruje
pfipadna svorka ,anténa“ na Ustiedné

4. nasadte zpét kryt skinky Fidici jednotky.

V tomto bodé je mozné znovu pfipojit napajeni centralni jednotky.




V “Tabulka 12" a “Tabulka 13" jsou uvedeny vazby mezi "Vystup pfijimace” a "Vstup
fidici jednotky".

Tabulka 12
Vystup &. 1 Ovladaci pfikaz ,SbS* (Krokovy rezim)
Vystup é. 2 Ovladaci prikaz ,Caste¢né oteveni 1°
Vystup &. 3 Ovladaci piikaz ,Otevfit” Ovladaci pfikaz
Vystup ¢. 4 JZaviit”
Tabulka 13
1 Krokovy rezim Ovladaci piikaz ,ShS* (Krokovy rezim) 2
AT Ovladaci prikaz ,Castecné otevieni 1°
3 Oteviit Ovladaci prikaz ,Oteviit*
4 Zaviit Ovladaci prikaz ,Zavfit"
5 Stop Zastaveni pohybu
6 E;:::gﬁ;fnz;m pro Ovladaci pfikaz v bytovém rezimu
7 Krokovy rezim Ovladani i pfi zablokované automatizaci
vysoka piedn nebo aktivnich piikazech
8 Castetné otevieni Castetné otevieni (otevFeni kfidla M2, rovné
2 1/2 celkového otevfeni)
9 Castetné otevieni Castetné otevieni (otevFeni obou kFidel,
3 rovné 1/2 celkového otevfeni)
Zpisobi pohyb otevfeni a na konci
tohoto pohybu zablokovani automatizace;
Otevieni a centralni jednotka nepfijima zadné jiné
10 zablokovani prikazy kromé “Krok za krokem vysoka
automatizace priorita”, “Odblokovat” automatizaci
nebo (pouze z Oview) piikazy: “Odblokovat a
zaviit” a “Odblokovat a otevfit”
ZpUsobi pohyb zavieni a na konci
tohoto pohybu zablokovani automatizace;
Zavfeni a centralni jednotka nepfijima zadné jiné
11 zablokovani piikazy kromé “Krok za krokem vysoka
automatizace priorita’, “Odblokovat” automatizaci
nebo (pouze z Oview) pfikazy: “Odblokovat a
zaviit” a “Odblokovat a otevfit”
ZpUisobi zastaveni pohybu a zablokovani
automatizace; centralni
- jednotka nepfijima zadné jiné pfikaz
12 ::?;ﬁ:‘:t‘;::c'e i(romé “Krokpzzi krokem vy?oképpriori¥a‘§
Odblokovat” automatizaci nebo (pouze z
Oview) piikazy: “Odblokovat a zaviit” a
“Odblokovat a oteviit”
13 Odblokoya'ni ZpUsobi gdblokgvélni automatizace a
automatizace obnoveni normalniho provozu
14 Orv\ Ti[nerv ) Pfi Easovavném vypguti se rozsviti
Vecerni osvétleni vystup Vecerni osvétleni
15 Orv\-Off e Zappe avypne stFup Vg;“erni
Vecerni osvétleni osvétleni v krokovém rezimu

|| Podrobnosti viz specificky navod k pouZiti prijimate.

8.2 PRIPOJENI ROZHRANI IBT4N

Ridici jednotka je vybavena konektorem typu ,IBT4N" pro rozhrani IBT4N, které
umoznuije pfipojeni véech zafizeni s rozhranim BusT4, jako je programovaci jednotka
Oview a Wi-Fi rozhrani IT4WIFI. Programovaci jednotka Oview umoziiuje Uplné a
rychlé fizeni faze instalace, udrzby a diagnostiky celé automatizace.

Tento vyrobek ma konektor typu IBT4, do kterého lze zapojit pfisluSenstvi, jako
napfiklad: iBT4N ; BiDiWifi; BidiZwave; ProView. Spotfeba energie pffislusenstvi
nebyla zohlednéna pfi vypocCtu spotieby v pohotovostnim rezimu. Odpovidajici
spotfebu najdete v navodu k pouziti pfisluSenstvi.

A Pfed pfipojenim rozhrani odpojte napajeni fidici jednotky.

Instalace rozhrani ("Obrazek 26"):

1. sejméte kryt skfinky fidici jednotky

2. umistéte rozhrani (A) do pfislusné zasuvky (B) na elektronické
desce Fidici jednotky

3. umistéte kabelaz (C) do pfislusné zasuvky (D) na rozhrani.

Ve

-
V tomto bodé je mozné znovu pfipojit napajeni centralni jednotky.

|| Podrobnosti viz specifické navody k pouZiti pfipojenych zafizeni.
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8.3 PRIPOJENI VYROVNAVACI BATERIE PSS324

Ridici jednotka je navrzena tak, aby byla napajena z vyrovnavacich baterii PSS324,
které zasahnou v pfipadé vypadku sitového napajeni.

& Pfed instalaci vyrovnavaci baterie odpojte napajeni fidici jednotky.

Tento vyrobek miize byt vybaven systémem nouzového napajeni, ktery
zarucuje provoz i v pripadé absence elektrické sité. Nouzové napajeni
zajistuji baterie, které musi byt udrZovany v nabitém stavu. Funkce
nabijeni baterii je jednou z hlavnich funkci tohoto vyrobku;
pohotovostni rezim se aktivuje aZ po dokonceni funkce nabijeni
baterii. Maximalni dobu potiebnou k uplnému nabiti baterii najdete v
navodu k pouziti systému nouzového napajeni.

Pro instalaci a pfipojeni zaloZni baterie:

1. sejméte kryt skfinky fidici jednotky

2. zasunte konektor vychazejici ze zalozni baterie do zasuvky (A)
na fidici jednotce

4 N\
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3. nasadte zpét kryt skfifky fidici jednotky.
V tomto bodé je mozné znovu pfipojit napdjeni centralni jednotky.

Upozornéni: Pouzivejte zalozni akumulator ureny pro provoz s
tistrednami kompatibilnimi s pohotovostnim rezimem. Pokud misto néj
pouZijete bateriovy blok PS324, musite pro spravny provoz pouzit
samostatné dostupny propojovaci kabel (CABLA11) a vypnout (OFF)
pohotovostni rezim. Spotieba pak bude odpovidat tabulce technickych
specifikaci.
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8.4 PRIPOJENi SYSTEMU SOLEMYO

Ridici jednotka je navrzena tak, aby se napajela z fotovoltaického systému Solemyo
(fotovoltaicky panel a 24 V baterie). Pro pfipojeni baterie Solemyo k Fidici jednotce
pouZijte stejny konektor (A), ktery se bézné pouziva pro vyrovnavaci baterii.

L
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Kdyz je automatizace napajena systémem ,Solemyo’, NESMi BYT
soucasné napajena ze sité.

Systém "Solemyo” lze pouzivat jen tehdy, pokud je v fidici jednotce
aktivni (ON) funkce "Stand by everything".

O  UDRZBA VYROBKU

Ridici jednotka jako elektronicka sou¢ast nevyZaduje Zadnou specialni Udrzbu.
Pravidelné, alespon kazdych 6 mésicli, zkontrolujte spravnou funkci celého systému
podle kapitoly “ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO PROVOZU'.

Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatizace, a proto musi byt
zlikvidovan spolu s ni.

Stejné jako v pripadé tkond instalace musi byt i po skonceni Zivotnosti tohoto
vyrobku Ukony zavérecné demontaze provedeny kvalifikovanym personalem.

Tento vyrobek je tvoren rliznymi druhy materiald: nékteré mohou byt recyklovany,
jiné musi byt zlikvidovany. Je nutné se informovat o systémech recyklace nebo
likvidace urcenych nafizenimi, kterd plati na vaSem Uzemi pro tuto kategorii vyrobku.

& UPOZORNENI

Nékteré ¢asti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpecné
latky, které by v pipadé tniku do Zivotniho prostiedi mohly zptsobit
Skody na samotném Zivotnim prostiedi i na lidském zdravi.

Jak informuje vedle zobrazeny sym
bol, je zakazano odhazovat ten

to vyrobek do bézného domovniho
odpadu. Proto pii jeho likvidaci prove
dte ,tfidény sbér” podle metod
urcenych nafizenimi platnymi na
vasem Uizemi, nebo doructe vyrobek
zpét prodejci pifi nakupu nového
obdobného vyrobku.

B

UPOZORNENI

Nafizeni platna na mistni irovni mohou pocitat s vyraznymi sankcemi
v piipadé svévolné likvidace tohoto vyrobku.

>



|| VSechny uvedené technické parametry se vztahuji k teploté prostredi 20 °C (£ 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo provést zmény na vyrobku
kdykoli, kdyZ to bude povaZovat za potiebné, pfi zachovani stejné funkénosti a zamysleného pouziti.

Tabulka 14
Popis Technicky parametr
MC824H | MC824L
Centrala MC824H: 230 Va 10% 50 - 60 Hz
Centrala MC824H/V1: 120 Va £10% 50 - 60 Hz
Napdjeni ze sité Ridici jednotka MC824L: 230 Va +10% 50 - 60 Hz
Centrala MC824L/V1: 120 Va £10% 50 - 60 Hz
Centrala MC824H/AU01: 250 Va £10% 50 - 60 Hz
Jmenovity prikon 200 W
Pohotovostni rezim Po 5 minutach
Napéjeni v pohotovostnim rezimu < 0,5 Wh
Spotieba energie konektoru baterie
:r";fl:)'zeud““ky o el méné nez 100 mW méné ne? 30 mW
(v€etné prijimace s konektorem typu SM)
Vystup majaku [Poznamka 1] 1 majak ELDC
Vystup elektrického zamku [Poznamka 1] 1 elektricky zamek 12 Va max. 15 VA
Vystup vystrazného svétla oteviené brany 1 lampa 24 V max. 4 W (vystupni napéti se miize ménit v rozmezi -30 az +50 %, vystup miize ovladat i malé relé)

[Poznamka 1]

Jeden vystup s maximalnim zatiZenim 15 jednotek Bluebus (maximalné 6 pard fotobunék, napf. EPMB nebo EPLB plus 2
Vystup BLUEBUS pary fotobunék adresovanych jako oteviraci zafizeni plus maximalné 4 ovladaci
zafizeni EDSB nebo ETPB)

pro normalné zaviené, normalné oteviené kontakty nebo kontakty s konstantnim odporem 8,2 kQ; samouceni

Vstup STOP (zména oproti ulozenému stavu spusti piikaz "STOP")

Vstup SbS pro normalné oteviené kontakty (sepnuti kontaktu zplisobi piikaz "Step by Step")

Vstup OPEN pro normalné rozepnuté kontakty (sepnuti kontaktu zplsobi pfikaz "OPEN")

Vstup CLOSE pro normalné rozepnuté kontakty (sepnuti kontaktu zplsobi pfikaz "CLOSE")

Zasuvka radia Konektor SM pro pfijimace fady SMXI, OXI a OXIFM

Vstup radiové ANTENY 50 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Programovatelné funkce 8 funkci ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci
Automatické uceni zafizeni pripojenych k vystupu BlueBus; Automatické uceni typu zafizeni

Funkce samouceni pfipojeného ke svorce "STOP" (NO kontakt, NC kontakt nebo rezistor 8,2 kQ); Automatické uceni pohybu
kfidel a automaticky vypocet bodii zpomaleni a Castecného otevieni (rozliduje se podle typu instalace)

Provozni teplota -20°C ... +65°C

Pouziti v mimoradné kyselé, mimoradné

slané nebo potencialné vybusné NE

atmosfére

Stupeii kryti IP 54 s neporuSenym krytem

Rozméry (mm) 310x 232 xH 122

Hmotnost (kg) 4,1

Poznamka 1 Vystupy "Blikani", "Elektricky zamek" a "Indikator oteviené brany" lze naprogramovat s jinymi funkcemi (viz "Tabulka 6" v
odstavci "Programovani prvni trovné (ON-OFF)" nebo prostiednictvim programatoru Oview, vedere paragrafo “Pfipojeni rozhrani IBT4N"). Elektrické
charakteristiky vystupu jsou pfizplsobeny podle programovani: blikani (lampa 12Vc, 21 Wmax) - elektricky zamek (12Va, 15 VAmax) - ostatni vystupy (vSechny
typy: 1 lampa nebo relé 24Vc, -30% + +50%, 4 Wmax).

CESKY - 23



Prohlaseni o shodé EU
a prohlaseni o zaclenéni netplného strojniho zarizeni

Nice S.p.A. vyrobce tohoto zafizeni prohlasuje, Ze je v souladu se smérnici 2014/53/EU (RED) a smérnici 2006/42/ES (Stroje) podle prilohy I, ¢ast 1, oddil B. Navod k
pouZiti a Uplny text prohlaseni o shodé EU je k dispozici na nasledujici internetové adrese: www.niceforyou.com; v sekci “podpora” a “stazeni”.

: - Type N - Type A
Nice| mcs24H ICe | MC824L
Made in Italy P/N: MC824HR30 Made in Italy PIN: MC824LR30
Nice SpA Via Callalta,1 31046 ltaly Nice Spa Via callalta, 1 31046 Qderz Italy
m 230V
N °C { +55°C
S/N numero_seriale ID_Lineaese_anno 2025/05/09
@ UK c € E/ ES185601 c € UK
IP54
g CA cA )

Poznamka: Zobrazené Stitky jsou kopii Stitku produktu aktualizovaného k datu vydani této pfirucky.
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POZNAMKY
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POKYNY A UPOZORNENI K POUZIT

Pfed prvnim pouzitim automatizace si nechte technikem, ktery provadi instalaci,
vysvétlit plvod zbytkovych rizik a vénujte par minut precteni tohoto navodu a
varovanim, ktera vam pfedal technik provadéjici instalaci. Uschovejte navod pro
jakoukoli budouci potfebu a predejte ho pfipadnému novému majiteli automatizace.

& UPOZORNENi!

VaSe automatizace je strojnim zafizenim, které presné vykonava vase
pfikazy. Nezodpovédné a nevhodné pouZiti ho miize ucinit
nebezpecnym:

- Neovladejte pohyb automatizace, kdyZ se v jejim dosahu nachazeji osoby,
zvifata nebo Véci

- Je jednoznacné zakdzano dotykat se ¢asti automatizace béhem jejiho
pohybu

- Fotoburiky nejsou bezpecnostnim zafizenim, ale jen pomocnym zafizenim
pro bezpetnost. Jsou vyrobeny technologii s velmi vysokou spolehlivosti,
ale v extrémnich situacich mohou vykazovat nespravnou cinnost nebo se
dokonce pokazit, pficemz chyba by nemusela byt hned zf'ejma

- Pravidelné kontrolujte spravnou innost fotobunék.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANO prochazet prostorem automatizace, kdyz
se zavira! Priichod je dovolen jen v pfipadé, kdy je automatizace tiplné
oteviena a zastavena.

DETI

Zafizeni automatizace zarucuje vysoky stupei bezpecnosti. Se svymi
detekcnimi systémy kontroluje a zarucuje sviij pohyb za piitomnosti
osob a véci. V kazdém piipadé je rozumné zakazat détem hrat si v
blizkosti automatizace. Dale nenechavejte v jejich dosahu dalkova
ovladani, aby se zabranilo nezadoucim aktivacim. Automatizace neni
hra!

Vyrobek neni uren k pouziti osobami (véetné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nebo s
nedostatecnymi zkuSenostmi a znalostmi, s vyjimkou pfipadu, kdy
mohou béhem tohoto pouZiti vyuzit dozor osoby odpovédné za jejich
bezpecnost, dohled nebo jeji pokyny tykajici se pouZiti vyrobku.

Poruchy: Kdyz si vSimnete poruchového chovani automatizace, vypnéte elektrické
napajeni zafizeni a provedte manualni odjisténi motoru (viz navod na konci kapitoly)
pro umoznéni manualné ovladané Cinnosti automatizace. Neprovadéjte zadnou
opravu, ale pozadejte o zasah technika provadéjiciho instalace, kterému dlvéfujete.

Neprovadéjte zmény zafizeni a parametrii programovani a regulace
fidici jednotky: tato odpovédnost je vyhrazena vasemu technikovi
povérenému instalaci.

Poskozeni nebo chybéjici napajeni: v dobé ¢ekani na zasah vaseho technika
povéreného instalaci nebo v dobé ¢ekani na obnoveni dodavky elektrického
proudu, kdyz zafizeni neni vybaveno nouzovym napajenim, miize byt
automatizace pouzivana provedenim manualniho odjisténi motoru (viz pokyny na
konci kapitoly) a manualnim pohybem automatizace.
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Nepouzitelna bezpecnostni zafizeni: Tato funkce umoziiuje zajistit ¢innost
automatizace i v pripadé, kdy nékteré bezpecnostni zafizeni nefunguje spravné
nebo kdy je lplné nefunkéni. Automatizaci je mozné ovladat v reZzimu ,kontrola
pitomnosti obsluhy“ a postupovat pfitom nasledovné:

1. Prostfednictvim vysilace nebo klicového spinace odeslete pfikaz
k uvedeni automatizace do pohybu. Kdyz v3e funguje spravné, automatizace
se bude fadné pohybovat; v opacném pfipadé majak nékolikrat zablika a
pohyb nebude zahdjen (poCet bliknuti zavisi na diivodu, kvili kterému pohyb
nem(iZe byt zahajen)

2.V tomto pfipadé do 3 sekund znovu aktivujte pfikaz a udrzujte ho
aktivovany

3. Priblizné po 2 sekundach automatizace provede pozadovany
pohyb v rezimu ,kontrola pfitomnosti obsluhy’, tj. bude se pohybovat jen po
dobu, kdy bude udrzovan aktivovany pfikaz.

Kdyz jsou bezpecnostni zafizeni nepouZitelna, doporucuje se nechat co
nejdrive provést opravu kvalifikovanym technikem.

Zavérena kontrola pied uvedenim do provozu, pravidelna Udrzba a pfipadné opravy
musi byt zdokumentovany tim, kdo provede praci, a dokumenty musi byt uchovavany
vlastnikem zafizeni. Pravidelné provadéjte Cisténi skel fotobunék (s pouzitim
jemného a mirné navlh¢eného hadfiku) a odstranéni pfipadného listi nebo kamen,
které by mohly branit v Cinnosti automatizace.

Pfed provadénim jakéhokoli zasahu tidrzby manualné odjistéte motor,
aby se zabranilo tomu, Ze nékdo bez upozornéni uvede automatizaci
do pohybu (viz pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pro zachovani konstantni Girovné bezpe¢nosti a pro zajisténi maximalni
Zivotnosti celé automatizace je nutnd planovana Gdrzba (nejméné kazdych 6 mésica).

Jakykoli zasah kontroly, udrzby nebo opravy musi byt proveden
vyhradné kvalifikovanym personalem.

Likvidace: Po skonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, Ze jeji likvidace bude
provedena kvalifikovanym personalem a Ze jednotlivé materialy budou recyklovany
nebo zlikvidovany v souladu s platnymi mistnimi pfedpisy. Vyména dalkového
ovladani: Kdyz se vam zda, Ze vase radiové ovladani po jisté dobé funguje hire,
nebo kdyz nefunguje viibec, mohlo by se jednat jednoduse o vybiti baterie (v
zavislosti na pouziti by mohlo uplynout nékolik mésicii nebo vice nez rok). Mizete si
toho vSimnout na zakladé toho, Ze se kontrolka potvrzeni pfenosu nerozsviti, sviti
slabym svétlem nebo se rozsviti jen na kratkou dobu. Dfive nez se obratite na
pracovnika provadéjiciho instalace, zkuste vymenit baterii za baterii z jiného
funkéniho vysilace: kdyz je pfi¢inou poruchy baterie, staci ji vyménit za jinou,
stejného typu.
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