pider

Cesky preklad slovenského navodu vyrobce Nice, preklad: RPL Slovakia s.r.o. (SAVER), 2026. Obrazky a schémata jsou z originalu. V pFipadé pochybnosti je rozhodujici
originalni ndvod vyrobce.

Elektroprevodovka pro garazova vrata

(Z - Navod a upozornéni pro instalaci




Preklad ptivodniho kompletniho navodu

SOUHRNNY PREHLED

1 VSEOBECNA BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI ... 3

1.1, VBEODECNA VArOVANT . ... ..\ 3
1.2.Varovani proinstalaci . ........oovioee i 4
2POPISVYROBKU . ... oeveeeeeteeiie e eiieenereneeneenneenannnns 5
2.1. Seznam soucasti, které tvofi vyrobek .......... ... 5
BINSTALACE . ..ottt ettt it ie et e reeeieeeeeeaenaannnas 5
3.1. Pripravné kontroly pfiinstalaci ... 5
3.2. Vymezené pouziti VyrobKu . ............oiiu i 6
3.3. Identifikace @ VN&jSi TOZMEY ... ... vvtte 6
34 PYeVZeti VYTODKU . .. ... e 6
3.5. Pripravné prace pred instalaci . ... .........uuuuenii 7
3.6. Instalace elektroprevodovky .. ... .....uuuueii i 8
3.7. Ru¢ni odblokovani a zablokovani elektropfevodovky ..................... 11
4 ELEKTRICKE ZAPOJENI . . ...oeeeeeiie e i eeie e eeneenaaennens 12
4.1 PHPravné KONroly . . ...ttt 12
4.2. Schéma @ POPIS ZAPOJENI . . .+ v v vt 13
4.2.1.5ChéMa ZapOJeNT .. ...\t 13
4.2.2 POPIS ZapOJENI .« . oot 13
4.2.3 Pouzivani tlatitek fidici jednotky ... 14
4.3. Adresovani zafizeni pfipojenych k systému BlueBUS ..................... 14
431 Fotosenzor FT210B. ... ..o 15
5 FINALNI KONTROLY A UVEDENI DO CINNOSTI .......cevvvnvennnnnn.. 15
5.1, PYipOJeNi NAPEJEN .. ...\t 15
5.2. Nacteni jednotlivych zaffizeni ... 16
5.3. Ru¢ni programovani oteviracich a zaviracich poloh vrat................... 16
5.4, Automatické vyhledani sil...............ooiiiii 17
5.5. Kontrola pohybu vrat . . ... 17
5.6. Zména SMENU Otateni MOTOTU . . .. ...\ vt eteeeeteeeeeenaneaaas 18
6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO PROVOZU . . 19
6.1. Zavérecna kontrola pied uvedenim do provozu....................ooee.. 19
6.2. Uvedeni do ProvOZU . ........ovii et 19
7 PROGRAMOVANI RADIOVEHO OVLADANI . ......cvvveenneeneennnnnns 20
7.1. Popis programovani radiového ovladani..................cooeiiinin.. 20
7.1.1.Rezim uloZeni tlatitek vysilat do paméti............................ 20
7.2. Kontrola k6dovani vysilathi . . ..........oooiirieii e 22
7.3. UloZeni radiového ovladani .. ........ ... 22
731 UloZeni v, ReZIMU 1 . .o 22
7.3.2.Ul0Zeni v, ReZIMU 2 . ... . 23
7.3.3.Ulozeni nového vysilace ,v blizkosti pfijimace”....................... 23
7.3.4. UloZeni nového vysilace pomoci ,aktivatniho kodu®
starého vysilace, ktery je jiz uloZen v pfijimadi..................... 23
7.4. Vymazani radiovEho POVELU . ... ... et 24
7.4.1. Vymazani jednoho povelu pfifazeného k tlacitku z paméti
PRJIMACE .. 24
7.4.2Vymazani paméti pfijimace (kompletni).............................. 24

7.4.3. Zablokovani (nebo odblokovani) zaznam, které se provadéji
postupem v blizkosti fidici jednotky” a/nebo proste

dnictvim ,aktivatniho kadu® ........ ... 25

8 PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY .. ....eeueeneenenneneeenennen 26
8.1. Pouziti programovacich tlacitek . ...............coooiiiii 26
8.2. Programovani prvni Grovné (ON-OFF)...... ..o, 27
8.2.1.Programovaci postup prvni irovng .............ooeeiiiiiiiiia.. . 27
8.3. Programovani druhé drovné (nastavitelné parametry).................... 28
8.3.1.Programovaci postup druhé Grovng ................cooovierinnans... 28
8.4. Specialni funkee . ... ... 30
8.4.1.Funkce ,Otevit VZAy“ . ... ..o 30
8.4.2.Funkce ,Pohybovat v kazdém pfipadé”............................... 30
8.4.3.Funkce ,Upozornéni na Gdrzbu”. . ............oooiiiiiiii s 30
8.4.4.Funkce Resetovani Udrzby" ..............ooiiiiii i 30
8.4.5.Funkce ,Preorientovani®. ... ... ... . 30
8.5 WIFi PRIDOJENI ..ot 30
8.5.1.Zabudovany Wifi modul (podle verze)...............cccooeiiiini... 30
8.5.2Rozhrani BiDi-Wifi . ......oeie e 31
8.6. PFIPOJENi PrOVIEW . ... ... oo 32
8.7 E— Ve e 32
8.8 VYMazani PAMELi . ... ...t 32

2 - CESKY

9CODELAT, KDYZ .. ..eiiei ittt i it i i i eeneaaenens
9.1, ReSeni problemui . . .. ...t
9.2. Signalizace prostfednictvim majaku ............ooooiiiiiiiiii
9.3. Signalizace na fidici jednotce . .......ooeeieiiii
9.4. Diagnostika radiového ovladani ...

10 PODROBNEJSI INFORMACE (Prislusenstvi) . .......oeveveeennennnen.
10.1.Pfidani nebo odstranéni zafizeni.................ccooiiiiiiii i

10.1.1 BlueBUS
1012 VStUp STOP. . oo
10.1.3. Rozsifujici karty 1/0 (volitelné prisluSenstvi)............cooovvnnnn.
10.1.4. Nacteni jinych zafizeni . ........ooovi i
10.1.5. Pripojeni radiového pfijimace typu SM (volitelné prislusenstvi). .. 39
10.1.6. Fotobuniky s relé s funkci FOTOTEST .......cooviiiiii i
10.1.7. Fotoburiky s relé bez funkce FOTOTEST ........vvvvvviiiiiiiiiiinn
10.1.8. Elektricky zamek . .......oooeee
10.2.Zapojeni a instalace nouzového napajeni..............ccooeeeeiiinnn...
10.3.Pfipojeni programovaci jednotky Oview .................oovveieee.....
10.4.Pfipojeni dalSich zafizeni . .. .......uuuuui i
11 PROGRAMOVATELNE PARAMETRY AFUNKCE...............ccevenenen.
11.1.Legenda symbolli . ...
11.2.V3e0becné parametry . . ....oovueie i
11.3.InStalacni PAaraMELTy . . .. .. vv et
11.4.73kladni parametry . ..... vttt

12DOSTUPNEPOVELY ....vvveeeeeee e e e eeeeeeeeene,
12.0.Z3K@adnipovely . ...oooe e
12.2.ROZSIFENE POVELY . . ..t

13 KONFIGURACEPOVELU . ...ttt eeiiee et eeiieeeennnees
13.1.5tandardni povely . ......oooeiii
13.2 Konfigurace bezpecnostnich funkci............oovivieiiiiiiiins
13.3.Popis reZimi povelll . . .. ... vv vttt

14 KONFIGURACEVSTUPD . ...oevviiiiiiiiiieeeeee e

15 KONFIGURACE VYSTUPD . ...t e et eeie e eeeieee e
15.1.Konfigurace vystup( fidici jednotky ...
15.2.Konfigurace vystup( - rozsifujici moduly . ............oooviiiiiiiiin.

16 TECHNICKE PARAMETRY .. ..o e e eeeeneeeeess
A7 SHODA . ..ttt ettt e e e
18 UDRZBA VYROBKU
19 LIKVIDACEVYROBKU . . ..ttt e e eeeeieieeeeeeeeennns

POKYNY A VAROVANi



VSEOBECNA BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI

1.1 VSEOBECNA VAROVANi

N
N
N

UPOZORNENI! Pokyny diileZité pro bezpe¢nost. Dodrzujte viechny
uvedené pokyny, protoZe nespravna instalace miize zplisobit vazné
Skody.

UPOZORNENI! Pokyny diileZité pro bezpetnost. Pro bezpetnost osob je
dilleZité dodrzovat tyto pokyny. Peclivé uschovejte tento navod.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi realizace automatizace
vyhovovat harmonizovanym normam, uréenym platnou smérnici
Strojni zafizeni, které umoziuji prohlasit predpokladanou shodu
automatizace. S ohledem na tuto skute¢nost musi vSechny tkony
pipojeni vyrobku k elektrickeé siti, jeho kolaudaci, uvedeni do provozu
a Udrzbu provadét vyhradné kvalifikovany a kompetentni technik.

Aby se piredeslo jakémukoli nebezpeci zplisobenému nahodnym
obnovenim Cinnosti tepelného zafizeni pro preruseni Cinnosti, nesmi
byt toto zafizeni napajeno externim spinacim zafizenim, jako je
¢asovac, ani nesmi byt pifipojeno k obvodu, ktery je pravidelné zapinan
a vypinan.

Pfipevnéte trvalym zpiisobem na vrata Stitek nebo tabulku s timto
obrazkem (minimalni vy$ka 60 mm) "Obrazek 1"

>

UPOZORNENI! Dodrzujte nasledujici varovani:

- Pfed zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické parametry vyrobku’, a
hlavné to, zda je tento vyrobek vhodny pro automatizaci daného dilu.
Pokud neni vhodny, NEINSTALUJTE jej.

- Vyrobek neni mozné pouzit dfive, nez bude uveden do provozu podle
pokyn(i v kapitole ,Zavére¢na kontrola a uvedeni do provozu’.

- Pfed zahajenim instalace vyrobku zkontroluijte, zda jsou viechny potfebné
dily v dokonalém stavu a zda jsou vhodné k pouziti.

- Vyrobek nesmi pouzivat osoby (vietné déti) se snizenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi, nebo s nedostate¢nymi
zkudenostmi a znalostmi.

- Déti si nesmi hrat se zafizenim.

- Nedovolte détem, aby si hraly s ovladacimi prvky zafizeni. Uchovavejte
dalkovy ovlada¢ mimo dosah déti.

> bbb

- V napajeci siti zafizeni zajistéte vypinaci prvek (pokud neni soucasti) se
vzdalenosti kontakt(, ktera umoZfiuje Uplné odpojeni v podminkach
urcenych kategorif prepéti lll.

- Pri instalaci manipulujte s vyrobkem opatrné, zabrarite rozdrceni, narazdm,
padiim nebo kontaktu s kapalinami jakéhokoli druhu. Vyrobek
neumistujte do blizkosti zdrojd tepla a nevystavuijte jej otevienému ohni.
Véechny tyto Ukony by jej mohly poskodit a zplisobit nespravnou ¢innost
nebo nebezpetné situace. Pokud k tomu dojde, okamzité pferuste
instalaci a obratte se na servisni sluzbu.

- Vyrobce nepfijima Zadnou odpovédnost za Gjmu na zdravi nebo Skody na
majetku vyplyvajici z nedodrzeni pokynii pro montaz. V téchto pfipadech
je vyloucena zaruka na vady materialu.

- Vazena hladina emisi akustického tlaku A je nizsi nez 70 dB(A).

- (iSténi a Udrzbu, které ma provadét uzivatel, nesmi provadét déti bez
dozoru.

- Pfed provadénim Ukond na zafizeni (Udrzba, ¢isténi) vzdy odpojte vyrobek
od elektrické sité a od pfipadnych akumulatord.

- Pravidelné kontrolujte zafizeni, pfedevsim zkontrolujte kabely, pruziny a
drzaky kvali odhaleni pripadné nevyvazenosti a znamek opotfebeni nebo
poskozeni. Vyrobek nepouZivejte, je-li nutna oprava nebo sefizeni,
protoZe porucha instalace nebo nespravné vyvazeni automatizace mohou
zplisobit zranéni.

- Obalovy material vyrobku je nutné zlikvidovat v souladu s platnou mistni
legislativou.

- Vyrobek nesmi byt nainstalovan ve venkovnim prostredi.

- Kontrolujte pohyb vrat a udrZujte nepovolané osoby v dostatecné
vzdalenosti az do Uplného otevieni nebo zavfeni vrat.

- Davejte pozor pfi ovladani zafizeni s ru¢nim odblokovanim (ru¢ni manévr),
protoze oteviena vrata mohou nahle spadnout kviili oslabenym nebo
zlomenym pruzinam, pokud jsou nevyvazena.

- V mésicnich intervalech zkontrolujte, zda dojde k opatnému chodu motoru
poté, co vrata narazi na 50 mm vysoky predmét, ktery se nachazi na zemi.
Podle potfeby znovu nastavte a zkontrolujte, protoZe nespravné
nastaveni mliZe piedstavovat nebezpeci (v pfipadé motord se
zabudovanym systémem ochrany proti sevieni zavislym na kontaktu se
spodni hranou vrat).

- Je-li napajeci kabel poskozen, musi jej vyménit vyrobce nebo jeho servisni
sluzba, nebo v kazdém pripadé technik s nalezitou kvalifikaci, aby se
zabranilo jakémukoli riziku.

Pozor! Jsou-li nainstalovana automaticka vrata, mohou se vrata
neocekavané oteviit, proto nezakryvejte vrata ani jejich drahu.

Béhem Cisténi nebo jiné tidrzby odpojte napajeni.

Automatizace se nesmi pouzivat s vraty, ktera maji zabudované dvere
pro pési (pokud automatizaci nelze ovladat pomoci dvefi pro pési).

Po instalaci se ujistéte, Ze systém ochrany proti sevieni funguje podle
ocekavani.
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1.2 VAROVANI PRO INSTALACI

- Pred instalaci motoru pohonu zkontrolujte, zda se vrata nachazeji v
dobrém mechanickém stavu, zda jsou spravné vyvazena a zda se dobie
oteviraji a zaviraji.

- Pfed instalaci motoru pohonu odstrarite vSechna pebytetna lana nebo
fetézy a vypnéte vSechna zafizeni, ktera nejsou potfebna pro Cinnost,
jako jsou pojistné prvky.

- Nainstalujte ovladaci prvek ru¢niho odblokovani (ru¢ni manévr) do vysky
mensi nez 1,8 m. POZNAMKA: Je-li ovladaci prvek odnimatelny, mél by se
nachazet v bezprostredni blizkosti vrat.

- Ujistéte se, Ze se ovladaci prvky nachazeji v dostatecné vzdalenosti od
pohyblivych soucasti a Ze v kazdém piipadé umozriuiji jejich pfimé
sledovani. Pokud se nepouZiva voli¢, musi byt ovladaci prvky
namontovany v minimalni vySce 1,5 m a nesmi byt pfistupné.

- Pfipevnéte trvalé vystrazné Stitky proti sevieni na dobfe viditelné misto
nebo do blizkosti pfipadnych pevnych ovladacich prvki.

- Pfipevnéte trvaly $titek ru¢niho odblokovani (ru¢ni manévr) do blizkosti
pohyblivé ¢asti.

- Po instalaci se ujistéte, ze motor pohonu zamezi nebo zablokuije otevirani,
jsou-li vrata zatizena hmotnosti 20 kg pfipevnénou uprostfed spodni
hrany vrat (u motord zajistujicich pohyb vrat s otvorem SirSim nez 50 mm
priméru),

- UPOZORNENI! Po instalaci se ujistéte, zda je mechanismus vhodné
nastaven a zda dojde k opa¢nému chodu motoru poté, co vrata narazi na
50 mm vysoky pfedmét, ktery se nachazi na zemi (v pfipadé motord se
zabudovanym systémem ochrany proti sevieni zavislym na kontaktu se
spodni hranou vrat). Po instalaci se ujistéte, Ze Casti vrat nepfedstavuji
piekazku pro pohyb na vefejné cesté nebo na chodniku.
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Zafizeni s akumulatory
- Pri vyjimani akumulator( musi byt zafizeni odpojeno od napajenti.

- Pred likvidaci je nutné akumuldtory vyjmout ze zafizeni.
- Akumulatory se musi bezpecné zlikvidovat.
- Pokud akumuldtory nejsou nabijeci, nenahrazuijte je nabijecimi.

Zafizeni s LED svétlem
- Divani se do LED svétla zblizka a delSi dobu vas miize oslnit. Soucasné

mize snizit zrakové schopnosti a zpisobit nehody.
- Nedivejte se pfimo do LED svétla.

Zafizeni s radiovym zafizenim

- Firma Nice S.p.A., vyrobce tohoto zafizeni, prohlasuje, Ze zafizeni je ve
shodé se smérnici 2014/53/EU.

- Navod a kompletni text prohlaseni EU o shodé jsou k dispozici na
nasledujici internetové adrese: www.niceforyou.com v ¢asti ,podpora”“ a
Jstazeni”

- Pro vysilace: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP < 14dBm; pro
pfijimace: 433 MHz, 868 MHz.



2 POPIS VYROBKU

SPIDER je elektromechanicky pohon pro automatizaci sek¢nich a vyklopnych vrat,
presahujicich i nepfesahujicich. Pro aplikaci s nepfesahujicimi vyklopnymi vraty nebo
s piesahujicimi vyklopnymi vraty bez pruzin je nutné pouzit pfislusenstvi SPAS, které
neni soucasti dodavky.

V piipadé vyvazovani pruzinami neni piisludenstvi SPA5 potfebné. Ridici jednotka,
kterd je soucasti vyrobku, umoziiuje kromé napajeni motoru stejnosmérnym
proudem také optimalni regulaci krouticiho momentu a rychlosti elektroprevodovky,
presnou detekci poloh, postupné zahajeni pohybu i zavirani a detekci prekazky. Dale
je vybavena vnitfnim pocitadlem umoZziujicim zaznamenavat manévry, které
elektropfevodovka provede béhem své Zivotnosti.

Odblokovani, které je mozné aktivovat ze zemé, odpoji vozik motoru od vedeni.

Tento vyrobek spliiuje kritéria stanovena v nafizeni ,Pohotovostni rezim®, Vyrobek
prejde do pohotovostniho reZzimu 5 minut po ispésné dokonceném manévru.

UPOZORNENI! Jakékoli jiné nez zde uréené pouziti nebo pouziti v
podminkach odliSnych od téch, které jsou uvedeny v tomto navodu, se
povazuje za nevhodné, a tedy zakazané!

2.1 SEZNAM SOUCASTI, KTERE TVORi VYROBEK
,0brazek 2“ znazorfiuje hlavni ¢asti, ze kterych se sklada SPIDER.
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A Télo elektroprevodovky
B Viko

C Vozik motoru

D Tazna konzola

E Systém pro odblokovani/zablokovani
F Ridici jednotka

3 INSTALACE

3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACI

Instalaci musi provést kvalifikovany personal v souladu s platnymi
zakony, normami a nafizenimi i v souladu s informacemi uvedenymi v
tomto navodu.

Pfed provedenim instalace vyrobku je nutné:

- zkontrolovat neporusenost dodavky;

- zkontrolovat, zda je veSkery material urceny k pouziti v dokonalém stavu a zda je
vhodny pro urtené pouZiti;

- zkontrolovat, zda je konstrukce vrat vhodna pro jejich automatizaci;

- zkontrolovat, zda parametry vrat spadaji do vymezeného pouziti uvedeného v
odstavci ,Vymezené pouZiti vyrobku" (strana 6);

- zkontrolovat, zda se na draze pohybu vrat (pfi jejich zavirani i otevirani)
nevyskytuji body s vétsim tfenim;

- zkontrolovat, zda prostor upevnéni elektropfevodovky umoziiuje jednoduché a
bezpecné provedeni odblokovani a ru¢niho manévru;

- zkontrolovat, zda se upeviiovaci body jednotlivych zafizeni nachazeji v prostorach
chranénych pfed narazy a zda jsou povrchy dostatecné pevné

- zabranit namoceni automatizace do vody nebo do jinych kapalnych latek

- neukladat vyrobek do blizkosti plamendi nebo zdrojt tepla, do potencialné
vybusné atmosféry nebo do mimoiadné kyselé nebo slané atmosféry; nedodrZeni
tohoto pokynu by mohlo zplisobit poSkozeni vyrobku a jeho nespravnou ¢innost
nebo vznik nebezpecnych situaci

- pripojit fidici jednotku k vedeni elektrického napajeni vybavenému ochrannym
uzemnénim

- Na elektrickém vedeni je nutné potitat se zafizenim, které zajisti Uplné odpojeni
automatizace od sité. Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s takovou rozpinaci
vzdalenosti, ktera umoZiluje Uplné odpojeni v podminkach kategorie prepéti lll, ve
shodé s pravidly pro instalaci. V pfipadé potfeby toto zafizeni zarucuje rychlé a
bezpetné odpojeni napajeni; proto se musi nachazet na misté viditelném z
automatizace. Je-li umisténo v poloze, kterou neni vidét, musi byt vybaveno
systémem znemoznujicim pfipadné nahodné opétovné nebo neautorizované
pfipojeni napdjeni s cilem zabranit jakémukoli nebezpeti. Odpojovaci zafizeni
neni dodavano s vyrobkem.
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3.2 VYMEZENE POUZITi VYROBKU

Udaje tykajici se vykonu vyrobkii Fady SPIDER jsou uvedeny v kapitole , TECHNICKE
PARAMETRY" (strana 59) a jsou to jediné hodnoty, které umoZiuji spravné posouzeni
vhodnosti k pouziti.

Konstrukcni vlastnosti vyrobk( SPIDER je predurcuiji k pouziti na sekEnich nebo
vyklopnych vratech v souladu s omezenimi uvedenymi v tabulkach ,Tabulka 1",
,Tabulka 2", “Tabulka 3" e “Tabulka 4"

Tabulka 1
Vyklopna
. . vrata s
s |
Model Typ vedeni Sr actnal Bfesa'hu (s P;::'USS;R?)
prislusenst g
vim SPA5) 00s
pruzinami
(bez SPA5)
44x%x26 42x2.4 42x3
SR32/16 metry metry metry
SPIDERS00 - (W x H) (W x H) (WxH)
SPIDER80OW SR32/16 + | 3.4x3.4 3.1x3.4 3.6x3.6
SR08 nebo metry metry metry
SR40 (W x H) (W xH) (W x H)
6.5%x2.6 6.5x24 6.5x3
SR32/16 metry metry metry
(WxH) (WxH) (W xH)
PIDER1200BLW
S 00 SR32/16 + 5x3.4 49x3.4 56x3.6
SRO8 nebo metry metry metry
SR40 (WxH) (WxH) (W xH)
Tabulka 2
Vyska vrat Meotinzal hbglatat Mtberjddni jphéepigdd
Do 2 metrii 20 10
2+2,5 metru 15 7
2,5+3 metry 12 5
3%3,5 metru 10 4
Tabulka 3
Vyska vrat Meotinzal hogladet Mbérjddntishieyida
Do 2 metrii 40 20
2:2,5 metru 30 14
2,5+3 metry 24 10
33,6 metru 20 8
Tabulka 4
Sila potfebn k pohybu vrat SPIDERSOOW SPIDER1200BLW
Do 250 N 25% 15%
250 - 400 N 42% 28%
400 - 500 N 55% 35%
500 - 650 N 70% 45%
650 - 800 N 85% 55%
800- 100 N 70%
1000 - 1200 N 85%

VySka vrat umoznuje urcit maximalni pocet cykll za hodinu i poet po sobé jdoucich

cykld.

Sila potiebna k pohybu vrat umozriuje urcit procentualni snizeni cykld. Pfi vySce
kfidla 2,2 metru je mozné dosahnout maximalné 15 cykll za hodinu a az 7 po sobé
jdoucich cykL(. Je-li k pohybu kridla potfeba 550 N a pouZiva se SPIDER800 nebo
SPIDER80OW, je nutné sniZit pocet cykll o 70 %.

V tomto piipadé je maximalni pocet cykli za hodinu 10 a pocet po sobé jdoucich

cykld je 5.
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& 1 kg = 9,81 N. Z toho vypljvé, e napfiklad 500 N = 51 kg

Aby se zabranilo prehrati, soucasti fidici jednotky je zafizeni pro
omezeni manévrd, které monitoruje namahani motoru a dobu trvani
cyklii a zasahuje pii prekroceni maximalni mezni hodnoty.

Rozméry v ,Tabulka 1° jsou orientatni a slouzi pouze k hrubému odhadu. Skute¢na
vhodnost vyrobku SPIDER k automatizaci konkrétnich vrat zavisi na stupni
vyvazenosti kidla, tfeni vodicich List a dalSich jevech, i nahodilych, jako je tlak vétru
nebo piitomnost ledu, které by mohly branit pohybu kFidla.

Pro realnou kontrolu je jednoznacné nezbytné zméfit silu potiebnou k pohybu kidla
vrat po celé jeho dréze a kontrolovat, aby nepfekrotila ,jmenovity kroutici moment*
uvedeny v kapitole , TECHNICKE PARAMETRY" (strana 59).

Aby se zabranilo prehiati, soucasti fidici jednotky je zafizeni pro
omezeni manévri, které monitoruje namahani motoru a dobu trvani
cyklii a zasahuje pii prekroceni maximalni mezni hodnoty.

3.3 IDENTIFIKACE A VNEJSi ROZMERY

Rozméry vyrobku jsou uvedeny v ,Obrazek 3"

~ ™
138,5 mm
22 ’
\ﬂﬂ 105,5 mmr——
1S
1S
To]
\ @
A 294 mm
HH70 mm 30 mm
N J
3.4 PREVZETI VYROBKU

Nize jsou ilustrovany a uvedeny formou seznamu vSechny komponenty, které jsou
soucasti sady.

e ™\
(4 B
7 S “
G
. J
A Elektropfevodovka

B Odblokovaci systém a kovovy spojovaci materidl (Srouby, podlozky atd.) C Tazna ty¢

D Konzola pro uchyceni vrat

E Spojka vedeni (v pfipadé 2dilného vedeni) F Smontované/
predmontované vedeni

G Konzola pro pfipevnéni na sténu

H Konzola pro pfipevnéni na strop

I Konzola pro pfipevnéni motoru



3.5 PRIPRAVNE PRACE PRED INSTALACI

Obrazek znazorfiuje pfiklad zafizeni automatizace vytvofeného s pouzitim komponent od firmy Nice.

4 e N
- J
A Elektropfevodovka Poznamka 1 Je-li napajeci kabel delSi nez 30 m, je nutné pouzit

B Fotoburiky kabel s vétsim prifezem (3 x 2,5 mm2) a v blizkosti automatizace je

C Primarni hrana
D Volic s klicem
E Majék s vestavénou anténou

VySe uvedené komponenty jsou umistény podle typického a bézného
schématu. Na zakladé schématu ,Obrazek 5° urcete pfibliznou polohu, ve kte
ré bude nainstalovana kazda soucast systému.

Tabulka 5
Ievatii@hicni Parametry kabelu
Kabel NAPAJENT ELEKTROPREVODOVKY
1 1 kabel 3 x 1,5 mm2

Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel PRIMARNI HRANY

2 1 kabel 2 x 0,5 mm?2
Maximalni délka 20 m
Kabel FOTOBUNEK

3 2x0,7 mm? BlueBUS

4x0,5 mm2 standardni

Maximalni délka 30 m

Kabel VOLICE S KLICEM

4 2 kabely 2 x 0,5 mm2 [poznamka 2]
Maximalni délka 50 m

Kabel MAJAKU

1 kabel 2 x 0,5 mm2

Maximalni délka 20 m

Kabel ANTENY

1 stinény kabel typ RG58

Maximalni délka 10 m; doporucend < 5 m

nutné nainstalovat ochranné uzemnéni.

Poznamka 2 Tyto dva kabely mohou byt nahrazeny jedinym kabelem 4

x 0,5 mm?2.

N
N

Pred instalaci pfipravte elektrické kabely potfebné pro vas systém
podle ,Obrazek 5“ a informaci uvedenych v kapitole ,, TECHNICKE
PARAMETRY* (strana 59).

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostredi, ve kterém probiha
instalace.

Béhem pokladani trubek pro priichod elektrickych kabelii zohlednéte
skutecnost, Ze v disledku mozné usazené vody v rozbocovacich
Sachtach mohou spojovaci trubky zptisobovat vznik kondenzatu uvnit¥
fidici jednotky a poskodit elektronické obvody.

V ,Obrazek 6” jsou uvedeny typické instalace pro vyklopna a nevyklopna vrata.

Pro instalaci na presahujicich i nepiesahujicich vratech je nutné pouzit
prisluSenstvi SPA5.

CESKY - 7
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Jsou-li vrata, ktera se maji automatizovat, vyklopna, zkontroluijte, zda je dodrzena vy3ka E v ,0brazek 77, tj. minimalni vzdalenost mezi horni stranou vodici listy a nejvy$sim
bodem, kterého dosahuje horni hrana vrat. V opatném pfipadé neni mozné namontovat motorovou prevodovku.

-

.

N
o £ C 3158 mm D 395 mm
£ [ 7
8
i |B 0400 mm | E 65+ 300 mm
o - — [ s . | O=] - — . s: JJ‘\HL\ :
p
[
J

3.6 INSTALACE ELEKTROPREVODOVKY

N

N

Chybna instalace miize zplisobit vazné poranéni osoby, ktera provadi
praci, a osob, které zafizeni pouZivaji.

Pfed zahajenim montaze automatizace provedte
piipravné kontroly popsané v odstavcich ,Pripravné
kontroly pfi instalaci” (strana 5) a ,,Vymezené pouZiti
vyrobku* (strana 6).

Instalace automatizace musi byt provedena VYHRADNE
PRI ZAVRENYCH VRATECH.

POZOR!V této verzi nejsou na vodici listé mechanické
dorazy

8 - CESKY

Pfi instalaci SPIDER postupujte nasledovné:

1. mate-li k dispozici celou vodici listu, pfejdéte pfimo ke kroklim
uvedenym v Obrazek 12

2. Provedte montdz vedeni posunutim dvou koncovych ¢asti (A) do
spojky (B), az se dotknou ("Obrazek 8")

-




3.V pfipadé, kdy je nutné pfipevnit vedeni uprostred, je mozné
vyuzit 4 lopatky (C) pritomné ve spojce. K tomuto Ucelu staci otocit lopatky o
90 nebo 180° (D) ("Obrazek 9")

4. Vlozte konzolu (E) na Sroub (C) a potom ji posurite uvnitf
vedeni

5. Nasadte pruzinu, podlozku a matici (F) na Sroub (C) ("Obrazek
10II)

-

6. Posunite hlavu (G) aZ ke koncové ¢asti vedeni
7. Preklopte vedeni a zajistéte hlavu (G) pomoci dodanych Sroubd
("Obrazek 11")

-

8. Pomoci matice (F) napnéte femen ("Obrazek 12")

Je-li femen pfili$ napnuty, hrozi riziko zlomeni elektroprevodovky; je-
li piiili$ povoleny, miiZe zpiisobovat nepiijemny hluk.

9. Zasurite ¢ep (H) motoru do hlavy (G)
10. Umistéte konzolu (1) a pfipevnéte ji ¢tyfmi Srouby ("Obrazek
13”)

| l. Je mozné namontovat motor otoceny o 90° viici ose vedeni.

11. Ze strany otevirani vrat umistéte nasténnou konzolu (J) na vede
ni a zajistéte ji vloZenim Cepu a zavlacky ("Obrazek 14")

Ve

12. Namontujte konzolu pro uchyceni vrat (K) na taznou ty¢ (L)
13. Vlozte pfislusny ¢ep (M) do tyCe a zajistéte jej zavlatkou (N) ("Obraz
ok 15")

CESKY - 9



14. Namontujte ¢ep (0) na taznou ty¢ (L)
15. Uchytte ty¢ k voziku motoru ( P)
16. Zajistéte konzolu v uréené poloze dvéma Srouby ("Obrazek 16")

Zkontrolujte, zda jsou polohy, zvolené pro instalaci vyrobku,
kompatibilni s meznimi polohami (viz ,obrazek 7").

17. Pfipevnéte nasténnou konzolu (J) na sténu nad vraty nebo na strop
("Obrazek 17")

19. S pouzitim zebiiku zvednéte elektropfevodovku az k opfeni konzol
0 strop

20. Viyznatte body pro vrtani otvor(i a potom ulozte elektropfevo
dovku na zem ("Obrazek 19")

-

19%

T

7\

18. Pfipevnéte stropni konzoly (Q) dvéma Srouby pfi dodrzeni
pozadované polohy ("Obrazek 18")

-

/
RS -....-:%

%

/
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&

21. Vyvrtejte otvory na vyznacenych mistech

22. S pouzitim Zebiiku zvednéte elektropievodovku az k opreni konzol
0 pravé vyvrtané otvory

23. Provedte pfipevnéni s pouzitim Sroubll a hmoZzdinek vhodnych
pro dany material ("Obrazek 20")

-

2 |

&

24. Zkontrolujte, zda je vedeni dokonale vodorovné, a potom pilkou
odfiznéte precnivajici Cast konzol ("Obrazek 21")

-

21)

§

cecooe@eccecoocoocoocoeo




25. Namontujte odblokovaci systém (S) zaSroubovanim Sroubu (V) a
vlozenim pérové podlozky (R) ("Obrazek 22")

-

2
(&

26. Pripevnéte odblokovaci Shdru (C) a pfislusnou kulicku k odblokovac
imu systému (S)

27. Pii zavenych vratech zatahnéte za $iidru (C) k odpojeni
voziku ("Obrazek 23")

(&

3.7 RUENIIOIRELEREVO00 WKAABLOKOVANI

Elektropfevodovka je vybavena mechanickym odblokovacim systémem, ktery
umoznuije rucni otevirani a zavirani vrat. Tyto Ukony rucniho ovladani musi byt
provedeny v piipadé vypadku elektrické energie, poruch ¢innosti nebo ve fazich
instalace. Pii odblokovani postupujte nasledovné:

1. Zatahnéte za odblokovaci Sfidru (A) ("Obrazek 25")

Ve

28. Posurite vozik motoru, dokud se konzola uchyceni vrat (K) neocitne
na jejich horni hrané, v poloze presné kolmé k vedeni (A)

29. Pripevnéte konzolu (K) s pouzitim Sroubdl nebo nytd vhodnych pro
material vrat a pro namahu potfebnou k jejich pohybu ("Obrazek 24")

-

24

2. Potom bude moZzné rucné pohybovat vraty do pozadované
polohy.

PFi zablokovani postupujte nasledovné:
1. Zatahnéte za odblokovaci $iidiru (A) ("Obrazek 26")

-

2. Rucné pohybujte vraty k vyrovnani dolni ¢asti voziku
motoru s horni ¢asti, a tim i k umoznéni dosednuti do uloZeni.

CESKY - 11



4 ELEKTRICKE ZAPOJENI

4.1 PRIPRAVNE KONTROLY

VSechna elektricka zapojeni musi byt provedena bez pfitomnosti
elektrického napajeni a s odpojenym nouzovym napajenim (je-li
soucasti automatizace).

& Spojovaci ikony musi provadét vyhradné kvalifikovany personal.

Pfi provadéni elektrického pripojeni postupujte nasledovné:

1. Povolte Sroub (A)

2. Mirné zatahnéte viko (B) smérem ven a otoCte jim smérem dold
("Obrazek 27")

4 N

27)

G J

3. zasunite v3echny pfipojovaci kabely k jednotlivym zafizenim a ne
chte je 0 20+30 cm delSi, neZ je potieba. Viz ,Tabulka 5" pro typ kabelli a
,0brazek 29" pro pfipojeni.

4. Pomoci stahovaci pasky shromazdéte a stahnéte do svazku
kabely, které vstupuji do elektroprevodovky ("Obrazek 28")

4 N
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4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 SCHEMA ZAPOJENI
~ @ N
2852
= 887 2
z ° -
o @ Flash s QOZ
1| |2 EH]
0 @ oal
1D || [ \ R ) 2
0 QD Photo
() % \
0 @ 24v + Z
0 ([D GND o ——
il @ Stop m & %‘
0 @ 12V OSE L | E| |§|
z @ Bluebus B |
il (]D \Lé\ — Q
i @ Aerial
1D Ié
E
4
D C B A
- J
4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Tabulka 6
ELEKTRICKE ZAPOJENI
Svorky Popis
:rl-'?tfHomezen na 10W Tento vystup je standardné naprogramovan na ovladani Blikajiciho svétla. Vystup je programovatelny (viz kapitola , PROGRAMOVANI
N g 4V')) RIDICI JEDNOTKY®). Zpiisoby konfigurace vystupu jsou uvedeny v ,Tabulka 38",
oGl

(vystup omezen na 10W

- 24V)

Tento vystup je ve vychozim nastaveni naprogramovan na ovladani kontrolky otevienych vrat. Vystup je programovatelny (viz kapitola
,PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY). Zpiisoby konfigurace vystupu jsou uvedeny v , Tabulka 39”. K této svorce je mozné pfipojit

kompatibilni zafizeni. VSechna budou pfipojena paralelné prostfednictvim pouze dvou vodicd, kterymi je pfenaSeno elektrické napajenii

BLUEBUS komunikacni signaly.
Dalsi informace o BlueBUS jsou uvedeny v odstavci ,Adresovani zafizeni pfipojenych k systému BlueBUS". Vstup pro zafizeni, ktera blokuji
nebo pfipadné zastavuji probihajici operaci. S vhodnymi opatfenimi na vstupu je mozné pfipojit kontakty typu ,Normalné zavieny’, typu
STOP ,Normalné otevieny” nebo zafizeni s konstantnim odporem ¢i opticka zafizeni (viz odstavec ,Vstup STOP®).
SbS Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb v krokovém rezimu; je mozné k nému pfipojit ,spinaci” kontakty. Vstup pro
PHOTO bezpecnostni zafizeni: je mozné k nému pfipojit ,rozpinaci” kontakty.
ANTENNA Vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace; anténa je vestavéna v majaku nebo je mozné pouzit externi anténu.

CESKY - 13



4.2.3 POUZIVANI TLACITEK RIDICi JEDNOTKY

Na fidici jednotce se nachazeji 4 tlacitka: jejich chovani se Lii podle stavu, ve kterém
se fidici jednotka nachazi.

PROGRAMOVANi

A [Open A]
- posouva nabidku programovani dopredu
- zvySuje o jeden bod hodnotu aktualné ménéného parametru

B [Stop/Set]
- umozfuje pristup ke konfiguraci zvoleného parametru
- potvrzuje zvolenou hodnotu zvoleného parametru

C [Close V]
- posouva nabidku programovani dozadu
- snizuje o jeden bod hodnotu aktualné ménéného parametru

D [Radio =]
- neaktivni

BEZNY PROVOZ

A [Open A]
- provadi otevfeni

B [Stop/Set]

- zastavuje probihajici manévr

- pfi zastaveném motoru vypina vecerni osvétleni

- po stisknuti na dobu 3 s umozriuje prechod do nabidky programovani

C [Close V]
- provadi zavieni

D [Radio =)
- umozhuje ulozit do paméti radiové ovladace nebo je z ni vymazat

14 - CESKY

43 Angleéwl %M&%OJENYCH K

Systém sbérnice ,BlueBUS" umoziuje prostfednictvim adresovani pfislusnymi
propojkami rozpoznani fotobunék fidici jednotkou a pfifazeni spravné detekéni
funkce. Adresovani je nutné provést na vysilaci i na pfijimaci (umisténim propojek
stejnym zplisobem) a kontrolou existence pripadnych dalSich dvojic fotobunék se
stejnou adresou. V automatizovaném pohonu pro vrata je mozné nainstalovat
fotobuiky tak, jak je zndzornéno na obrazku nize.

(& J

Na konci instalace nebo po odstranéni fotobunék i jinych zafizeni je
nutné provést postup nacteni (viz odstavec ,Nacteni jednotlivych
zafizeni®).

& POZOR! Nasledujici fotoburtky neumistute vedle sebe:

FOTO s FOTO 2

FOTO Il s FOTO 3
FOTO1sFOTO 21l

Viz ,Tabulka 7 uvedena nize".

Aktivaci pohotovostniho reZimu nebude mozné pouzivat pfisluSenstvi
BLUEBUS, jako jsou klavesnice, ctecky karet a fotoburiky.



Tabulka 7
ADRESY FOTOBUNEK
Poloha
Fotoburika propojovacich
vodicu
FOTO

Vnitini fotoburika h = 50 cm se zasahem pfi
zavirani (zastavuje a méni smér pohybu)
FOTOII

Vhitini fotoburika h = 100 cm se zasahem pii
zavirani (zastavuje a méni smér pohybu)

FOTO 1

Vnéjsi fotoburika h = 50 cm se zasahem pfi
zavirani a otevirani (zastavi a znovu se spusti pfi
uvolnéni fotoburiky)

FOTO 11l

Vnéjsi fotoburika h = 100 cm se zasahem pfi
zavirani a otevirani (zastavi a znovu se spusti pfi
uvolnéni fotoburiky)

FOTO 2
Vhitini fotobuiika se zasahem pfi otevirani

=f=
= 2

0=

| Hle=

)
H ==

FOTO 21I
Vhitini fotobuiika se zasahem pfi otevirani

FOTO 3 oo
Fotobuiika se zasahem pii otevirani a zavirani §
FA1

Fotoburika pro ovladani otevirani
(odstfihnéte miistek A na zadni strané desek TX a RX)

=
ke

FA2
Fotoburika pro ovladani otevirani
(odstiihnéte mistek A na zadni strané desek TX a RX)

4.3.1 FOTOSENZOR FT210B

Fotosenzor FT210B spojuje v jediném zafizeni systém omezeni sily (typ C podle
normy EN12453) a detektor pritomnosti, ktery zjistuje prekazky nachdzejici se v
optické ose mezi vysilatem TX a pfijimacem RX (typ D podle normy EN12453). Ve
fotosenzoru FT2108 se signaly o stavu citlivé hrany odesilaji pies paprsek fotoburiky,
¢imz se spojuji tyto 2 systémy do jediného zafizeni. Vysilaci ¢ast umisténa na
pohyblivém kridle vrat je napajena akumuldtory, ¢imZ se eliminuji nevzhledné
spojovaci systémy; specialni obvody snizuji spotfebu akumulatoru, aby byla zajisténa
vydrz az 15 let (viz podrobnosti 0 odhadu v navodu k vyrobku).

Jediné zafizeni FT210B spojené s citlivou hranou (napfiklad TCB65) umoziiuje
dosahnout bezpe¢nostni trovné ,primarni hrany’, kterou pozaduje norma EN12453
pro kazdy ,typ pouZiti“ a ,typ aktivace”

Fotosenzor FT210B v kombinaci s ,odporovymi” citlivymi hranami (8,2 kQ) je
bezpecny proti jediné porude (kategorie 3 podle EN 13849-1). Ma specialni
antikolizni obvod, ktery zabraruje ruseni s jinymi detektory, i kdyz nejsou
synchronizovany, a umozfiuje pfidat dalSi fotoburiky; napfiklad v pfipadé prijezdu
tézkych vozidel, kde se druha fotoburika obvykle umistuje 1 m od zemé.

Dalsi informace o zplisobech pfipojeni a adresovani naleznete v
navodu k pouziti FT210B.

5 FINALNI KONTROLY A UVEDENI DO CINNOSTI

Pied zahajenim faze kontroly a spusténi automatizace je vhodné umistit kiidlo
pfiblizné do poloviny zdvihu, aby se mohlo volné pohybovat pfi otevirani i zavirani.

5.1 PRIPOJENI NAPAJENI

Pfipojeni napajeni musi provést zkusSeny kvalifikovany personal, ktery
spliiuje potrebné pozadavky, za tplného dodrZeni zakond, norem a
nafizeni.

Pii prvnim spusténi vyrobku je vhodné provést nékolik jednoduchych kontrol:

1. zkontrolujte, zda LED BlueBUS blika 4krat ¢ervenou barvou, coz zna
mena prvni spusténi a chybéjici konfiguraci.
2. zkontrolujte, zda blikaji také LED na fotoburikach (na vysilaci i na
pfijimaci); druh blikani neni podstatny, protoZe zavisi na jinych faktorech.

3. Zkontrolujte, zda je majak, ktery je pfipojen k vystupu FLASH, zha
snuty.

4. zkontrolujte, zda je kontrolka vypnuta. Pfitomnost 4 Cervenych blik
nuti na krytu je normalni.

5. zkontrolujte spravné umisténi pfepinace: kurzor musi byt umi
stén (standardné) vlevo.

4 N

D

G /

V opacném pfipadé je nutné okamzité vypnout napdjeni fidici jednotky a
zkontrolovat elektrické zapojeni.

Dal3i informace uZite¢né pro diagnostiku poruch jsou uvedeny v odstavci ,ReSeni
problémd” (strana 33).
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S'ZV.NA.(T,EN' JEDNOTLIVCH VZARV',Z.E,N.' S 5.3 RUZAV IRAMIERAPTOINVBAEVIRACICH A
Po pfipojeni napajeni je nutné umoznit fidici jednotce rozpoznat zafizeni, kterd jsou

pfipojena ke vstupiim ,BlueBUS" a ,STOP", a také smér otaceni motoru nastaveny na| Po nauleni zafizeni je nutné pokraovat v ruénim programovani poloh otevieni a

voli¢i. Tento postup také rozpozna a ulozi si rozsifujici kartu vstupd a vystupll zavfeni vrat.
pfipojenou k fidici jednotce. Pfed touto fazi LED ,L1"a ,L2" blikanim upozorfiuji na | Pokud tyto polohy jesté nebyly uloZeny (nebo jsou neplatné), LED diody ,L3“a ,L4"
potfebu provedeni nacteni zafizeni. blikaji soucasné (,Obrazek 33).
4 N
Faze nacteni se musi proveést, i kdyz k fidici jednotce neni pfipojeno @ L | - -
7adné zafizeni. )
N \ 1D
Postupujte pfitom nasledovné:
1. stisknéte soucasné a drzte stisknuta tlacitkafa g )
2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED ,L1% a ,L2“ zatnou blikat rychle (pfiblizné 1D
po 3 sekundéch)
3. potkejte nékolik sekund, dokud Fidici jednotka neukonci
nacteni zafizeni - \ /
4. po ukonteni této faze musi LED ,Stop” svitit a LED ,L1%a,L2° g
musi zhasnout. Pfi prvni instalaci za¢nou LED ,L3" a ,L4" blikat. P 5556 &/5VE\E T

4 N\

H E]))) Close V || Stop/Set OpenAl

@ M L J ‘:‘ \;J T T T T T T T T
1D B N J
E YV o o. ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ o VoV g s
1D E: Tento postup umoznuje rychlé programovani oteviracich a zaviracich bod, coz fidici
1D jednotce umoZfiuje automaticky vypocitat mezipolohy, které lze pozdéji upravit
0 prostfednictvim aplikace ,myNice Pro“ a kompatibilnich rozhrani.
Hodnoty tykajici se programovani jsou uvedeny v ,Tabulka 8" a znazornény na
obrazku ,34".
a \
3 Tabulka 8
z |y r |y - g r o - -
2 556 b & bI/AVE PROGRAMOVACi POLOHY
H = ))) H Close V || Stop/Set || Open A Poloha LED Popis
= S— = — : A1 (max. L1 Pozadovana maximalni vyska otevieni. Kdyz
\_ /| | otevieni) vrata dosahnou této polohy, zastavi se.
F4zi natteni pripojenych zafizeni miizete kdykoli provést znovu, a to i po instalaci, | |AQ (max. | o N!aximétlnhi poloha zavieni. Kdyz vrata dosahnou
kdyz napfiklad pottebujete pridat nebo odebrat néjaké zafizeni. zavieni) teto polohy, zastavi se.

Chovani LED diod v jednotlivych fazich programovani poloh je popsano v ,Tabulka
V piipadé, Ze je nutné zménit smér otaceni motoru, je nutné znovu 9.

vyhledat zafizeni. (Viz odstavec ,Zmé na sméru otaceni motoru®); Tabulka 9

POPIS LED DIOD PROGRAMOVANi POLOH LED

L1 sviti Poloha otevieni ulozena.

L1 blika Programovani polohy otevieni probiha.
L8 sviti Poloha zavfeni ulozena.

L8 blika Programovani polohy zavieni probiha.
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Pozor! Postup programovani poloh (provadény pomoci prostfednich
tlacitek) ma casovy limit: po spusténi funkce programovani mate na
kazdy pohybovy povel k dispozici 60 sekund. Pokud v tomto ¢asovém
limitu nestisknete Zadné tlacitko, postup se automaticky ukonti a
budete muset postup opakovat od zacatku.

Pro spusténi postupu programovani poloh:

1. Stisknéte tlacitka g a h na 3 sekundy, abyste
vstoupili do rezimu programovani poloh

Programovani polohy Maximalni otevieni, LED dioda ,L1°“ blika:
2. pomoci tlacitek f nebo h presurite vrata do
pozadované polohy otevfeni
3. stisknéte tlacitko g na 3 sekundy, abyste potvrdili polohu
»AL“ LED dioda L1 sviti
4. Uvolnéte tlacitko

Programovani polohy zavieni, LED dioda ,,L8" blika:

5. pomoci tlacitek f a h presunite vrata do po
lohy uiplného zavreni. (Vyska zavieni se musi shodovat s dosednutim vrat
nazem)

6. stisknéte tlacitko g na 3 sekundy, abyste potvrdili vysku
»A0“ LED dioda ,L8" sviti

7. po uvolnéni tlacitka g zhasnou viechny LED diody

Poznamka: zadejte pohybovy povel (napfiklad: pies vstup ,,Sbs“, ,OPEN“) pro
spusténi ,Automatického vyhledavani sil* (viz odstavec ,Automatické vyhledani

sil’); provede se kompletni cyklus. V pFipadé preruseni vyse uvedeného postupu je
mozné jej znovu spustit zadanim povelu ,Sbs®, ,Open®, ,Close”.

AN
"

Pozor: programovani poloh je mozné kdykoli zménit i po instalaci;
stati jej zopakovat od zacatku.

Hodnoty vypocitané samostatné fidici jednotkou je mozné zménit
prostiednictvim aplikace ,,MyNice Pro“ a rozhrani proView a BIDI-Wifi.
Tato rozhrani umoziiuji programovat hodnoty zpomaleni (otevirani a
zavirani), ¢astecné otevieni a hodnoty vyrazeni. Alternativné je mozné
pouZit ovladaci panel OView.

5.4 AUTOMATICKE VYHLEDANi SIL

Po zméné hodnot poloh, nastaveni rychlosti, sméru otaceni nebo hodnoty vyfazeni je
nutné v fidici jednotce spustit nové ,automatické vyhledavani sil“: automaticky se
provede oteviraci a zaviraci manévr, aby fidici jednotka mohla vyhodnotit silu
potfebnou pro nasledujici manévry

Béhem téchto manévrl zkontrolujte, zda nejsou pfitomny montazni/nastavovaci
chyby nebo jiné poruchy, jako napfiklad mista s vétSim tfenim, a nasledné je
odstranite.

Provadéni postupu ,Automatického vyhledavani sil“ je signalizovano i
blikajici kontrolkou béhem obou pohybovych manévri. Béhem tohoto
postupu se manévry provadéji s vysokou silou.

V piripadé preruseni postupu (zasah STOP, vypadek elektrické energie,
zasah fotobuiiky nebo ovladani) je mozné jej znovu spustit zadanim
jakéhokoli povelu (napf-: ,SbS", ,Open’, ,Close”). Potom potkejte, aZ se
postup ukonci samostatné.

5.5 KONTROLA POHYBU VRAT

Po nauceni délky kiidla je vhodné provést nékolik pohybd, abyste zkontrolovali
spravny pohyb vrat.

4 N\

52

HIINIEIRIEIEIER
=l s][s]slls]=]&]ls]=])

Nv.L9l

Close ¥V

Open A ’

=)

Stop/Set

(& J

Postupuijte pfitom nasledovné:

1. stisknéte tlacitko f pro ovladani manévru ,Otevieni®; zkon
trolujte, zda se vrata oteviraji spravné bez zmén rychlosti; teprve kdyz kfidlo
dosahne vysky zpomaleni, musi zpomalit na minimalni rychlost, az se zastavi
ve vyice ,A1“ maximalniho otevieni

2. stisknéte tlacitko h pro ovladani manévru ,Zavieni®;
zkontroluijte, zda se vrata zaviraji spravné bez zmén rychlosti; teprve kdyz
kfidlo dosahne vy3ky zpomaleni, musi zpomalit na minimalni rychlost, az se
zastavi ve vysce ,A0“ maximalniho zavieni

3. béhem manévru zkontrolujte, zda blikajici svétlo blika v interva
lech 0,5 s zapnuto a 0,5 s vypnuto (je-li vystup FLASH nakonfigurovan jako
vychozi)

4. Provedte jednotlivé manévry otevirani a zavirani k odhaleni
pfipadnych chyb montaze a nastaveni nebo jinych poruch, jako napfiklad
bodd s vy$sim tfenim

5. zkontrolujte, zda je upevnéni motorové pievodovky pevné, stabilni a
dostatecné odolné i pii nahlém zrychleni nebo zpomaleni pohybu vrat.
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5.6 ZMENA SMERU OTACENi MOTORU

Chcete-li zménit smér otaceni, jednoduse umistéte volit (A) do pozadovaného
sméru a spustte vyhledavani zafizeni bluebus (viz kapitola , Nacteni jednotlivych
zafizeni” na strané 16).

' N\

\
N\

AR
02070
00>
00000

0\
0
00
0
000
000

G J

S pfepinacem v poloze jako na obrazku Obrazek 37 (Vychozi nasta veni, typicka
instalace) se automatika otevira pohybem vrat smérem k motoru. Zavirani se provadi
smérem k zemi.

/@ N\
( (VA
=4 9
m) =17

g J

Je-li prepinaC v poloze jako na obrazku Obrazek 38, automatické otevieni se provadi
pohybem vrat smérem k zemi. Zavirani se provadi smérem k motoru.

/@ N\
& >
&1
.Ijlljwﬂﬁ

g J

Zména sméru se nezohledni az do spusténi postupu nacteni zafizeni
(viz kapitola ,Naéteni jednotlivych zafizeni“ na strané 16).
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6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO PROVOZU

Jedna se o nejdilezitéjsi fazi realizace automatizace pro zajisténi maximalni
bezpecnosti zafizeni. Zavéretna kontrola pred uvedenim do provozu miiZe byt
pouzita i k pravidelné kontrole zafizeni, kterd tvofi automatizaci.

Faze zavérecné kontroly pred uvedenim automatizace do provozu musi
provést kvalifikovany a zkuseny personal, ktery bude muset urcit
zkousky potiebné ke kontrole prijatych feseni z hlediska existujicich
rizik a ke kontrole dodrZovani zakonii, predpisti a nafizeni: predevsim
vSech pozadavkii normy EN 12453, ktera urcuje zkuSebni metody pro
kontrolu automatickych zafizeni pro vrata.

Pridavna zafizeni musi byt podrobena specifické zavérecné kontrole pred uvedenim
do provozu, jednak z hlediska funknosti a jednak z hlediska spravné interakce s
fidici jednotkou. Vychazejte proto z navod( k jednotlivym zafizenim.

POZOR! Funkce pohotovostniho reZimu je ve vychozim nastaveni
aktivni. Ridici jednotka prejde do pohotovostniho rezimu vypnutim
obvod a snizenim spotfeby po 10 minutach od zapnuti, pokud deska
neni nakonfigurovana s polohami, a po 5 minutach, je-li naopak
nakonfigurovana.

6.1 ZAPERBMBUKONTROLA PRED UVEDENIM DO

Pro provedeni zavérecné kontroly postupujte nasledovné:

1. Zkontrolujte, zda byl presné dodrZen obsah kapitoly ,VSEOBECNA
BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI“ (strana 3)

2. Odblokuijte elektropfevodovku podle pokynil uvedenych v odstavci
L+Ruéni odblokovani a zablokovéni elektropfevodovky“ (strana
11)

3. Zkontrolujte, zda je mozné rucné pohybovat vraty ve sméru otevira
ni i zavirani, a to s pouZzitim sily nepfevysujici 225N (pfiblizné 23 kg)

4. Zablokuijte elektropfevodovku

5. S pouzitim ovladacich zafizeni (voli¢, radiovy vysilac atd.) prove
dte zkousky otevFeni, zavfeni a zastaveni vrat a ujistéte se, Ze skuteCny
pohyb odpovida ocekavanému pohybu. Doporucuije se provést nékolik
zkousek k vyhodnoceni chodu vrat a odhaleni pfipadnych chyb montaze
nebo nastaveni i k odhaleni pfitomnosti pfipadnych bodu treni

6. Pro kontrolu funk¢nosti fotobunék a hlavné absence
koliznich situaci s jinymi zafizenimi projdéte valcem o prliméru 5 cm a délce
30 cm po optické ose nejprve v blizkosti ,TX* (vysilat), potom v blizkosti
LRX“ (pfijimac) a nakonec uprostfed mezi nimi a zkontrolujte, zda ve viech
piipadech dojde k zasahu zafizeni a k pfechodu z aktivniho stavu do stavu
alarmu a naopak; nakonec zkontrolujte, zda v fidici jednotce dojde k
ocekavanému Ukonu; napfiklad k tomu, Ze manévr zavirani vyvola zménu
sméru pohybu.

7. Postupné zkontrolujte spravnou ¢innost kazdého bezpecnostniho
zafizeni, které je soucasti zafizeni automatizace (fotoburiky, citlivé hrany
atd.). V piipadé zasahu néjakého zafizeni LED ,BLUEBUS', ktera se nachazi
na fidici jednotce, dvakrat rychle zablika k potvrzeni uskutecnéné
identifikace

8. pokud by byly nebezpetné situace zplisobené pohybem kfidel vrat
odvraceny prostiednictvim omezeni sily narazu, je nutné zméfit silu podle
pokyn( uvedenych v normé EN 12453 a pfipadné, kdyz se kontrola ,sily
motoru“ pouZiva jako pomoc pro systém omezeni sily narazu, zkuste najit
nastaveni, které poskytne lepsi vysledky.

6.2 UVEDENi DO PROVOZU

Uvedeni do provozu miize probéhnout az po provedeni viech fazi
kolaudace s kladnym vysledkem.

Pfed uvedenim automatizace do provozu informujte vlastnika o
nebezpecich a zbytkovych rizicich, ktera jsou stale pfitomna.

Je zakazano Castecné uvedeni do provozu nebo uvedeni do provozu v
Jprovizornich” situacich.

Pfi uvedeni do provozu postupujte nasledovné:

1. Vytvorte technickou dokumentaci automatizace, ktera ma obsahovat nasle
dujici dokumenty: celkovy vykres automatizace, schéma provedenych
elektrickych pripojeni, analyzu pfitomnych rizik a prislusna pfijata feseni,
prohlaseni vyrobce o shodé viech pouzitych zafizeni a prohlaseni o shodé
vyplnéné technikem provadéjicim instalaci

2. Trvalym zplisobem pfipevnéte do blizkosti vrat Stitek nebo tabulku
s uvedenim Ukon( pro ru¢ni odblokovani

3. trvale pfipevnéte na vrata Stitek nebo tabulku s timto obrazkem
(minimalni vySka 60 mm) "Obrazek 39"

4 N

39

- /

4, Umistéte na vrata Stitek, na kterém jsou uvedeny minimalné tyto
(daje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za ,uvedeni
do provozu®), vyrobni ¢islo, rok vyroby a oznaceni ,CE”

5. Vypliite a predejte vlastnikovi automatizace prohlaseni o shodé au
tomatizace

6. Viyplnte a predejte vlastnikovi automatizace ,navod k pouZiti“ au
tomatizace

7. Vypliite a predejte vlastnikovi automatizace ,plan Udrzby’, ktery
obsahuje nafizeni pro Udrzbu viech zafizeni automatizace.

Pro veskerou uvedenou dokumentaci firma Nice poskytuje
prostrednictvim své servisni sluzby: navody a prirucky.
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e ) s Pri provadéni postupd programovani viz ,Obrazek 40 pro nalezeni tlacitka
7 PROGRAMOVANI RADIOVEHO OVLADANI radiového ovladani (A) a LED R (B) na fidici jednotce.

4 ™
7.1 POPIS PROGRAMOVANI RADIOVEHO OVLADANI (40 JECER
Ridici jednotka ma integrované radio, které umozfiuje interakci s nasledujicimi o®

typy radiovych ovladacli: jednosmérné a obousmérné. L)
Pfi jednosmérné radiové komunikaci maji obé zafizeni jasné definovanou

a jednoznacnou Ulohu v ramci systému: vysila¢ odesila povely a pfijimat

je pfijima a interpretuje. Radiova komunikace je tedy jednosmérna.

Pfi obousmérné radiové komunikaci naopak obé zafizeni (obé vybavena obousmérnou
radiovou technologii) pokazdé plni v systému jinou Glohu, protoze kazdé z nich je

schopno pfijimat a vysilat informace z druhého za

fizeni a do druhého zafizeni. Timto zp(isobem se i samotné vysilace

stavaji ,prijimaci“ informaci pfichazejicich z integrovaného pfijimace v _ J

fidici jednotce.

Nv1gl
o

—
-/

E]))) Close V¥ || Stop/Set || Open A

T T T T

Postupy maji na své provedeni casovy limit. Nez zacnete, musite si
precist a pochopit cely proces.

Symboly pouzivané v jednotlivych postupech programovani/vymazani s internim
radiovym modulem jsou uvedeny v ,Tabulka 12

7.1.1 REZIM ULOZENI TLACITEK VYSILACO DO PAMETI
UloZeni radiovych ovladacii je mozné provést 2 zplisoby: ve ,standardnim® rezimu (neboli reZzimu 1) a v ,pfizplisobeném” rezimu (neboli rezimu 2).

~ @ ™
- J
7.1.1.1 STANDARDNI uloZeni do paméti (rezim 1: viechna tlatitka)
Postupy tohoto typu umozniuji ulozit do paméti sou¢asné, béhem jejich provadéni, viechna tlatitka pfitomna na vysilaci. Systém automaticky pfifadi kazdému tlacitku
pfedem ureny povel podle nasledujiciho schématu:
Tabulka 10

PRIRAZENI FUNKCI VYSILACE

Povel Tlacitko

Krokovy rezim Bude pfifazen tlacitku 1

Castetné otevieni Bude pfifazen tlacitku 2

OTEVRE Bude pfifazen tlacitku 3

ZAVRE Bude pfifazen tlatitku 4

7.1.1.2 PRIZPUSOBENE ulozeni do paméti (rezim 2: jediné tlacitko)

Postupy tohoto typu umoziuji ulozit do paméti béhem jejich provadéni jediné tlacitko z téch, ktera se nachazeji na vysilaci. Volbu tladitka a pfifazeného povelu provadi
instalacni technik na zakladé potfeb automatizace. Dostupné povely a zplisoby ukladani naleznete v moznostech pro programovani zabudovaného radiového pfijimace. (viz
kapitola ,PROGRAMO VANI RADIOVEHO OVLADANI").

Tabulka 11

OXI/ OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM V ROZSIRENEM REZIMU II
C Povel Popis
1 Krokoyy rezim Ovladaci povel ,Sb5" (Krokovy rezim)
2 (1Zastecne otevreni Ovladaci povel ,Caste¢né otevieni 1
3 Oteviit Ovladaci povel ,Oteviit"
4 Zavit Ovladaci povel ,Zaviit"
5 Stop Zastaveni manévru

Krokovy rezim pro - . .
6 bytovy dim Ovladaci povel v rezimu bytového domu
7 Krokgvyf rezim Ovladani i pfi zablokované automatizaci nebo aktivnich povelech

vysoka prior.
8 gastecne SIEES Castetné otevieni (otevfeni vrat do vysky nastavené pomoci ¢astecného otevieni 2)
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OXI / OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM V ROZSIRENEM REZIMU Il

C Povel Popis
9 gastecne otevreni Castetné otevieni (otevFeni vrat do vy3ky nastavené pomoci ¢aste¢ného otevieni 3)

Otevieni a C . . . . Qv v o wi e .

o Spusti oteviraci manévr a po jeho ukonceni zablokuje automatiku; fidici jednotka nepfijima zadné dalSi povely kromé ,Krok za krokem s
10 zablokovani A P o
. vysokou prioritou’, ,0demknout” a ,0demknout a zavfit
automatizace
Zavieni a . , e . - . S v swa i o s .
< Spusti manévr zavfeni a po jeho ukonceni zablokuje automatiku; fidici jednotka nepfijima zadné dalSi povely kromé ,Krok za krokem s
11 zablokovani L p e
. vysokou prioritou’, ,0demknout” a ,0demknout a otevfit

automatizace
12 Zablokovani Vyvola zastaveni manévru a zablokovani automatizace; fidici jednotka nepfijima Zadné jiné povely kromé ,Krokovy rezim vysoka prior’,

automatizace ,Odblokovat, ,0dblokovat a zavfit“ a ,0dblokovat a oteviit*
13 Odblokoyanl Vyvola odblokovani automatizace a obnoveni normalniho provozu

automatizace

On Timer PR . Sy ,
14 Vegerni osvétleni Zapne osvétleni a vystup naprogramovany jako takovy v rezimu ,asované vypnuti
15 Orv\-Off T Zapne osvétleni interiéru a vystup naprogramovany jako takovy v rezimu ,krok za krokem*

Vecerni osvétleni ?

& POZOR = Podrobnéjsi informace o funkcich integrovanych a vyjimatelnych radiovych pfijimacii naleznete na strance www.niceforyou.com.

Tabulka 12

LEGENDA SYMBOLU POUZIVANYCH V TETO PRIRUCCE
Popis Symbol
LED ,R“ sviti ¢ervené "?"

AN
LED ,R* pomalé blikani | X

N sz
LED ,R“ rychlé blikani Jad

LED ,,R“ zhasnuta

Odpojeni elektrického napajeni / Pipojeni elektrického napajeni
(vyjmout pojistku F2 a pipadné blok akumulatoru)

Cekejte...

Provedte operaci béhem 5 sekund >5sec. <

Podrzte stisknuté tlacitko radiového ovladani na fidici jednotce H;
= <zas=>

Stisknéte a uvolnéte tlacitko radiového ovladani na fidici jednotce ﬁ;
==

Uvolnéte tlacitko radiového ovladani na fidici jednotce E g

Stisknéte a uvolnéte pozadované tlaitko vysilace @f;

Podrzte stisknuté poZadované tlacitko vysilace

Uvolnéte pozadované tlacitko vysilace @}g

Sleduijte, kdy LED ,R* vysila signalizaci @,,,._\r‘_-,’_
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7.2 KONTROLA KODOVANI VYSILACO
Chcete-li zkontrolovat, ke kterému kddovani patfi jiz ulozené vysilace v pfijimaci, postupujte podle nize uvedené tabulky:

Tabulka 13
OVERENI TYPU KODOVANI VYSILACU, KTERE JSOU JIZ ULOZENY
Popis Symboly
OFF ON
Odpojte elektrické napajeni fidici jednotky a potom elektrické napajeni znovu pfipojte. ﬁ iﬁ’ @ ‘lj/
Spocitejte pocet bliknuti: Hl TEI ST
) N
N 1 s
2 zelena bliknuti = vysilae uloZené s kodovanim 0-Code & | 4 X2
N 1 s
2 zelena bliknuti a 1 oranzové = vysilace ulozené s kodovanim 0-Code + BD @ ja N X2+1
5 zelenych bliknuti = neni uloZen Zadny vysila¢ O /|—|T_|\ X5
N1/
5 zelenych bliknuti a 1 oranZové = vysilace uloZené s technologii BD O /I;l\ X 5+1

7.3 ULOZENi RADIOVEHO OVLADANi

7.3.1 ULOZENi V ,REZIMU 1°

Béhem provadéni postupu uvedeného v ,Tabulka 14° pfijimac uloZi viechna tlacitka na vysilaci a automaticky pfifadi 1. tlacitku povel 1 pfijimace, 2. tlacitku povel 2 atd.

UloZeni zabere jedno misto v paméti.

ULOZENI V REZIMU 1

Tabulka 14

Na fidici jednotce

Symboly

R zelené. Uvolnéte tlatitko ,Radio”

Podrite stisknuté tlacitko ,Radio na Fidici jednotce a potkejte, aZ se rozsviti LED

=\
Nz -
pENI

Na uklddaném vysilaci

ulozeni. (*1)

Je-li jednosmérny, podrte stisknuté libovolné tlacitko do 10 sekund a uvolnéte jej poté, co LED dioda ,R“ na
fidici jednotce provede 1. ze 3 zelenych bliknuti, ktera potvrzuji

piifazeni. (*1)

Je-li obousmérny, stisknéte a ihned uvolnéte libovolné tlaéitko; LED dioda ,R na Fidici
jednotce zablika 3krat zelené. Dalkovy ovladac kratce zavibruje na potvrzeni

j@ (>

Lss 1 /7N 1 7

@@

TN/ TN/ TN

(*1) - Pokud existuji dali vysilace k uloZeni, zopakuijte tento postup na vysilaci do 15 sekund po prvnich 10 sekundach. Po uplynuti této doby se postup automaticky ukonci.

& Chcete-li postup okamZité prerusit (napfiklad abyste neuloZili dalsi radiové ovladace), stisknéte jednou tlaitko ,Radio R".
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7.3.2 ULOZENi V ,REZIMU 2°

Béhem provadéni postupu uvedeného v ,Tabulka 15° pfijimac ulozi pouze jedno tlacitko z tlacitek na vysilaci a pfifadi mu funkci zvolenou instala¢énim technikem. Pro
ulozeni dalSich tlaCitek je nutné zopakovat postup od zacatku pro kazdé tlacitko, které se ma ulozit. UloZeni zabira jedno misto v paméti a povel ulozeného tlacitka bude
ten, ktery zvolil instalacni technik v ,Seznamu povel(” fidici jednotky automatizace (viz ,Tabulka 11°).

Tabulka 15
ULOZENI DO REZIMU 2 (A ROZSIRENEHO REZIMU 2)
Na fidici jednotce Symboly
Z povelii uvedenych v , Tabulka 11” vyberte povel, ktery chcete uloZit, a zapiste si
identifikacni islo ().
Stisknéte a uvolnéte tlatitko ,Radio” tolikrat, kolik je Cislo (n), které oznatuje zvoleny povel. P (n)
LED ,R“ blikne stejnym poctem bliknuti. H; /ﬁ\
Na ukladaném vysilaci
Je-li jednosmérny, podrte tlaitko, které chcete uloZit, stisknuté 10 sekund a uvolnéte jej, kdyZ LED ,R“ na NI
fidici jednotce blikne 1. ze 3 ocekavanych zelenych bliknuti (uloZeni probéhlo spravné). (*2) @g ,ES\ 5
Je-li obousmérny, stisknéte a ihned uvolnéte tlacitko, které chcete ulozit, do 10 sekund; LED \ S AT
dioda ,,R" na fidici jednotce tfikrat zablika zelenou barvou. Dalkovy ovladat kratce @; ,ES\ ,ES\ ,EIEI\
zavibruje na potvrzeni piifazeni. (*2)

(*2) - Pokud existuji dal3i vysilace, na kterych chcete uloZit stejny povel, zopakujte tento postup na tlacitku kazdého dalsiho vysilace do 15 sekund po prvnich 10
sekundach. Po uplynuti této doby se postup automaticky ukonci.

Upozornéni! Proces nacitani neni mozné zastavit okamzité. Je-li to nutné (napfiklad abyste se vyhnuli neimyslnému piifazeni), vyjméte sitovou
pojistku F2, pockejte 30 sekund a potom ji znovu vlozte.

7.3.3 ULOZENI NOVEHO VYSILACE ,V BLIiZKOSTI PRUIMACE".

& Upozornéni! Pouze pro jednosmérné vysilace.
Béhem provadéni postupu uvedeného v ,Tabulka 16 novy vysilac pfijima stejna radiova nastaveni jako vysilac, ktery je jiz ulozen v fidici jednotce.

Postup nevyZzaduje pfimou praci s tlacitkem ,Radio” na fidici jednotce, ale vyZaduje piitomnost vysilace v dosahu pfijmu pfijimace. UloZeni v blizkosti pfijimace” lze
zabranit zablokovanim funkci piijimate, jak je popsano v odstavci ,Zablokovani (nebo odblokovani) zaznamii, které se provadéji postupem ,v blizkosti Fidici jednotky” a/

o

nebo prostiednictvim ,,aktivacniho kodu™.
Tabulka 16

ULOZENi NOVEHO VYSILACE ,V BLiZKOSTI PRUIMACE" Popis

Symboly

Na novém vysilaci podrzte stisknuté tlacitko, které chcete ulozit do paméti. Pockejte 7 @g X 7 sec. g
sekund a potom jej uvolnéte. S

< o> - S = p <{za s>
Na vysilaci, ktery je jiz uloZen v paméti, 3krat pomalu stisknéte a uvolnéte tlacitko ulozené v @ @ @
paméti, které chcete kopirovat. ; ; 3

O $> =)

Na novém vysilaci 1krat stisknéte a uvolnéte tlacitko, které bylo stisknuto na zacatku postupu. @];

(*2) - Pokud existuji dalsi vysilace, na kterych chcete uloZit stejny povel, zopakujte tento postup na tlacitku kazdého dalsiho vysilace do 15 sekund po prvnich 10
sekundach. Po uplynuti této doby se postup automaticky ukonci.

7.3.4 ULOZENI NOVEHO VYSILACE POMOC , AKTIVAENIHO KODU* STAREHO VYSILACE, KTERY JE JIZ ULOZEN V
PRUIMACI

& Upozornéni! Pouze pro vysilaée s kodovanim ,0-Code” a ,BD*

V paméti vysilacti s kodovanim 0-Code a BD je (tajny) ,aktivacni kod', pomoci kterého je mozné povolit ulozeni nového vysilace do pfijimace. Chcete-li provést tuto aktivaci,
preCtéte si navod k obsluze vysilaCe a opatfete si stary vysila, jiz uloZeny ve stejném pfijimaci, do kterého chcete uloZit novy vysilac.

& Pfenos aktivacniho kodu se miize uskutecnit pouze mezi dvéma stejnymi vysilaci a se stejnym radiovym kdédovanim.

Nasledné, kdyZ se pouZije novy povoleny vysila, posle do piijimace (béhem prvnich 20 vysilani) povel, sviij identifikacni kod a pfijaty ,aktivacni kdd". V tomto bodé pfijimac
rozpozna aktivacni kod starého vysilace a automaticky si ulozi identifikacni kdd nového vysilace.

Nezadoucimu uloZeni vysilact do paméti prostfednictvim ,aktivacniho kodu® ze zabranit zablokovanim funki pfijimace (viz odstavec , Zablokovani (nebo odblokovani)
zaznamd, které se provadéji postupem v blizkosti fidici jednotky” a/nebo prostfednictvim ,akti vaéniho kédu).
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7.4 VYMAZANI RADIOVEHO POVELU

7.4.1 VYMAZANI JEDNOHO POVELU PRIRAZENEHO K TLACITKU Z PAMETI PRUIMACE
Postupem uvedenym v ,Tabulka 17 je mozné vymazat uloZeni jednoho povelu pfifazeného k tlacitku

e

Upozornéni! Je-li vysila¢ uloZen v ,ReZimu 1“ (viz odstavec ,UloZeni v ,,ReZimu 1““), béhem postupu se vymaZe cely vysilat, tj. viechna tlaéitka na

radiovém ovladaci.

Tabulka 17
VYMAZANI JEDNOHO TLACITKA Z PAMETI PRUIMACE
Popis Symboly
Podrzte stisknuté tlatitko ,Radio” na fidici jednotce a potkejte, az se - \Ij'
rozsviti a zhasne LED ,R” zelené. Uvolnéte tlatitko ,Radio" W; A
Na vysilaci, ktery chcete vymazat
Je-li jednosmérny, podrte stisknuté tlaitko (*4), které chcete vymazat, a uvolnéte jej, kdyz LED ,R“ i
na fidici jednotce blikne 1. z ocekavanych 5 rychlych IEQ\ ‘5
zelenych bliknuti (vymazani probéhlo spravné). ' bl
Je-li obousmérny, stisknéte a uvolnéte tlacitko, které chcete vymazat (* 4); LED ,R” na fidici <“,za = \E'g'
jednotce zablika rychle 5x zelené (vymazani probéhlo spravné). ; A

(*4) - Je-li vysila¢ ulozen v ,Rezimu 1° (viz ,UloZeni v ,ReZimu 1), |ze stisknout jakékoli tlacitko. Je-Li vysila¢ ulozen v ,Rezimu 2“ (viz , UloZeni v ,ReZimu 2““), cely
postup je nutné opakovat pro kazdé ulozené tlacitko, které chcete vymazat.

7.4.2 VYMAZANI PAMETI PRIJIMACE (KOMPLETNI)
V jednosmérném systému se postupy vymazani kodu tykaji pouze pfijimace. V obousmérném systému viak bude nutné zrusit i pfifazeni na radiovém ovladaci.

Chcete-li provést tento postup, prectéte si navod k obsluze pfislusného vysilace.
Tabulka 18

CELKOVE VYMAZANI PAMETI PRUIMACE.
Popis Symboly

Podrite stisknuté tlacitko ,Radio” na Fidici jednotce a pockejte, aZ se NI
j potie] E; @ TTm)¥

rozsviti a zhasne LED ,R“ zelené. Po nékolika sekundéch za¢ne blikat.

Moznosti vymazani

Chcete-li vymazat pamét pfijimate, uvolnéte tlacitko ,Radio” presné pfi 5. \E:§’—> B
bliknuti. AT El

Potkejte, a LED ,R” na fidici jednotce 5krat rychle blikne. (vymazani probéhlo spravné). ERERER =R
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7.4.3 ZABLOKOVANI (NEBO ODBLOKOVANI) ZAZNAMU, KTERE SE PROVADE)I POSTUPEM ,V BLIZKOSTI RIDICi

JEDNOTKY“ A/NEBO PROSTREDNICTVIM ,, AKTIVACNIHO KODU*
Pomoci postupu uvedeného v ,Tabulka 19 je mozné zakazat ukladani novych vysilact do pfijimace, kdyz se pokusite pouzit postup ,v blizkosti pfijimace” (viz ,UloZeni
nového vysilace ,v blizkosti pfijimace”.”) nebo postup ,aktiva¢ni kod” (viz ,UloZeni nového vysilace pomoci ,aktivaéniho kddu“ starého vysilate, ktery je jiz uloZen v
piijimaci®)

Pro oba postupy je vyrobni nastaveni ,ON". K provedeni postupu je nutné mit jiz vysila¢ uloZeny v pfijimaci.
Tabulka 19

ZABLOKOVANI (NEBO ODBLOKOVANI) ZAZNAMU, KTERE SE PROVADEJi POSTUPEM ,V BLIiZKOSTI RIDICI JEDNOTKY“ A/NEBO PROSTREDNICTViM , AKTIVACNIHO KODU* Popis

OFF 10s
Odpojte elektrické napajeni vyjmutim pojistky F2 a pripadného bloku akumulatoru. iﬁ’
Potkejte 10 sekund. 4
g
ON
557
Podrite stisknuté tlatitko ,Radio” a soutasné zapojte elektrické napdjeni. + IS
N
e | N
LED ,R” nejprve provede signalizaci ohledné vysilaéii v paméti a potom vydava kratka g
A nejpree o WL
oranzova bliknuti. VY
Uvolnéte tlacitko ,Radio* pfesné po druhém oranzovém bliknuti. @ 4 \Elgl \EIEII
TN 7T N

Do 5 sekund opakované stisknéte a uvolnéte tlaitko ,Radio, chcete-li vybrat nékterou z nasledujicich QRS
funkci, které ze rozpoznat podle stavu LED ,R“: :

Zadné aktivni zablokovani = LED NESVITi
Zablokovani ukladani v blizkosti fidici jednotky” = LED CERVENE barvy / NN

Nz

> WL

TN

Zablokovani ukladani s ,aktivacnim kédem = LED ZELENE barvy
Zablokovani obou ukladani (,v blizkosti Fidici jednotky” a ,,s aktivaénim kddem") =

LED ORANZOVE barvy
Do 5 sekund stisknéte a uvolnéte (ulozené) tlacitko na vysilaci, ktery je jiz ulozen v piijimaci, abyste uloZili pravé P
zvolenou funkci
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8 PROGRAMOVANI RIDICi JEDNOTKY

Na fidici jednotce se nachazeji 3 tlacitka: f, g a h (,0brazek 42°), ktera lze pouzit k
ovladani fidici jednotky a také k programovani dostupnych funkci.

4 N
@ oy~ ———
EQD Aerial
o[
[++]
S N | | | I I
z S S N S N S S
( E]))) CIoseVl Stop/Set || Open A
[_\ TT 1T 1T T T T 1 T T T I
\§ %

Dostupné programovatelné funkce jsou uspofadany do dvou drovni a jejich provozni
stav je signalizovan osmi LED diodami ,L1 ... L8" na fidici jednotce (LED sviti =
aktivni funkce; LED zhasnuta = neaktivni funkce).

8.1 POUZITi PROGRAMOVACICH TLACITEK

[Open A]
Tlacitko umozruje ovladat otevirani vrat nebo posunout programovaci bod nahoru.

[Stop/Set]

Tlatitko se pouziva k zastaveni manévru.

Pfi jeho stisknuti na dobu delSi nez 3 sekundy umozriuje vstoupit do rezimu
programovani.

[Close V1]

Tlacitko umozriuje ovladat zavirani vrat nebo posunout programovaci bod dold.

Upozornéni! BEhem manévru, bez ohledu na otevirani nebo zavirani,
viechna tlatitka vykonavaji funkci STOP, ¢imz zastavi pohyb motoru.
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8.2 PROGRAMOVANI PRVNi UROVNE (ON-OFF)
Vsechny funkce prvni Grovné jsou z vyroby nastaveny na ,0FF* a mohou byt kdykoli zménény. Pro ovéreni riiznych funkci viz , Tabulka 20°.

8.2.1 PROGRAMOVACI POSTUP PRVNI UROVNE

Programovaci postup ma mezi stisknutim jednoho tlacitka a dalSiho tla¢itka maximalni €as 20 sekund. Po uplynuti této doby se postup automaticky
ukondi, pricemz se ulozi zmény, které jste do tohoto bodu provedli.

Programovani prvni Grovné:
1. Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko g, dokud LED ,L1” nezacne blikat
2. Uvolnéte tlacitko g
3. Stisknéte tlacitko f nebo h pro pfesunuti blikajici LED na LED predstavujici funkci, ktera ma byt zménéna
4, Stisknéte a ihned uvolnéte tlacitko g, abyste zménili stav funkce:
- rychlé blikani = OFF
- pomalé blikani = ON
5. Pockejte 20 sekund (maximalni ¢as) bez stisknuti tlacitek, abyste programovani opustili.

|| Chcete-li naprogramovat dalsi funkce na ,ON“ nebo ,,OFF", béhem provadéni postupu je nutné zopakovat body 3 a 4 v téZe fazi.

Tabulka 20

FUNKCE PRVNI UROVNE (ON - OFF)
LED Funkce Popis

Funkce ON: po Uplném otevieni se provede pauza (rovna nastavené dobé pauzy), po jejimz uplynuti fidici jednotka automaticky spusti
zavirani.

Funkce VYPNUTO: provoz je ,poloautomaticky”.

Funkce ZAPNUTO: Chovani se méni v zavislosti na tom, zda je aktivni funkce ,Automatické zavirani”.

S neaktivni funkci ,Automatické zavirani“: Vrata vzdy dosahnou polohy Uplného otevieni (i kdyz se fotoburika deaktivuje dfive). Po
deaktivaci fotoburiky se spusti automatické zavirani s pauzou 5 s.

S aktivni funkci ,Automatické zavirani“: Oteviraci pohyb se zastavi ihned po deaktivaci fotobunék a spusti se automatické zavirani s

L1 Automatické
zavirani

L2 Zavrit po foto
pauzou 5 s.
Funkce ,Zaviit po foto” je vZdy deaktivovana pfi preru$eni manévrd povelem Stop.
Funkce VYPNUTA: doba pauzy bude ta, ktera byla naprogramovana, nebo nedojde k automatickému zavieni, pokud funkce neni aktivni.
Funkce zapnuta: v pripadé vypadku elektrické energie, i kratkodobého, pokud po obnoveni dodavky elektrické energie fidici jednotka
L3 Vizdy zaviit zjisti, ze automatika je oteviend, automaticky spusti manévr zavieni, kterému predchazi 5 sekund blikani.

Funkce vypnuta: po obnoveni dodavky elektrické energie automatika zachova aktualni polohu.

Funkce ON: tato funkce umoziiuje snizit spotfebu, protoze po 5 minutach (programovatelny ¢as) od ukonceni kazdé operace fidici jednotka
vypne vystup BlueBUS a viechny LED diody fidici jednotky s vyjimkou LED diody BlueBUS, ktera bude blikat (zelenou barvou) pomaleji. V
tomto rezimu se viechna ovladaci zafizeni BlueBUS, jako jsou klavesnice, Ctecky karet a fotoburiky, vypnou a nebudou fungovat. Kdyz fidici
jednotka dostane povel k pohybu, obnovi plnou

funkénost. Tato funkce je obzvlast uzite¢na pfi provozu s pomocnou baterii.

Funkce VYPNUTA: normalni provoz.

Pozor! funkce Standby nabizi riizné rezimy, které je mozné aktivovat prostfednictvim kompatibilnich rozhrani. Funkee Standby je standardné
aktivni v nasledujicich rezimech:

Standby vie: vyrobky bez integrovaného modulu wifi (SPIDER800)

Standby bez wifi: vyrobky s integrovanou wifi (SPIDER800W, SPIDER1200BLW).

Funkce ON: po zavieni vrat, je-li zaznamenan pokus o vloupani, je odeslano upozornéni do aplikace a vynuceno nové zavieni.

L4 Pohotovostni rezim

e R Funkce VYPNUTA: normalni provoz.
Pii aktivované funkci proti vloupani je nutné deaktivovat rezim Standby.
Funkce ON: je mozné pridat 3sekundovou pauzu (konfigurovatelnou) mezi zapnutim blikajiciho svétla a za¢atkem manévru, aby se
L6 Predblikani predem signalizovala nebezpe¢na situace.
Funkce VYPNUTA: signalizace blikajiciho svétla se shoduje se zatatkem manévru
Vyrazeni Funkce ZAPNUTA: deaktivuje radiovy pfijimac uvnitf Fidici jednotky.
L7 vnitiniho Funkce VYPNUTA: normalni provoz.
radiového ovladani Pozor. Aktivujte tuto funkci, pouzivate-li externi prijimac typu 0XI / OXIBD.
Funkce ON: Nastavi fidici jednotku s pfednastavenymi hodnotami (sila, citlivost a rychlost) optimalizovanymi pro ovladani vrat
povaZzovanych za ,lehka’.
Rezim lehks / té2ka Funkvce W?NUTA: lv\lvasyt‘e‘aw fidici jednotku s pfednastavenymi hodnotami (sila, citlivost a rychlost) optimalizovanymi pro ovladani vrat
L8 povazovanych za ,tézka".

vrata POZOR: VySe uvedené prednastavené hodnoty se automaticky zméni pfi kazdé zméné nastaveni parametru. Pfi opusténi programovaci

nabidky budete pozadani o provedeni nového vyhledavani sil 8 (viz Automatické vyhledani sil).

Pri zastaveném motoru jsou LED diody ,L1 ... L8" rozsvicené nebo zhasnuté podle stavu funkce, kterou reprezentuji: napfiklad ,L1° sviti, je-li aktivni funkce ,Automatické
zavirani”. Béhem manévru blikaji L1 ... L8" a signalizuji silu potiebnou k pohybu vrat v daném okamziku.

Pokud blika ,L1°, potiebna sila je nizka a tak dale aZ po blikani ,L8", které oznacuje maximalni silu.

Upozorfiujeme, Ze neexistuje Zzadny vztah mezi drovni sily indikované LED diodami béhem pohybu (coZ je absolutni hodnota) a Grovni indikovanou LED diodami béhem
programovani sily (coZ je relativni hodnota). Viz ,L6" v ,Tabulka 21",
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8.3 PROGRAMOVANI DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vsechny parametry druhé Grovné jsou nastaveny z vyroby, jak je uvedeno v ,COLORE GRIGIO® v ,Tabulka 21° a mohou byt kdykoli zménény. Parametry jsou nastavitelné v
rozsahu hodnot od 1 do 8. Hodnotu odpovidajici kazdé LED diodé naleznete v ,Tabulka 21",

ATTENZIONE: Pokud konfigurace parametru (Uroveri 2) neni rozpoznana ve srovnani se sou¢asnymi konfiguracemi, fidici jednotka bude soucasné
pierusované rozsvécovat dvé LED diody L1 a L8, aby signalizovala, Ze aktualni hodnota je mimo rozsah. V piipadé potieby mlzete pokratovat vynucenim hodnot
stisknutim tlacitek f nebo h.

8.3.1 PROGRAMOVACi POSTUP DRUHE UROVNE

Programovani druhé drovné:

1. Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko g, dokud LED ,L1” nezacne blikat

2. Uvolnéte tlacitko g

3. Stisknéte tlacitko f nebo h pro presunuti blikajici LED na LED predstavujici ,vstupni LED® upravovaného parametru

4. Stisknéte a drzte stisknuté tlacitko g. Stale se stisknutym tlacitkem g:
- Pockejte pfiblizné 3 sekundy, dokud nedojde k rozsviceni LED, ktera predstavuje aktualni droven upravovaného parametru
- Stisknéte tlacitko f nebo h pro presunuti LED predstavujici hodnotu parametru

5. Uvolnéte tlacitko g, abyste se vratili na prvni Groven

6. Pockejte 20 sekund (maximalni ¢as) bez stisknuti tlacitek, abyste programovani opustili.

|| Chcete-li naprogramovat vice parametrii, béhem provadéni postupu je nutné zopakovat kroky 2 az 5 v téze fazi.

Tabulka 21
FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)
Vstupni LED Parametr Led (uroven) |Nastavena hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Nastaveni doby pauzy, tj. doby, ktera uplyne pred
L1 Dorarar L4 45 sekund qutomatjckym opétoynym zavienim. Ma vliv, pouze je-
L5 60 sekund i aktivni Automatické
L6 80 sekund zavieni.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otevfit - zastavit - zavfit - zastavit
L2 Oteviit - zastavit - zavfit- otevfit
L3 Otevfit - zaviit - oteviit - zaviit Nastaveni posloupnosti ovladacich povell
) L4 KzK bytovy diim pFingequh ke vstupu SbS nebo 1. radiovému
L2 Funkee Krokovy KzK bytovy dim 2 (vice ne 2 s pred ,Stop’) oviadacimu povelu.
rezim ” POZNAMKA: nastavenim Grovné na L4, L5, L7, L8
L6 Krokovy rezim 2 (vice nez 2 s pred ,Oteviit ¢astetné”) se zméni i chovani poveldl ,Oteviit* a ,Zaviit"
L7 Pritomnost osoby

,Poloautomatické” otevirani, zavirani za ,pfitomnosti

L8 osoby" Rychlost 1 (30% -

L1 pomala)

L2 Rychlost 2 (44%)

L3 Rychlost 3 (58%)

L4 Rychlost 4 (72%) Nastaveni rychlosti motoru béhem bézného pohybu
L3 Rychlost motoru ' ¢ Rychlost 5 (86%) po draze.

L6 Rychlost 6 (100% - rychla)

L7 Otevrit V4, zaviit V2

L8 Oteviit V6, zaviit V4
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FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vstupni LED Parametr Led (uroven) |Nastavena hodnota Popis
L1 Kontrolka otevienych vrat
L2 Aktivuje se, jsou-li vrata zaviena
L3 Aktivuje se, jsou-li vrata oteviend
L4 Vystup FLASH L4 Majak Vyberte zafizeni pfipojené k vystupu
(Out1) L5 Elektrické blokovani FLASH.
L6 Elektricky zamek
L7 Magnetismus
L8 Udrzba
L1 oGl
L2 Fototest
L3 Stav vrat
Vystup OGI L4 Velerni osvétleni o e
L5 (Out2) 5 CH 1 rédio Vyberte zafizeni pfipojené k vystupu OGI.
L6 CH 2 radio
L7 CH 3 radio
L8 CH 4 radio
L1 Otevieni 60, zavieni 30
L2 Otevieni 60, zavfeni 40
L3 Otevfeni 70, zavieni 40
, L4 Otevieni 70, zavieni 50 asta ém fizeni sily motoru tak, a
L6 Sila motoru (%) L5 Otevreni 80, zavfeni 50 (’;ld;zv\?fiiilsﬁi)tnosg ertl\géhoetr(r)\ l[J);hy’but.’y
L6 Otevreni 80, zavieni 60
L7 Otevieni 90, zavfeni 70
L8 Otevieni 90, zavieni 80
L1 Citlivost vypnuta
L2 Otevreni 10, zavfeni 20
L3 Otevreni 20, zavieni 30
L7 Citlivost L4 Otevieni 30, zavieni 40 Nastavuje drovef citlivosti pfi detekci
L5 Otevieni 40, zavieni 50 prekazek.
L6 Otevreni 50, zavieni 60
L7 Otevreni 60, zavfeni 70
L8 Otevfeni 70, zavieni 80
L1 Z4dné uvolnéni
E2 min. Tato funkce umoziiuje uvolnit mechanické
L3 napéti, které vznika v komponentech po kazdém
L8 Uvolnéni L4 manévru. Po dosazeni polohy
L5 zavieni motor provede kratké obraceni
L6 sméru pohybu k uvolnéni napéti
L7 femene nebo fetézu.
L8 max.

Vsechny parametry mohou byt nastaveny podle potieby bez jakékoli kontraindikace; pouze nastaveni ,Sila motoru® vyzaduje mimofadnou pozornost:
- nedoporuCuje se pouZivat vysoké hodnoty sily ke kompenzaci skute¢nosti, Ze vrata maji abnormalni body tfeni; nadmérna sila miize ohrozit fungovani bezpe¢nostniho

systému nebo poskodit kfidlo vrat

- pokud se kontrola ,Hnaci sily pouziva jako pomocny systém ke snizeni narazové sily, po kazdém nastaveni zopakujte méfeni sily podle normy EN 12445

- opotfebeni a povétrnostni podminky ovliviiuji pohyb vrat, proto je nutné pravidelné kontrolovat nastaveni sily.

CESKY - 29




8.4 SPECIALNI FUNKCE

8.4.1 FUNKCE ,,OTEVRIT VZDY“

Funkce ,Oteviit vzdy” je vlastnosti Fidici jednotky, ktera umoZzniuje vzdy ovladat
manévr otevirani, kdyz povel ,Krokovy rezim"“ trva déle nez 2 sekundy; je to uZitecné
napfiklad pro pfipojeni kontaktu spinacich hodin ke svorce Sbs, aby vrata z(stala
otevfena po celou dobu urcitého ¢asového Useku.

Tato vlastnost plati bez ohledu na naprogramovani vstupu ,SbS", s vyjimkou
programovani jako ,KzK bytovy diim 2°, viz parametr ,Funkce Krokovy rezim“ v
odstavci ,Programovani druhé tirovné (nastavitelné parametry)”

8.4.2 FUNKCE ,,POHYBOVAT V KAZDEM PRIPADE*

Tato funkce umoziiuje zajistit Cinnost automatizace i v pfipadé, kdy nékteré
bezpecnostni zafizeni nefunguje spravné nebo je Uplné nefunkcni. Automatizaci je
mozné ovladat v rezimu ,kontrola pfitomn osti obsluhy" a postupovat pfitom
nasledovné:
1. Viysilatem nebo volicem s klicem atd. vySlete povel k uvedeni
automatizace do pohybu. Pokud v3e funguje spravné, automatizace se bude
pohybovat pfedepsanym zplsobem, v opatném pfipadé pokracujte bodem 2

2. Do 3 sekund znovu aktivujte povel a udrzujte jej aktivovany

3. Priblizné po 2 sekundach automatizace provede pozadovany
manévr v rezimu ,,0soba pfitomna’, tj. bude se pohybovat pouze po dobu,
kdy bude udrzovan aktivovany ovladac.

I!V!I Kdyz bezpecnostni zafizeni nefunguji, majak nékolikrat blikne, aby
signalizoval typ problému. Ohledné kontroly typu poruchy vychazejte z
kapitoly ,Signalizace pro stfednictvim majaku” (strana 34).

8.4.3 FUNKCE ,,UPOZORNENI NA UDRZBU*

Tato funkce upozorfiuje, kdy je nutné provést udrzbu automatizace. Pocet manévrd,
po kterych dojde k signalizaci, je mozné nakonfigurovat prostfednictvim aplikace
MyNicePro nebo prostrednictvim viech kompatibilnich rozhrani Nice.

Pri kazdém manévru automatika rozsviti zelené nebo cervené svétlo soucasné s
bilym kontrolnim svétlem, aby znazornila stav idrzby podle chovani popsaného v
tabulce nize:

Tabulka 22

UPOZORNENI NA UDRZBU

Svétlo LED Faze Popis

Trvalé sviceni pfi spusténi

Zelené . i . Bézny provoz
kazdého manévru yP
v Doporucujeme, aby drzbu
= z Trvalé sviceni pfi spusténi f . o
Cervené celé automatizace provadél

kazdého manévru

kvalifikovany personal

8.4.4 FUNKCE ,RESETOVANi UDRZBY*

Po provedeni rozsahlé mechanické Udrzby (vyména lan, vyména vyvazovacich pruzin,
vyména vedeni atd.) je mozné pomoci kompatibilniho rozhrani a aplikace MyNicePro
vynulovat pocitadlo adrzby. V tomto pfipadé systém vynuti postup ,automatického
vyhledavani sil” (viz odstavec Automatické vyhledani sil” (strana 17), aby se rychleji
pfizplsobil nové mechanické konfiguraci.
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8.4.5 FUNKCE ,,PREORIENTOVANI*

Pokud béhem manévru dojde k vypadku napajeni, po jeho obnoveni mlze byt nutné
pieorientovani, které umoziuje potvrdit polohu zavieni. V tomto pfipadé rychle blika
kontrolka, ktera signalizuje pozadavek na preorientovani. Po pfijeti povelu motor
provede pomaly manévr zavieni az na zem a sérii nastaveni k potvrzeni vysky.

8.5 WIFI PRIPOJENI

Motory SPIDER jsou pfipraveny na WiFi pfipojeni, aby umoziiovaly:

- dalkové ovladani automatizace (pfes aplikaci MyNice)

- instalacni technik: konfiguraci automatizace (pres aplikaci MyNice Pro)

WiFi konektivita je k dispozici ve tfech rezimech:
- WiFi modul integrovany do fidici jednotky (je-li soucasti zakoupeného modelu)

- BiDi-Wifi rozhrani dodavané na vyzadani jako prislusenstvi
- Rozhrani Proview (pouze pro aplikaci MyNice Pro) dodavané na vyzadani jako
pfislusenstvi

Pouziti rozhrani BiDi-Wifi na portu busT4 pfitomném na automatizaci
je nutné povaZovat za alternativu k rozhrani BiDi-ZWave.

Abyste mohli vyuzivat WiFi konektivitu automatizace stanovenym zpiisobem, je

nutné:

- Nainstalovat, podle pozadovaného pouziti, aplikaci MyNice nebo MyNice Pro
(specialni pro instalaniho technika), které jsou dostupné na Google Play Store a
Apple App Store

- Zapnout elektrické napajeni automatizace a zkontrolovat spravné zapnuti

dostupného WiFi zafizeni
- Spustit nainstalovanou aplikaci a nastavit WiFi zafizeni v nabidce ,Rozhrani WiFi

nebo prislusenstvi”

DalSi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s aplikacemi MyNice Pro a MyNice
naleznete na webové strance www.niceforyou.com.

8.5.1 ZABUDOVANY WIFI MODUL (PODLE VERZE)

Modul zabudovany do fidici jednotky ma 2 tlacitka (P1 a P2)a 2 LED (W1 a W2): ty
se chovaji odlisné v zavislosti na rliznych provoznich fazich.

NiZe jsou zobrazena tlacitka a LED diody, se kterymi mize uZivatel pracovat:

- W1 = Power/Sys (LED napajeni a stavu zabudovaného modulu Wifi)
- W2 = Wifi / BT (LED stavu komunikace Wifi)

- P1 = Stisknuti na 10 s = reset na vyrobni nastaveni

- P2 =nepouziva se
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UPOZORNENI = Chcete-li nainstalovat a sparovat zafizeni s Fidici

jednotkou, postupujte podle navodu v aplikaci MyNice nebo MyNice
Pro. DalSi informace naleznete na webové strance
www.niceforyou.com



,Tabulka 23" zobrazuje signaly vysilané LED kontrolkami W1 a W2 a jejich vyznam.

Tabulka 23

STAV LED MODULU WI-FI

WiFi /BT (W2) Power/Sys (W1) Stav LED W1 a W2 Popis
Zelend sviti Zelend sviti Trvale Zabudovany modul je v normalnim provoznim stavu a je pfipojen
smartphone.

Zelena sviti

Zelena, 8 rychlych bliknuti Pfechodné (nékolik sekund) UzZivatel proved| v modulu akci ,Identifikovat”.

Modul ¢eka na pfijeti konfigurace sité Wi-Fi od

A sk Zelend svitl Trvale uZivatele. Ke konfiguraci modulu pouzijte aplikaci.
Oran3ov sviti Zelena sviti Trvale Modul je v normalnim provoznim stavu a neni pfipojen zadny
smartphone.
. gz L " - Modul konfiguruje Wi-fi. Pokud sviti trvale, znamena to, Ze se
Oranzova blika Zelena sviti Pfechodné (nékolik sekund) vyskytl problém s konfiguraci Wi-Fi.
Modul jiz neni mozné konfigurovat, protoze od jeho
. Lo zapnuti uplynulo 30 minut (pouze u modulu, ktery jeSté neni
Az Zelend svitl Trvale nakonfigurovan). Chcete-li nakonfigurovat modul, odpojte a znovu
pfipojte napajeni fidici jednotky.
Modul se aktualizuje. Pockejte na dokonceni operace.
Zhasnuta Oranzova blika Pfechodné (asi 1 minutu) Pokud se operace neukonci spravné, modul se po 5 minutach

automaticky restartuje.

Cervena blika Zhasnuta Prechodné

Modul zjistil, Ze pfi zapnuti Fidici jednotky bylo stisknuto tlaitko
reset.

Cervena sviti Zelena sviti Trvale

Modul se nedokaze pfipojit k domdci siti Wi-Fi nebo se nedokaze
pfipojit ke cloudu Nice.

8.5.2 ROZHRANI BIDI-WIFI

Pfipojeni rozhrani BiDi-Wifi:

1. Odpojte napajeni fidici jednotky vyjmutim pojistky F2 a
piipadné nouzového napajeni

4 N\

- J
2. Pfed pokracovanim zkontrolujte, zda jsou viechny LED diody Fidici
jednotky zhasnuté
Zasunite rozhrani BiDi-Wifi do konektoru BUS T4 Fidici jednotky
N
- J

Upozornéni! Pokud rozhrani BiDi-Wifi neni spravné zasunuto, mohlo by
se poskodit nebo trvale poskodit fidici jednotku.

L

3. Vlozte pojistku F2, abyste mohli znovu zapnout fidici jednotku

4. Pockejte, az LED Data zacne blikat

5. Nakonfigurujte rozhrani prostfednictvim aplikace

6. Pockejte, az se LED dioda Data rozsviti a zlistane svitit
zelené. Konfigurace je nyni dokoncena.

DalSi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s rozhranim BiDi-Wi-fi
naleznete na webové strance www.niceforyou.com.

CESKY - 31



8.6 PRIPOJENI PROVIEW

Na fidici jednotce se nachazi konektor BusT4, ke kterému je mozné pfipojit
prostiednictvim rozhrani IBT4N rozhrani ,ProView’, které umoziiuje kompletni a
rychlou spravu faze instalace, idrzby a diagnostiky celé automatizace pomoci WiFi
pfipojeni a aplikace MyNice Pro. Po spravném napajeni pfislusenstvi Pro-View se
automaticky vytvoff sit WiFi, ke které je nutné se pfipojit. Kdyz je prislusenstvi Pro-
View pfipojeno, LED diody stavu napajeni (A) a stavu WiFi (B) sviti zelenou barvou.

AN

O.

- J

8.8 VYMAZANI PAMETI

Postup popsany nize vrati fidici jednotku na vyrobni hodnoty
naprogramovani. VSechna pfizplisobena nastaveni se ztrati.
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Chcete-li vymazat pamét fidici jednotky a obnovit vechna vyrobni nastaveni,
postupuijte takto:

1. stisknéte a podrzte stisknuta tlacitka f a h, dokud
se nerozsviti programovaci LED diody ,L1-L8 (pfiblizné po 3 sekundach)

2. uvolnéte tlacitka
3. pokud operace probéhla spravné, programovaci LED diody ,L1" a7
,L8“ budou 3 sekundy rychle blikat.

Pomoci tohoto postupu je také mozné vymazat vSechny chyby
nachazejici se v paméti.

|| Tento postup nevymaZe radiové kddy uloZené v radiovych piijimatich

Dalsi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s rozhranim ProView a
aplikaci MyNice Pro naleznete na webové strance
www.niceforyou.com.

8.7 Z-WAVE™

Motory SPIDER jsou kompatibilni s protokolem Z-Wave™, ktery vam umoziuje
spravovat vSechny funkce automatizace s mimofadnou jednoduchosti
prostiednictvim aplikace brany Z-Wave™ nainstalované ve vasi domacnosti.

Konkrétné je k dispozici pfipojeni Z-Wave™ s rozhranim BiDi-ZWave, které vam
umoznuje ovladat pohyb a stav automatizaci.

Pouziti rozhrani BiDi-ZWave na portu busT4 pfitomném na
automatizaci je nutné povaZovat za alternativu k rozhrani BiDi-Wifi.

Dalsi podrobnosti tykajici se funkci spojenych s rozhranim BiDi-ZWave
naleznete na webové strance www.niceforyou.com.
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O (€O DELAT, KDYZ... (privodce feSenim problémii)

9.1 RESENi PROBLEMU

V niZze uvedené tabulce je mozné najit uzitecné pokyny ke zvladnuti pfipadi nespravné Cinnosti, se kterymi je mozné se setkat béhem instalace nebo v disledku poruchy.

Tabulka 24

VYHLEDAVANI CHYB

Priznaky

Doporucené kontroly

Radiovy vysilac neovlada automatizaci a LED
na vysilaci se nerozsviti

Zkontrolujte, zda baterie vysilaCe nejsou vybité, a podle potfeby je vyméfite.

Radiovy vysilac neovlada automatizaci, ale LED
na vysilaci se rozsviti

Zkontrolujte, zda je vysila¢ spravné ulozen do paméti radiového pfijimace.

Neni ovladan Zadny manévr a LED ,,0K" neblika

Zkontrolujte, zda je elektropfevodovka napajena z elektrické sité s napétim
Zkontrolujte, zda pojistky F1 a F2 nejsou spalené; v takovém pfipadé zkontrolujte pfi¢inu poruchy a
nahradte je jinymi, se stejnou jmenovitou hodnotou proudu a se stejnymi charakteristikami.

Neni ovladan zadny manévr a majak je
zhasnuty

Zkontrolujte, zda skute¢né doslo k pfijeti ovladaciho povelu. KdyZ se ovladaci povel dostane
na vstup SbS, LED ,0K" se musi rozsvitit; pii pouZiti radiového vysilate véak musi LED ,0K" dvakrat rychle
bliknout.

Neni ovladan Zadny manévr a majak
nékolikrat blikne

Spocitejte pocet bliknuti a zkontrolujte odpovidajici vyznam uvedeny v ,Signalizace
prostiednictvim majaku’.

Manévr je zahajen, ale ihned poté dojde ke
zméné sméru pohybu

Zvolena sila by mohla byt pfili§ nizka pro dany typ automatizace. Zkontrolujte absenci pfipadnych
prekazek a zda pripadné neni potiebna vétsi sila.
Zkontrolujte, zda do3lo k zasahu bezpecnostniho zafizeni pfipojeného ke vstupu Stop.

Manévr je proveden predepsanym zpiisobem, ale
nefunguje majak

Zkontrolujte, zda je béhem manévru piitomno napéti na svorce FLASH majaku (vzhledem k tomu, ze

napéti je preruSované, jeho hodnota neni pfiznacna: pfiblizné 10-30 Vc); pokud je

napéti pfitomno, problém spociva v Zarovce, kterou je nutné vyménit za jinou, se stejnymi

charakteristikami; pokud napéti chybi, mohlo by se jednat o pretizeni na vystupu FLASH, a proto zkontroluijte, zda
se na kabelu nevyskytuje zkrat.

N Tabulka 25
F1 Pojistka fidici jednotky = 2 A pomald
F2 Pojistka sitového napajeni = 1,6 A; pomald
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9.2 SIGNALIZACE PROSTREDNICTVIM MAJAKU
Majak FLASH blika béhem manévru jednou za sekundu; vyskyt poruch bude signalizovan kratSimi bliknutimi; bliknuti se zopakuji dvakrat a jsou oddélena pauzou trvajici

jednu sekundu.

Tabulka 26
Rychlé blikani Pfitina UKON
1 bliknuti Béhem zavirani bylo dosaZeno maximalniho omezeni bez detekce zemé.

pauza 1 sekunda
1 bliknuti

Zavfeni nebylo zaznamenano / Zemé
nebyla nalezena /

Opakuijte postup ,,Rucni programovani oteviracich a zaviracich poloh
vrat”

pauza 1 sekunda
5 bliknuti

2 bliknuti Na zacatku manévru jedna nebo vice fotobunék neposkytuje podmifiujici

pauza 1 sekunda Zasah fotobunky signal pro pohyb; zkontrolujte pritomnost prekazek. Béhem pohybu se jedna o

2 bliknuti bézny jev, je-li pfitomna prekazka.

3 bliknuti

pauza 1 sekunda Zasah omezovace ,Sily motoru® Vrata béhem pohybu narazila na vétsi tieni; zkontrolujte pricinu.

3 bliknuti

4 bliknuti N:awz.aéétku manle'vru nebo béhem pohybu doslo k zasahu vstupu STOP; zkontrolujte

pauza 1 sekunda Z&sah vstupu STOP prlc_lnl{tohoto zasavr]u. .. . . .

4 bliknuti Aktivni plokacg tlacitek na ovladaci. Zkontrolujte, zda je blokace tlacitek na
ovladaci deaktivovana.

5 bliknuti Pockejte nejméné 30 sekund a potom zkuste znovu zadat povel; pokud uvedeny

Chyba ukladani vnitfnich parametr(
do paméti

stav pretrvava, mohlo by se jednat o vaznou poruchu a je nutné vyménit
elektronickou kartu.

6 bl'kn:'t' kund Doslo k prekroceni maximalni prahové Pockejte par minut, aby se omezovac po¢tu manévrd vratil pod maximalni
g?al:izke:mt?e unda hodnoty poctu manévr(i za hodinu limit.

7 bliknuti , v i Odpojte na nékolik sekund viechny napajeci obvody a zkuste zadat ovladaci
pauza 1 sekunda Xﬁiﬁﬁﬁ}yby ve vnitnich elektrickjch povel; pokud uvedeny stav pfetrvava, mohlo by se jednat o vaznou poruchu na karté
7 bliknuti nebo na kabelazi motoru. Provedte potfebné kontroly a pfipadné vymény.

8 bliknuti

pauza 1 sekunda Povel jiz existuje Jiz existuje jiny povel. Odstrarite soucasny povel, abyste mohli posilat dal3i.
8 bliknuti

9 bliknuti

pauza 1 sekunda Automatizace zablokovana Automatizace byla zablokovana povelem ,zablokovat automatizaci

9 bliknuti

9.3 SIGNALIZACE NA RIDICi JEDNOTCE
Na fidici jednotce se nachazi série LED, priemz kazda z nich miize
zajistovat specialni signalizace, a to béhem bézné Cinnosti i pfi vyskytu

poruchy.
A LED Bluebus

B LED Photo, Sbs, Stop
C Programovaci LED L1 ...L8“D LED
radiového ovladani ,R"
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Viyrobek je vybaven integrovanym bilym LED osvétlenim, které slouzi k osvétleni prostoru od zacatku do konce manévru a po manévru po naprogramovanou dobu. Kromé
toho je hlava motoru vybavena zelenymi a ¢ervenymi LED diodami, které signalizuji nej¢astéjsi poruchy. ,Tabulka 27 uvadi mozné stavy sviceni.

Tabulka 27
Bilé svétlo
Sviti Automatizace je v pohybu nebo se pravé zastavila. Samostatné se vypne po uplynuti naprogramované doby.
Rozsvicena 3 sekundy Povel Zablokovani automatizace proveden.
Zhasnuté Normalni provoz / motor zastaven a Ceka na povely.
Pomalu blikajici Funkce ,automatického vyhledavani sil* je aktivni (viz kapitola ,Automatické vyhledani sil* a pagina 17).
Rychlé bliknuti Funkce ,realign” (provedte) (viz kapitola ,Funkce ,Pfeorientovani“ na strané 30).
Zelené svétlo
Sviti Svétlo z{stane aktivni po celou dobu trvani manévru.
Zhasnuté Svétlo zlistane vypnuté, pokud nedochazi k pohybu automatizace.
Cervené svétlo
Sviti Svétlo z(istane aktivni po celou dobu trvani manévru, pokud je prekrocen pocet manévrii nastaveny pro ddrzbu.
Zhasnuté Bézny provoz.
Majak Ridici jednotka zjistila poruchu: Viz ,Tabulka 26 Probiha nebo je pozastavena aktualizace firmwaru
Stidavé blikani jedné nebo vice karet vyrobku.
Tabulka 28

LED DIODY SVOREK NA RIDICi JEDNOTCE
Stav Vyznam Mozné feSeni
LED Bluebus

Zkontrolujte, zda je piitomno napajeni. Zkontrolujte, zda nedoslo

p k prepaleni pojistek; v takovém piipadé zkontrolujte pficinu

Zhasnuta Porucha pgrucphy a pgt;m je nahradte jingmli) pojistkami se]ste?nou

jmenovitou hodnotou.

Doslo k vyskytu vazné poruchy; zkuste na nékolik sekund vypnout
Rozsvicend Vs#n3 porucha fidici jednotku; pokud uvedeny stav pretrvava, znamena to, Ze je

pitomna porucha a je nutné provést vyménu elektronické karty.

2 zelena bliknuti za

sekundu Ve v pofadku

Radna ¢innost fidici jednotky.

2 rychla zelena bliknuti DoSlo ke zméné stavu na vstupech

Jedna se o bézny jev pfi zméné jednoho ze vstupli: SbS, STOP,
OPEN, CLOSE, zasah fotobunék nebo pouziti radiového vysilace.

Série cervenych bliknuti
oddélenych pauzou
trvajici 1 sekundu

Rizné

Viz, co je uvedeno v ,Signalizace prostfednictvim majaku’

Série rychlych a pomalych

Eervenych bliknuti Zkrat na svorce BlueBUS

Odpojte svorku a zkontrolujte pfiinu zkratu na pfipojenich BlueBUS.
Po odstranéni zkratu zatne LED po uplynuti desitek sekund znovu
blikat.

Blika oranzové

Zalozni baterie se nabijeji v rezimu Standby

Normalni provoz systému. Vyskytuje se pouze u
aktualizovanych zaloznich baterii pro vyrobky v
pohotovostnim rezimu.

LED STOP

Zhasnuta Zésah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pripojena ke vstupu STOP. Vstup
Rozsvicena STOP nezasahl STOP aktivni.

LED SbS

Zhasnuta Vse v pofadku Vstup SbS neni aktivni.

R Zésah vstupu SbS JaT( ttlt\)/ r\:iporadku, je-li zafizeni pfipojené na vstup SbS skutecné
Led PHOTO

Zhasnuta Zasah vstupu PHOTO Zasahl vstup PHOTO.

Rozsvicena Ve v poradku Je to v poradku, pokud bezpetnostni zafizeni nezasahlo.
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Tabulka 29

LED NA TLACITKACH RIDICI JEDNOTKY LED 1

Zhasnuta Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze , Automatické zavieni neni aktivni.

Rozsvicena Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,Automatické zavieni” je aktivni.
Probihd programovani funkci.
Kdyz blika soucasné s L2 znamena to, Ze je nutné provést fazi nacteni zafizeni (viz odstavec ,Nacteni jednotlivych zafizeni).

Blika
Pokud blika soucasné s ,L8“, znamena to, Ze hodnota funkce programované na trovni 2 je mimo rozsah (viz odstavec ,Programovani druhé trovné
(nastavitelné parametry)").

LED 2 Popis

Zhasnuta Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,Zaviit po foto” neni aktivni.

Rozsvicena Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,Zavfit po foto" je aktivni.
Probiha programovani funkci.

Blika Kdyz blika soucasné s ,L1°, znamena to, Ze je nutné provést fazi nacteni zafizeni (viz odstavec ,Naéteni jednotlivych zafizeni®)

LED 3 Popis

Zhasnuta Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,VZdy zavfit“ neni aktivni.

Rozsvicena Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,Vzdy zavit" je aktivni.
Probiha programovani funkci.

Blika Pokud blika spolu s L4, znamené to, Ze je nutné provést fazi uceni poloh otevfeni a zavfeni vrat (viz odstavec ,Ruéni programovani oteviracich a
zaviracich poloh vrat®).

LED 4 Popis

Zhasnuta Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,Pohotovostni rezim” neni aktivovan.

Rozsvicena Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,Pohotovostni rezim* je aktivovan.
Probiha programovani funkci.

Blika Pokud blika spolu s L3, znamena to, Ze je nutné provést fazi ueni oteviracich a zaviracich poloh vrat (viz odstavec ,Runi programovani oteviracich a
zaviracich poloh vrat").

LED 5 Popis

Zhasnuta Béhem normalniho provozu oznaCuje, Ze ,Zabezpeteni proti vloupani® neni aktivni.

Rozsvicena Béhem normalniho provozu oznacuje, Ze ,Zabezpeteni proti vioupani® je aktivni.

Blika Probiha programovani funkci.

LED 6 Popis

Zhasnuta Béhem bézné ¢innosti informuje o tom, Ze ,Pedblikani® neni aktivni.

Rozsvicena Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,Pfedblikani” je aktivni.

Blika Probiha programovani funkci.

LED 7 Popis

Zhasnuta Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,VyFazeni vnitiniho radiového ovladani® neni aktivni.

Rozsvicena Béhem bézné Cinnosti informuje o tom, Ze ,VyFazeni vnitiniho radiového ovladani® je aktivni.

Blika Probiha programovani funkci.

LED 8 Popis

Zhasnuta Béhem normalniho provozu oznacuje, Ze ,Rezim tézkych vrat” je aktivni.

Rozsvicena Béhem normalniho provozu oznatuje, Ze ,Rezim lehkych vrat” je aktivni.

Blika Probiha programovéni’ﬂ{nkci. I?o'kud b&iké soué:i\sné s ,L8 znamepé to, Ze hodnota funkce programované na rovni 2 je mimo rozsah (viz
odstavec ,Programovani druhé drovné (nastavitelné parametry)”).

Béhem kazdého manévru se imérné rozsviti LED diody, které indikuji silu, kterou motor vynaklada na pohyb automatizace. NiZe je uvedena posloupnost rozsviceni LED na
zakladé vynalozené sily:

- od L1 do L3 pfi malé sile

- od L1 do L5 pfi stfedni sile

- od L1 do L8 pri velké sile.

UPOZORNENI: PFi zastaveném motoru sekvenéni rozsvécovani LED L1 4 L2 4L3 4 L4 4 L5 4L6 4 L7 4 L8 indikuje, Ze probiha aktualizace FW vyrobku a
pied opétovnym pouzitim automatizace je nutné pockat na dokondeni procesu aktualizace! Doporucujeme neodpojovat napajeni motoru.
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9.4 DIAGNOSTIKA RADIOVEHO OVLADANI
Tabulka 30

SIGNALIZACE LED R RIDICI JEDNOTKY

Pomalé blikani > ZELENA barva pii zapnuti

Pouzivané kédovani: ,0-code Neni ulozen zadny 2 | M
dalkovy ovladat 5 |
Pomalé blikani > ZELENA barva béhem provozu

Indikuje, Ze pfijaty kod neni v paméti 1 E
UlozZeni kddu do paméti 3 ﬁ
Pamét vymazana 5 |3
Béhem programovani indikuje, Ze kod neni povolen k ulozeni 6 :D
Béhem programovani signalizuje, ze pamét je plna 8 :D
Rychlé blikani > ZELENA barva

Neplatny ,certifikat* pro uloZeni 18
Béhem programovani signalizuje, Ze kod nelze uloZit, protoZe vysila ,certifikat“ Vystup v ,ReZimu 2 2 :D
neni mozné spravovat na fidici jednotce 4 1%
Béhem postupu mazani signalizuje, Ze kod byl vymazan 5 :D
LCertifikat” s niZsi prioritou, neZ je pfijatelna 5 :D
Kody mimo synchronizaci 6 :D
Pomalé blikani > CERVENA barva

Blokovani neoriginalniho kddu 1 :D
Kod s nizsi prioritou, nez je povolena 2 ﬁ
Rychlé blikani > CERVENA barva

Zablokovani programovani ,v blizkosti Zablokovani 1 [
uloZeni pomoci ,certifikatu Zablokovani paméti (zadani 1|
PIN) 2 |3
Pomalé blikani > ORANZOVA barva

(Po zapnuti, po nékolika zelenych bliknutich). Signalizuje pritomnost obousmérnych vysilaci ‘ 1 :D
Rychlé blikéni > ORANZOVA barva

Signalizuje aktivaci programovani bloku (pfi zapnuti) ‘ 2 E
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10.1 PRIDANI NEBO ODSTRANENI ZARIZENi

Do realizované automatizace je mozné kdykoli pfidat nebo z ni odstranit jednotliva
zafizeni. Pfedevsim na ,BlueBUS" a vstup ,STOP® je mozné pfipojit rizné typy
zafizeni, jak je uvedeno v nasledujicich odstavcich.

Po pfidani nebo odstranéni zafizeni je nutné znovu nacist zafizeni
podle popisu v odstavci ,Nacteni jinych zafizeni".

Pozor! Pied pfidavanim nebo odstraiiovanim rozsifujici karty je nutné
nejprve vypnout napajeni.

10.1.1BLUEBUS

BlueBUS je technologie, ktera umoZiuje provadét pfipojeni kompatibilnich zafizeni
prostiednictvim pouze dvou vodic, kterymi je pfenaseno elektrické napajeni i
komunikacni signaly. VSechna zafizeni jsou pfipojena paralelné k samotnym 2
vodi¢lm BlueBUS a bez nutnosti dodrzeni jakékoli polarity; kazdé zafizeni je
rozpoznano jednotlivé, protoze béhem instalace je mu pfifazena specifickd adresa.

Na BlueBUS je mozné pfipojit napriklad: fotoburiky, bezpecnostni zafizeni, ovladaci
tlacitka, signaliza¢ni kontrolky atd. Ridici jednotka postupné rozpozna viechna
pfipojena zafizeni prostfednictvim faze nacteni a dokaze s mimofadnou bezpe¢nosti
odhalit vSechny mozné poruchy.

Z tohoto dlvodu je nutné pfi kazdém pfidani zafizeni ke sbérnici BlueBUS nebo pfi
jeho odstranéni z ni provést fazi nacteni podle popisu v odstavci ,Nacteni jinych
zafizeni”

10.1.2VSTUP STOP

STOP je vstup, ktery zplsobuje okamzité zastaveni manévru, po kterém dojde ke
kratké zméné sméru. K tomuto vstupu je mozné pripojit zafizeni s vystupem, ktery je
tvofen kontaktem spinaciho typu ,NA', kontaktem rozpinaciho typu ,NC', opticka
zatizeni (,0pto senzor”) nebo zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ,
jako napfiklad citlivé hrany. Béhem faze nacteni fidici jednotka rozpozna typ zafizeni
pfipojeného ke vstupu STOP a potom béhem bézného pouziti automatizace zajisti
Zastaveni, kdyz zaznamena zménu v(¢i nactenému stavu. Prostiednictvim
pfisluSnych opatfeni je mozné pfipojit ke vstupu STOP vice zafizeni, i rizného druhu:

- Vice zafizeni se spinacim kontaktem je mozné vzajemné propojit paralelné bez
jakéhokoli omezeni poctu.

- Vice zafizeni s rozpinacim kontaktem je mozné propojit vzajemné do série bez
jakéhokoli omezeni poctu.

- Dvé zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ je mozné pfipojit
paralelné; pokud se tam nachazi vice nez 2 zafizeni, musi byt viechna pfipojena
,do kaskady“ s jedinym koncovym rezistorem s hodnotou 8,2 kQ.

- Je mozné pouzit kombinaci spinaciho a rozpinaciho kontaktu zapojenim dvou
kontakt( paralelné s upozornénim, Ze je nutné zapojit do série k rozpinacimu
kontaktu rezistor 8,2 kQ (to umozriuje také pouziti kombinace 3 zafizeni: spinaci
kontakt, rozpinaci kontakt a rezistor 8,2 kQ).

- Pro pfipojeni optického zafizeni postupuijte podle schématu uvedeného v ,Obrazek
50°. Maximalni proud dodavany na lince 12 Vdc je 15 mA.
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10.1.3 RQ’ZSIRIvJJiCi KARTY 1/0 (VOLITELNE

PRISLUSENSTVI)
Ridici jednotka je navrZena pro pfipojeni riiznych variant rozitujicich moduldi 1/0,
které zpfistupfiuji dalsi vstupy a vystupy. Kazdy dopliikovy vstup/vystup je mozné
pfizplsobit tak, jako by Slo o fyzicky vstup/vystup fidici jednotky.

Pri kazdém vlozeni nebo vyjmuti rozsifujici karty je nutné provést postup ,nacteni
zafizeni“: jinak bude pohyb motoru omezen na ,0soba pfitomna’.

Pfidavani a odebirani rozsifujicich karet musi byt vidy provadéno pii
vypnutém elektrickém napajeni (vyjmuti pojistky F2 a pfipadného
bloku akumulatoru).

Pridani rozSifujici karty:

1. odpojte napajeni fidici jednotky

2. vyjméte prepazku (A)

3. zasuiite rozsifeni (B) do pffislusného ulozeni na elektronické karté
fidici jednotky.

4. zapnéte napajeni fidici jednotky

5. zopakuijte nacteni zafizeni podle popisu v odstavci ,Nacteni
jinych zafizeni".

4 )

51)

& Upozornéni! U nékterych modeli se rozsifujici karta dodava sériové

Upozornéni! Zkontrolujte elektrickou spotiebu fidici jednotky a
rozsitujici karty. NeprekraCujte maximalni povoleny vykon.

Pirucka konkrétni rozsifujici karty je dostupna online. Smartphonem naskenujte QR
kod karty.

4 )

@ =
L |

Nice C €25 AL
5-24V == (Max 500 mA) Ok ,{_n_'
J-20°C f+s5°C I

Nice S.p.A. Via Callalta, 1
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Tabulka 31

ROZSIRUJICI KARTY

Vyrobek Popis Vlastnosti vstupu Vlastnosti vystupu
IN 3 = bezpotencialovy kontakt (COM - IN3) OUT8 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE44 4 vstupy IN 4 = bezpotencialovy kontakt (COM - IN4) OUT4 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
4 vystupy IN'5 = bezpotencialovy kontakt (COM - IN5) OUTS = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
IN 6 = bezpotencialovy kontakt (COM - IN6) OUT6 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE22 2 vstupy IN 3 = bezpotencialovy kontakt (COM - IN3) OUT3 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
2 vystupy IN 4 = bezpotencialovy kontakt (COM - IN4) 0UT4 = bezpotencialovy kontakt s pepinacim relé (230VAc - 5A)
2 vstupy IN 3 = bezpotencialovy kontakt (COM - IN3) 3 . 3
MLAE21 1 wystup IN 4 = bezpotencialovy kontakt (COM - IN4) OUT3 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)

10.1.4 NACTENI JINYCH ZARIZENi

Obvykle je proces nacteni zafizeni pfipojenych k ,BlueBUS" a ke vstupu ,STOP*
provadén béhem faze instalace; pokud jsou v3ak pfidana nebo odstranéna néktera
zafizeni, je mozné znovu provést nacteni.

Ve N
@ (D || [eno o
=:¢|:= il @ Stop m
0 @ 12V OSE L ]
u @ Bluebus
t(D $
0 QD Aerial
LI
_ l
§ \ /
* ® &S556 &5 &/ARVE
{ = ))) Close ¥ ‘ Stop/Set || Open A
\_ J

Postupuijte pfitom nasledovné:
1. stisknéte soucasné a drzte stisknuta tlacitka fa g
2. Uvolnéte tlacitka, kdyz LED ,L1"a L2 zatnou rychle blikat (pfiblizné
po 3 sekundéch)
3. pockejte nékolik sekund, dokud Fidici jednotka neukonci
nacteni zafizeni
4, Na konci této faze musi LED ,Stop” svitit, LED ,L1“ a ,L2“ musi
zhasnout a LED ,L1...L8" sviti podle stavu funkci ON-OFF, které predstavuiji.

Po piidani nebo odstranéni zafizeni je nutné znovu provést kolaudaci
automatizace podle pokynii uvedenych v odstavci ,,Zavére¢na kontrola
pied uvedenim do provozu".

10.1.5 PRIPOJEN RADIOVEHO PRUIMACE TYPU SM
(VOLITELNE PRISLUSENSTVI)

,,,,,

(volitelné prisluSenstvi) patficich do rodiny OXI, OXIBD... atd., které umoznuji
ovladani fidici jednotky na dalku pomoci radiovych vysilaca.

Pfed instalaci pfijimace zablokujte ¢innost interniho radia (viz odstavec
Programovani prvni trovné (ON-OFF)“) a odpojte elektrické napajeni fidici
jednotky.

Instalace pfijimace:,Obrazek 54"

1. odstrarite predlisovany kryt (A);

2. vloZte pfijimac (B) do pfisluSného otvoru na desce elektroniky fi
dici jednotky;

3. restartujte fidici jednotku.

Z

Dostupné povely a zpisoby ukladani naleznete v moZnostech pro programovani
zabudovaného radiového pfijimace. (viz kapitola ,PROGRA MOVANI RADIOVEHO
OVLADANI").
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10.1.6 FOTOBUNKY S RELE S FUNKCi FOTOTEST

Ridici jednotka obsahuje funkci FOTOTEST, ktera zvySuje spolehlivost bezpetnostnich zafizeni a umoziiuje tak dosahnout ,kategorie II“ podle normy EN 13849-1, pokud jde
o celek fidici jednotky a bezpecnostnich fotobunék.

Pozor! Aby bylo mozné aktivovat funkci FOTOTEST, je nutné zménit programovani vystupu OGI (viz kapitola ,,Pro gramovani druhé tirovné
(nastavitelné parametry)“ a pagina 28).

Pfi zahajeni kazdého manévru jsou pfislusna bezpecnostni zafizeni kontrolovana a manévr se spusti, pouze pokud je vée v pofadku. Je-li vysledek testu negativni
(fotoburka oslnéna sluncem, zkratované kabely atd.), bude identifikovana porucha a manévr nebude proveden.

Pripojte fotoburiky podle obrazku ,Obrazek 55°.
Deaktivujte pohotovostni rezim (viz kapitola ,Programovani prvni irovné (ON-OFF)“).

Schéma zapojeni s fotobuiikami s relé s funkci FOTOTEST

|| Vsechny obrazky prisluSenstvi jsou zde pouze pro ilustracni ucely.
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w P¥i poutZiti 2 dvojic fotobunék, které se vzajemné rusi, je nutné aktivovat ,.synchronizaci“ v souladu s popisem uvedenym v navodu k fotoburikam.

V piipadé vymény, pridani nebo odstranéni nékterych automatizacnich zafizeni je nutné provést postup uceni (viz kapitola ,,Ru¢ni programovani
oteviracich a zaviracich poloh vrat“ a pagina 16).
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10.1.7 FOTOBUNKY S RELE BEZ FUNKCE FOTOTEST

Ridici jednotka ma vyhrazeny vstup PHOTO, na ktery je mozné pfipojit rozpinaci kontakt fotobunék s relé. Na rozdil od konfigurace s ,FOTOTESTEM" se manévr po povelu
provede bez kontroly platnosti signalu pfichazejiciho z fotobunék, aviak pfi zachovani reakce na zménu stavu vnéjsich fotobunék.

Pozor! Abyste mohli funkci FOTOTEST odstranit, je nutné zménit programovani vystupu OGI (viz kapitola ,Progra movani druhé tirovné (nastavitelné
parametry)“ a pagina 28).

Pripojte fotoburky podle obrazku ,Obrazek 56°.
Deaktivujte pohotovostni rezim (viz kapitola ,Programovani prvni drovné (ON-OFF)“).

Schéma zapojeni s fotoburikami s relé bez FOTOTEST

|| Vsechny obrazky prisluSenstvi jsou zde pouze pro ilustracni ucely.
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10.1.8 ELEKTRICKY ZAMEK

Vystup OGI je z vyroby aktivni pro funkci OGI (kontrolka otevienych vrat = Open Gate
Indicator), ale je mozné jej naprogramovat na ovladani elektrického zamku (viz
odstavec ,Programovani druhé drovné (nastavitelné parametry)” na strané 28).

Pfi zahajeni manévru otevirani je vystup aktivovan na dobu 2 sekund; pfi manévru
zavirani neni aktivovan, a proto je nutné elektricky zamek znovu aktivovat
mechanicky.

Vystup nesmi ovladat piimo elektricky zamek, ale pouze odbér 24 V ¢ 10 W.

Vystup musi byt propojen s relé, a to zplisobem uvedenym na obrazku.
e @ N
A

[0)
/ @D

0 @ oGl

Flash

o)
m@ _S.bs
N0
)
0
N0

o)
c i)

D
0

- J

Pro instalaci a zapojeni akumulatoru:

1. Povolte Sroub (A)

2. Mirné zatahnéte viko (B) smérem ven a otoCte jim smérem dold
("Obrazek 58")

4 N\

(. /

3. pfipojte prislusny kabel ke konektoru zalozni baterie ("Obraz
ok 59")

A Elektricky zamek
B Pomocné relé 24 V
C Napajeni elektrického zamku

10.2 ZNA®/BENA INSTALACE NOUZOVEHO

Elektrické piipojeni akumulatoru k fidici jednotce musi byt provedeno
az po ukonceni viech fazi instalace a programovani, protoze
akumulator predstavuje zdroj nouzového elektrického napajeni.

Tento vyrobek m{iZe byt vybaven systémem nouzového napajeni, ktery zajistuje
fungovani i v pipadé vypadku elektrické sité. Nouzové napajeni probiha
prostiednictvim baterii, které musi byt udrzovany v nabitém stavu. Funkce nabijeni
baterii je jednou z hlavnich funkci tohoto vyrobku; rezim Standby se aktivuje az po
ukonceni funkce nabijeni baterii.

Zkontrolujte v pokynech systému nouzového napajeni maximalni ¢as potfebny k
Uplnému nabiti bateri.

& UPOZORNENI

Pouzijte zalozni akumulator urceny pro provoz s jednotkami standby
(PSS124). Pokud se pouziva baterie PS124, je nutné deaktivovat rezim
Standby, aby zafizeni fungovalo spravné.
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4. Zasunite pfislusny konektor (C) na vystupni konektor z prostoru
motoru ("Obrazek 60")




5. Vlozte zalozni akumuldtor (D) do uloZeni vytvofeného ve skiini mo
toru ("Obrazek 61").

4 N\
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Pozor! Instalace zalozni baterie je doporucena a uZitecna v pripadé, ze
chcete aktivovat rezim Standby.

Upozornéni! Pokud se pouziva zalozni akumulator, funkce Stand by
LAlL* se nesmi pouZivat.

10.3 PHWi PROGRAMOVACi JEDNOTKY

Na fidici jednotce se nachazi konektor BusT4, ke kterému je mozné pfipojit
prostiednictvim rozhrani IBT4N programovaci jednotku ,Oview’, ktera umozniuje
kompletni a rychlou spravu faze instalace, idrzby a diagnostiky celé automatizace.

Pro pfistup ke konektoru je nutné postupovat zplisobem znazornénym na obrdzku a
pfipojit konektor do piislusného ulozeni.

(& v

Programovaci jednotka Oview mlze byt pfipojena k vice fidicim jednotkam soucasné
(az 16 bez mimofadnych opatfeni) a mlize ziistat pfipojena k fidici jednotce i béhem
bézné Cinnosti automatizace. V tomto pfipadé mlze byt pouzita k odeslani povel
pimo do fidici jednotky s pouZitim specifické nabidky ,uZivatel”.

10.4 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENi
V pfipadé potfeby napajeni externich zafizeni, napfiklad bezdotykového spinace
reaqujiciho na pfiblizeni pro priikazy s transpondérem nebo pro osvétleni volice s
klicem, je moZné pouzit napajeni v souladu s obrazkem.

Pri vypoctu spotfeby v rezimu Standby nebyla zohlednéna spotieba energie
piislusenstvi. Spotfebu tohoto prislusenstvi zkontrolujte v pfislusnych navodech.

Napajeci napéti je 24V ¢ -30% + +50% s maximalnim dostupnym proudem 100maA.

POZOR: V rezimu Standby se napajeni snizi na 21V ¢ +/-10% s dostupnym
vykonem 2W.

/ @ N
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Pozor! Vyssi zatizeni (max. 10W - 24V) musi byt pfipojena k vystupu
Flash nebo OGI po jeho prekonfigurovani funkci Vzdy zapnuto (viz
odstavec Konfigurace vys tup fidici jednotky). V pfipadé potieby
deaktivujte funkci Standby.
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11 PROGRAMOVATELNE PARAMETRY A FUNKCE

Na nasledujicich stranach jsou uvedeny viechny parametry a funkce fidici jednotky s pfisluSnymi referen¢nimi hodnotami. S vyjimkou nékterych parametrd, které jsou pouze
pro tteni, lze témér viechny dostupné parametry upravovat pres véechna kompatibilni rozhrani Nice.

& UPOZORNENI: Nice si vyhrazuje pravo zménit referenéni hodnoty a funkce bez upozornéni.

11.1 LEGENDA SYMBOLU
Tato legenda predstavuje a popisuje symboly pouzité na nasledujicich stranach.

® = Automaticky postup
A = Rucni postup

¢ = Parametr s vice kartami

e = Nastaveni lehkych vrat

k = Nastaveni tézkych vrat

d = Parametr pouze pro Cteni - (Parametr nelze upravovat)

11.2 VSEOBECNE PARAMETRY

Tento parametr umoznuje pfifadit automatizaci nazev odlisny od pdvodniho nazvu, aby se usnadnila jeji identifikace (napr. ,vrata severni strany“). Lze pouzit nazev s délkou
az 24 znak(l veetné mezer.

Celek je Cislo, které musi byt povinné pfifazeno kazdé elektropfevodovce, piijimaci nebo jinému zafizeni, které mdze byt potencialné pfipojeno do sité BusT4, aby se
definovala jeho ,oblast pislusnosti. Nasledné pfi pouzivani automatizaci pfitomnych v komplexnim systému bude mozné soucasné ovladat viechna zafizeni, ktera maji
stejné Cislo celku.

Adresa je Cislo, které musi byt pfifazeno kazdé elektropfevodovce, piijimaci nebo jinému zafizeni, které mdze byt potencialné pfipojeno do sité BusT4, aby se odLisilo od
jinych zafizeni pritomnych v celku. Proto je nutné, aby zafizeni v celku méla navzajem odli$nou adresu.

Tato funkce umozriuje pfifadit zafizeni, které musi byt ovladano (napfiklad elektropievodovce nebo jinému zafizeni, které mize byt potencialné pripojeno k siti BusT4),
Cislo, které umozniuje, aby toto zafizeni patfilo do specifické ,ovladaci skupiny”.
Soucasti stejné skupiny mlize byt vice zafizeni patficich i do riznych celkd. Je mozné vytvofit az 14 skupin zafizeni a totéz zafizeni lze vlozit do 4 riiznych skupin.

- soucasné ovladani nékolika zafizeni zahmutych ve skuping, i kdyz néktera z nich patii do rlznych celkd:
- vyuzivani jednoho pfijimace nainstalovaného v jednom ze zafizeni, které je soucasti skupiny, k ovladani v3ech zafizeni, kterd jsou soucasti této skupiny.

Tato funkce umoZiiuje zobrazit verzi firmwaru pfitomného v zafizeni.

Tato funkce umoZfiuje zobrazit verzi hardwaru pfitomného v zafizeni.

Tato funkce umoZiiuje zobrazit sériové islo, které jednoznacné identifikuje zafizeni. Toto Cislo je pro kazdé zafizeni jiné, i kdyZ jde o stejny model.
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11.3 INSTALACNi PARAMETRY

Vyhledavani Bluebus (0x0A)
Tato funkce umoziiuje spustit proces nacteni zafizeni pfipojenych ke vstupu Bluebus a vstupu STOP. Pouziva se také k identifikaci sméru otaceni motoru (viz odstavec o
sméru otaceni motoru) a k pfifazeni pfipojenych rozsifujicich karet.

Programovani poloh

& Po jakékoli zméné nasledujicich parametrii je nutné spustit proceduru automatického vyhledavani sil (viz odstavec ,,Automatické vyhledani sil”).

- Rychlost jizdy (30 4 100 (%), vychozi = 50 (%))
Umoznuje definovat rychlost, ktera se ma pouZit béhem postupu programovani poloh.

- Otevieni A (0 4 65535, vychozi = 65535)
Umoznuje naprogramovat pozadovanou maximalni vysku otevieni

- Zpomaleni otevirani A (0 4 65535, vychozi = 65535)
UmoZfuje naprogramovat bod zpomaleni pfi otevirani: pii dosazeni této hodnoty automatika zacne zpomalovat pied dosazenim maximalni vysky otevieni.

- Castecné otevieni A (0 4 65535, vychozi = 65535)
Umozniuje naprogramovat pozadovanou maximalni polohu otevienti.

- Zpomaleni zavirani A (0 4 65535, vychozi = 65535)
Umozniuje naprogramovat bod zpomaleni pfi zavirani: pfi dosazeni této hodnoty automatika zatne zpomalovat pfed dosazenim maximalni polohy zavieni.

- Zavirani A (0 4 65535, vychozi = 65535)
Umoziuje naprogramovat maximalni polohu zavieni, ktera musi byt povinné v kontaktu se zemi.

- Vyska vyrazeni A (0 4 65535, vychozi = 50)
Umoziiuje naprogramovat vysku, do které automatika ignoruje jakykoli zasah detekce prekazek.

- Vyska vyrazeni foto A (0 4 65535, vychozi = 0)
Umozniuje naprogramovat vysku, do které automatika ignoruje jakykoli zasah fotobunék.

- Uvolnéni pfi otevieni (0 4 200, vychozi = 0)
Umoznuje naprogramovat prostor (rozumi se jako zdvih na vodici LiSt€) pro reverzni pohyb pfi zavirani po dosazeni vysky otevieni. Tim se zmirni mechanicky tlak vyvijeny na
automatiku.

- Uvolnéni pfi zavieni (0 4 200, vychozi nastaveni: SPIDER800 - SPIDER80OW = 25, SPIDER1200BLW = 75) UmoZiiuje naprogramovat prostor (ve smyslu zdvihu na
vodici liSté) pro reverzni pohyb pfi otevirani po dosaZeni polohy tiplného zavreni. Tim se uvolni mechanicky tlak vyvijeny na automatiku.
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Vymazani idajt (0x0C)

& Postupy vymazani popsané nize neni mozné vratit zpét.

Tato funkce umozriuje vymazat konfiguraci fidici jednotky a v ni ulozené Udaje, a to vybérem z dostupnych moznosti:

- Zadné vymazani
Neprovede se zadné vymazani;

- Zafizeni Bluebus
Vymaze konfiguraci zafizeni Bluebus, vstupu STOP a dfive nactenych rozsifujicich karet;

- Polohy
Vymaze vSechny ulozené polohy;

- Hodnoty funkci
Vymaze v3echny hodnoty a nastaveni funkci, které poskytuje fidici jednotka, a obnovi je na vyrobni hodnoty;

- Mapovani

Umoziiuje vymazat hodnoty sily odebirané motorem, které se ukladaji do paméti béhem provadéni manévri. Po spusténi tohoto vymazani je nutné spustit postup
automatického vyhledavani sil;

- Vymazat vie

Umoznuje vymazat v3echny udaje nachdzejici se v paméti Fidici jednotky (vratit je na vyrobni nastaveni) s vyjimkou vyhrazenych parametr(: celek, adresa, verze hardwaru,
verze softwaru, sériové Cislo.

11.4 ZAKLADNI PARAMETRY

Automatické zavieni (ON 4 OFF, standardné = OFF) (0x80)
Funkce umoziuje aktivovat v fidici jednotce automatické zavirani na konci Gplného manévru Otevieni.

Funkce ON = manévr automatického zavirani za¢ina po uplynuti naprogramované ¢ekaci doby ve funkci ,doba ¢ekani”. Funkce OFF = ¢innost fidici
jednotky je ,poloautomaticka”

Doba pauzy (0 4 240 (s), standardné = 30 s) (0x81)

Tento parametr definuje poZadovanou dobu ¢ekani, ktera musi uplynout mezi koncem manévru Otevieni a zatatkem manévru Zavieni.

& UPOZORNENI = Tento parametr se pouziva pouze tehdy, je-li zapnuta funkce ,automatické zavieni”.

Zaviit po foto (0x86)

- Aktivni (ON 4 OFF, standardné = OFF)

Funkce umoziuje ponechat automatizaci v oteviené poloze pouze po dobu potiebnou k prlijezdu vozidel nebo priichodu osob. Po uplynuti této doby se automaticky aktivuje
manévr zavirani, ktery za¢ne po urcité dobé naprogramované ve funkci ,doba ¢ekani”. (Funkce vyuziva fotobunky k identifikaci priichodu osob/vozidel a ke spusténi manévru
zavreni).

Funkce ON = aktivni funkce ,Zavfit po foto'"
Funkce OFF = funkce je vypnuta.

& UPOZORNENI = Funkce ,zaviit po foto” se automaticky zablokuje, pokud se béhem probihajiciho manévru odesle povel Stop, ktery zablokuje manévr.

- Rezim (OTEVRIT VSE 4 OTEVRIT AZ DO UVOLNEN, standardné = OTEVRIT AZ DO UVOLNENI) Tento parametr je z vyroby
nastaven na rezim ,otevfit az do uvolnéni®. Funkce ma 2 provozni rezimy:

- oteviit ve = pokud bezpecnostni zafizeni (fotoburiky) zasahnou béhem manévru zavieni, automatizace zacne provadét kompletni manévr otevieni. Po ,dobé
¢ekani“ automatizace automaticky spusti manévr zavfeni.

- oteviit aZ do uvolnéni = pokud bezpecnostni zafizeni (fotoburky) zasahnou béhem manévru zavfeni, automatizace zacne provadét manévr otevieni, ktery
pokracuje az do uvolnéni fotobunék. V tomto bodé se manévr zastavi a po uplynuti doby ¢ekani naprogramované ve funkci ,doba ¢ekani“ automatizace spusti
manévr zavieni. Poznamka - Pokud ,Automatické zavieni“ neni aktivni, fidici jednotka se pfepne do rezimu ,otevfit vie".

- Doba cekani (0 4 250 (s), standardné = 5 s)
Tato funkce umoZiiuje naprogramovat v fidici jednotce pozadovanou dobu ekani, ktera musi uplynout mezi koncem oteviraciho manévru (nebo po uvolnéni fotobunék) a
zatatkem manévru zavirani.
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Vzdy zavrit (0x87)
- Aktivni (ON 4 OFF, standardné = OFF)
Tato funkce umozuje automatizaci autonomné provést zaviraci manévr po vypadku elektrického proudu. Funkce se aktivuje pouze po vypadku proudu.

Funkce ON = po obnoveni elektrického proudu se provede manévr zavirani.
Funkce OFF = po obnoveni elektrického proudu z(istane automatizace stat.

UPOZORNENI = Z bezpetnostnich diivod, kdy? je funkce aktivni, manévru zavirani predchazi predblikani, jehoz trvani je naprogramovano ve funkci
»doba Eekani“ (viz nize).

- Rezim (VZDY ZAVRIT 4 BEZPECNE AUTOMATICKE ZAVRENI, standardné = VZDY ZAVRIT)
Funkce ma 2 provozni rezimy:

- vizdy zavfit = po vypadku elektrického proudu, kdyZ se obnovi napajeni a uplyne doba uvedena v parametru ,doba Cekani’, automatizace provede Automatické
zavieni

- bezpecné zavieni = aktivaci tohoto rezimu je po vypadku elektrického proudu mozné po obnoveni napdjeni dosahnout dvou vysledkd:
- provedeni automatického zavfeni pfi dodrZeni doby naprogramované ve funkci ,predblikani’, pokud v dobé vypadku probihalo odpocitavani vyse uvedené

doby;
- provedeni manévru Zavfeni, pokud v dobé vypadku proudu probihalo automatické zavirani a manévr nebyl dokoncen.

Poznamka - Pokud bylo automatické zavirani zruSeno pied vypadkem proudu (napfiklad odeslanim povelu Alt), manévr zavirani se po obnoveni dodavky elektfiny
neprovede.

- Doba cekani (0 4 20 (s), standardné =5 s)
Tento parametr umoZiuje naprogramovat v fidici jednotce pozadovanou dobu Cekani, ktera musi uplynout mezi restartem z diivodu vypadku proudu a zaatkem zaviraciho
manévru. Tento parametr je pouzivan pouze tehdy, je-li rezim ,AKTIVNI“ nastaven na ON.

Ovladani sily (0x47)

- Oteviraci sila (10 4 100 (%), vychozi nastaveni k = 95% - e = 60%)
Tato funkce umoZiiuje nastavit silu, kterou mdze motor pouzit béhem oteviraciho manévru.

Pii nastaveni ,tézka vrata“ = hodnota nastavena z vyroby je 95%
Pii nastaveni ,lehka vrata“ = hodnota nastavena z vyroby je 60%

- Sila zpomaleni otevirani (10 4 100 (%), vychozi nastaveni k = 70% - e = 40%)
Tato funkce umozfiuje nastavit silu, kterou mdze motor pouzit béhem faze zpomalovani oteviraciho manévru.

Pfi nastaveni ,téZka vrata“ = hodnota nastavena z vyroby je 70%
Pfi nastaveni ,lehka vrata“ = hodnota nastavena z vyroby je 40%

- Sila zavirani (10 4 100 (%), vychozi nastaveni k = 95% - e = 60%)
Tato funkce umoZfiuje nastavit silu, kterou mdze motor pouzit béhem zaviraciho manévru

Pii nastaveni ,tézka vrata“ = hodnota nastavena z vyroby je 80%
Pii nastaveni ,lehka vrata“ = hodnota nastavena z vyroby je 60%

- Sila zpomaleni zavirani (10 4 100 (%), vychozi k = 60% - e = 40%)
Tato funkce umoZiiuje nastavit silu, kterou mdze motor pouzit béhem faze zpomalovani zaviraciho manévru

Pfi nastaveni ,téZka vrata“ = hodnota nastavena z vyroby je 60%
Pfi nastaveni ,lehka vrata“ = hodnota nastavena z vyroby je 40%

- Urovei ruéni sily (0 4 600, vychozi riizné, 2 x c)
Tato funkce umoznuje nastavit parametry sily, které ma motor pouZivat v ramci ,podilu vyfazeni AMP“ béhem faze pfiblizeni k zemi.

[Karta 1] - Sila, ktera se ma pouzit béhem faze pfiblizeni vrat k zemi (0 4 100 %)
[Karta 2] - Maximalni doba zasahu béhem faze pfiblizeni vrat k zemi (0 4 600 ms).
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- Doba zasahu sily (10 4 500, vychozi rizné, 4 x c)
Tato funkce nastavuje dobu zasahu, kdyz je pfekro¢ena nastavena troven sily v rliznych fazich pohybu.

[Karta 1] - Maximalni doba zasahu béhem otevirani (vychozi nastaveni k = 150ms - e = 150ms)

[Karta 2] - Maximalni doba zasahu béhem faze zpomalovani otevirani (vychozi nastaveni k = 100ms - e = 100ms) [Karta 3] - Maximalni
doba zasahu béhem manévru zavirani (vychozi nastaveni k = 150ms - e = 150ms) [Karta 4] - Maximalni doba zasahu béhem faze
zpomalovani zavirani (vychozi nastaveni k 100ms - e = 100ms).

Rizeni citlivosti (0x38)

- Detekce piekazky (ZAP 4 VYP, vychozi = ZAP)
Tato funkce umoziiuje vyrazné zvysit Uroven citlivosti, se kterou fidici jednotka detekuje pfitomnost prekazky (naraz vétru, vozidlo, osoba atd.).

Funkce ON = vyrazné zvysuje citlivost fidici jednotky pfi detekci prekazky. 3
Funkce OFF = vyrazné snizuije citlivost fidici jednotky pfi detekci prekazky. (Detekce prekazky se fidi pouze parametry nastavenymi ve funkci ,Rizeni sily“)

& Pozor! Nasledujici parametry maji u¢inek pouze v pfipadé, je-li funkce ,,detekce piekazky" aktivovana (zapnuta)

- Citlivost otevieni (10 4 100 (%), vychozi nastaveni k = 70% - e = 80%)
Tato funkce nastavuje silu, se kterou fidici jednotka zasahuje pfi detekci prekazky béhem otevirani.

- Citlivost zpomaleni otevirani (10 4 100(%), vychozi nastaveni k = 80% - e = 80%)
Tato funkce nastavuje silu, se kterou fidici jednotka reaguje na detekci prekazky béhem faze zpomalovani otevirani.

- Citlivost zavirani (10 4 100(%), vychozi nastaveni k = 70% - e = 85%)
Tato funkce nastavuje silu, se kterou fidici jednotka reaguje na detekci prekazky béhem manévru zavirani.

- Citlivost zpomaleni zavirani (10 4 100(%), vychozi nastaveni k = 80% - e = 90%)
Tato funkce nastavuije silu, se kterou fidici jednotka zasahne pfi detekci prekazky béhem faze zpomalovani manévru zavirani.

- Doba zasahu citlivosti (10 4 500 (ms), vychozi = rizné, 4 x c)

Funkce reguluje dobu zasahu, kdyz je piekrocena nastavena Urover sily v rliznych fazich pohybu

[Karta 1] - Maximalni doba zasahu béhem otevirani (vychozi nastaveni k = 150ms - e = 150ms)

[Karta 2] - Maximalni doba zasahu béhem faze zpomalovani otevirani (vychozi nastaveni k = 100ms - e = 50ms) [Karta 3] - Maximalni
doba zasahu béhem manévru zavirani (vychozi nastaveni k = 150ms - e = 150ms) [Karta 4] - Maximalni doba zasahu béhem faze
zpomalovani zavirani (vychozi nastaveni k = 100ms - e = 50ms).

Ovladani rychlosti (0x40)

& Po jakékoli zméné nasledujicich parametrii je nutné spustit proceduru automatického vyhledavani sil (viz odstavec ,,Automatické vyhledani sil”).

- Rychlost otevirani (25 4 100 (%), vychozi nastaveni k = 72% - e =72%)
Tato funkce umoZiiuje naprogramovat rychlost, kterou motor pouziva béhem oteviraciho manévru.

- Rychlost zpomaleni otevirani (25 4 100 (%), vychozi nastaveni k = 30% - e = 30%)
Tato funkce umoZfiuje naprogramovat rychlost, kterou motor pouziva béhem faze zpomalovani oteviraciho manévru.

- Rychlost zavirani (25 4 100 (%), vychozi nastaveni k = 72% - e = 72%)
Tato funkce umoZiiuje naprogramovat rychlost, kterou motor pouziva béhem zaviraciho manévru.

- Rychlost zpomaleni zavirani (25 4 100 (%), vychozi nastaveni k = 30% - e = 30%)
Tato funkce umozfiuje naprogramovat rychlost, kterou motor pouziva béhem faze zpomalovani zaviraciho manévru.
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Rozbéh (0x8F)

Po jakékoli zméné provedené v této nabidce musi fidici jednotka spustit postup automatického vyhledavani sil (viz odstavec ,,Automatické vyhledani
sil%).
- Aktivni (ON 4 OFF, standardné = OFF)
Tato funkce je uzitetna v pfipadé vysokého statického tfeni (napfiklad snih nebo led blokujici automatizaci), protoze umozfiuje na chvili zvysit (viz doba rozbéhu) rychlost a
silu pouzitou v prvnich okamzicich pohybu
Funkce ON = hodnoty pfifazené funkcim souvisejicim se silou a rychlosti motoru jsou (docasné) zvySeny, aby poskytly motoru vice vykonu béhem pocatecni faze manévru

Funkce OFF = normalni provoz

- Doba rozbéhu (1 4 10 (s), standardné = 3s)
Tato funkce umozriuje naprogramovat trvani pocatecniho rozbéhu motoru

& UPOZORNENI! Funkce se projevi pouze tehdy, je-li funkce ,rozb&h* nastavena na ON.

Predblikani (0x93)
- Aktivni (ON 4 OFF, standardné = OFF)

Funkce umoziiuje pred zahajenim kazdého manévru vygenerovat predbézné blikani, které vas pfedem upozorni na nebezpecnou situaci. Je mozné nakonfigurovat doby
predblikani pro kazdy smér chodu

Funkce ON = aktivujte dobu blikani, ktera uplyne mezi zapnutim blikajiciho indikatoru a zatatkem oteviraciho nebo zaviraciho manévru Funkce OFF = signalizacni
majak se rozsviti spolu se zahajenim manévru

- Doba pfi otevirani (1 4 10 (s), standardné = 3s)
Tato funkce umozriuje naprogramovat dobu blikani, které signalizuje bliZici se zacatek oteviraciho manévru; je spojena s funkci ,predblikani.

- Doba pfi zavirani (1 4 10 (s), standardné = 3s)
Tato funkce umoznuje naprogramovat dobu blikani, které signalizuje bliZici se zacatek zaviraciho manévru; je spojena s funkci ,predblikani’.

Pohotovostni rezim (0x8B)

- Aktivni (ON 4 OFF, standardné = OFF)

Tato funkce umoziiuje maximalné snizit spotiebu elektrické energie, protoze po uplynuti ,doby ¢ekani® na konci kazdého manévru se vystupy, interni periferie a stavové LED
vypnou.

Funkce ON = Aktivuje funkci pohotovostniho rezimu podle profilu zvoleného v ,Rezim". Tato funkce je uZite¢na zejména v pripadé provozu na akumulatory

Funkce OFF = normalni provoz automatizace

- Rezim (bezpeCnostni zafizeni 4 Bluebus 4 v3e, vie kromé Wifi, standardné = bezpecnostni zafizeni)

Funkce pohotovostniho rezimu mé 4 provozni rezimy:

- bezpetnostni zafizeni - Ridici jednotka vypne vysilace fotobunék Bluebus a viechny LED s vyjimkou LED Bluebus, ktera viak bude blikat pomaleji.

- bluebus - Ridici jednotka vypne vystup Bluebus (zafizeni) a viechny LED s vyjimkou LED Bluebus, ktera v3ak bude blikat pomaleji.

- vie - Ridici jednotka vypne: vystup Bluebus (zafizen), vystupy Fidici jednotky (a pfipadnych rozsitujicich moduld), napéti 12V sluzeb, modul Wifi (je-li k dispozici)
a viechny LED s vyjimkou LED Bluebus, ktera viak bude blikat pomaleji.

- vie kromé Wifi - Ridici jednotka vypne: vystup Bluebus (zafizent), vystupy fidici jednotky (a pFipadnych rozgifujicich modul(l), napéti 12V sluzeb a viechny LED s
vyjimkou LED Bluebus, ktera vSak bude blikat pomaleji. V tomto reZimu neni zabudovany wifi modul vypnuty!.

& UPOZORNENI! Kdyz Fidici jednotka pfijme jakykoli povel k pohybu, obnovi normalni provoz. Na konci manévru, je-li funkce zapnuta, fidici jednotka
znovu aktivuje pohotovostni rezim.

- Doba cekani (5 4 250 (s), standardné = 60s)
Funkce umoZiiuje naprogramovat dobu, ktera musi uplynout mezi koncem provedeni manévru a spusténim funkce ,stand-by” (pohotovostni rezim).
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Tato funkce umoZiiuje zablokovat pohyby automatizace.
Funkce ON = neprovede se zadny typ odeslaného povelu s vyjimkou povelu ,Krokovy rezim vysoka prior’, ,0dblokovat’, ,Odblokovat a zaviit* a ,Odblokovat a otevfit"

Funkce OFF = normalni provoz

Funkce umoziiuje deaktivovat Cinnost tlacitek na fidici jednotce. Tato funkce je uzitetna zejména tehdy, kdyz jsou piitomny déti

Funkce ON = fidici jednotka blokuje viechny povely provadéné tlacitky fidici jednotky
Funkce OFF = normalni provoz

Funkce umozriuje zablokovat ¢innost vnitfniho radiového ovladani. Tato funkce je uzitecna zejména tehdy, pokud se pouziva externi pfijimac s pfipojenim SM (volitelné
pfisluSenstvi), ktery patfi do rodiny OXI, OXIBD atd.

Funkce ON = deaktivuje Cinnost interniho pfijimace
Funkce OFF = normalni provoz (zabudované radiové ovladani aktivni)

Tato funkce umozriuje spravovat funkci ochrany proti vloupani po Uiplném zavieni.

Funkce ON = po dosazeni polohy zavfeni fidici jednotka aktivuje rezim ,ochrany proti vloupani’, ktery ztéZuje jakékoli pokusy o ru¢ni otevieni automatiky. V okamziku, kdy
se zaznamena pohyb voziku ve sméru otevirani, motor automaticky vrati automatiku do naprogramované polohy zavfeni.

Funkce OFF = normalni provoz (rezim proti vloupani deaktivovan)

Tato funkce umoziiuje naprogramovat trvani kratké zmény sméru, kterou fidici jednotka nafidi jako bezpetnostni manévr po detekci pfekazky nebo odeslani povelu ,Alt".

Tato funkce umozriuje definovat maximalni dobu dostupnou pro kazdy manévr. Po této dobé Fidici jednotka automaticky provede STOP, ¢imz zablokuje pravé probihajici
manévr. Tato funkce je uzite¢na zejména k ochrané elektromotoru pfed poskozenim.

Tento parametr umoziiuje naprogramovat v fidici jednotce pozadovanou dobu, ktera musi uplynout mezi koncem zaviraciho manévru a zatatkem oteviraciho manévru.

Tento parametr umoZfiuje naprogramovat v fidici jednotce pozadovanou dobu, ktera musi uplynout mezi koncem manévru zavirani a zatatkem oteviraciho manévru, kdy se
pfidrzny magnet uvolni.

Tento parametr umoziuje naprogramovat pozadovanou dobu, po kterou ziistane vecerni osvétleni svitit na konci kazdého manévru nebo po povelu ,Vecerni osvétleni -
¢asovat”
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12 DOSTUPNE POVELY

V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny viechny dostupné povely, které fidici jednotka dokaze interpretovat. Tyto povely jsou rozdéleny na ZAKLADNI a ROZSIRENE povely
a mlze je pouzivat kazdy zdroj (dalkovy ovladac, kabelové vstupy na svorkovnici, kompatibilni rozhrani Nice...)

12.1 ZAKLADNi POVELY
Povely pouzivané v typické instalaci
Tabulka 32
Konfigurace povelu Popis
Oteviit Je to zakladni povel k provedeni oteviraciho pohybu.
Zaviit Je to zakladni povel k provedeni zaviraciho pohybu.
Stop Je to zakladni povel k preruSeni pohybu automatizace.

Xy . s Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr Otevirani, dokud se nedosahne polohy naprogramované ve funkci ,¢aste¢né otevieni 1°
Castecné otevieni 1

Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr nsledujici po dfive provedeném (nebo stale probihajicim) manévru podle pofadi manévri

Krokovy rezim stanovenych v naprogramované sekvenci povelu.
12.2 ROZSIRENE POVELY
Povely pouzivané v pfipadé slozitéjSich potieb (bytové domy, firmy...)
Tabulka 33

Konfigurace povelu Popis

Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr nasledujici po drive provedeném (nebo stale probihajicim) manévru podle pofadi manévri
stanovenych v naprogramované sekvenci.

Dilezita informace = Tento povel se provede, i kdyz je na fidici jednotce nastaven povel ,zablokovat”.

Krokovy rezim vysoka
prior.

KzK bytovy diim

(Krokovy reZim bytovy diim) Ridici jednotka necha aplikaci provadét sekvenci ,zaviit - zastavit - otevfit - otevfit’, dokud se nedosahne maximalni polohy

otevieni. Povel k zavieni je mozné zadat pouze po dosazeni maximalni polohy otevreni.

Xy . Gpp Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr Otevirani, dokud se nedosahne polohy naprogramované ve funkci ,¢aste¢né otevieni 2°
Castecné otevieni 2

Xy . Fps Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr Otevirani, dokud se nedosahne polohy naprogramované ve funkci ,¢aste¢né otevieni 3°
Castecné otevieni 3

Ridici jednotka se zablokuije a jiZ neprovadi zadny typ povelu s vyjimkou poveli ,Krokovy rezim vysoka prior:, ,Odblokovat’, ,Odblokovat a
zaviit" a ,Odblokovat a oteviit".

Ridici jednotka necha aplikaci provadét oteviraci manévr, dokud se nedosahne polohy naprogramované jako ,otevieni’, a potom
automatizaci zablokuje.

Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr Zavieni, dokud se nedosahne polohy naprogramované ve funkci ,zavfeni’, a potom
automatizaci zablokuje.

Odblokovat Ridici jednotka se odblokuje a obnovi se jeji normalni provoz (je mozné provést viechny odeslané povely).

Odblokovat a oteviit Odblokuje automatizaci a necha provést manévr Otevieni.

Odblokovat a zaviit Odblokuje automatizaci a necha provést manévr Zavreni.

Vetemioilenl ON/OFF |1 istat kvl maximin 240 senc (4 miniy), o enih s automaticy wpne,

Vecerni osvétleni casovat Tento povel umoZziuje zapnuti a vypnuti vecerniho osvétleni na fidici jednotce.

Dobu sviceni je mozné pfizplsobit maximalné na 240 sekund (4 minuty).

Pomoci tohoto povelu miZete aktivovat funkci ovladacich fotobunék bluebus a vstupl nakonfigurovanych v rezimu ,Otevfit bytovy dim".
Aktivace aut. otevieni Priklad: kdyz jsou aktivovany ovladaci fotoburiky, fidici jednotka zpUsobi, Ze automatizace provede oteviraci manévr.

Zablokovat

Oteviit a zablokovat

Zaviit a zablokovat

Deaktivace aut. otevieni Tento povel umoziiuje deaktivovat vySe popsany rezim ,aktivace aut. otevieni®
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13.1 STANDARDNi POVELY

Tato Cast seskupuje dostupné konfigurace, které lze pfifadit ke vstuplm na fidici jednotce (v¢etné vSech rozsifujicich karet).

W DuleZita informace! Pro spravnou funki fidici jednotky je nutné ke vstuptim prifadit poZadovany povel a nasledné pozadovany provozni rezim.

& UPOZORNENI! Chovani povelu se fidi podle rezimu v seznamu ,provozni rezimy". Standardni konfigurace je zvyraznéna tuénym pismem.

Tabulka 34
PROVOZNI REZIMY POVEL(
POVEL POPIS RRAVDZMARELHNM pismem)
Z3dnj povel Neprovadi zadny povel (je to uzitetné k zamezeni interakce vstupu na svorkovnici) Neaplikovatelné
Otevfit - zastavit- zavfit - zastavit
Otevfit - zastavit- zavfit - otevfit
Krokovy resi ) Otevfit - zavfit - otevfit - zaviit
rokovy rezim Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr nasledujici po dfive Krokovy rezim bytovy diim 1
(vstup ovladany jako . . PR . A L
P provedeném (nebo stale probihajicim) manévru Krokovy rezim bytovy diim 2
spinaci) PR
Krokovy rezim 2
PFitomnost osoby

LPrimyslovy” rezim

Castecné otevieni 1
(vstup ovladany jako
spinaci)

Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr Otevirani, dokud se
nedosahne polohy naprogramované ve funkci ,¢astecné otevieni 1

Otevfit - zastavit- zavfit - zastavit
Oteviit - zastavit- zaviit - oteviit
Otevfit - zavfit - otevfit - zavfit
Krokovy rezim bytovy diim 1
Krokovy rezim bytovy diim 2
Oteviit bytovy diim 1

Pritomnost osoby

LPrimyslovy” rezim

Castetné otevieni 2
(vstup ovladany jako
spinaci)

Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr Otevirani, dokud se
nedosahne polohy naprogramované ve funkci ,¢astecné otevreni 2°

Otevfit - zastavit- zavfit - zastavit
Oteviit - zastavit- zaviit - oteviit
Otevfit - zavfit - otevfit - zavfit
Krokovy rezim bytovy diim 1
Krokovy rezim bytovy diim 2
Oteviit bytovy diim 1

PFitomnost osoby

LPrimyslovy” rezim

(Castetné otevieni 3

Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr Otevirani, dokud se

Otevrit - zastavit- zavfit - zastavit
Oteviit - zastavit- zaviit - otevfit
Otevfit - zavfit - otevfit - zavfit
Krokovy rezim bytovy diim 1

gvsi:;[:i;)vladany S nedosahne polohy naprogramované ve funkci ,¢astecné otevfeni 3 Krokovy rezim bytovy diim 2
g Oteviit bytovy diim 1
PFitomnost osoby
LPrimyslovy” rezim
Oteviit - zastavit - oteviit
Oteviit B AT - . o Oteviit bytovy diim 1
(vstup ovlsdany jako Ridici !ednotka necha apllkalm provadét manévr Otevirani, dokud se Otevit bytovy dim 2
. nedosahne naprogramované polohy ,otevieni v
spinaci) Otevfit 2
Otevfit osoba pfitomna
Zaviit 5 Zavfit - zastavit - zaviit
(vstup ovisdany jako Ridici jednotka necha aplikaci provadét manévr Zavirani, dokud se Zaviit bytovy diim 1
s inazi) Vi nedosahne naprogramované polohy ,zavieni* Zaviit bytovy diim 2
P Zavfit osoba pfitomna
st i Zastavit a zména sméru ((plna)
(vs(t)lf) ovladany iako Ridici jednotka zablokuje probihajici manévr a provede akci Zastavit a kratka zména sméru
s ina|:i) Vi naprogramovanou v ,dostupnych konfiguracich® Stop
P Docasné zastaveni
Foto Zastavit a zména sméru (liplna)
(Vstup oviidany jako Ridici jednotka ovlada vstup jako bezpeénosti zaizeni éatStaV't a krdtka zména sméru
rozpinaci) op .
Docasné zastaveni
Foto1 Zastavit a zména sméru (Uplnd)
(Vstup ovladany jako Ridici jednotka ovlada vstup jako bezpe¢nostni zafizeni ézistawt a kratka zména smeru
rozpinaci) op

Docasné zastaveni
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PROVOZNI REZIMY POVELD

POVEL POPIS RROMOZNERELHm pismem)
Foto2 Zastavit a zména sméru (liplna)
(Vstup ovladany jako Ridici jednotka ovlda vstup jako bezpetnostni zafizeni éat“av't a krdtka zména smeru
rozpinaci) op .

Docasné zastaveni
Foto3 Zastavit a zména sméru (Uplnd)
(Vstup ovladany jako Ridici jednotka ovlada vstup jako bezpe¢nostni zafizeni éiStaWt a kratka zména smeru
rozpinaci) op .

Docasné zastaveni

13.2 KONFIGURACE BEZPECNOSTNICH FUNKCi

Parametry uvedené nize nelze prifadit k zadnému fyzickému vstupu, ale automatizace je pouziva pro viechny funkce, které se striktné tykaji bezpecnosti.

Predevsim je mozné definovat, ktery povel ma fidici jednotka provést béhem pohybu v pfipadé zasahu vstupu STOP (a viech vstup( nakonfigurovanych jako ALT) nebo v

piipadé detekce piekazky.

Nasledujici povely jsou dostupné a konfigurovatelné v ¢asti poveld.

Tabulka 35
FUNKCE POPIS RROMOZNERELHm pismem)
Ridici jednotka necha provést pfifazeny povel ve chvili, kdy vstup "2‘\?: feeno

Alt pfi otevirani

(nakonfigurovany jako ALT) zméni stav béhem
manévru Otevieni.

Alt a kratka zména sméru
Alt a zména sméru

Alt pfi zavirani

Ridici jednotka necha provést pfifazeny povel ve chvili, kdy vstup
(nakonfigurovany jako ALT) zméni stav béhem
manévru Zavieni.

Neurceno

Alt

Alt a kratka zména sméru
Alt a zména sméru

Zjistit prekazku pfi otevirani

Ridici jednotka necha provést pfitazeny povel ve chvili, kdy je
béhem manévru Otevieni zjiSténa piekdzka.

Neurceno

Alt

Alt a kratka zména sméru
Alt a zména sméru

Ziistit prekazku pii zavirani Ridici jg

e oSt R e e .

Neurceno

Alt

Alt a kratka zména sméru
Alt a zména sméru

13.3 POPIS REZIMO POVELU

Nize uvedeny seznam popisuje riizné provozni rezimy povelli dostupnych na fidici jednotce.

Tabulka 36

KONFIGURACE POVELO PROVOZNi

POPIS

LPramyslovy" rezim

Provede se sekvence:
- ,oteviit poloautomaticky”
- ,Zavfit pfi osoba pfitomna’.

Pritomnost osoby

ovladace fidici jednotka provede povel STOP.

Oteviraci nebo zaviraci manévr se provede pouze v pipadé, ze povel zlistane trvaly (osoba piitomna). Po uvolnéni

Zavrit - zastavit - zaviit

Provede se popsana sekvence.

Provede se sekvence ,zaviit - zavfit". Pokud se povel odesle vicekrat, nebere se to v vahu, dokud se nedosahne

ey L maximalni polohy zavieni.
Provede se sekvence ,zaviit - zavfit". Pokud se povel odesle vicekrat, nebere se to v vahu, dokud se nedosahne
Zaviit bytovy diim 2 maximalni polohy zavieni.

Upozornéni = Pokud povel trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede povel ,Stop".

Zavrit osoba piitomna

jednotka provede povel STOP.

Zaviraci manévr se provede pouze tehdy, pokud povel ziistava trvaly (osoba pritomna). Po uvolnéni ovladace fidici

Oteviit - zastavit- zaviit - zastavit Provede se|popsana sekvence.

Oteviit - zastavit- zaviit - otevrit Provede se popsana sekvence.

Oteviit - zaviit - otevfit - zavfit Provede se popsana sekvence.

Otevrit - zastavit - otevrit

Provede se popsana sekvence.

Provede se popsana sekvence ,oteviit - oteviit". Pokud se povel odesle vicekrat, nebere se to v vahu, dokud se

i e nedosahne maximalni polohy otevieni.
Provede se popsana sekvence ,otevfit - otevrit". Pokud se povel odesle vicekrat, nebere se to v Gvahu, dokud se
Oteviit bytovy diim 2 nedosahne maximalni polohy otevieni.

Upozornéni = Pokud povel trva déle nez 2 sekundy, fidici jednotka provede povel ,Stop".
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PROVOZNI REZIM

POPIS

Otevrit 2

Provede se manévr Otevieni.

UPOZORNENI = Pokud povel trva déle ne? 2 sekundy, fidici jednotka provede povel ,Caste¢né otevieni 1"

Oteviit osoba piitomna

Manévr Otevieni se provede pouze tehdy, je-li povel trvaly (osoba pfitomna). Po uvolnéni ovladace fidici
jednotka provede povel STOP.

Krokovy rezim bytovy diim

Bude provedena posloupnost ,zavfe - zastavi - otevie - otevie” az do dosazeni polohy maximalniho otevieni. Pokud bude
nasledné po tomto povelu vyslan dalsi, automatizace provede manévr zavirani se stejnou
posloupnosti.

Krokovy rezim bytovy diim 2

Bude provedena posloupnost ,zavfit - zastavit - otevit - otevfit* do dosazeni polohy maximalniho otevfeni. Pokud bude
nasledné po tomto povelu vyslan dalsi, automatizace provede manévr zavirani se stejnou
posloupnosti.

UPOZORNENI = Pokud povel trva déle nez 2 sekundy, Fidici jednotka provede povel ,Stop* Provede se

Krokovy rezim 2

posloupnost ,oteviit - zastavit - zaviit - otevfit".

UPOZORNENI = Pokud povel trva déle ne? 2 sekundy, fidici jednotka provede povel ,Caste¢né otevieni 1° Kdyz fidici jednotka

Stop

dostane povel, postupné a v kratké dobé (ne okamzité) zastavi probihajici manévr.

Zastavit a kratka zména sméru Ridici jednotkd

zastavi probihajici manévr a pfinuti automatizaci provést kratky pohyb opacnym smérem

Zastavit a zména sméru

Ridici jednotka zablokuje probihajici manévr a aktivuje trvalou zménu pohybu do opa¢ného sméru.

Ridici jednotka zablokuje probihajici manévr a aktivuie trvalou zménu pohybu do opaéného sméru.

Docasné zastaveni

Ridici jednotka blokuje probihajici manévr, dokud je povel aktivni. Jakmile povel jiz neni aktivni, Fidici jednotka pFinuti
aplikaci provést manévr otevieni.

UPOZORNENI = B&hem provadéni oteviraciho manévru se tento povel ignoruje

Alt

Kdyz fidici jednotka dostane povel, okamzité zablokuje probihajici manévr.

Alt a kratka zména sméru

Kdyz fidici jednotka dostane povel, okamzité zastavi probihajici manévr a pfinuti automatizaci provést
kratkou zménu pohybu do opatného sméru.

Alt a zména sméru

Kdyz fidici jednotka dostane povel, okamzité zastavi probihajici manévr a pfinuti automatizaci provést trvalou zménu pohybu do
opactného sméru
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Tato polozka seskupuje dostupné funkce, které lze pfifadit ke vstuplim na fidici jednotce a na piipadnych rozsifujicich kartach (volitelné prisludenstvi).

Vstupy na svorkovnici fidici jednotky jsou oznaceny jako:

- VSTUP 1 (0x71) (Standardné = Krokovy rezim)
- VSTUP 2 (0x72) (Standardné = Foto)

Vstupy dostupné na rozsifujicich kartach jsou oznaceny jako:

- VSTUP 3 (0x73) (je-li k dispozici) (Standardné = Otevit)

- VSTUP 4 (0x74) (je-li k dispozici) (Standardné = Zavfit)

- VSTUP 5 (0x7C) (je-li k dispozici) (Standardné = Caste¢né otevieni 1)
- VSTUP 6 (0x7D) (je-li k dispozici) (Standardné = Nouzové otevieni)

|| Kromé zakladnich a rozsifenych povelii popsanych v odstavcich ,Zakladni parametry” a ,Rozsifené povely® jsou pro vstupy na svorkovnici k dispozici
funkce uvedené v nasledujici tabulce

Tabulka 37
POPIS
:I(S)ttl?p ovisdany jako Ridici jednotka ovlada vstup jako bezpenostni zafizeni, piems prepnuti vstupu interpretuje jako zasah fotoburiky ,FOTO"
rozpinaci)
::Igttl?plvlé dany jako Ridici jednotka ovlada vstup jako bezpenostni zafizeni, pFiems prepnuti vstupu interpretuje jako zasah fotoburiky ,FOTO1"
rozpinaci)
:l(sjttl?p%vlé dany jako Ridici jednotka ovlada vstup jako bezpetnostni zafizeni, pitems prepnuti vstupu interpretuje jako zasah fotobufiky ,FOTO2"
rozpinaci)
:lgttl?pivlé dany jako Ridici jednotka ovlada vstup jako bezpetnostni zafizeni, pficems prepnuti vstupu interpretuje jako zasah fotoburiky ,FOTO3"
rozpinaci)
Ridici jednotka vynuti povel Otevieni ve chvili, kdy se vstup rozpoji. Zadny povel nebude moci perusit manévr spustény nouzovym
Nouzové oteveni vstupem a pouze zasah bezpecnostniho zafizeni (fotoburiky nebo vstup ALT) mlze pozadavek prerusit.
(vstup ovladany jako
ez Upozornéni = V piipadé zasahu bezpecnostniho zafizeni se fidici jednotka nékolikrat pokusi o manévr. V pripadé opakovanych zasah( bude
manévr prerusen.
Ridici jednotka vynuti povel ZavFeni ve chvili, kdy se vstup rozpoji. Zadny povel nebude moci pFerusit manévr spustény nouzovym
Nouzové zavieni vstupem a pouze zasah bezpecnostniho zafizeni (fotoburiky nebo vstup ALT) mlze pozadavek prerusit.
(vstup ovladany jako
o Upozornéni = V pfipadé zasahu bezpecnostniho zafizeni se fidici jednotka nékolikrat pokusi o manévr. V pfipadé opakovanych zasah( bude
manévr prerusen.

DuleZita informace - Pro spravnou funkci fidici jednotky je nutné ke kazdému vstupu piifadit povel nebo funkci a nasledné poZadovany provozni rezim
podle ,,Popis rezimii povelii“. VSechny parametry jsou prednastaveny ve vyrobé, ale v pfipadé potieby je lze upravit.
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V této Casti jsou uvedeny funkce dostupné na vystupech na fidici jednotce a na pfipadnych rozsifujicich kartach (volitelné pfislusenstvi).

& POZOR! V rezimu Standby jsou vystupy deaktivovany. Je-li nutné, aby ziistaly aktivni, deaktivujte rezim Standby.

15.1 KONFIGURACE VYSTUPO RiDICi JEDNOTKY
Tato polozka seskupuje dostupné funkce, které lze pfifadit k vystuplim na fidici jednotce automatizace.
Vystupy fidici jednotky jsou oznaceny jako:

- VWWSTUP 1 (0x51) (Standardné = majak)
- VYSTUP 2 (0x52) (Standardné = Sca/0Gl)

& UPOZORNENI! vystupy jsou omezeny na 24Vdc - 10W

Tabulka 38
KONFIGURACE VYSTUPO RIDICi JEDNOTKY FUNKCE
Neurceno Ridici jednotka vynuti vypnuti vystupu. Zadny povel ani interakce z Fidici jednotky nemiize zménit stav vystupu.
(zadna)

Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:

Sca/0GlI
(kontrolka otevienych vrat)

zhasnuta kontrolka = aplikace v poloze maximalniho zavfeni; pomalé blikani = aplikace béhem
faze provadéni oteviraciho manévru; rychlé blikani = aplikace béhem faze provadéni zaviraciho
manévru; kontrolka sviti = aplikace je zastavena v poloze, ktera neni maximalné zavfena.

(0x01)

Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:

LU R (0x02) kontrolka sviti = aplikace v poloze maximalniho Otevieni

zhasnutd kontrolka = aplikace v jinych polohach.
Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:

UEE R (0x03) kontrolka sviti = aplikace v poloze maximalniho Zavfeni; zhasnuta kontrolka = aplikace v jinych

polohach. Vyystup aktivni 24 Vdc / max 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje pocet provedenych manévri, a tedy, zda je, ¢i neni nutna udrzba systému:

Udrzba (0x04) kontrolka sviti 2 s na zaCatku manévru Otevieni = pocet manévri mensi nez 80%; kontrolka blika

béhem provadéni celého manévru = pocet manévrli mezi 80 a 100%; kontrolka stale blika = pocet

manévrl vyssi nez 100%.

Vystup na zacatku manévru napaji fotoburiky s relé a ovéruje jejich bezchybnost.

Typ interakce je striktné spojen s konfiguraci vstup( nakonfigurovanych jako FOTO, FOTO1 a FOTO2. Tato funkce
umoZiuje majaku indikovat provadéni aktualniho manévru.

Majak (0x05) Blikani je rovnomémné (0,5 s sviti; 0,5 s nesviti).

Tento rezim umozfiuje ovladat vystup s napétim 12Vdc.

Tato funkce umoZfiuje vystupu zapinani/vypinani bez ohledu na stav motoru.

FotoTest (Ox25)

Majak1 (Ox13) Aktivace jsou rovnomérné (0,5 s sviti; 0,5 s nesviti).
Tato funkce umoZfuje majaku indikovat provadéni aktualniho manévru.
Majak 24V (0x17) Blikani je rovnomémné (0,5 s sviti; 0,5 s nesviti).
Tento rezim ovlada vystup s napétim 24Vdc.
Vecerni osvétleni (0x06) Vystup sleduje stav vecerniho osvétleni na fidici jednotce.
Vystup sleduje stav pohybu motoru bez ohledu na smér chodu:
R (0x1E) kontrolka sviti = motor pracuje
kontrolka nesviti = motor stoji.
Pitomnost (0x23) Kdyz je automatizace zastavena, zasah libovolné fotoburiky aktivuje vystup na dobu 5 sekund (doba neni
programovatelna).
Elektricky zamek 1 (0x07) Pfi naprogramovani této funkce se pfi provadéni oteviraciho manévru elektricky zamek aktivuje na dobu, ktera je

naprogramovana ve funkci ,doba elektrického zamku".

Na vystup je mozné pfipojit elektrické blokovani se zapadkou (verze pouze s elektromagnetem nebo bez elektronickych
zafizeni).

(0x09) B&hem manévru otevirani se elektrické blokovani aktivuje a zlistane aktivni, aby uvolnilo automatizaci a provedL se
manévr. Ujistéte se, Ze pfi zaviracim manévru dojde k mechanickému opétovnému zachyceni

elektrického blokovani.

Vidy sviti (0x16) Tato funkce umoZiuje, aby vystup zdstal vzdy zapnuty. V rezimu Standby je vystup vypnuty.

[poznamka 1]

Elektrické zablokovani 1
[poznamka 1]
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KONFIGURACE VYSTUPO RIDICi JEDNOTKY FUNKCE

Pfi naprogramovani této funkce se vystup aktivuje, kdyz je aplikace v maximalni poloze zavfeni. Poznamka - Vystup je ve
(Ox0B) viech ostatnich situacich deaktivovan. Kdyz je pfidrzny magnet deaktivovan, pfed zahajenim manévru otevirani uplyne
doba naprogramovana ve funkci ,doba pfidrZ. elektromagn.’ Je-li naprogramovan jako ,Jednosmérny semafor:

Pfidrzny magnet 1
[poznamka 1]

Jednosmérny semafor (0x1A) svétlo sviti = aplikace v poloze maximalniho otevfeni

zhasnuté svétlo = aplikace v jinych polohach.

Tato funkce indikuje aktivitu aplikace béhem fazi manévru zavirani:
pomalé blikani = provadéni manévru zavieni; trvalé svétlo =

Cerveny semafor (0x0D) aplikace v poloze maximalniho Zavfeni; zhasnuté svétlo = aplikace

v jinych polohach.

Tato funkce signalizuje aktivitu aplikace béhem fazi manévru Otevieni:
Zeleny semafor (OxOF) pomalé blikani = provadéni manévru Otevfeni; trvalé svétlo =

aplikace v poloze maximalniho Otevfeni; zhasnuté svétlo =

aplikace v jinych polohach.

Bzucak (0x1D) Tato funkce aktivuje akusticky alarm, je-Li aktivni funkce UL325 (je-li k dispozici).

Je-li tento radiovy kanal nastaven na konfiguraci vystupu, pfi odeslani povelu vysilacem se tento vystup aktivuje a zlistane
aktivovan, dokud povel trva.

Je to uzitecné, pokud jsou instalovana externi zafizeni (napfiklad pfidavné svétlo) do stejného systému, ktery se ma ovladat

Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) pomoci jednoho vysilace.

Réadiovy kanal ¢. 2 (Ox10) -

Radiovy kanal ¢. 3 (0x11) UPOZORNENI = Kdyz v pfijimaci Fidici jednotky tento radiovy kanal neni volny, protoze byl dfive ulozen do paméti s povelem,
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) pfi aktivaci tohoto kanalu vysilatem fidici jednotka aktivuje vyhradné naprogramovany vystup a ignoruje povel pro motor.

UPOZORNENI = Tato funkce neni momentalné dostupna s vysilati rodiny BIDI.

[poznamka 1] = Pfipojit je mozné pouze zafizeni, ktera obsahuji pouze jeden elektromagnet

15.2 KONFIGURACE VYSTUPU - ROZSIRUJICi MODULY

Tato polozka seskupuje dostupné funkce, které lze pfifadit k vystuplim na rozsifujicich kartach. Vystupy
rozSifujicich karet jsou oznaceny jako:

- VWSTUP 3 (0x53)
- VYSTUP 4 (0x54)
- VWSTUP 5 (0x55)
- WSTUP 6 (0x56)

je-li k dispozici) (Vychozi = Semafor Jednosmérny)

je-li k dispozici) (Vychozi nastaveni MLAE22 = Vecerni osvétleni, MLEA44 = Semafor zeleny)
je-li k dispozici) (Vychozi nastaveni = Semafor erveny)

e-li k dispozici) (Standardné = Fototest)

[y e ¥ ey §

& UPOZORNENI! vystupy jsou omezeny na 24Vdc - 10W

Tabulka 39
KONFIGURACE VYSTUP0 ROZSIRUJICICH MODULU FUNKCE
Neurceno Ridici jednotka vynuti vypnuti vystupu. Zadny povel ani interakce z Fidici jednotky neméize zménit stav vystupu.
(2adna)
Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:
Sca/OGl zhasnuta kontrolka = aplikace v poloze maximalniho zavieni; pomalé blikani = aplikace béhem
(kontrolka otevienych vrat) (0x01) ’

faze provadéni oteviraciho manévru; rychlé blikani = aplikace béhem faze provadéni zaviraciho

[poznamka 2] manévru; kontrolka sviti = aplikace je zastavena v poloze, ktera neni maximalné zavfena.

Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:

ML R (0x02) kontrolka sviti = aplikace v poloze maximalniho Otevieni
zhasnuta kontrolka = aplikace v jinych polohach.

Naprogramovana kontrolka signalizuje provozni stavy fidici jednotky:

UER T (0x03) kontrolka sviti = aplikace v poloze maximalniho Zavfeni; zhasnuta kontrolka = aplikace v jinych

polohach. Vystup aktivni 24 Vdc / max 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje pocet provedenych manévr(, a tedy, zda je, ¢i neni nutna Udrzba systému:

Uerb? (0x04) kontrolka sviti 2 s na zatatku manévru Otevfeni = pocet manévrli mensi nez 80%; kontrolka blika
[poznamka 2] béhem provadéni celého manévru = poCet manévri mezi 80 a 100%; kontrolka stale blika = pocet

manévri vyssi nez 100%.

Je-li tento radiovy kanal nastaven na konfiguraci vystupu, pfi odeslani povelu vysilacem se tento vystup aktivuje a zlistane
aktivovan, dokud povel trva.

Je to uzitetné, pokud jsou instalovana externi zafizeni (napfiklad pfidavné svétlo) do stejného systému, ktery se ma ovladat

Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) pomoci jednoho vysilace.

Réadiovy kanal ¢. 2 (0x10) -

Radiovy kanal ¢. 3 (0x11) UPOZORNENI = Kdyz v pfijimaci Fidici jednotky tento radiovy kanal neni volny, protoze byl dfive ulozen do paméti s povelem,
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) pfi aktivaci tohoto kanalu vysilacem fidici jednotka aktivuje vyhradné naprogramovany vystup a ignoruje povel pro motor.

UPOZORNENI = Tato funkce neni momentalné dostupna s vysilaci rodiny BIDI.
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KONFIGURACE VYSTUPO ROZSIRUJICICH MODULO FUNKCE

Vystup napaji na zacatku manévru fotoburky s relé a ovéruje jejich bezchybnost.

FotoTest (0x25) Typ interakce je striktné spojen s konfiguraci vstup( nakonfigurovanych jako FOTO, FOTO1 a FOTO2. Tato funkce
Majak1 0x13) umoznuje vystupu zapinani/vypinani bez ohledu na stav motoru.
[poznamka 2] X Aktivace jsou rovnomérné (0,5 s sviti; 0,5 s nesviti).
Tato funkce umoziiuje majaku indikovat provadéni aktualniho manévru.
Majak 24V (0x17) Blikani je rovnomérné (0,5 s sviti; 0,5 s nesviti).
Tento rezim ovlada vystup s napétim 24Vdc.
Vecerni osvétleni (0x06) Vystup sleduje stav vecerniho osvétleni na fidici jednotce.
Piitomnost (0x23) Kdyz je automat!zace zastavena, zasah libovolné fotobunky aktivuje vystup na dobu 5 sekund (doba neni
programovatelna).
El"'kt"c!( Y zkam:k L 0x07 Pri naprogramovani této funkce se pfi provadéni oteviraciho manévru elektricky zamek aktivuje na dobu, kterd je
[pozngm ai] (0x07) naprogramovana ve funkci ,doba elektrického zamku".
[poznamka 3]
Na vystup je mozné pripojit elektrické blokovani se zapadkou (verze pouze s elektromagnetem nebo bez elektronickych
Elektrické zablokovani 1 zatizent).
[pozna’lmta ;] (0x09) Béhem manévru otevirani se elektrické blokovani aktivuje a zlistane aktivni, aby uvolnilo automatizaci a provedl se
[pozndmka 2] manévr. Ujistéte se, Ze pfi zaviracim manévru dojde k mechanickému opétovnému zachyceni elektrického blokovani.
Pfidriny magnet 1 PFi naprogramovani této funkce se vystup aktivuje, kdyz je aplikace v maximalni poloze zavieni.
[pozna’imka 1 (0x0B) Poznamka - Vystup je ve viech ostatnich situacich deaktivovan. Kdyz je pfidrzny magnet deaktivovan, pred zahajenim
[poznamka 2] \ S . . oy PR .
manévru otevirani uplyne doba naprogramovana ve funkci ,doba pridrz. elektromagn.’ Je-li naprogramovan jako
Jednosmérny semafor:
Jednosmérny semafor (0x1A) kontrolka sviti = aplikace v poloze maximalniho otevieni
zhasnutd kontrolka = aplikace v jinych polohach.
Tato funkce indikuje aktivitu aplikace béhem fazi manévru zavirani:
Cerveny semafor (0x0D) pomalé blikani = provadéni manévru zavieni; trvalé svétlo =
aplikace v poloze maximalniho Zavieni; zhasnuté svétlo = aplikace
v jinych polohach.
Tato funkce signalizuje aktivitu aplikace béhem fazi manévru Otevreni:
Zeleny semafor (OxOE) pomalé blikani = provadéni manévru Otevfeni; trvalé svétlo =
aplikace v poloze maximalniho Otevfeni; zhasnuté svétlo =
aplikace v jinych polohach.
Bzucak (0x1D) Tato funkce aktivuje akusticky alarm, je-Li aktivni funkce UL325 (je-li k dispozici).
Je-li tento radiovy kandl nastaven na konfiguraci vystupu, pfi odeslani povelu vysilatem se tento vystup aktivuje a zlstane
aktivovan, dokud povel trva.
Je to uzitecné, pokud jsou instalovana externi zafizeni (napiiklad pfidavné svétlo) do stejného systému, ktery se ma ovladat
Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) pomoci jednoho vysilace.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10) o
Radiovy kanal ¢. 3 (0x11) UPOZORNENI = Kdyz v pfijimaci Fidici jednotky tento radiovy kanal neni volny, protoze byl dfive ulozen do paméti s povelem,
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) pfi aktivaci tohoto kanalu vysilatem Fidici jednotka aktivuje vyhradné naprogramovany vystup a ignoruje povel pro motor.

UPOZORNENI = Tato funkce neni momentalné dostupna s vysilaci rodiny BIDI.

[poznamka 1] = Pfipojit je moZné pouze zafizeni, kterd obsahuji pouze jeden elektromagnet.
[poznamka 2] = Funkce neni dostupna ve vykonovém vystupu.
[poznamka 3] = PouZijte externi relé a podplirny zdroj napajeni.
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10 TECHNICKE PARAMETRY

VSechny uvedené technické parametry se vztahuji k teploté prostredi 20 °C (£ 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo provést zmény na vyrobku
kdykoli, bude-li to povazovat za nutné, pii zachovani stejné funkcnosti a zamysleného pouziti.

Tabulka 40

TECHNICKE PARAMETRY ELEKTROPREVODOVKY

Popis SPIDER800 - SPIDER800W SPIDER1200BLW
Elektromechanicka elektropfevodovka pro automaticky Elektromechanicka elektropfevodovka pro automaticky pohyb
Typ pohyb garazovych vrat v obytnych prostorach, vybavena garazovych vrat v obytnych prostorach, vybavena elektronickou
elektronickou fidici jednotkou fidici jednotkou
Napajeni 230V~ (+/-10%) 50/60Hz 230V~ (+/-10%) 50/60Hz
Napajeni /V1 120V~ (+/-10%) 50/60Hz 120V~ (+/-10%) 50/60Hz

Maximalni kroutici moment

(odpovidajici maximalni sile) 14.4 Nm (800 N) 21.6 Nm (1200N)
Maximalni sila 800N 1200 N
Jmenovita sila 400 N 600 N
Pohotovostni vykon (W) 0.5 1.5
Vykon v pohotovostnim
rgiimu bez WiFi (pro modely 15 15
s integrovanou ' '
WiFi)
Maximalni pfikon (W) 280 350
Jmenovity prikon (W) 180 240
Maximalni rychlost (m/s) 0,20 0,16
Stupen kryti (IP) 40 40

p o
:1’:)‘(’.‘;’"' teplota (°C; min./ 20°C ... +55°C -20°C ... +55°C
Trida izolace | |
Maximalni pocet cyklii/ den 50 150
Rozméry (mm) 225x395x105 225x395x105
Hmotnost (kg) 49 6,7
Nouzové napajeni S volitelnym pfisluenstvim PSS124 S volitelnym prisludenstvim PSS124
Vecerni osvétleni LED svétlo LED svétlo

Vystup FLASH [Poznamka
1]

Vystup pro pfipojeni blikajiciho svétla (max. 10 W)

Vystup pro pfipojeni blikajiciho svétla (max. 10 W)

Vystup OGI [Poznamka 1] Vystup pr

o pfipojeni kontrolky Otevfena vrata (max. 10 W) Vystup pro pfipojeni ke

ntrolky Oteviena vrata (max. 10 W)

Pro rozpinaci kontakty, spinaci kontakty, kontakty s
odporem 8,2 kQ, optické OSE, pfi samonacteni (zména vzhledem

Pro rozpinaci kontakty, spinaci kontakty, kontakty s odporem 8,2
kQ, optické OSE, pii samonacteni (zména vzhledem ke stavu

Vstup STOP ke stavu ulozenému v paméti vyvola aktivaci ulozenému v paméti vyvola aktivaci ovladaciho povelu ,STOP®)
ovladaciho povelu ,STOP®)

Vstup SbS Pro spinaci kontakty (segnuti kontaktu vyvola aktivaci ovladaciho Pro spinaci kontqkty (segnutl' kontaktu vyvola aktivaci ovladaciho
povelu KROKOVEHO REZIMU) povelu KROKOVEHO REZIMU) Pro rozpinaci kontakty (rozepnuti
Pro rozpinaci kontakty (rozepnuti kontaktu vyvola aktivaci kontaktu vyvold aktivaci ovladaciho povelu opétovného otevreni na

Vstup PHOTO ovladaciho povelu opétovného otevfeni na zakladé fotoburiky)

zakladé fotoburiky)

Vstup radiové ANTENY 52 Q pro kabel typu RG58 nebo obdobny

52 Q pro kabel typu RG58 nebo obdobny

Vstup programovani Pro pfislusenst)

i kompatibilni s rozhranim IBT4N

Pro pfisludenstvi kompatibilni s rozhranim IBT4N 8 funkci typu ON-

Programovatelné funkce 8 funkci ty

pu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci

OFF a 8 nastavitelnych funkci Automatické rozpoznani typu zafizeni

Funkce samonacteni

Automatické rozpoznani typu zafizeni ,STOP” (kontakt NO, NC nebo
odpor 8,2 kQ, opticka citliva hrana)

Rozsifujici karta a vypoCet bodi zpomaleni a ¢astecného

otevieni

L,STOP" (kontakt NO, NC nebo odpor 8,2 kQ, opticka citliva hrana)
Rozsifujici karta a vypocet bod(i zpomaleni a Castecného otevieni

Pohotovostni rezim

Automaticky: 5 minut po ukonceni hlavnich funkci

Automaticky: 5 minut po ukonceni hlavnich funkci

Poutziti v mimoradné
kyselé, mimoradné slané
nebo potencialné vybusné
atmosfére

Ne

Ne

Poznamka 1 Vystup je mozné naprogramovat s dalSimi funkcemi (viz ,Tabulka 21° na strané 28 29) nebo pomoci programatoru Oview.
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Tabulka 41

TECHNICKE PARAMETRY VESTAVENEHO RADIOVEHO PRUIMACE

Popis Technicky parametr
Typ Zabudovany obousmérny pfijimac
Dekédovani OXIBD: ,BD*/,O-code”

Vysilace, které je mozné
ulozit do paméti

Az 100 v pfipadé ulozeni do paméti v ,Rezimu 1°

Vstupni impedance

50 Q

Prijimaci frekvence 433,92 MHz

Vysilaci frekvence 433,92 MHz (pouze BD)

Citlivost

- 108 dBm

Vyzarovany vykon (ERP) < 10 mW (

OXIDB)

Tabulka 42

TECHNICKE PARAMETRY ZABUDOVANEHO MODULU WIFI (JE-LI K DISPOZICI)

Popis

Technicky parametr

Typ WIFI rozhrani s
interni anténou

802.11b/g/n — 2.4GHz

Zabezpeceni WIFI

OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK

Bluetooth ® v4.2 BR/EDR/BLE
Vyzafovany vykon (EIRP) P < 20 dBm
Tabulka 43

Popis SR32C SR16C SR08C SR32B SR16B SR08B SR40B

jediny profilz | profilze 2dili  |jediny profilz | jediny profilz | profilze 2dili | jediny profilz | profil ze 2 kusii
Typ pozinkované z pozinkované pozinkované pozinkované z pozinkované pozinkované pozinkované

oceli oceli oceli oceli oceli oceli oceli
Délka vedeni 3200 mm 3200 (18002) | g0 3200 mm 3200 (1600<2) | g0 - 4000 mmm*
Uzitna draha 2800 mm 2800 mm 3500 mm™* 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 3500 mm**
Vyska vedeni 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Vyska femene - - - 10 mm 10 mm 10 mm 10 mm
Délka fremene/retézu 6261 mm 6261 mm 7861 mm 6260 mm 6260 mm 7856 mm 7856 mm

* Pouzit s vedenim 3,2 m k dosazen

** (daj se vztahuje na 4m vedeni.
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Prohlaseni o shodé EU
a prohlaseni o zaclenéni neuplného strojniho zarizeni

ES prohlaseni o shodé si je mozné stahnout z internetové stranky www.niceforyou.com

4 N
H Type H Type - Type
Nlce SPIDERS800 I ]lce SPIDER800W —Nlce SPIDER1200BLW
Made in ltaly [pn:SPR800R30 Made in ltaly [pn: SPREO0WR30 Made in Italy [pn- SPR1200R30
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly Mice SpA Via Callalla,1 31048 Oderzo TV llaly Mice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV Italy
200W | 230V 50/60HZ 200W | _230V 50/60HZ 350W | _230V 50/60HZ
80ON_|[ -20°C ['+55°C 800N | [ -20°C [ +55°C 1200N | [ -20°C [ +55°C

IP40 | 4min | 20Cycles/h(

S/N: _SERIALNUMBER

1P40 [ 4min | 20Cycles/h(

S/N: _SERIALNUMBE

1P40 | 4min | 40Cycles/h(

E 0 ;o [m] 2%

. ! == N = . . e W = .
INSTR. MANUAL PROGRAMMING INSTH. MANUAL PROGRAMMING INSTH. MAMUAL
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18 UDRZBA VYROBKU

Pro zachovani konstantni Urovné bezpecnosti a pro zajisténi maximalni Zivotnosti
celé automatizace je nutna pravidelna Udrzba.

Udrzba musi byt provadéna pii diisledném dodrZovani bezpeénostnich
pokynii uvedenych v tomto navodu i nafizeni platnych zakonii a
norem.

Pokyny pro Udrzbu elektropievodovky:
1. Naplanujte Udrzbu maximalné kazdych 6 mésicli nebo ma
ximalné po 3.000 manévrech od pfedchozi Gidrzby
2. Odpoijte jakykoli zdroj elektrického napdjeni, vietné pfipad
nych zaloznich akumulator(i
3. Zkontrolujte stav opotfebeni vech materiald, které tvoii
automatizaci, s mimofadnym dlirazem na projevy eroze nebo oxidace
soucasti konstrukce; nahradte dily, které neposkytuji dostatecné zaruky

4. Zkontrolujte opotiebeni pohyblivych soucasti: pastorek, ozubeny
hieben a viechny soucasti kfidla vrat; vymérite opotfebované dily

5. Znovu pfipojte zdroje elektrického napajeni a provedte v3echny
zkousky a kontroly uvedené v odstavci ,Zavérecna kontrola pred uvedenim
do provozu” (strana 19).
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Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatizace, a proto musi byt
zlikvidovan spolu s ni.

Stejné jako v pFipadé Ukond instalace musi i po skonceni Zivotnosti tohoto vyrobku
Ukony zavéretné demontaze provést kvalifikovany personal.

Tento vyrobek je tvoren riiznymi druhy materiald: nékteré mohou byt recyklovany,
jiné musi byt zlikvidovany. Je nutné se informovat o systémech recyklace nebo
likvidace urcenych nafizenimi, ktera plati na vaSem Uzemi pro tuto kategorii vyrobku.

& UPOZORNENI

Nékteré casti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpecné
latky, které by v pfipadé tniku do Zivotniho prostfedi mohly zpuisobit
Skody na samotném Zivotnim prostredi i na lidském zdravi.

Jak informuje vedle zobrazeny sym
bol, je zakazano vyhazovat ten

to vyrobek do bézného domovniho
odpadu. Proto pfi jeho likvidaci prove
dte ,tfidény sbér” podle metod
urcenych nafizenimi platnymi na
vaSem Uzemi, nebo vratte vyrobek
zpét prodejci pifi nakupu nového
obdobného vyrobku.

UPOZORNENI

Nafizeni platna na mistni trovni mohou potitat s vyraznymi sankcemi
v piipadé svévolné likvidace tohoto vyrobku.



POZNAMKY
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POKYNY A VAROVANI

Pfed prvnim pouzitim automatizace si nechte technikem, ktery provedl instalaci,

vysvétlit plvod zbytkovych rizik a vénujte par minut precteni tohoto navodu a
varovani, ktera vam predal technik provadéjici instalaci. Uschovejte navod pro

jakoukoli budouci potfebu a pfedejte jej pfipadnému novému majiteli automatizace.

& UPOZORNENi!

VaSe automatizace je strojni zafizeni, které presné vykonava vase

Nepouzitelna bezpecnostni zafizeni: Tato funkce umoziiuje zajistit ¢innost
automatizace i v pripadé, kdy nékteré bezpecnostni zafizeni nefunguje spravné
nebo je tplné nefunkéni. Automatizaci je mozné ovladat v reZzimu ,kontrola
pitomnosti obsluhy“ a postupovat pfitom nasledovné:

1. Prostiednictvim vysilace nebo volice s klicem odeslete povel

k uvedeni automatizace do pohybu. Pokud v3e funguje spravné,
automatizace se bude fadné pohybovat; v opacném piipadé majak nékolikrat
zablika a manévr nebude zahajen (pocet bliknuti zavisi na divodu, kv(li

povely. Nezodpovédné a nevhodné poutZiti jej miize ucinit
nebezpecnym:

- Neovladejte pohyb automatizace, kdyZ se v jejim dosahu nachazeji osoby,
zvifata nebo véci

- Je jednoznacné zakdzano dotykat se ¢asti automatizace béhem jejiho
pohybu

- Fotoburiky nejsou bezpecnostnim zafizenim, ale pouze pomocnym
zafizenim pro bezpetnost. Jsou vyrobeny technologii s velmi vysokou
spolehlivosti, ale v extrémnich situacich mohou vykazovat nespravnou
Cinnost nebo se dokonce porouchat, pfitemz chyba by nemusela byt hned
ziejma

- Pravidelné kontrolujte spravnou ¢innost fotobunék.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANO prochazet prostorem automatizace, kdyz
se zavira! Priichod je dovolen pouze v piipadé, kdy je automatizace
liplné oteviena a zastavena.

DETI

Zafizeni automatizace zarucuje vysoky stupen bezpecnosti. Svymi
detekcnimi systémy kontroluje a zarucuje sviij pohyb za piitomnosti
osob a véci. V kazdém piipadé je rozumné zakazat détem hrat si v
blizkosti automatizace. Dale nenechavejte v jejich dosahu dalkové
ovladace, aby se zabranilo nezadoucim aktivacim. Automatizace neni
hracka!

Vyrobek neni uren k pouziti osobami (véetné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nebo s
nedostatecnymi zkuSenostmi a znalostmi, s vyjimkou pfipadu, kdy
mohou béhem tohoto pouZiti vyuzit dozor osoby odpovédné za jejich
bezpecnost, dohled nebo jeji pokyny tykajici se pouZiti vyrobku.

Poruchy: Pokud si viimnete poruchového chovani automatizace, vypnéte elektrické

kterému manévr nemize byt zahdjen)

2.V tomto pfipadé do 3 sekund znovu aktivujte povel a udrzujte jej
aktivovany

3. Priblizné po 2 sekundach automatizace provede pozadovany
manévr v rezimu ,kontrola pfitomnosti obsluhy’, tj. bude se pohybovat
pouze po dobu, kdy bude udrZovan aktivovany povel.

Pokud jsou bezpecnostni zafizeni nepouzitelna, doporucuje se nechat

co nejdrive provést opravu kvalifikovanym technikem.

Zavérena kontrola pied uvedenim do provozu, pravidelna Udrzba a pfipadné opravy

musi byt zdokumentovany tim, kdo praci provadi, a dokumenty musi uchovavat

vlastnik zafizeni. Pravidelné provadéjte Cisténi skel fotobunék (s pouzitim jemného a
mirné navlhceného hadfiku) a odstranéni pfipadného listi nebo kamend, které by

mohly branit Cinnosti automatizace.

Pfed provadénim jakéhokoli zasahu tidrzby ru¢né odblokujte motor,
aby se zabranilo tomu, Ze nékdo bez upozornéni uvede automatizaci

do pohybu (viz pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pro zachovani konstantni Girovné bezpe¢nosti a pro zajisténi maximalni
Zivotnosti celé automatizace je nutnd planovana Gdrzba (nejméné kazdych 6 mésica).

II Jakykoli zasah kontroly, idrzby nebo opravy musi provadét vyhradné

kvalifikovany personal.

Likvidace: Po skonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, ze jeji likvidaci provede

kvalifikovany personal a Ze jednotlivé materialy budou recyklovany nebo

zlikvidovany v souladu s platnymi mistnimi pfedpisy. Vyména dalkového ovladace:
Pokud se vam zda, Ze va3 radiovy ovladac po urcité dobé funguje hlre, nebo pokud

nefunguje viibec, mohlo by se jednat jednoduse o vybiti baterie (v zavislosti na
pouziti by mohlo uplynout nékolik mésic(i nebo vice nez rok). Miizete si toho

vSimnout na zakladé toho, Ze kontrolka potvrzeni pfenosu se nerozsviti, sviti slabym

napajeni zafizeni a provedte runi odblokovani motoru (viz navod na konci kapitoly),

aby bylo mozné automatizaci ovladat ru¢né. Neprovadéjte zadnou opravu, ale
pozadejte o zasah instalacniho technika, kterému dlivéfujete.

technikovi.

Poskozeni nebo chybéjici napajeni: v dobé tekani na zasah vaseho instalacniho
technika nebo v dobé ¢ekani na obnoveni dodavky elektrického proudu, pokud
zaiizeni neni vybaveno nouzovym napajenim, miize byt automatizace pouzivana
provedenim rucniho odblokovani motoru (viz pokyny na konci kapitoly) a ru¢nim

pohybem automatizace.
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Neprovadéjte zmény zafizeni a parametrii programovani a regulace
fidici jednotky: tato odpovédnost je vyhrazena vaSemu instalacnimu

svétlem nebo se rozsviti pouze na kratkou dobu. Nez se obratite na instalatniho
technika, zkuste vymeénit baterii za baterii z jiného funk¢niho vysilace: pokud je
pficinou poruchy baterie, stai ji vyménit za jinou, stejného typu.

\/
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'"” 0dblokovani a ruéni pohyb

& Odblokovani mize prob&hnout pouze v pifipadé, kdy je kfidlo vrat
zastaveno.

Elektropfevodovka je vybavena mechanickym odblokovacim systémem, ktery

umoziuje rucni otevirani a zavirani vrat. Tyto tkony ru¢niho ovladani musi byt

provedeny v pfipadé vypadku elektrické energie, poruch ¢innosti nebo ve fazich

instalace. Pfi odblokovani postupujte nasledovné:

1. Zatahnéte za odblokovaci $iidiru (A)

-

&

2. Potom bude mozné rucné pohybovat vraty do pozadované
polohy.

Pfi zablokovani postupuijte nasledovné:
1. Zatahnéte za odblokovaci $iidiru (A)

-

2. Rucné pohybujte vraty k vyrovnani dolni ¢asti voziku
motoru s horni ¢asti, a tim i k umoznéni dosednuti do ulozeni.
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