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VSEOBECNA BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI

1.1 VSEOBECNA VAROVANi

AN

UPOZORNENI! Pokyny diileZité pro bezpe¢nost. Dodrzujte viechny
uvedené pokyny, protoZe nespravna instalace miize zplisobit vazné
Skody.

UPOZORNENI! Pokyny diileZité pro bezpetnost. Pro bezpetnost osob je
dilleZité dodrzovat tyto pokyny. Peclivé uschovejte tento navod.

UPOZORNENI! Dodrzujte nasledujici varovani:

- Pred zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické parametry vyrobku’, a
hlavné to, zda je tento vyrobek vhodny pro automatizaci daného dilu.
Pokud neni vhodny, NEINSTALUJTE jej.

- Vyrobek neni mozné pouzit dfive, nez bude uveden do provozu podle
pokyn(i v kapitole ,Zavére¢na kontrola a uvedeni do provozu’.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi realizace automatizace
vyhovovat harmonizovanym normam uréenym platnou smérnici o
strojnich zafizenich, které umozuji prohlasit predpokladanou shodu
automatizace. S ohledem na tuto skutecnost musi byt vSechny ikony
piipojeni vyrobku do elektrickeé sité, jeho kolaudace, uvedeni do
provozu a Udrzba provedeny vyhradné kvalifikovanym a kompetentnim
technikem.

- Pfed zatatkem instalace vyrobku zkontroluijte, zda jsou viechny potfebné
dily v dokonalém stavu a zda jsou vhodné k pouziti.

- Vyrobek nesméji pouzivat osoby (vCetné déti) se snizenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo mentdalnimi schopnostmi, nebo s nedostate¢nymi
zkudenostmi a znalostmi.

- Déti si nesméji hrat se zafizenim.

- Nedovolte détem, aby si hraly s ovladacimi prvky zafizeni. Udrzujte
dalkové ovladani mimo dosah déti.

Aby se predeslo jakémukoli nebezpeti zplisobenému nahodnym
obnovenim Cinnosti tepelného zafizeni pro pireruseni ¢innosti, toto
zafizeni nesmi byt napajeno externim odpinacim zafizenim, jako je
Casovac, ani nesmi byt piipojeno k obvodu, ktery je pravidelné napajen
a odpojovan.

- V siti napajeni zafizeni zajistéte vypinaci prvek (pokud neni soucasti) se
vzdalenosti kontaktd, ktera umozfuje Uplné odpojeni v podminkach
urcenych kategorii prepéti Il

- Pfi instalaci manipulujte s vyrobkem opatrné, zabrarite pfitlaceni, naraziim,
padlm nebo kontaktu s tekutinami jakéhokoli druhu. Vyrobek
neumistujte do blizkosti zdroj tepla a nevystavuijte jej otevienému ohni.
VSechny tyto ukony by jej mohly poskodit a zapfi¢init nespravnou ¢innost
nebo nebezpetné situace. Pokud k tomu dojde, okamzité pozastavte
instalaci a obratte se na servisni sluzbu.

- Vyrobce nepfijiméa Zadnou odpovédnost za Ujmu na zdravi nebo $kody na
majetku vyplyvajici z nedodrzeni pokyn(i pro montaz. V téchto piipadech
je vyloucena zaruka na vady materialu.

- Vazena hladina emise akustického tlaku A je nizsi nez 70 dB(A).

- (i8téni a Udrzbu, které ma provadét uzivatel, nesméji provadét déti bez
dozoru.

- Pfed provadénim kond na zafizeni (Udrzba, ¢isténi) vzdy odpojte vyrobek
od elektrické sité a od pfipadnych akumulatord.

- Pravidelné kontrolujte zafizeni, pfedevsim zkontrolujte kabely, pruziny a
drzaky kvali odhaleni pripadnych nevyvazeni a pfiznakil opotfebeni nebo
poskozeni. Vyrobek nepouzivejte, kdyZ je nutna oprava nebo nastaveni,
protoZe porucha instalace nebo nespravné vyvazeni automatizace mohou
zplisobit zranéni.

- Obalovy material vyrobku je nutné zlikvidovat v souladu s platnou mistni
legislativou.

- Kdyz se automatizace pohybuje pomoci ovladacich prvkd, udrzujte osoby
mimo dvefe.

- Béhem manévru kontrolujte automatizaci a udrzujte osoby mimo dosah az
do skonceni pohybu.

- Vyrobek neovladejte, pokud v jeho blizkosti pracuji osoby na automatizaci;
pred provadénim téchto praci odpojte elektrické napajeni.

- Kdyz je napdjeci kabel poskozeny, musi byt vyménén vyrobcem nebo jeho
servisni sluzbou, nebo v kazdém pfipadé technikem s naleZitou
kvalifikaci, aby se zabranilo jakémukoli riziku.

- Upozornéni! K prepravé vyrobku pouZivejte vhodny pfepravni vozik a
rukojeti na obalu, abyste mohli operace provést bezpecné.

1.2 VAROVANI PRO INSTALACI

- Pfed instalaci motoru pohonu zkontrolujte, zda se dvefe nachazeji v
dobrém mechanickém stavu, zda jsou spravné vyvazené a zda se dobfe
oteviraji a zaviraji.

- Pred instalaci motoru pohonu odstrarite viechna prebytecna lana nebo
fetézy a vypnéte viechna zafizeni, ktera nejsou potfebna pro Cinnost,
jako jsou pojistné prvky.

- Pokud jsou na brané, na kterou se instaluje automatizace, umistény dvefe
pro chodce, systém musi byt vybaven kontrolnim systémem, ktery pfi
otevienych dvefich pro chodce blokuje ¢innost motoru

- Nainstalujte manévrovaci soucast pro runi uvolnéni (rucni manévr) do
mensi vySky nez 1,8 m. POZNAMKA: Pokud je manévrovaci Cast
odnimatelna, méla by se nachazet v bezprostiedni blizkosti dvefi.

- Ujistéte se, Ze se ovladaci prvky nachdzeji v dostatecné vzdalenosti od
pohyblivych soucasti a Ze v kazdém piipadé umoziuji jejich pfimé
sledovani. Pokud se nepouZiva voli¢, musi byt ovladaci prvky
namontovany v minimalni vy3ce 1,5 m a nesméji byt pfistupné.
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- Pokud je oteviraci pohyb ovladan protipozarnim systémem, ujistéte se, ze
ovladaci prvky zaviou vSechny pfipadné mezery vétsi nez 200 mm.

- Béhem manévril pfedchazejte a zabrarite jakémukoli zachyceni mezi
pohybujicimi se a pevnymi ¢astmi.

- Trvale pfipevnéte Stitek tykajici se rucniho manévru blizko prvku, ktery
umozfuje tento manévr.

- Po instalaci hnaciho motoru se ujistéte, Ze mechanismus, ochranny systém
a viechny ru¢ni manévry funguji spravné.

- Svislé dvefe a brany vyZzaduji funkci nebo zafizeni na ochranu proti padu

- U hnacich motord, které po instalaci umoziuji pfistup k nechranénym
pohyblivym ¢astem, musi byt tyto ¢asti nainstalovany ve vyice vétsi nez
2,5 m nad podlahou nebo nad jinou trovni, ktera by umoznila pfistup k
témto Castem.

- Dévejte pozor, abyste se vyhnuli uviznuti v diisledku pohybu vedené ¢asti
pii otevirani.

- Po instalaci se ujistéte, Ze mechanismus je nastaven spravné a Ze ochranny
systém a piipadné ru¢ni odjisténi funguiji spravné.

Zafizeni s akumulatory
- Pfi vyjimani akumulatord musi byt zafizeni odpojeno od napajeni.

- Pred likvidaci je nutné akumulatory vyjmout ze zafizeni.
- Akumuldtory se musi bezpecné zlikvidovat.
- Pokud akumulatory nejsou nabijeci, nevyménujte je za nabijeci.

Zarizeni s LED svétlem
- Divani se do LED svétla zblizka a delSi dobu vas mize oslnit. Soucasné

miiZe snizit vizualni schopnosti a zpGsobit nehody.
- Nedivejte se pfimo do LED svétla.

Zafizeni s radiovym zafizenim
- Pro vysilace: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP < 14dBm; pro
pfijimace: 433 MHz, 868 MHz.
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2 POPIS VYROBKU A JEHO URCENI

HOPP je série prevodovek s kloubovym ramenem a vnéjsi montazi, které se pouzivaji
k automatizaci bran nebo dvefi pro obytné a prlimyslové pouziti. Jsou vybaveny
robustnim hlinikovym ramenem proti stfihani a jsou idealni pro intenzivni pouziti.

Hlavni ¢ast automatizace je tvofena jednou nebo dvéma elektromechanickymi
pievodovkami (v zavislosti na poCtu kfidel, ktera se maji automatizovat), z nichz
kazda je vybavena stejnosmérnym motorem a pfevodovkou s pfimymi zuby.

Prevodovka H07124 je vybavena fidici jednotkou, ktera fidi jeji provoz.

Ridici jednotka je pfipravena na pfipojeni k riiznym zafizenim systému Opera,
systému Bluebus a systému solarniho napajeni Solemyo. Hopp funguje na
elektrickou energii. V pfipadé vypadku napajeni ze sité je mozné odblokovat pomoci
specialniho klice a rucné pohybovat automatizaci, nebo je mozné pouzit volitelné
piislusenstvi zalozni baterie PSS124, které umoznuje nékolik manévrl i bez napajeni
ze sité.

Automatizace umoziuje instalaci rzného pfisluSenstvi, které zvySuje jeji funk¢nost a
zaruCuje jeji bezpecnost.

Tento produkt spliiuje kritéria stanovena nafizenim ,Standby". Produkt pfejde do
rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po spravném dokonceni manévru.

UPOZORNENI! Jakékoli jiné ne zde uréené pouziti nebo pouiti v
podminkach odliSnych od téch, které jsou uvedeny v tomto navodu, se
povazuje za nevhodné, a tedy zakazané!

2.1 SEZNAM SOUCf\STi, KTERE TVORI VYROBEK
,0brazek 1° zobrazuje hlavni ¢asti, které tvofi prevodovku HO7124.

~
. J
A Viko
B Zalozni baterie (pfisluSenstvi)
C Pojistka
D Elektronicka fidici a kontrolni jednotka (pfitomna pouze na

HO7124)

E Pfijimac OXI

F Napajeci konektor

G KLi¢ pro odblokovani/zablokovani
H Elektropfevodovka

I Montazni konzola pievodovky

L Montazni konzola ramena

M Rameno



3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACI

Instalace musi byt provedena kvalifikovanym personalem v souladu s
platnymi zakony, normami a predpisy i v souladu s informacemi
uvedenymi v tomto navodu.

Pfed provedenim instalace vyrobku je nutné:

- zkontrolovat neporusenost dodavky;

- zkontrolovat, zda je veSkery material urceny k pouziti v dokonalém stavu a zda je
vhodny pro urtené pouZiti;

- zkontrolujte, zda je konstrukce brany vhodna k automatizaci

- zkontrolujte, zda hmotnost a rozméry kfidla spadaji do limit{i pouziti uvedenych v
odstavci ,Vymezené pouZiti vyrobku®

- zkontrolujte, zda je prostfedi vybrané pro instalaci kompatibilni s celkovymi
rozméry produktu (viz ,obrazek 5")

- v prostfedi, kde ma byt prevodovka nainstalovana, se ujistéte, Ze je dostatek mista
pro Uplnou rotaci jejiho ramena (viz ,obrazek 2")

4 N\

2]

MIN 400 mm

. J

- zkontrolujte, zda na celé draze brany, pfi zavirani i otevirani, nejsou mista s vétsim
tfenim

- zkontrolujte pevnost mechanickych doraz{i nad drahou, abyste se ujistili, ze
nedochazi k deformacim, i kdyZ kfidlo narazi na doraz

- zkontrolujte, zda je kfidlo v rovnovaze, tj. nesmi se pohybovat, pokud je
ponechano v jakékoli poloze

- zkontrolujte, zda misto upevnéni neni nachylné k zaplaveni; v pfipadé potieby
zajistéte montaz produktu dostatecné nad zemi

- zkontrolovat, zda prostor upevnéni elektropievodovky umozriuje jednoduché a

bezpetné provedeni odjisténi a ru¢niho manévruy;

- zkontroluijte, zda jsou mista upevnéni riiznych zafizeni v oblastech chranénych
pred narazy a zda jsou povrchy dostatecné pevné

- zabrafite ponofeni ¢asti automatizace do vody nebo jinych kapalin

- neumistujte produkt v blizkosti plamen( nebo zdroji tepla; v potencialné
vybusnych atmosférach, obzvlast kyselych nebo slanych; to mize poskodit
produkt a zplisobit poruchy nebo nebezpecné situace

- pokud jsou v kfidle nebo v oblasti pohybu kfidla pfitomny prlchozi dvefe, ujistéte
se, ze nebrani normalnimu pohybu, a v pfipadé potfeby zajistéte vhodny blokovaci
systém

- p%/ipojte fidici jednotku k elektrické napajeci lince vybavené bezpetnostnim
uzemnénim

- pfipojte branu k ochrannému uzemnéni v souladu s platnymi normami

- Na elektrickém vedeni je nutné pocitat se zafizenim, které zajisti Uiplné odpojeni
automatizace od sité. Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s takovou rozpinaci
vzdalenosti, ktera umoziiuje Uplné odpojeni v podminkach kategorie prepéti Ill, v
souladu s pravidly pro instalaci. V pfipadé potieby toto zafizeni zarucuje rychlé a
bezpetné odpojeni napajeni; proto se musi nachazet na misté viditelném z
automatizace. Pokud je umisténo v poloze, kterou neni vidét, musi byt vybaveno
systémem znemoZzfujicim pfipadné nahodné opétovné nebo neautorizované
pfipojeni napdjeni s cilem zabranit jakémukoli nebezpeci. Odpojovaci zafizeni
neni dodavano s vyrobkem.

3.2 VYMEZENE POUZITi VYROBKU

Pfed instalaci prevodovky provedte nasledujici kontroly:

- zkontrolujte, zda kfidlo, které se ma motorizovat, spada do predepsanych hodnot
(viz ,obrazek 3")

- maximalni 3irka kidla: 2,4 m (s hmotnosti do 160 kg)

- maximalni hmotnost kfidla: 250 kg (se Sifkoudo 1,5m)

- zkontrolujte limity hodnot uvedenych v kapitole “TECHNICKE PARAMETRY”

- minimalni Sifka prostoru ureného pro instalaci pfevodovky: 170 mm
- montazni konzola ramena musi byt umisténa v robustni oblasti kfidla (napfiklad
ram), aby se zajistilo pevné a bezpetné upevnéni.
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3.2.1 ZIVOTNOST PRODUKTU

Zivotnost je priméma ekonomicka Zivotnost produktu. Hodnota Zivotnosti je silné
ovlivnéna indexem narocnosti manévrd: tedy souctem vSech faktord, které pfispivaji
k opotiebeni produktu. Pro odhad Zivotnosti vasi automatizace postupuijte
nasledovné:
1. se¢téte hodnoty polozek v "Tabulka 1” tykajicich se podminek
piitomnych v zafizeni
2. v grafu uvedeném na “Obrazek 4" z pravé nalezené hodnoty na-
kreslete vertikalni ¢aru az po prisecik s kfivkou; z tohoto bodu nakreslete
horizontalni ¢aru az po prisecik s linii “cykld manévrii”. Ur¢ena hodnota je
odhadovana zivotnost vaseho produktu.
Hodnoty Zivotnosti uvedené v grafu se dosahuji pouze pfi pfisném dodrzovani planu
Udrzby, viz kapitolu “UDRZBA VYROBKU'. Odhad Zivotnosti se provadi na zakladé
projektovych vypoCtl a vysledki testil provedenych na prototypech. ProtoZe jde o
odhad, nepfedstavuje Zadnou explicitni zaruku na skutecnou Zivotnost produktu.

Pfiklad vypoctu Zivotnosti: automatizace brany s kfidlem dlouhym 1,3 ma
hmotnosti 180 kg, napiiklad s plnym kfidlem.

V "Tabulka 1” je mozné ziskat “indexy naronosti” pro tento typ instalace: 15%
(“Délka kfidla"), 30% (“Hmotnost kfidla”) a 15% (“Plné kiidlo”). Tyto indexy musi byt
secteny, aby se ziskal celkovy index naronosti, ktery v tomto piipadé je 60%. S
nalezenou hodnotou (60%) zkontrolujte v grafu na horizontalni ose (“index
narocnosti”) odpovidajici hodnotu “cykli manévr(”, které nas produkt bude schopen
vykonat béhem své Zivotnosti = pfiblizné 100.000 cykld.

Tabulka 1
Index narocnosti
<1,0m 0%
Délka kridla 1,0-1,5m 15%
1,5-24m 20%
<100 kg 0%
Hmotnost kfidla 100 - 150 kg 20%
150 - 250 kg 30%
Teplota prostiedi nad 40°C nebo pod 0°C 0%
nebo vlhkost nad 80%
Plné kridlo 15%
Instalace ve vétrném prostiedi 15%

Poznamka Udaje se vztahuji na vyvazena sekéni vrata v per-
fektnim stavu Udrzby.
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3.3 IDENTIFIKACE A VNEJSi ROZMERY
Rozméry a Stitek (A) umozhijici identifikaci produktu jsou uvedeny na “Obrazek 5.
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3.4 PRIPRAVNE PRACE NA INSTALACI

Obrazek znazorfiuje pfiklad zafizeni automatizace vytvofeného s pouzitim komponent od firmy Nice.
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A Fotoburiky na sloupku Poznamka 1 Pokud je napajeci kabel delSi nez 30 m, je nutné pouzit

B Pfevodovka bez fidici jednotky (mod. HO7224)

C Fotoburiky (mod. EPM)

D Mechanicky doraz pfi zavirani

E Elektricky zamek

F Blikajici signal MLBT

G Pfevodovka s fidici jednotkou (mod. HO7124)

H Digitalni klavesnice (mod. EDSB) - Ctecka transpondérdi (mod.
ETPB) - Kli¢ovy volit (mod. EKSU)

Vyse uvedené komponenty jsou umistény podle typického a obvyklého
schématu. Jako referen¢ni pfiklad pouZijte schéma “Obrazek 6”, urcete pi-
bliznou polohu, kde bude nainstalovan kazdy komponent predpokladany
v zafizeni.

Tabulka 2

TECHNICKE PARAMETRY ELEKTRICKYCH KABELU

bdmaki@hicni Parametry kabelu

Kabel NAPAJENT RIDICI JEDNOTKY
1 1 kabel 3 x 1,5 mm2
Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKU
2 1 kabel 2 x 1 mm2
Maximalni délka 20 m

Kabel ANTENY
3 1 stinény kabel typ RG58
Maximalni délka 20 m; doporucena < 5 m

Kabel ZARIZENI BLUEBUS
4 1 kabel 2 x 0,5 mm2
Maximalni délka 20 m [poznamka 2]

Kabel VOLICE S KLICEM
5 2 kabely 2 x 0,5 mm2 [poznamka 3]
Maximalni délka 50 m

Kabel ELEKTROZAMKU
6 1 kabel 2 x 1 mm2
Maximalni délka 6 m

Kabel NAPAJENT ELEKTROPREVODOVKY
7 1 kabel 3 x 1,5 mm2
Maximalni délka 10 m

kabel s vétsim prlifezem (3 x 2,5 mm2) a v blizkosti automatizace je
nutné nainstalovat ochranné uzemnéni.

Poznamka 2 Pokud kabel BlueBus pfesahuje délku 20 m, az do maxi-
malni délky 40 m, je nutné pouzit kabel s vétSim prlifezem (2 x 1 mm2).

Poznamka 3 Tyto dva kabely mohou byt nahrazeny jedinym kabelem 4
x 0,5 mm?.

& Pred instalaci pfipravte potiebné elektrické kabely pro vase zafizeni s
odkazem na “Obrazek 6” a na kapitolu “TECHNICKE PARAMETRY",

& Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostiedi, ve kterém probiha
instalace.

& Béhem pokladani trubek pro priichod elektrickych kabelii zohlednéte
skutecnost, Ze v diisledku mozné usazené vody v odbocnych Sachtach
mohou spojovaci trubky zpiisobovat vznik kondenzatu uvnitf fidici
jednotky a poskodit elektronické obvody.
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3.5 INSTALACE ELEKTROPREVODOVKY

& Chybna instalace miize zplisobit vazné poranéni osoby, ktera provadi
praci, a osob, které pouzivaji zafizeni. Pfed zahajenim montaze
automatizace provedte piipravné kontroly popsané v odstavcich
LPripravné kontroly pfi instalaci® (strana 5) a ,Vymezené pouZiti
vyrobku® (strana 5).

Pro instalaci HOPP:
1. zmérte kotu (A)

(& v

2. nastavte kfidlo do pozadované maximalni oteviené polohy a
zkontrolujte hodnotu vysledného Uhlu otevieni

3. s hodnotou kéty (A) a nalezenym Uhlem otevieni pouZijte graf k
urceni koty (B). Napfiklad: pokud je (A) 100 mm a pozadovany Uhel je 100°,
kota (B) bude priblizné 180 mm

4 N\

(8 ) B

110 130 150 170 200220 250 300
[
0 —
50— 105°-110°
100 —
A
180— 100°-105°
200 —
95°-100°
250 —

v 90°-95°
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4. pouzijte montazni konzolu (C) v horizontalni poloze jako $ablonu
k ureni polohy ¢tyi montaznich otvordl

4 )

©

.

6. pfipevnéte montazni konzolu (C) pfevodovky na sténu pomoci
vhodnych hmozdinek, $roubl a podlozek (nejsou soucasti dodavky)




7. pripevnéte prevodovku na konzolu pomoci dvou Sroubli 9. rucné odblokuijte prevodovku (viz odstavec ,Rucni odjisténi a

M4,8x13 (D) dodanych v baleni zajisténi elektropievodovky”)
p N 10. urtete montazni zénu konzoly na kiidle brany maximalnim vysu-
@ nutim ramen prevodovky

Je diileZité umistit konzolu do nejvzdalenéjSiho bodu od polohy
prevodovky.

- )
8. pfipevnéte zakfivené rameno (E) k pfimému ramenu (F) pomoci

Cepu (G) a pojistného krouzku (H). Stejnym zplsobem pfipevnéte montazni
konzolu pro kiidlo brany (I) k zakfivenému ramenu (E)

\ J
11. vyvrtejte otvory do kfidla
12. oddélte montazni konzolu od zakfiveného ramena odstranénim
pojistného krouzku a piislusného cepu
~
. J
J
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13. pfipevnéte konzolu na kfidlo brany v horizontalni poloze pomoci
vhodnych Sroubdl (nejsou soucasti dodavky)

-

@

14. znovu pfipevnéte rameno na konzolu pomoci ¢epu a pojistného
krouzku, které jste pravé odstranili
15. pied zablokovanim pfevodovky provedte nastaveni koncovych
spinacii (viz odstavec ,,Nastaveni mechanickych koncovych spinaci”).

3.6 NASHAVESD MECHANICKYCH KONCOVYCH

Pro nastaveni koncovych spinacli postupuijte nasledovné:

1. odblokujte pfevodovku pomoci specialniho klice (viz odstavec *
Ruéni odjisténi a zajiSténi elektropFevodovky®)

2. rucné nastavte kfidla brany do maximalni oteviené polohy

3. otoCte plastovy disk (A), umistény na spodni ¢asti pfevodovky,
nastavte Stérbinu pod rameno do urcené polohy

-

&

4. vlozte koncovy spinac (B) do prvni pfistupné polohy: zkuste jej vlo-
Zit podle pokynd

10 - CESKY

~
- )
5. otocte disk (A) tak, aby koncovy spina¢ nevypadl, a nastavte $térbi-
nu do polohy uvedené na “Obrazek 18”. Pro pfesnéjsi nastaveni upravte
nastavovaci Sroub (C)
~
- )

Pokud v zafizeni neni pfitomen zemni doraz, je nutné zopakovat cely
postup i pro nastaveni koncového spinace pfi zavirani

6. pevné utahnéte upeviiovaci matici disku (D), abyste se ujistili, ze
se nem0ze nahodné otocit.



3.7 RUENIIOIRGPFENI QDDVISTENI

Prevodovka je vybavena mechanickym odblokovacim systémem, ktery umozriuje
rucni otevirani a zavirani brany.

Tyto Ukony rucniho ovladani musi byt provedeny v pFipadé vypadku elektrické
energie, poruch ¢innosti nebo ve fazich instalace.

Pii odjisténi postupujte nasledovné:
1. vloZte a otocte kli¢ (A) proti sméru hodinovych rucicek o 180°

-

21)

oY ‘A

.

2. v tomto bodé je mozné ru¢né nastavit kiidlo do pozadované
polohy.

Pfi zajisténi postupujte nasledovné:
1. otocte kLic (A) ve sméru hodinovych rucicek o 180°
2. vyjméte klic.

4 ELEKTRICKE ZAPOJENI

.1 PRIPRAVNE KONTROLY

IS

VSechna elektricka zapojeni musi byt provedena bez pfitomnosti
elektrického napajeni a s odpojenym nouzovym napajenim (pokud je
soucasti automatizace).

Spojovaci ikony musi byt provedeny vyhradné kvalifikovanym
personalem.

Na elektrickém vedeni je nutné pocitat se zafizenim, které zajisti
Uplné odpojeni automatizace od sité.

> B b

- Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s takovou rozpinaci vzdalenosti,
ktera umozfuje Uplné odpojeni v podminkach kategorie prepéti Ill, v
souladu s pravidly pro instalaci.

Pri provedeni elektrického pfipojeni postupuijte nasledovné:
1. oteviete kryt (A) pfevodovky

4 )

[

22

///
0
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2. provlecte napajeci kabel a ostatni elektrické kabely otvorem na
spodni ¢asti prevodovky

-

&

3. nejprve pripojte napajeci kabel motoru s fidici jednotkou
HO7124: vySroubuijte kabelovou priichodku (B)

-

24
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5. stejnym postupem pfipojte napajeci kabel k motoru bez fidici
jednotky HO7224
6. pripojte kabely pfitomnych pfisludnych zafizeni s odkazem na “Ob-
razek 27” a odstavec "Fotoburiky“
7. zavfete kryty prevodovky.

-

26)




4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 SCHEMA ZAPOJENI
~ @ N
FLASH TX RX STOP SBS OPEN
o © || © e e
' Bluebus Bluebus \ 8K2 NO NO
o [SIS] [SIS]
@
N
e
Oz S §
.
Oe—' R
A ([
" O
(s
| @:"_
' - :ﬂmg
o
]| [
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| =m
! o L L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 i
L 20 0 | =
=i ~ oz
: ” ‘ Close ¥ || Stop/Set || Open A ‘
3 T —
- J
4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Tabulka 3
Svorky Popis
Flash Vystup pro blikajici svétlo s 12 V lampou (maximalné 21 W) nebo blikajici svétlo ELDC [poznamka 1]
EL Vystup pro elektrozamek 12 Va (maximalné 15 VA) [poznamka 1]
K této svorce je mozné pfipojit kompatibilni zafizeni. VSechna budou pfipojena paralelné prostfednictvim pouze dvou vodic, kterymi je pfenadeno
Blueb elektrické napajeni i signaly komunikace.
uebus Pfiklad: EPM, EDSB, ETPB
Dalsi informace o BlueBUS jsou uvedeny v odstavci “BlueBUS".
Vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo pfipadné zastavuiji probihajici manévr. S vhodnymi Upravami na vstupu je mozné pfipojit kontakty typu “Normalné
Stop zaviené’, typu “Normalné oteviené” nebo zafizeni s konstantnim odporem.
Dalsi informace o STOP jsou uvedeny v odstavci “Vstup STOP",
Sbs Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb v krokovém rezimu; je mozné k nému pfipojit ,spinaci” kontakty.
Open Vistup pro zafizeni, ktera ovladaji ¢aste¢ny pohyb otevieni 1; je mozné pfipojit kontakty typu “Normalné oteviené”. vystup pro
M1 prevodovku bez fidici jednotky (H07224)
M2 vystup pro prevodovku s fidici jednotkou (H07124)
1-2 Vistupy pro pfipojeni antény (na pfijimaci OXI)

Poznamka 1 Vystupy “Flash” a “EL” mohou byt naprogramovany s jinymi funkcemi (viz odstavec "Programovani prvni trovné (ON-OFF)").
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5 FINALNI KONTROLY A UVEDENI DO CINNOSTI

Pred zahajenim faze ovéfovani a spusténi automatizace se doporucuje nastavit kfidlo

pfiblizné do poloviny drahy, aby se mohlo volné pohybovat pfi otevirani i zavirani.

5.1 PRIPOJENI NAPAJENI

Pfipojeni napajeni musi byt provedeno zkusenym kvalifikovanym
personalem, ktery spliiuje potfebné poZadavky, za iplného dodrzeni
zakonti, norem a piedpisu.

Bezprostredné po pfivedeni napéti do vyrobku se doporucuje provést nékolik
jednoduchych kontrol:
1. zkontrolujte, zda LED "BlueBUS" pravidelné blika s frekvenci jed-
noho bliknuti za sekundu
2. zkontrolujte, zda blikaji i LED diody na fotoburikach (na TX i RX);
typ bliknuti neni vyznamny, zavisi na jinych faktorech
3. zkontrolujte, zda blikajici svétlo pfipojené k vystupu FLASH je vyp-
nuté.

V opatném pfipadé je nutné okamZité vypnout napajeni fidici jednotky a
zkontrolovat elektrické zapojeni.

Dal3i uzitetné informace pro vyhledavani a diagnostiku poruch jsou uvedeny v
kapitole “CO DELAT, KDYZ... (priivodce fesenim problémdi)”.

5.2 NACTENI JEDNOTLIVYCH ZARIZENi

Po pfipojeni napdjeni je nutné, aby centralni jednotka rozpoznala zafizeni pfipojena
na vstupy "BlueBUS" a "STOP". Pfed touto fazi LED diody "L1" a "L2" blikaji, aby
naznacily, Ze je nutné provést uceni zafizeni.

Faze nacteni se musi provést, i kdyz k fidici jednotce neni piipojeno
zadné zafizeni.
Postupuijte pfitom nasledovné:
1. stisknéte soucasné a drzte stisknutd tladitka fa g
2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED ,L1“ a,L2“ za¢nou blikat rychle (pfiblizné
po 3 sekundach)
3. potkejte nékolik sekund, dokud Fidici jednotka neukondi nacita-
ni zafizeni
4., na konci této faze musi byt LED dioda “Stop” zapnuta a LED diody
“L1” a “L2” musi byt vypnuté (LED diody “L3” a “L4” mohou zatit blikat).

(- N\

UIN

L1
L8 L7 L6 L5 L4 L3\|$ H// B L2
L0 \Ell:ll:ll:ll:llfrllﬁllﬁla- J
’ | Close V || Stop/Set OpenA‘
- J

Faze uceni pfipojenych zafizeni miiZe byt provedena kdykoli, i po instalaci, napfiklad
pokud je nutné pfidat zafizeni; pro provedeni nového uceni viz odstavec “Naéteni
jinych zafizeni".
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5.3 UCENi POLOH MECHANICKYCH DORAZU

Po uteni zafizeni je nutné provést ueni poloh mechanickych dorazdi (maximalni
otevieni a maximalni zavfeni). Tento postup mize byt proveden tfemi zplsoby:
automaticky, rucni a smiSeny. V rezimu automaticky centralni jednotka provede
uceni mechanickych doraz(i a vypotita nejvhodnéjsi posuny kfidel “SA” a “SC”
("Obrazek 29").

Pred spusténim automatického uceni v rezZimu "automaticky”
zkontrolujte, zda je sila motoru vhodna pro pouZity typ motoru (viz
odstavec ,Programovani druhé tirovné (nastavitelné parametry) -
Funkce L5").

V rezimu ruéni jsou polohy (‘Obrazek 29”) naprogramovany jedna po druhé
piesouvanim kfidel do pozadovanych bodd. Poloha k programovani je
identifikovatelna diky blikani jedné ze Sesti LED diod “L1... L6” (Viz ,Tabulka 4").

V rezimu smiSeny je mozné provést automaticky postup a potom pomoci ru¢niho
postupu upravit jednu nebo vice poloh kromé poloh “0” a “1” (“Obrazek 29”), které
odpovidaji polohdm mechanickych dorazd.

- J
Tabulka 4
Poloha LED | Popis
Poloha maximalniho zavieni: kdyz kfidlo
Poloha:) L1 pfislusejici motoru 1 narazi na mechanicky
(motor 1) doraz zavieni
Poloha 0 Poloha maximalniho zavieni: kdyZ kfidlo
( n: oc; o? 2) L2 pfisludejici motoru 2 narazi na mechanicky
doraz zavieni
Poloha SA L3 Poloha, ze které zacne otevirani kiidla
(motor 2) pfislusejiciho motoru 1
Poloha SC L4 Poloha, ze které zacne zavirani kfidla
(motor 1) pfislusejiciho motoru 2
Poloha 1 Poloha maximalniho otevfeni: kdyz kiidlo
(n:oc':o? 1) L5 piisludejici motoru 1 narazi na mechanicky
doraz otevieni
Poloha 1 Poloha maximélniho otevieni: kdyz kFino
(motor 2) L6 pfislusejici motoru 2 narazi na mechanicky
doraz otevieni




5.3.1 AUTOMATICKE UCENi

4 N
e I
s O g L3
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Pro provedeni automatického uceni:
1. stisknéte a soucasné drzte tlacitkagah
2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED diody “L3” a “L4” za¢nou rychle blikat (po
pfiblizné 3 s)
3. zkontrolujte, zda automatizace provadi nasledujici sekvence ma-
névrQ:

a. zavieni motoru M1 az po mechanicky doraz

b. zavieni motoru M2 az po mechanicky doraz

¢. otevieni motorl M1 a M2 az po mechanicky doraz
d. rychlé zavieni motorii M1 a M2.

Pokud prvni dva manévry (a a b) nejsou “zavieni”, ale “otev- feni”,
stisknéte tlacitko f nebo h pro zasta- veni faze uceni. V tomto bodé na
motoru, ktery provedl manévr otevieni, prohodte vodice piikazu
(vnéjsi poloha na svorce) a zopakujte postup automatického uceni.

"

Pokud prvni manévr "zavieni" neni fizen motorem M1, stisknéte
tlacitko f nebo h pro zastave- ni faze uceni. V tomto bodé prohodte
svorky M1 s M2 na fidici jednotce a zopakujte postup automatického
uceni.

Y

4. na konci manévru zavieni (d) obou motori se LED diody “L3”
a “L4” vypnou, oz naznatuje, ze postup byl proveden spravné.

Pokud béhem automatického uceni dojde k zasahu fotobunék nebo
zafizeni pfipojeného ke vstupu “stop”, postup se prerusi a LED dioda L1
zacne blikat. V tomto pfipadé je nutné zopakovat postup
automatického uceni.

Postup automatického uceni mize byt proveden kdykoli, i po instalaci;
napiiklad po zméné polohy mechanickych dorazd.

B

5.3.2 RUCNI UCENI

Postup uceni ma maximalni ¢as 10 sekund mezi stisknutim jednoho
tlatitka a druhého. Po uplynuti tohoto ¢asu se postup automaticky
ukoncti a ulozi provedené zmény az do té chvile.

Béhem blikani LED diod "L1..L6" pro presun z jedné LED na druhou
staci kratkeé stisknuti tlacitka f nebo h (LED dioda blika, coZ indikuje
aktualni polohu).

4 N
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Pro provedeni ru¢niho uceni:
1. stisknéte a soucasné drzte tlacitka gah
2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED dioda “L1” za¢ne blikat (po pfiblizné 1

5)
3. LED dioda “L1” blika: poloha 0 M1

- pro ovladani a pfesun motoru 1 do polohy “0” (“Obrazek 31”): stisknéte a
drzte tlaCitko f nebo h. Po dosazeni polohy uvolnéte tlacitko pro
zastaveni manévru

- pro ulozeni polohy stisknéte a drzte tlaCitko g alesponi 3 sekundy a potom
jej uvolnéte (po 2 s LED dioda “L1” zlistane svitit a po uvolnéni tlacitka g
zacne blikat LED dioda “L2”)

4. LED dioda “L2” blika: poloha 0 M2
- pro ovladani a pfesun motoru 2 do polohy “0” (“Obrazek 31”): stisknéte a
drzte tlacitko f nebo h. Po dosazeni polohy uvolnéte tlacitko pro
zastaveni manévru
- pro ulozeni polohy stisknéte a drzte tlacitko g alespon 3 sekundy a potom
jej uvolnéte (po 2 s LED dioda “L2” zlistane svitit a po uvolnéni tlatitka g
zacne blikat LED dioda “L3")

5. LED dioda “L3” blika: poloha SA M2
- pro ovladani a pfesun motoru 2 do polohy “SA” (“Obrazek 31"): stisknéte a
drzte tlacitko f nebo h. Po dosazeni polohy uvolnéte tlacitko pro
zastaveni manévru
- pro uloZeni polohy stisknéte a drzte tlacitko g alespof 3 sekundy a potom
jej uvolnéte (po 2 s LED dioda “L3” zlistane svitit a po uvolnéni tlacitka g
zacne blikat LED dioda “L4")

6. LED dioda “L4” blika: poloha SC M1
- pro ovladani a presun motoru 1 do polohy “SC” (“Obrazek 31”): stisknéte a
drzte tlaCitko f nebo h. Po dosazeni polohy uvolnéte tlacitko pro
zastaveni manévru
- pro ulozeni polohy stisknéte a drzte tlaCitko g alesponi 3 sekundy a potom
jej uvolnéte (po 2 s LED dioda “L4” zlistane svitit a po uvolnéni tlacitka g
zacne blikat LED dioda “L5”)

7. LED dioda “L5” blika: poloha 1 M1
- pro ovladani a pfesun motoru 1 do polohy “1” (“Obrazek 31”): stisknéte a
drzte tlacitko f nebo h. Po dosazeni polohy uvolnéte tlacitko pro
zastaveni manévru
- pro ulozeni polohy stisknéte a drzte tlacitko g alesponi 3 sekundy a potom
jej uvolnéte (po 2 s LED dioda “L5” zlistane svitit a po uvolnéni tlatitka g
zacne blikat LED dioda “L6”)
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8. LED dioda “L6” blika: poloha 1 M2
- pro ovladani a piesun motoru 2 do polohy “1” (“Obrazek 31”): stisknéte a
drzte tlatitko f nebo h. Po dosazeni polohy uvolnéte tlacitko pro
zastaveni manévru
- pro ulozeni polohy stisknéte a drzte tlacitko g alespor 3 sekundy a potom
jej uvolnéte (po 2 s LED dioda “L6” zlistane svitit az do uvolnéni tlacitka

g)

V piipadé systému s jednim motorem:

AN

- provedte ru¢ni uceni podle vySe uvedeného postupu az po bod 2
- naprogramuijte polohu pfisluejici LED diodé “L1” podle bodu 3
- kratce stisknéte tlacitka f nebo h, dokud nezac¢ne blikat LED dioda “L5”

- naprogramuijte polohu pfislusejici LED diodé “L5” podle bodu 7.

NEPROGRAMUJTE polohy pFislu$ejici LED diodam “L3” (SA M2) a “L4”
(SC M1). Pro presun mezi riiznymi polohami staci kratkeé stisknuti
tlacitek f nebo h, dokud nezacne blikat pozadovana LED dioda.

5.3.3 SMISENE UCENI

Postup uceni ma maximalni ¢as 10 sekund mezi stisknutim jednoho
tlacitka a druhého. Po uplynuti tohoto Casu se postup automaticky
ukonci a ulozi provedené zmény az do té chvile.
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’ | Close V¥ || Stop/Set [| Open A ‘ I
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Pro provedeni smiSeného uceni:
1. provedte automatické uceni podle odstavce “Automatickeé uce-
ni

2. stisknéte a soucasné drzte tlacitkagah
3. uvolnéte tlacitka, kdyz LED dioda "L1" zatne blikat 4.
kratkym stisknutim tlacitka f nebo h presurite blikajici LED diodu (L1...L6) na
pozadovanou polohu
5. postupuijte pro kazdou jednotlivou polohu podle odstavce “Ruéni
uceni
6. opakujte tento postup pro viechny ostatni polohy, které chcete
upravit.
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54 KONTROLA POHYBU BRANY
4 N
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Po ukonceni faze uceni se doporucuje, aby centralni jednotka provedla nékolik
manévr{l otevirani a zavirani, aby se ovéfil spravny pohyb brany a piitomnost
pfipadnych montaznich a nastavovacich chyb. Postupujte pfitom nasledovné:

1. stisknéte tlacitko f pro provedeni manévru “Otevit”; zkontrolujte, zda béhem
otevirani probiha faze zrychleni, faze konstantni rychlosti a faze zpomaleni.
Po ukonceni manévru se kiidla musi zastavit nékolik centimetr(i od
mechanického dorazu otevieni stisknéte tlacitko h pro provedeni manévru

2. “Zaviit”; zkontrolujte, zda béhem zavirani probiha faze zrychleni, faze
konstantni rychlosti a faze zpomaleni. Na konci musi byt kfidla dokonale
zaviena na mechanickém dorazu zavieni

3. Provedte jednotlivé manévry otevirani a zavirani kvali odhaleni
pfipadnych chyb montdze a nastaveni nebo jinych poruch, jako napfiklad
bodU s vy$sim tfenim

4. zkontrolujte, zda vSechny predtim nastavené funkce byly centralou
spravné nauceny.

5.5 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENi
V pripadé potfeby napajeni externich zafizeni, napfiklad bezdotykového spinace
reagujiciho na pfiblizeni pro prlkazy s transpondérem nebo pro osvétleni volice s
klitem, je mozné pouzit napajeni v souladu s obrazkem.

Napéjeci napéti je 24Vc -30% + +50% s maximalnim dostupnym proudem 200mA.

& UPOZORNEN

V pohotovostnim rezimu vykon klesne na 21V ¢ +/-10% s dostupnym

vykonem 2W.
/@ STOP || SBS \
|
(f) (i)
24V-=
N J

Napéti dostupné na svorkach “Sbs” a “STOP” ziistava pfitomno i po
aktivaci funkce “Stand By” na desce.



6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO PROVOZU

Jedna se o nejdilezitéjsi fazi realizace automatizace pro zajisténi maximalni
bezpecnosti zafizeni. Zavéretna kontrola pred uvedenim do provozu miiZe byt
pouzita i k pravidelné kontrole zafizeni, kterd tvofi automatizaci.

Faze testovani a uvedeni automatizace do provozu musi provadét
kvalifikovani a zkuSeni pracovnici, ktefi musi urcit potfebné testy k
ovéreni prijatych feseni vici pfitomnym rizikiim a ovéfit soulad s
platnymi zakony, normami a predpisy: zejména vSechny poZadavky
normy EN 12445, ktera stanovuje metody testovani k ovéreni
automatizace bran.

Pfidavna zafizeni musi byt podrobena specifické zavéretné kontrole pred uvedenim
do provozu, jednak z hlediska funknosti a jednak z hlediska spravné interakce s
fidici jednotkou. Vychazejte proto z navod( k jednotlivym zafizenim.

6.1 ZAPERBOBUKONTROLA PRED UVEDENIM DO

Pro provedeni zavérecné kontroly postupujte nasledovné:

1. Zkontroluijte, zda byl pfesné dodrzen obsah kapitoly ,VSEOBECNA
BEZPECNOSTNi VAROVANI A OPATRENI® (strana 3)

2. odblokujte pfevodovku podle odstavce “Ruéni odjisténi a za-
jiSténi elektropievodovky”

3. zkontrolujte, zda je mozné ru¢né pohybovat kidlem pfi otevirani a
zavirani s maximalni silou 390N (pfiblizné 40 kg)

4. Zajistéte elektropfevodovku

5. pomoci ovladacich zafizeni (vysilac, ovladaci tlacitko, klicovy
voli¢ atd.) provedte testy otevirani, zavirani a zastaveni brany, abyste ovéfili,
zda pohyb kfidel odpovida ocekavanim. Doporucuje se provést nékolik testd
pro posouzeni pohybu kiidel a ovéreni pfipadnych montaznich a
nastavovacich chyb, jakoz i pfitomnosti specifickych bodi tfeni

6. zkontrolujte jedno po druhém spravnou funkci viech bezpet-
nostnich zafizeni pfitomnych v systému (fotoburiky, citlivé hrany atd.). V
piipadé zasahu zafizeni LED dioda “Bluebus” na centralni jednotce blikne
dvakrat rychleji jako potvrzeni rozpoznani

7. Pokud by byly nebezpecné situace zplisobené pohybem kridel dve-
fi odvraceny prostfednictvim omezeni sily narazu, je nutné zméfit silu podle
pokyndl uvedenych v normé EN 12445 a pfipadné, kdyz se kontrola ,sily

motoru“ pouZiva jako pomoc pro systém omezeni sily narazu, zkuste najit
regulaci, ktera nabidne nejlepsi vysledky

6.2 UVEDENi DO PROVOZU

N
N

N

Uvedeni do provozu miize probéhnout aZ po provedeni vSech fazi
kolaudace s kladnym vysledkem.

Pfed uvedenim automatizace do provozu informujte vlastnika o
nebezpecich a zbytkovych rizicich, ktera jsou stale pfitomna.

Je zakazano ¢astecné uvedeni do provozu nebo uvedeni do provozu v
Jprovizornich” situacich.

Pii uvedeni do provozu postupujte nasledovné:

1. Vytvorte technicky spis automatizace, ktery ma obsahovat nasle-
dujici dokumenty: celkovy vykres automatizace, schéma provedenych
elektrickych pripojeni, analyzu pfitomnych rizik a prislu$na pfijata feseni,
prohladeni vyrobce o shodé viech pouzitych zafizeni a prohlaseni o shodé
vyplnéné technikem provadéjicim instalaci

2. Trvalym zplisobem pripevnéte do blizkosti brany Stitek nebo ceduli
s uvedenim Ukon( pro ru¢ni odblokovani a ruéni manévry "Obrazek 35"

G J

3. Umistéte na branu Stitek, na kterém jsou uvedeny minimalné tyto
(daje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (zodpovédného za ,uvedeni
do provozu®), vyrobni Cislo, rok vyroby a oznaceni ,CE*

4. Vypliite a doructe vlastnikovi automatizace prohlaseni o shodé au-
tomatizace

5. Vypliite a doructe vlastnikovi automatizace ,navod k pouZiti“ au-
tomatizace

6. Viyplnte a doructe vlastnikovi automatizace ,plan adrzby’, ktery
obsahuje pedpisy pro Udrzbu v3ech zafizeni automatizace.

Pro veskerou uvedenou dokumentaci firma Nice poskytuje
prostiednictvim své servisni sluzby: navody a prirucky.

[ PROGRAMOVANi

Na centralni jednotce jsou tfi tlacitka: f, g a h (“Obrazek 36”), ktera mohou byt
pouzita k ovladani centralni jednotky béhem testovacich fazi i k programovani
dostupnych funkci.

4 )

@ L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 [
N e e s O =
=~
‘ Close V || Stop/Set || Open A —
g J

Dostupné programovatelné funkce jsou uspofadany na dvou drovnich a jejich
provozni stav je signalizovan osmi LED diodami L1 ... L8" na fidici jednotce (LED
sviti = aktivni funkce; LED zhasnutd = neaktivni funkce).

7.1 POUZITi PROGRAMOVACICH TLACITEK

[Open A] Tlatitko pro ovladani otevirani brany
Tlacitko pro vybér v programovaci fazi.

[Stop/Set] Tlacitko pro zastaveni manévru
Pokud je stisknuto déle nez 5 sekund, umozriuje vstup do programovaci
faze.

[Close V] Tlatitko pro ovladani zavirani brany

Tlatitko pro vybér v programovaci fazi.
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7.2 PROGRAMOVANI PRVN UROVNE (ON-OFF)

V3echny funkce prvni trovné jsou z vyroby naprogramovany na “OFF” a mohou byt kdykoli zménény. Pro ovéfeni riiznych funkci viz “Tabulka 5.

7.2.1 PROGRAMOVACi POSTUP PRVNi UROVNE

Programovaci postup ma mezi stisknutim jednoho tlacitka a dalSiho tla¢itka maximalni €as 20 sekund. Po uplynuti této doby se postup automaticky
ukondi, pricemZ se zapamatuji zmény, které jste do tohoto bodu provedli.

Programovani prvni drovné:
Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko g, dokud LED L1 nezatne blikat

uvolnéte tlacitko g, kdyz LED dioda “L1” zatne blikat

Stisknéte tlacitko f nebo h pro pfesunuti blikajici LED na LED pfedstavujici funkci, ktera ma byt zménéna stisknéte tlacitko g pro zménu stavu

1.

2.
3.
4

funkce:
- rychlé blikani = OFF
- pomalé blikani = ON

5. Cekejte 10 sekund (maximalni €as) na ukonceni programovani.

|I Pro naprogramovani dal3ich funkci na ,ON“ nebo ,,0FF* béhem provadéni postupu je nutné zopakovat body 2 a 3 béhem této faze.

FUNKCE PRVNI UROVNE (ON - OFF)
LED Funkce Popis

Tabulka 5

L1 Automatické zavirani

Aktivni funkce: po manévru otevieni se provede pauza (rovna naprogramovanému ¢asu pauzy), po které centralni jednotka
automaticky spusti manévr zavfeni. Vyrobni hodnota ¢asu pauzy je 30 sekund.

Neaktivni funkce: provoz je typu “poloautomaticky”.

Pozor Nastavte Cas vstupu do rezimu standby tak, aby byl delSi nez ¢as automatického zavreni.

Aktivni funkce: Chovani se méni v zavislosti na tom, zda je funkce ‘Automatické zavieni” aktivni, nebo ne. Pfi aktivnim ‘Automatickém
zavieni”, pokud béhem manévru otevieni nebo zavfeni zasahnou fotoburiky (Foto nebo Fotol), ¢as pauzy se snizi na 5 sekund, bez
ohledu na naprogramovany ¢as pauzy. Pfi neaktivnim ‘Automatickém zavieni”, pokud béhem manévru zavfeni zasahnou fotoburiky

L2 Zaviit po foto (Foto nebo Foto1), aktivuje se “Automatické zavieni” s naprogramovanym ¢asem pauzy.

Neaktivni funkee: ¢as pauzy bude naprogramovany, nebo nebude zadné automatické zavieni, pokud funkce neni aktivni.

Aktivni funkce: v pfipadé vypadku elektrického proudu, i kratkého, pokud centralni jednotka po obnoveni elektrické energie zjisti, ze
L3 Vidy zaviit brana neni zaviena, automaticky spusti manévr zavieni, kterému predchazi 5 s predblikani. Neaktivni funkce: po obnoveni elektrické

energie brana zlstane tam, kde je.

L4 Pohotovostni rezim

Tato funkce umoZiiuje maximalné snizit spotfebu; je uzitetna hlavné pfi ¢innosti se zaloznim akumulatorem.

Pokud je tato funkce aktivni, po 5 minutach od ukoneni manévru centralni jednotka vypne vysilace fotobunék

Bluebus a viechny LED diody, kromé LED diody Bluebus, ktera bude blikat pomaleji. Kdyz pfijde prikaz, centralni

jednotka obnovi plnou funkcnost.

Pozor Vyrobni konfigurace pfedpoklada, Ze funkce standby je zapnuta. Miize byt vypnuta pouze uZivatelem, pficemz je tfeba
védét, ze spotteba se zvysi, kdyz produkt nevykonava funkci pohybu brany.

L5

Elektrozamek / Lampa
osvétleni

Aktivni funkce: vystup ‘elektrozamek” prepne svou funkci na “osvétleni”.
Neaktivni funkce: vystup funguije jako elektrozamek.

L6 Blikani predem

Aktivni funkce: je mozné pfidat pauzu 3 sekundy mezi zapnutim blikajiciho svétla a za¢atkem manévru, aby se pfedem signalizovala
nebezpecna situace.
Neaktivni funkee: signalizace blikajiciho svétla se shoduje se zatatkem manévru.

“Sbs” se stava “Oteviit” a “Open”

Aktivni funkce: dva vstupy “Sbs” a “Open” centralni jednotky maji funkci “Oteviit” a “Zavfit”.

L7 se stava “Zaviit” Nealftlvplnfunkce: dva vstupy “Sbs” a “Open” centralni jednotky maji funkci “Krok za krokem” a “Castecné
otevieni 1",
L8 “Flash” nebo “Indikator Aktivni funkce: vystup “Flash” centralni jednotky prepne svou funkci na “Indikator oteviené brany”.

oteviené brany”

Neaktivni funkce: vystup “Flash” centralni jednotky vykonava funkci “Blikajici svétlo”

Béhem normalniho provozu jsou LED diody “L1 ... L8" zapnuté nebo vypnuté podle stavu funkce, kterou piedstavuiji, napfiklad “L1” je zapnuta, pokud

je aktivni “Automatické zavieni”.
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7.3 PROGRAMOVANI DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Viechny parametry druhé Grovng jsou naprogramovany ve vyrobé, jak je zvyraznéno “SEDOU BARVOU" v “Tabulka 6”, a mohou byt kdykoli zménény. Parametry jsou
nastavitelné na Skale hodnot od 1 do 8. Pro ovéfeni hodnoty pfislusejici kazdé LED diodé viz “Tabulka 6”.

7.3.1 PROGRAMOVACI POSTUP DRUHE UROVNE

Programovaci postup ma mezi stisknutim jednoho tlacitka a dalSiho tla¢itka maximalni €as 20 sekund. Po uplynuti této doby se postup automaticky
ukondi, pricemzZ se zapamatuji zmény, které jste do tohoto bodu provedli.

Programovani druhé drovné:

Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko g, dokud LED L1 nezacne blikat

uvolnéte tlacitko g, kdyZ LED dioda “L1” zatne blikat

Stisknéte tlacitko f nebo h pro presunuti blikajici LED na LED pfedstavujici ,vstupni LED“ upravovaného parametru stisknéte a drzte tlacitko g. Stale se
stisknutym tlacitkem g:

- Pockejte pfiblizné 3 sekundy, dokud nedojde k rozsviceni LED, ktera pfedstavuje aktualni trover upravovaného parametru

- Stisknéte tlacitko f nebo h pro presunuti LED predstavujici hodnotu parametru

5. Uvolnéte tlacitko g

6. Cekejte 10 sekund (maximalni Cas) na ukonceni programovani.

Eall o

|| Pro naprogramovani vice parametrii béhem provadeéni tohoto postupu je nutné béhem této faze zopakovat operace od bodu 2 do bodu 4.

|I Nastavena hodnota zvyraznéna Sedé (“Tabulka 6”) naznatuje, Ze tato hodnota je naprogramovana ve vyrobé.

Tabulka 6
ni | Parametr L,ed . | Nastavena hodnota Popis
Yy (trover)
L15 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Nastavuje ¢as pauzy, tedy
L4 45 sekuhd Easvae’d autcl)n'lia.tickym
L1* Doba pauzy L5 60 sekuhd zavenim. Ma ucinek, pouze pokud
L6 80 seku nd je “Automatické zavieni”
sekun aktivni.
L7 120 sekund
L8 180 sekund

L1 Oteviit + zastavit - zavfit - zastavit

L2 Otevfit - zastavit - zavfit- otevfit

L3 Otevfit + zavfit - otevfit - zavfit

Spole¢né: pii manévru otevieni pfikazy “Krok za krokem” a “Oteviit” nemaji
Zadny ucinek, zatimco piikaz “Zaviit” zpiisobi zménu pohybu, tedy zavieni

L4 kfidel; pfi manévru zavieni pikazy “Krok za krokem” a “Oteviit” zplisobi Nvaftavujg sekvenci pFi!y(gzi]"
zménu pohybu, tedy otevieni kfidel, zatimco pfikaz “Zavfit” nema zadny Gtinek. P(;Itr:\fﬁpysga&/?iy;uepbuo bs’
Funkee Krokovy §Pole’Er’1é 2: pfi m,anévruwote\{‘l"enivpiikazoy “K[ok 2a krokem” a “OtevFit”vne[najf radiovému pfikazu.
L2 s zadny Ucinek, zatimco pfikaz “Zavfit” zplsobi zménu pohybu, tedy zavieni : . ;
rezim " p o ey » Dy \ - [Poznamka :] nastavenim
L5 kidel. Pokud prikaz trva déle nez 2 sekundy, provede se “Stop”. Pfi manévru zavieni L4 L5 L7 a L8 se méni i
piikazy “Krok za krokem” a “Oteviit” zplisobi zménu pohybu, tedy otevieni kiidel, zatimco pikaz | | 2" v~ oen = viw
G gt PN w R p e o chovani prikazd “Oteviit
Zaviit” nema zadny Ucinek. Pokud pfikaz trva déle nez 2 sekundy, provede se “Stop”. 3 “Zaviit’
L6 Krok za krokem 2 (méné ne? 2 s provede "Castetné otevreni")
L7 Piitomny ¢lovék: manévr se provede, pouze pokud pfikaz trva, pokud se prikaz prerusi,
manévr se zastavi.
L8 ,Poloautomatické” otevirani, zavirani za ,pfitomnosti osoby” L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Stredni N —
L4 Rychly astaveni rychlosti motoru
L3 Rychlost motoru Y 'y - béhem bézného pohybu po
L5 Velmi rychly draze

L6 Velmi rychly
L7 Otevira [rychle”; zavira “pomalu”
L8 Otevira [velmi rychle’, zavira “stfedné”
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FUNKCE DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

!EB’"i Parametr tjergveﬁ) Nastavena hodnota Popis
L1 Zadné vybiti
L2 Urovef f - Minimalni vybiti (pfiblizng 100 ms)
15 |Uowen2-... o a |
Vybiti motord L4 Uroven 3 - . NaStE’:lVUJe trvvanll kratkého gpracem opou motqru po provedeni
L4 o > v manévru zavieni, aby se snizil zbytkovy koncovy tlak.
po zavreni L5 Uroven 4 - ...
L6 Uroveii 5 - ...
L7 Urove 6 - ..
L8 Uroven [ - Maximalni vybiti (pfiblizné 1 s)
L1 Uroven {1 - Minimalni sila
L2 Uroved 2 - ...
L3 Uroveii 3 - ...
L5 Sila motoru 0 L}lrovep il Nastavuje silu obou motord.
L5 Uroven 5 - ...
L6 Uroveii 6 - ...
L7 Urovei 7 - ...
L8 Uroven 8 - Maximalni sila
L1 Pro Qé§|’,1 (otevieni kfidla M2 na 1/4 celkového
otevfeni)
Lo Pro Qé§|’,2 (otevieni kfidla M2 na 1/2 celkového
otevfeni)
Pro pési 3 (otevieni kfidla M2 na 3/4 celkového
L3 Y
otevfeni) Nastavuje typ otevieni pfifazeny k pFikazu ‘taste¢né otevieni
Pro pé&si nebo L4 Pro pésj 4 (celkové otevieni kiidla M2)
L6 Castecné Castetné 1 (otevfeni obou kfidel na 1/4 [Poznamka :] 'minimalnim" otevienim se rozumi men3i otevieni
otevieni LS minimalniho otevieni) mezi M1 a M2; napfiklad pokud M1 otevie na 90° a M2 otevfe na
L6 Cés'geégé 2 (otevhgnl' obou k¥idel na 1/2 110°, minimalni otevfeni je 90°.
minimalniho otevreni)
L7 Cés'geéqé 3 (otevfgni pbou kridel na 3/4
minimalniho otevieni)
L8 Castetné 4 (otevFeni obou kfidel rovné minimalnimu otevieni)
L1 500
L2 1000
L3 1500 o . ) o
G ¢ 2500 Boiadek na G automatzace i acsoec Fuce
Udrzbu L5 5000 L»Upozornéni na adrzbu™").
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledek 1. manévru (nejnovéjsi)
L2 Vysledek 2. manévru
L3 Vysledek 3. manévru
lSe e o L4 Vysledek 4. manévru Umoziiuje ovéit typ anomalie, které"sg vyskytla béhem
LS Vysledek 5. manévru poslednich 8 manévr(i (viz odstavec "Historie poruch®).
L6 Vysledek 6. manévru
L7 Vysledek 7. manévru
L8 Vysledek 8. manévru

(*) Pokud se hodnota parametru nachazi mezi dvéma sousednimi hodnotami, fidici jednotka bude stfidavé rozsvécovat dvé LED diody, které tuto

hodnotu ohranicuji. V pfipadé potfeby je mozné hodnoty zaokrouhlit stisknutim tlacitek f nebo h, ¢imz se hodnota zaokrouhli na vyssi, resp. nizsi hodnotu ze dvou
hodnot, které fidici jednotka oznacila.
Priklad: Upozornéni na idrzbu = 7000 provoz - blikaji LED diody L5 a L6. Stisknutim tlacitka h se zaokrouhli na hodnotu L5 (5000), zatimco stisknutim tlaCitka f se
zaokrouhli na hodnotu L6 (10000).
Pokud by hodnota parametru byla niz3i nez minimalni hodnota nebo vy3si nez maximalni hodnota uvedenad v tabulce, fidici jednotka by blikala postupné L1 nebo
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Priklad: Doba pauzy = 1 sekunda - blika LED L1. Stisknutim tlaCitka f se hodnota zaokrouhli na hodnotu L1 (5 s) a LED L1 jiz nebude blikat, protoze parametr byl
nyni zaokrouhlen na znamou hodnotu.



7.4 SPECIALNI FUNKCE

7.4.1 FUNKCE ,,POHYBOVAT V KAZDEM PRIPADE*

Tato funkce umoZiiuje zajistit Cinnost automatizace také v pripadé, kdy nékteré
bezpecnostni zafizeni nefunguje spravné nebo kdy je Uplné nefunkéni. Automatizaci
je mozné ovladat v rezimu ,kontrola pfitom- nosti obsluhy” a postupovat piitom
nasledovné:
1. odeslete piikaz k ovladani brany pomoci vysilace nebo klico-
vého volice atd. Pokud v3e funguje spravné, brana se bude pohybovat
pravidelné, jinak pokraCujte bodem 2
2. Do 3 sekund znovu aktivujte pfikaz a udrzujte jej aktivovany
3. po pfiblizné 2 sekundach brana provede pozadovany manévr v
rezimu “pfitomny €lovék’, tedy bude pokracovat v pohybu pouze do té doby,
dokud bude pfikaz udrzovan.

|| Kdyz bezpetnostni zafizeni nefunguiji, majak nékolikrat blikne, aby
signalizoval typ problému. Ohledné kontroly typu poruchy vychazejte z
kapitoly ,Signalizace pro- stfednictvim majaku“ (strana 22).

7.4.2 FUNKCE ,,UPOZORNENI NA UDRZBU*

Tato funkce upozorfiuje uzivatele, kdyZ je nutné provést kontrolu Udrzby
automatizace. Pocet manévrd, po kterych se signalizace provede, je volitelny mezi 8
Grovnémi pomoci nastavitelného parametru “Upozornéni na idrzbu” (viz odstavec
,Programovani druhé drovné (nastavitelné parametry)").

Signalizace pozadavku na udrzbu se provadi pomoci lampy pfipojené k vystupu
"Flash" nebo "EL, kdyZ je jeden z téchto vystup( naprogramovan, pomoci
programatoru Oview, jako “Indikator udrzby” (viz odstavec ,Programovani druhé
Girovné (nastavitelné parametry)").

Na zakladé poctu provedenych manévrii vzhledem k
naprogramovanému limitu indikator udrzby vydava signaly uvedené v
“Tabulka 77).

Tabulka 7

UPOZORNENI NA UDRZBU S FLASH A INDIKATOREM UDRZBY Po¢et manévrii

Signalizace indikatoru udrzby

Sviti 2 sekundy na zaCatku manévru
otevieni

Mezi 81% a 100% limitu Blika béhem celého manévru Vice nez

100% limitu Blika stale

Méné nez 80% limitu

7.4.3 OVERENI POCTU PROVEDENYCH MANEVRU

S funkci “Upozornéni na idrzbu” je mozné oveéfit pocet provedenych manévrii v
procentech vzhledem k nastavenému limitu.
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1. Stisknéte a podrte stisknuté tlacitko g, dokud LED L1 nezacne blikat

2, uvolnéte tlacitko g, kdyz LED dioda “L1” za¢ne blikat stisknéte tlacitko f
3. nebo h pro presun blikajici LED na "L7", tedy “vstupni LED” pro parametr
“Upozornéni na udrzbu”

4, stisknéte a drzte tlacitko g. Stale se stisknutym tlacitkem g:

- Lekejte pfiblizné 3 sekundy, az se rozsviti LED, ktera pfedstavuje aktualni
Groveri parametru “Upozornéni na udrzbu”

- stisknéte a okamzité uvolnéte tlacitkafa h

- LED piislusejici vybrané urovni provede nékolik bliknuti; pocet bliknuti
identifikuje procento provedenych manévrii (v nasobcich 10%) vzhledem
k nastavenému limitu. Napfiklad: pokud je nastaveno upozornéni na
(drzbu na L6, tedy 10000, pokud LED pro zobrazeni provede 4 bliknuti,
znamena to, Ze bylo dosazeno 40% manévr( (tedy mezi 4000 a 4999
manévry). Pokud nebylo dosazeno 10% manévri, nebude zadné bliknuti.

5. Uvolnéte tlacitko g.

7.5 VYMAZANI PAMETI

Postup popsany nize vrati fidici jednotku na vyrobni hodnoty
naprogramovani. VSechna pfizplisobena nastaveni se ztrati.
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Pokud chcete vymazat pamét fidici jednotky a obnovit viechna vyrobni nastaven,

postupuijte takto:

1. stisknéte a podrzte stisknuta tlacitka f a h, dokud se nerozsviti programovaci
LED diody ,L1-L8" (pfiblizné po 3 sekundach)

2. uvolnéte tlacitka
3. pokud operace probéhla spravné, programovaci LED diody “L1-L8”
budou rychle blikat 3 sekundy.

Budou vymazany: polohy mechanickych dorazii, programovani prvni a
druhé drovné.
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8 €O DELAT, KDYZ... (privodce feSenim problémii)

8.1 HISTORIE PORUCH

Prevodovka umoZiuje zobrazit pfipadné anomalie, které se vyskytly béhem
poslednich 8 manévrd, napfiklad preruSeni manévru zasahem fotobuni-
ky nebo citlivé hrany.
Na to:
1. Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko g, dokud LED L1 ne-
zacne blikat
2. uvolnéte tlacitko g, kdyZ LED dioda “L1” zatne blikat
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8.2 SIGNALIZACE PROSTREDNICTVIM MAJAKU

stisknéte tlacitko f nebo h pro presun blikajici LED na "L8", tedy “vstupni
LED” pro parametr “Seznam ano- malii”

stisknéte a drzte tlacitko g. Stale se stisknutym tlacitkem g:

- Cekejte priblizné 3 sekundy, potom se rozsviti LED pffislusejici manévrim,
které mély anomalie. LED L1 indikuje vysledek nejnovéjsiho manévru,
LED L8 indikuje vysledek osmého. Pokud LED sviti, znamena to, ze
béhem manévru se vyskytly anomalie; pokud LED nesviti, znamena to, Ze
manévr skoncil bez anomalii

- stisknéte tlacitka f nebo h pro vybér pozadovaného manévru: prisludnd
LED provede pocet bliknuti rovny poctu normalné provadénych bliknuti
po anomalii (viz “Tabul- ka 8”)

Uvolnéte tlacitko g.

Majak FLASH blika béhem manévru jednou za sekundu; vyskyt poruch bude signalizovan kratSimi bliknutimi; bliknuti se zopakuji dvakrat a jsou oddélena pauzou trvajici

jednu sekundu.

Tabulka 8

SIGNALIZACE NA MAJAKU FLASH
Rychlé blikani Pfitina UKON

Theres] Na zacatku manévru kontrola zafizeni pripojenych k BLUEBUS neodpovida tém,
1 bliknuti : p p L Ly P A

1 sekunda Chyba v systému Bluebus ktera bylav ulozena szhem faze uceni. Mohou byt p{ltonjna vadpa zarizeni,

gﬁﬁ::uti zkontrolujte a vyménte; pokud byly provedeny zmény, je nutné zopakovat uceni.
2 bliknuti Na za¢atku manévru jedna nebo vice fotobunék neposkytuje podmifovaci signal pro
pauza 1 sekunda Zésah fotoburiky nebo chyba fototestu pohyb; zkontrolujte pfitomnost prekazek. Béhem pohybu se jedna o bézny jev, pokud
2 bliknuti je pfitomna prekazka.
3 bliknuti . . . P e I
pauza 1 sekunda Z3sah omezovate ,Sily motoru* Behvem,pohythu prana na[azﬂa na vetsi tfeni; zkontrolujte pficinu a pfipadné

. 7 zvyste Groven sily motord.
3 bliknuti
4 bliknuti , Na zatatku manévru nebo béhem pohybu doslo k zasahu vstupu STOP; zkontrolujte
pauza 1 sekunda Z&sah vstupu STOP Héinu tohoto zasah ’
4 bliknuti pfitinu tohoto zasahu.
5 bliknuti Vyckejte nejméné 30 sekund a potom zkuste znovu zadat pfikaz; pokud uvedeny
pauza 1 sekunda Chyba vnitinich parametri fidici jednotky stav potom pietrvava, mohlo by se jednat o vaznou poruchu, pii které je nutné
5 bliknuti provést vyménu elektronické karty.
6 bliknuti Doslo k prekroceni maximalni prahové Vyckejte par minut, aby se omezovac po¢tu manévrl dostal pod maximalni
pauza 1 sekunda Y o . -

- p hodnoty poctu manévrii za hodinu limit.
6 bliknuti
7 bliknuti Odpojte vSechny napajeci obvody na nékolik sekund, potom zkuste znovu provést
pauza 1 sekunda Vyskyt chyby v internich elektrickych obvodech piikaz; pokud stav ziistane, mlize byt pfitomna vazna chyba a je nutné vyménit
7 bliknuti elektronickou desku.
8 bhkm;t' kund Je jiz ptitomen pfikaz, ktery neumozriuje Zkontrolujte povahu stale pfitomného prikazu; napfiklad miize jit o pfikaz z hodin
gabl:izkanut?e unda provedeni dalSich prikazil na vstupu “Oteviit”.
9 bliknuti . f

Automatizace byla zablokovana prikazem . i “ -

gabl.lllzkan ;Ilt?ekunda “7ablokovat automatizaci” Odblokujte automatizaci zaslanim pfikazu “Odblokovat automatizaci”.
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8.3 SIGNALIZACE NA RIDICi JEDNOTCE ™
Na fidici jednotce se nachazi série LED, pfitemz kazda z nich miZe zajiStovat m
specialni signalizace, a to béhem bézné Cinnosti i pfi vyskytu poruchy.
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Tabulka 9
LED DIODY SVOREK NA RIDICi JEDNOTCE
Stav Vyznam Mozné feseni
LED Bluebus
Zkontrolujte, zda je pfitomno napajeni. Zkontrolujte, zda nedoslo k zasahu
Zhasnuta Porucha pojistek; v takovém pripadé zkontrolujte pficinu poruchy a potom je nahradte
jinymi pojistkami se stejnou jmenovitou hodnotou. Doslo k vyskytu vazné poruchy;
zkuste na nékolik sekund vypnout fidici jednotku; pokud uvedeny stav pfetrvava,
Rozsvicena Véazna porucha znamena to, Ze je pfitomna porucha a je nutné provést vyménu elektronické karty.
ALl R Vie v pofadku Radna ¢innost fidici jednotky.
zelena barva
2 rychla bliknuti zelena Doilo ke zméné stavu na vstupech Je to normalni, kdyz dojde ke zméné jednoho ze vstupd: SBS, STOP, OPEN,
barva P CLOSE, zasah fotobunék nebo poutziti radiového vysilace.
Série bliknuti cervena barva
oddélena prestavkou 1 Riizné Viz odstavec "Tabulka 8.
sekundy
1 bliknuti za sekundu . v Normalni provoz. Centralni jednotka Ceka na Uplné nabiti pfipojené zalozni baterie.
2op Ve v poradku
oranzova barva
LED STOP
Zhasnuta Z&sah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu STOP.
Rozsvicena V3e v pofadku Vstup STOP aktivni.
LED SbS
Zhasnuta Ve v poradku Vstup SbS neni aktivni.
Rozsvicens Z4sah vstupu SbS Je to v pofadku, pokud je zafizeni pfipojené na vstup SbS skutecné aktivni.
LED OPEN
Zhasnuta V3e v pofadku Vstup OPEN neni aktivni.
Rozsvicens Z4sah vstupu OPEN Je to normalni, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu OPEN skutecné aktivni
LED L1 -L2
Pomalé bliknuti Zmenavpogtu zarizeni pipojenych k Bluebus Provedte uceni zafizeni (viz odstavec “Nacteni jednotlivych zafizeni").
nebo uceni zafizeni nebylo provedeno
LEDL3 - L4
Pomalé bliknuti U_cenl poloh mechanickych doraz(i nebylo Provedﬁt‘fe uceni mechanickych dorazti (viz odstavec “Uceni poloh mechanickych
nikdy provedeno dorazil’).
LED L5
Pomalé bliknuti Vie v pordk Vystupu EL byla pfifazena jina funkce nezZ “elektrozamek” a “osvétleni”.
LED L7
Pomalé bliknuti Vie v pofadku y§t’upuvm ,SBS aVOREI\i byla p“nrazg’nja kgmblpace funkci jina nez “Krok za krokem” a
(Castecné otevieni 1" nebo “otevfit” a “zavfit”.
LED L8
Pomalé bliknuti Ve v poadku VystLVqulFLA'SH"byla pfifazena jina funkce nez "Blikajici svétlo” a “indikator
otevfené brany”.
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O  pUBREBNEE) INFORMACE

9.1 PRIDANi NEBO ODSTRANENI ZARIZENI

Do realizované automatizace je mozné kdykoli pfidat nebo z ni odstranit jednotliva
zafizeni. Pfedevsim na ,BlueBUS® a vstup ,STOP® je mozné pfipojit rizné typy
zafizeni, jak je uvedeno v nasledujicich odstavcich.

Po pfidani nebo odstranéni zafizeni je nutné znovu nacist zafizeni
podle popisu v odstavci ,Nacteni jinych zafizeni".

9.1.1 BLUEBUS

BlueBUS je technologie, ktera umoZiiuje provadét pripojeni kompatibilnich zafizeni
prostiednictvim pouze dvou vodicl, kterymi je pfenaseno elektrické napajeni i
signaly komunikace. VSechna zafizeni jsou pfipojena paralelné k samotnym 2
vodiclim BlueBUS a bez potfeby dodrzeni jakékoli polarity; kazdé zafizeni je
rozpoznano jednotlivé, protoze béhem instalace je mu pfifazena specificka adresa.

Na BlueBUS je mozné pfipojit napiiklad: fotoburiky, bezpe¢nostni zafizeni, ovladaci
tlacitka, signaliza¢ni kontrolky atd. Ridici jednotka postupné rozpozna viechna
pfipojena zafizeni prostfednictvim faze nacteni a dokaze s extrémni spolehlivosti
odhalit vSechny mozné poruchy. Z tohoto dlivodu je nutné pfi kazdém pfidani
zafizeni ke sbérnici BlueBUS nebo pfi jeho odstranéni z ni provést fazi nacteni podle
popisu v odstavci ,Naéteni jinych zafizeni

9.1.2 VSTUP STOP

STOP je vstup, ktery zplsobi okamZité zastaveni manévru nasledované kratkym
obracenim. K tomuto vstupu mohou byt pfipojena zafizeni s vystupem normalné
oteveny kontakt “NA’, normalné zavieny kontakt “NC” nebo zafizeni s vystupem s
konstantnim odporem 8,2 kQ, napfiklad citlivé hrany.

Stejné jako u BlueBUS, centralni jednotka rozpozna typ zafizeni pfipojeného ke
vstupu STOP béhem faze ueni (viz odstavec "Nacteni jinych zafizeni”); nasledné se
vyvold STOP, kdyz dojde k jakékoli zméné oproti nautenému stavu.

Prostrednictvim pfislusnych opatfeni je mozné pfipojit ke vstupu STOP vice zafizeni,

i rzného druhu:

- Vice zafizeni se spinacim kontaktem je mozné vzajemné propojit paralelné bez
jakéhokoli omezeni mnozstvi.

- Vice zafizeni s rozpinacim kontaktem je mozné propojit vzajemné do série bez
jakéhokoli omezeni mnozstvi.

- Dvé zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ je mozné pfipojit
paralelné; pokud se tam nachazeji vice nez 2 zafizeni, musi byt vSechna pfipojena
,do kaskady" s jedinym koncovym rezistorem s hodnotou 8,2 kQ.

- Je mozné pouzit kombinaci Spinaciho a Rozpinaciho kontaktu zapojenim dvou
kontaktd paralelné s upozornénim, Ze je nutné zapojit do série k Rozpinacimu
kontaktu rezistor 8,2 kQ (to umoZiiuje také pouziti kombinace 3 zafizeni: spinaci
kontakt, rozpinaci kontakt a rezistor 8,2 kQ).

Pokud je vstup STOP pouzit k pipojeni zafizeni s bezpe¢nostnimi
funkcemi, pouze zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ
mohou zaruit kategorii 3 bezpecnosti proti porucham podle normy
EN 13849-1.
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9.1.3 FOTOBUNKY

Aby centralni jednotka rozpoznala zafizeni pfipojena systémem "BlueBus', je nutné
provést jejich adresovani.

Tato operace musi byt provedena spravnym umisténim elektrického mistku
piitomného v kazdém zafizeni (viz i navod k pouziti kazdého jednotlivého zafizeni).
Nize je uvedeno schéma adresovani fotobunék podle jejich typu.

\§ J
Tabulka 10
Fotoburika Poloha mustkii
FOTO

Vnéjsi fotoburika h = 50 se zasahem pfi
zavirani (zastavi a obrati pohyb)

FOTO Il

Vnéjsi fotoburika h = 100 se zasahem pii
zavirani (zastavi a obrati pohyb)

FOTO 1

Vhitini fotobuiika h = 50 se zasahem pfi
zavirani (zastavi a obrati pohyb pfi uvolnéni)
i pfi otevirani (zastavi a restartuje pii otevirani pfi
uvolnéni fotoburiky)

FOTO 11l

Vnitini fotoburika h = 100 se zasahem pfi
zavirani (zastavi a obrati pohyb pfi uvolnéni)
i pfi otevirani (zastavi a restartuje pii otevirani pfi
uvolnéni fotoburiky)

FOTO 2

Vhitini fotobuiika se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 21l

Vhitini fotobuiika se zasahem pfi otevirani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 3 KONFIGURACE NEN POVOLENA
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Na konci instalacniho postupu nebo po odstranéni fotobunék nebo
jinych zafizeni je nutné provést postup uceni (viz odstavec "Nacteni
jednotlivych zafizeni").




9.1.4 NACTENI JINYCH ZARIZENi

Normalné se operace uceni zafizeni pfipojenych k "BlueBUS" a vstupu "STOP"
provadi béhem faze instalace; pokud se v3ak pfidaji nebo odstrani zafizeni, je mozné
zopakovat uceni.
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Postupujte pfitom nasledovné:
1. stisknéte soucasné a drzte stisknutd tlacitka fa g
2. Uvolnéte tlacitka, kdyZ LED L1 a ,L2“ za¢nou rychle blikat (pfiblizné
po 3 sekundach)
3. potkejte nékolik sekund, dokud Fidici jednotka neukonci nacita-
ni zafizeni
4. Na konci této faze LED ,Stop“ musi svitit, LED ,L1“ a ,L2“ musi
zhasnout a LED ,L1...L8" sviti podle stavu funkci ON-OFF, které predstavuji.

Po pfidani nebo odstranéni zafizeni je nutné znovu provést kolaudaci
automatizace podle pokynii uvedenych v odstavci ,,Zavére¢na kontrola
pred uvedenim do provozu®,

9.2 PRIPOJENi RADIOVEHO PRIJIMACE OXI
konektorem na desce), ktery umozfiuje dalkové ovladani centralni jednotky pomoci
vysilac, které plsobi na vstupy centralni jednotky.

Pro instalaci pfijimace (‘Obrazek 44”):

1. odstrarite kryt (A)

1. umistéte pfijimac (B) do ur¢eného mista (C) na centralni jed-
notce.

4 N\

(44

V “Tabulka 11" jsou uvedeny korelace mezi vystupem radiového pfijimace a

piikazem, ktery motor provede:

Tabulka 11
Vystup prijimace Prikaz
Vystup é. 1 "Krok za krokem" "Caste¢né
Vystup ¢. 2 otevieni 1" "Oteviit"
Vystup €. 3 "Zaviit"
Vystup ¢. 4

Pokud je nainstalovany radiovy pfijima¢ OX| pouzivan v "ROZSIRENEM REZIMU",
mize odesilat prikazy uvedené v "Tabulka 12",

Tabulka 12
( Piikaz Popis
1 Krokoyy rezim Ovladaci pfikaz ,ShS"* (Krokovy rezim) 2
AR Ovladaci piikaz ,Caste¢né otevieni 1°
3 Oteviit Ovladaci prikaz ,Oteviit"
4 Zaviit Ovladaci prikaz ,Zavfit*
5 Stop Zastaveni manévru
6 E;:g:%g‘::'m pro Ovladaci pfikaz v rezimu bytového domu
7 Krokovy rezim Ovladani i pfi zablokované automatizaci
vysoka predn nebo aktivnich prikazech
8 Castetné otevieni (astetné otevieni (otevfeni kfidla M2, rovné
2 1/2 celkového otevreni)
9 (Castetné otevieni (astetné otevFeni (otevfeni obou kFidel,
3 rovné 1/2 celkového otevieni)
ZpUsobi manévr otevieni a na konci
tohoto manévru zablokovani automatizace;
Otevieni a centralni jednotka nepfijima zadné jiné
10 zablokovani piikazy kromé “Krok za krokem vysoka
automatizace priorita”, “Odblokovat” automatizaci
nebo (pouze z Oview) piikazy: “Odblokovat a
zaviit” a “Odblokovat a otevfit”
Zplsobi manévr zavieni a na konci
tohoto manévru zablokovani automatizace;
Zavieni a centralni jednotka nepfijima zadné jiné
11 zablokovani piikazy kromé “Krok za krokem vysoka
automatizace priorita”, “Odblokovat” automatizaci
nebo (pouze z Oview) pfikazy: “Odblokovat a
zaviit” a “Odblokovat a otevfit”
ZpUsobi zastaveni manévru a zablokovani
automatizace; centralni
Zablokovani jednovtlﬁa nepfijima zadné jinéyph’lfazvy .
12 automatizace L(rome Krok za krokem vy§oka priorita’,
Odblokovat” automatizaci nebo (pouze z
Oview) pfikazy: “Odblokovat a zavfit” a
“Odblokovat a otevfit”
13 Odblokovani Zplsobi odblokovani automatizace a
automatizace obnoveni normalniho provozu
14 On Timer Pfi Casovaném vypnuti se rozsviti
Vederni osvétleni vystup Vecerni osvétleni
15 On-Off Zapne a vypne vystup Vecerni
Vecerni osvétleni osvétleni v krokovém rezimu

|| Pro podrobnosti viz specificky navod k pouiti piijimace.
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9.3 ZARDENINSTALACE NOUZOVEHO

Tento produkt miiZe byt vybaven systémem nouzového napdjeni, ktery zajistuje
provoz i pfi vypadku napajeni ze sité. Nouzové napdjeni se provadi pomoci baterii,
které musi byt udrzovany v nabitém stavu. Funkce nabijeni baterii je jednou z
hlavnich funkci tohoto produktu; rezim Standby se aktivuje az po dokonceni funkce
nabijeni baterii. Zkontrolujte v pokynech systému nouzového napdjeni maximalni ¢as
potfebny k Uplnému nabiti baterii.

Tento produkt spliiuje normu standby, kdyZ je pfipojen k bateriovému baliku PSS124.
Produkt je schopen rozpoznat rovef nabiti PSS124 a spravné jej nabit, ¢imz se
zabrani prechodu do rezimu nizké spotieby, pokud ma baterie Grovef nabiti nizsi nez
80%.

& UPOZORNENI

Je mozné pouzit predchozi zaloZni bateriovy balik PS124 pomoci
specialniho adaptéru (CABLA11) a deaktivovat rezim standby pro
spravny provoz. V tomto piipadé se zvysi primérna spotreba.

Elektrické piipojeni akumulatoru k fidici jednotce musi byt provedeno
az po ukonceni viech fazi instalace a programovani, protoze
akumulator predstavuje zdroj nouzového elektrického napajeni.

Pro instalaci a pfipojeni nouzového napajeni:

1. Sejméte kryt (A)

2. Pfipojte prislusny kabel ke konektoru zalozniho akumulatoru
(PSS124)

3. Zasunite pfislusny konektor (C) do fidici jednotky.

4 N
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9.4 PRBQEFEWWO ODBLOKOVACIHO

Kio musi byt pfipojen k prevodovce, ktera pohybuje kfidlem, které se
pohybuje jako prvni (zacinaje v poloze zaviené brany).

Pro pfipojeni postupujte nasledovné:
1. demontujte kryt (A) a plastovy kryt (B)
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2. vlozte Cep (C) do otvoru odblokovaci hfidele
-

.

3. vloZte ocelové lanko (D) nejprve do Sroubu (C), potom do urteného
otvoru (E) a potom do otvoru Cepu (F)
4. upevnéte lanko zaSroubovanim Sroubu Cepu (F)

-




5. pfipevnéte pruzinu (G) na oba konce

G J

7. pfipojte lanko ke Kio podle pfislusného navodu k pouziti.

9.5 PRBQ.'EWPROGRAMOVAG JEDNOTKY

Je mozné pfipojit k fidici jednotce programovaci jednotku "Oview”. Tato jednotka
umoznuje Uplné a rychlé programovani funkci, nastaveni parametrd, aktualizaci
firmwaru centralni jednotky, diagnostiku pro zjiSténi pfipadnych poruch a
pravidelnou udrzbu.

"Oview” umoziiuje ovladani centralni jednotky na vzdalenost az pfiblizné 100 m.
Pokud je vice central pfipojeno v siti ‘BusT4; pfipojenim "Oview” k jedné z téchto
central je mozné na jejim displeji zobrazit viechny centralni jednotky pfipojené v siti
(maximalné 16 central). Jednotka "Oview” m{iZe ziistat pfipojena k centralni jednotce
i b&hem normalniho provozu automatizace, coz umoziluje uzivateli zasilat pfikazy
prostrednictvim specifického menu.

Pied piipojenim rozhrani IBT4N je nutné odpojit napajeni centralni
jednotky.

Pro instalaci rozhrani:

1. Sejméte kryt (A)

2. umistéte rozhrani (B) do ur¢eného mista (C) na elektronické
desce centralni jednotky

3. umistéte kabelaz (D) do urteného mista (E) na rozhrani.

4 N\

N

51

. J
V tomto bodé je mozné znovu napajet centralni jednotku.

|| Pro podrobnosti viz specifické navody k poutiti pripojenych zafizeni.
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9.6 PRIPOJENI SOLARNIHO SYSTEMU SOLEMYO Pro informace o systému “Solemyo” viz jeho névod k pouiti.

& Kdy? je automatizace napajena systémem “Solemyo”, NESMi BYT Pro pfipojent systému “Solemyo”:
soucasné napajena i ze sité. 1. Sejméte kryt (A)
2. Zasufite pfislusny konektor (B) do fidici jednotky.
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10 UDRZBA VYROBKU

Pro udrZeni konstantni Urovné bezpecnosti a zaji$téni maximalni Zivotnosti celé
automatizace je nutna pravidelna udrzba. Za timto Ucelem HOPP disponuje
potitadlem manévr{i a systémem signalizace pozadavku na Udrzbu; viz odstavec
"Funkce ,,Upozornéni na ddrzbu®

Udrzba musi byt provadéna pii diisledném dodrzovani bezpecnostnich
pokynii uvedenych v tomto navodu i predpisti platnych zakonii a
norem.

Pokyny pro udrzbu elektropfevodovky:
1. Naplanujte udrzbu nejpozdéji do 6 mésicil nebo nejpozdéji po
20.000 manévrech od predchozi tdrzby
2. odpojte jakykoli zdroj elektrického napajenti, vcetné pripadné-
ho nouzového napajeni
3. Zkontrolujte stav opotfebeni viech material, které tvofi
automatizaci, s mimofadnym dlirazem na projevy eroze nebo oxidace
soucasti konstrukce; nahradte dily, které neposkytuji dostatecné zaruky

4. Zkontrolujte opotiebeni pohyblivych souasti: pastorek, ozubeny
hfeben a viechny soucasti kfidla dvefi; vyménte opotiebené dily

5. Znovu pfipojte zdroje elektrického napajeni a provedte v3echny
zkousky a kontroly uvedené v odstavci ,Zavérecna kontrola pfed uvedenim
do provozu” (strana 17).

Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatizace, a proto musi byt
zlikvidovan spolu s ni.

Stejné jako v pFipadé Ukond instalace musi byt i po skonceni Zivotnosti tohoto
vyrobku Ukony zavérecné demontaze provedeny kvalifikovanym personalem.

Tento vyrobek je tvoren riiznymi druhy materiald: nékteré mohou byt recyklovany,
jiné musi byt zlikvidovany. Je nutné se informovat o systémech recyklace nebo
likvidace urcenych predpisy, které plati na vaSem Uzemi pro tuto kategorii vyrobku.

& UPOZORNEN

Nékteré casti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpecné
latky, které by v pfipadé tniku do Zivotniho prostfedi mohly zptisobit
Skody na samotném Zivotnim prostredi i na lidském zdravi.

Jak informuje vedle zobrazeny sym-
bol, je zakazano vyhazovat tento vy-
robek do bézného domovniho odpadu.
Proto pfi jeho likvidaci provedte ,tfi-
dény sbér” podle metod uréenych
piedpisy platnymi na vaSem tize-

mi, nebo doructe vyrobek zpét pro-
dejci pifi nakupu nového obdobného
vyrobku. Pokud je do produktu nainsta-
lovano pfislusenstvi pro nouzové na-
pajeni, toto prisluSenstvi obsahuje
baterie, které musi byt demontovany
a zlikvidovany podle specifickych me-
tod pro typ baterie.

UPOZORNENI

Predpisy platné na mistni Grovni mohou pocitat s vyraznymi sankcemi
v piipadé svévolné likvidace tohoto vyrobku.
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|| VSechny uvedené technické parametry se vztahuji na teplotu prostredi 20 °C ( 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo provést zmény na vyrobku
kdykoli, kdyZ to bude povaZovat za potiebné, pfi zachovani stejné funkénosti a zamysleného pouziti.

Tabulka 13
Popis Technicky parametr
HO7124 HO7224
Elektromechanicka pfevodovka pro
automatizaci bran a automatickych dvefi Elektromechanicka prevodovka pro
T se stejnosmérnym motorem, planetovou automatizaci bran a automatickych dvefi
yp prevodovkou, mechanickym odblokovanim. se stejnosmérnym motorem, planetovou
Integrovana fidici jednotka a radiovy pfijimac prevodovkou, mechanickym odblokovanim.
OXI.

Maximalni kroutici moment pfi startu
[odpovidajici schopnosti vyvinout silu k 250 Nm
uvedeni kiidla do pohybu]

Nominalni kroutici moment [odpovidajici
schopnosti vyvinout silu k udrZeni kfidla v 100 Nm
pohybu]
Rychlost pfi nominalnim krouticim momentu 0,13 rad/s (1,2 rpm)
Rychlost naprazdno (centralni jednotka umoziiuje
programovani 6 rychlosti priblizné: 0,17 rad/s (1,6 rpm)
100, 85, 70, 55, 45, 30%)

Maximalni frekvence cyklii provozu (pfi nominalnim
krouticim momentu)*

Maximalni ¢as nepfetrZitého provozu (pfi
nominalnim krouticim momentu)**

35 cykld/hod

10 minut

Produkt mize byt pouzit na brany s kiidlem s hmotnosti az 250 kg pro délkyaz 1,5 mas

LA hmotnosti a2 160 kg pro délky a# 2,4 m
Fivotnost Odhadovana mezi 80 000 cykly a 250 000 cykly, podle podminek uvedenych v odstavci " Zivotnost produktu’.
230Va (120Va pro verzi H07124/V1 nebo 250Va pro
Napajeni verzi H07124/AU01) 24V== (£25%)
(+10%) 50/60 Hz
Nouzové napajeni S volitelnym pfislusenstvim PSS124 -
Napajeni solarnimi panely Priprava pro Kit SYKCE -
Maximalni vykon pfi nominalnim krouticim
momentu T 170W 50W
Spickovy vykon 280W 100W
Nominalni odbér proudu 0,8 A (1,6 A pro verzi HO7124/V1) 2 A
Maximalni odbér proudu 1,5 A (2,6 A pro verzi HO7124/N1) 4 A (na maximalni ¢as 1 s)
Spotfeba energie v rezimu “Standby-Tutto” s
napajenim z PSS124 nebo Kit SYKCE (v¢etné radiového Méné nez 100 mW -
piijimace OXI)
Standby vse (W) <0,25 -
. ., Blikajici svétlo ELB (lampa 12 Vc, 21 W) nebo
Vystup majaku*** EI_D]C (lamp ) -
Vystup elektrozamku*** Elektrozamek 12 Va max 15 VA -
Vystup s maximalnim zatizenim 12 jednotek
?\Luiibnﬁj'sn” ard fotobunék EPM plus 2 par
Vystup BLUEBUS gotzbunaélkeElfh/II)aadlie(s)o(\J/anych jako P sy )
oteviraci zafizeni plus maximalné 4 ovladaci
zafizeni EDSB nebo ETPB)
Pro normalné zaviené, normalné oteviené
Vstup STOP omatcém ueen (ménsopot aoinémy savs |
vyvola pfikaz STOP)
Pro spinaci kontakty (sepnuti kontaktu zpQsobi
Vstup SbS aktivaci ovladaciho pfikazu -
KROKOVEHO REZIMU)
Pro normalné oteviené kontakty (sepnuti kontaktu
Vstup OPEN zpUisobi prikaz OTEVRIT CASTECNE -
1)
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TECHNICKE PARAMETRY

Popis Technicky parametr
HO7124 HO7224
Radiovy pfijimac OXI (verze s anténnim konektorem na desce) - 8 funkci typu
ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci
Programovatelné funkce (viz odstavec "Programovani prvni irovné (ON- -
OFF)“)

Automatické uceni zafizeni pfipojenych k

vystupu BlueBus

Samonatitani typu zafizeni ,STOP” (spinaci kontakt,
rozpinaci kontakt nebo rezistor 8,2 kQ)

Funkce samonacitani Automatické uceni drahy kfidel a automaticky -
vypocet bod(i zpomaleni a Castetného
otevieni.

Automatické uceni provozu s jednim nebo
dvéma motory.

Montaz Vertikalné, s dedikovanou montazni deskou
Provozni teplota -20°C + 55°C(pfi nizkych teplotach se cinnost prevodovky snizuje)
Pouziti v mimoradné kyselé, mimoradné slané

nebo potencialné vybusné atmosfére Ne

Stupen kryti IP 54 (s neporusenym krytem)

Rozméry a hmotnost 180x252xh290n

Hmotnost 9 kg 6,5 kg

* Frekvence cykld pfi maximalni teploté: 25 cykli/hod

** Maximalni ¢as nepretrzitého cyklu pfi maximalni teploté: 8 minut

*** \lystupy “Blikajici svétlo” a “Elektrozamek” mohou byt naprogramovany s jinymi funkcemi (viz odstavec ,Programovani prvni trovné (ON-
OFF)"), nebo odstavec ,Pripojeni programovaci jednotky Oview"). Elektrické vlastnosti vystupd se pfizplisobuji podle zvoleného typu funkce: funkce blikajici
svétlo: lampa 12 Vc, max 21 W; funkce elektrozamek: 12 Va, max 15 VA; jiné vystupy (viechny typy): 1 lampa nebo relé 24 Vc (-30 a +50%), max 4 W.

& UPOZORNENI

V navodu k pouziti se vSechny odkazy na sitové napéti 230 V musi v pfipadé modelu H07124/AU01 povaZovat za sitové napéti 250 V.
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EU prohlaseni o shodé
a prohlaseni o zaclenéni netplného strojniho zarizeni

Nice S.p.A. vyrobce tohoto zafizeni prohlasuje, Ze je v souladu se smérnici 2014/30/EU (EMC) a smérnici 2006/42/ES (Strojni zafizeni) podle pfilohy I, ¢ast 1, oddil B.
Navod k pouZiti a tplny text EU prohlaseni o shodé jsou dostupné na nasledujici internetové adrese: www.niceforyou.com; v sekci “podpora” a “stazeni”.

4 N\

Nice | HO7124

Made in Italy P/N: HO7124R30
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV It

0.13-0.16rad/s
N numero_seriBlel ingaese_anno

Cexw X

- )
Poznamka: Zobrazené Stitky jsou kopii Stitku produktu aktualizovaného k datu vydani této piirucky.
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POZNAMKY
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POKYNY A UPOZORNENI K POUZIT

Pfed prvnim pouZitim automatizace si nechte technikem provadéjicim instalaci
vysvétlit plvod zbytkovych rizik a vénujte par minut precteni tohoto navodu a
varovanim, které vam dorucil technik provadéjici instalaci. Uschovejte navod kv(li
jakékoli budouci pochybnosti a piedejte jej pfipadnému novému majiteli
automatizace.

& UPOZORNENi!

VaSe automatizace je strojnim zafizenim, které presné vykonava vase
pfikazy. Nezodpovédné a nevhodné pouziti ji miZe ucinit
nebezpecnou:

- Neovladejte pohyb automatizace, kdyZ se v jejim dosahu nachazeji osoby,
zvifata nebo Véci

- Je jednoznacné zakdzano dotykat se ¢asti automatizace béhem jejiho
pohybu

- Fotoburiky nejsou bezpecnostnim zafizenim, ale jen pomocnym zafizenim
pro bezpetnost. Jsou vyrobeny technologii s velmi vysokou spolehlivosti,
ale v extrémnich situacich se mohou vyznacovat nespravnou ¢innosti
nebo dokonce se pokazit, pficemz chyba by nemusela byt hned zfejma

- Pravidelné kontrolujte spravnou innost fotobunék.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANO prochazet prostorem automatizace, kdyz
se zavira! Priichod je dovolen jen v pfipadé, kdy je automatizace tiplné
oteviena a zastavena.

DETI

Zafizeni automatizace zarucuje vysoky stupei bezpecnosti. Se svymi
detekcnimi systémy kontroluje a zarucuje sviij pohyb za piitomnosti
osob a véci. V kazdém piipadé je rozumné zakazat détem hrat si v
blizkosti automatizace. Dale nenechavejte v jejich dosahu dalkova
ovladani, aby se zabranilo nezadoucim aktivacim. Automatizace neni
hra!

Vyrobek neni uren k pouziti osobami (véetné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nebo s
nedostatecnymi zkuSenostmi a znalostmi, s vyjimkou pfipadu, kdy
mohou béhem tohoto pouZiti vyuZit dozor osoby zodpovédné za jejich
bezpecnost, dohled nebo jeji pokyny tykajici se pouZiti vyrobku.

Poruchy: Kdyz si povSimnete poruchového chovani automatizace, vypnéte elektrické
napajeni zafizeni a provedte ru¢ni odjisténi motoru (viz navod na konci kapitoly)
kvdli umoznéni ru¢né ovladané Cinnosti automatizace. Neprovadéjte zadnou opravu,
ale pozadejte o zasah technika provadéjiciho instalace, kterému divéfujete.

Neprovadéjte zmény zafizeni a parametril programovani a regulace
fidici jednotky: tato zodpovédnost je vyhrazena vaSemu technikovi
povéienému instalaci.

Poskozeni nebo chybéjici napajeni: v dobé ¢ekani na zasah vaSeho technika
povéreného instalaci nebo v dobé cekani na obnoveni dodavky elektrického
proudu, kdyZ zafizeni neni vybaveno nouzovym napajenim, automatizace miize
byt pouzivana provedenim rucniho odjisténi motoru (viz pokyny na konci kapitoly)
a rucnim pohybem automatizace.
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Nepouzitelna bezpecnostni zafizeni: Tato funkce umoziiuje zajistit ¢innost
automatizace i v pripadé, kdy nékteré bezpecnostni zafizeni nefunguje spravné
nebo kdy je lplné nefunkéni. Automatizaci je mozné ovladat v reZzimu ,kontrola
pitomnosti obsluhy“ a postupovat pfitom nasledovné:

1. Prostfednictvim vysilace nebo volice s klicem odeslete piikaz k
uvedeni automatizace do pohybu. Kdyz vSe funguje spravné, automatizace se
bude fadné pohybovat; v opa¢ném pripadé majak nékolikrat zablika a
manévr nebude zahajen (pocet bliknuti zavisi na dlvodu, kvali kterému
manévr nem0Ze byt zahajen)

2.V tomto pfipadé do 3 sekund znovu aktivujte piikaz a udrzujte jej
aktivovany

3. Priblizné po 2 sekundach automatizace provede pozadovany ma-
névr v rezimu ,kontrola pfitomnosti obsluhy’, tj. bude se pohybovat jen po
dobu, kdy bude udrzovan aktivovany pfikaz.

Kdyz jsou bezpecnostni zafizeni nepouZitelna, doporucuje se nechat co
nejdrive provést opravu kvalifikovanym technikem.

Zavérena kontrola pied uvedenim do provozu, pravidelna Udrzba a pfipadné opravy
musi byt zdokumentovany tim, kdo provede praci, a dokumenty musi byt uchovavany
vlastnikem zafizeni. Pravidelné provadéjte Cisténi skel fotobunék (s pouzitim
jemného a mirné navlh¢eného hadru) a odstranéni pfipadného listi nebo kamend,
které by mohly branit v Cinnosti automatizace.

Pfed provadénim jakéhokoli zasahu tidrzby ruéné odjistéte motor, aby
se zabranilo tomu, Ze nékdo bez upozornéni uvede automatizaci do
pohybu (viz pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pro zachovani konstantni Girovné bezpe¢nosti a pro zajisténi maximalni
Zivotnosti celé automatizace je nutnd planovana Gdrzba (nejméné kazdych 6 mésica).

Jakykoli zasah kontroly, udrzby nebo opravy musi byt proveden
vyhradné kvalifikovanym personalem.

Likvidace: Po skonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, Ze jeji likvidace bude
provedena kvalifikovanym personalem a Ze jednotlivé materialy budou recyklovany
nebo zlikvidovany v souladu s platnymi mistnimi pfedpisy. Vyména dalkového
ovladani: Kdyz se vam zda, Ze vase radiové ovladani po jisté dobé funguje hire,
nebo kdyz nefunguje viibec, mohlo by se jednat jednoduse o vybiti baterie (v
zavislosti na pouziti by mohlo uplynout nékolik mésicli nebo vice nez rok). Mizete si
toho vSimnout na zakladé toho, Ze kontrolka potvrzeni pfenosu se nerozsviti, sviti
slabym svétlem nebo se rozsviti jen na kratkou dobu. Dfive nez se obratite na
pracovnika provadéjiciho instalace, zkuste vymenit baterii za baterii z jiného
funkCniho vysilace: pokud je pficinou poruchy baterie, staci ji vyménit za jinou,
stejného typu.
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Odjisténi a rucni pohyb

& Odjisténi mize probéhnout jen v piipadé, kdy je kidlo dvefi

zastaveno.

Pfi odjisténi postupujte nasledovné:
1. vlozte a otocte ki (A) proti sméru hodinovych rucicek o 180°

-
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2. v tomto bodé je mozné ru¢né nastavit kiidlo do pozadované

polohy.

Pii zajisténi postupujte nasledovné:
1. otocte klic (A) ve sméru hodinovych rucicek o 180°
2. vyjméte klic.
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