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V VSEOBECNE VYSTRAHY A UPOZOR- NENI

TYKAJICi SE MONTAZE

1.1 VSEOBECNE VYSTRAHY

Pted instalaci zafizeni si peclivé prectéte tuto prirucku a postupuijte
podle ni, protoZe nespravna montaz miize zplisobit vazna zranéni
osob a Skody na samotném zafizeni. Doporucujeme uschovat tento
navod.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi byt provedeni
automatizace v souladu s harmonizovanymi normami
predepsanymi platnou Smérnici o strojnich zafizenich, které
umoziiuji prohlaseni o shodé automatizace. Vzhledem k tomu musi
byt vechny Cinnosti spojené s pripojenim elektrického napajeni,
kolaudaci, uvedenim do provozu a servisem vyrobku provedeny
vyhradné kvalifikovanym a kompetentnim technikem.

Aby se predeslo jakémukoli nebezpeci piii nahodné aktivaci, nesmi
byt tento pfistroj napajen z externiho zafizeni, jako jsou napfiklad
hodiny, ani pfipojen k obvodu, ktery se vyznacuje pravidelnym
zapinanim a vypinanim napajeni.

POZOR! DodrZujte nasledujici vystrahy:

— Pred zahajenim montaze zkontrolujte ,Technické parametry vyrobku’,
zejména zda je tento vyrobek vhodny pro automatizaci vasi brany.
Pokud neni vhodny, NEPROVADEJTE montdz.

— Vyrobek nesmi byt pouzivan dfive, nez bylo provedeno jeho uvedeni
do provozu popsané v kapitole ,Kolaudace a uvedeni do provozu”.

— Pred montazi vyrobku zkontrolujte, zda je veSkery material urceny k
pouziti v dobrém stavu a vhodny k pouZiti. Vyrobek neni uréen k

— pouZiti osobami (vetné déti) s omezenymi fyzickymi, smyslovymi
nebo mentalnimi schopnostmi ani osobami bez pfisluSnych zkuSenosti
a znalosti.

— Nedovolte détem hrat si se zafizenim.

— Nedovolte détem hrat si s ovladacimi prvky produktu. Dalkové
ovladace uchovavejte mimo dosah déti. V siti napajeni zafizeni je

— nutné pfipravit vypinaci zafizeni (nedodava se) s takovou vzdalenosti
rozpojeni kontaktd, ktera zajiStuje Uplné odpojeni za podminek
stanovenych pro kategorii pfepéti I1l. BEhem montaze manipulujte se
zafizenim opatrné a chranite ho pred stlatenim, narazem, padem nebo

— kontaktem s jakymkoli druhem kapaliny. Zafizeni neumistujte v
blizkosti zdrojti tepla a nevystavujte ho otevienému ohni. Vy3e
uvedené situace mohou vést k poSkozeni zafizeni, nespravné funkci
nebo nebezpeci. Pokud nastane néktera z uvedenych situaci, okamzité
zastavte montaz a pozadejte o pomoc Asistencni sluzbu.

— Vyrobce neodpovida za vécné nebo osobni Skody zplsobené
nedodrzenim montaznich pokynd. V takovych pfipadech je vyloucena
zaruka na vady materialu. VaZena hladina akustického tlaku emisi A je

— niz8i nez 70 dB(A).

— (Cisténi a Udrzbu, za kterou odpovida uZivatel, by nemély provadét déti
bez dozoru.

— Pred zahajenim praci na zafizeni (servis, Cisténi) vzdy odpojte vyrobek
od elektrické sité a pfipadnych baterii. Mély by se provadét pravidelné

— kontroly instalace, zejména kabeld, pruzin a drzaki, aby se zjistila
jakakoli nevyvazenost nebo znamky opottebeni ¢i poskozeni.



— Nepouzivejte zafizeni, pokud vyzaduje opravu nebo sefizeni, protoze
pfitomnost poruch nebo nespravné vyvazeni mohou vést k vaznym
poranénim. Obalovy material musi byt zlikvidovan v souladu s

— mistnimi predpisy.

— Vyrobek nesmi byt instalovan ve venkovnim prostiedi. Sledujte branu
— pfi pohybu a dodrzujte bezpe¢nou vzdalenost do chvile, nez je tplné
oteviena nebo zavfena.

— Budte opatrni pfi aktivaci ru¢niho odblokovani (rucni manévr),
protoze oteviena brana mize nec¢ekané spadnout v diisledku oslabeni
nebo poskozeni pruzin nebo v pripadé jejiho Spatného vyvazeni.

— Kazdy mésic zkontrolujte, zda pohon obrati smér pohybu, kdyz se
brana dotkne pfedmétu vysokého 50 mm polozeného na zemi. Je-li
tfeba, sefidte ho a znovu zkontrolujte, protoze nespravné nastaveni
miZze predstavovat riziko (v pfipadé motor(i se zabudovanym
systémem ochrany proti sevieni, ktery zavisi na kontaktu se spodni
hranou brany).

— Motor s pevnym napajecim kabelem: napajeci kabel neni mozné
vyménit. Je-li kabel poSkozen, musi byt zafizeni zlikvidovano.

— Motor s vytahovacim napdjecim kabelem s pislusnym konektorem:
je-li napdjeci kabel poskozen, musi ho vyménit vyrobce nebo jeho
servisni stfedisko nebo osoba s podobnou kvalifikaci, aby se predeslo
jakémukoli riziku.

1.2 VYSTRAHY TYKAJICi SE MONTAZE

— Pred instalaci motoru zkontrolujte, zda je brana v dobrém
mechanickém stavu, spravné vyvazena a zda se spravné otevira a
zavira.

— Pred instalaci motoru odstrante nepotfebna lana nebo fetézy a
vypnéte viechna zafizeni, jako napfiklad blokovaci.

— Zkontrolujte, zda nehrozi riziko zachyceni nebo stlaceni proti pevnym
Castem, kdyz se brana nachazi v bodé maximalniho otevieni nebo
zavieni; v pfipadé potfeby musi byt tyto ¢asti zabezpeCeny.

— Instalujte manipulacni ¢ast (runi manévr) do vysky pod 1,8 m.
POZNAMKA: je-li demontovatelna, musi byt uloZena v bezprostiedni
blizkosti brany.

— Presvédcte se, Ze ovladaci prvky jsou umistény daleko od pohyblivych
Casti, ale zaroven zarucuji primy vyhled na branu. Pokud se nepouziva
voli¢, musi byt ovladaci prvky instalovany na nepfistupném misté ve
vySce minimalné 1,5 m.

— Vystrazné znacky upevnéte trvalym zplsobem na viditelném misté
nebo v blizkosti pevnych ovladacich prvkd.

— Pfipevnéte trvalym zp(isobem Stitek tykajici se odblokovaciho
manévru v blizkosti manipulani ¢asti. Po dokonceni montaZe se

— ujistéte, ze pohon zabrani nebo zablokuje oteviraci pohyb, kdyz je
brana zatizena hmotnosti 20 kg pfipevnénou ke stfedu jeji spodni
hrany (pro pohony, které mohou byt pouZity na branach s primérem
otvoru SirSim nez 50 mm.

— Po dokonceni montaZe se ujistéte, ze mechanismus je spravné
nastaven a ze pohon obrati pohyb, kdyZz brana narazi na pfedmét
vysoky 50 mm poloZeny na podlaze (pro pohony se zabudovanym
systémem ochrany proti zachyceni, ktery zavisi na kontaktu se spodni
hranou brany). Po montdzi zajistéte, aby Casti brany nezasahovaly do
vefejné cesty nebo chodniku.

2  POPIS VYROBKU A UCEL POUZITI

$02000 je elektromechanicky pohon pro automatizaci seknich vrat do 20 m2.
Diky vystupnimu dutému hfideli umoziiuje snadné nasunuti na hfidel pruzin
vétsiny prodavanych sekénich vrat.

Ridici jednotka, ktera je sou¢asti vyrobku, kromé napajeni motoru
stejnosmérnym proudem umoziiuje optimalni nastaveni krouticiho momentu a
rychlosti pohonu, presné rozpoznavani poloh, postupny start a zavreni,
rozpoznavani prekazek. Kromé toho je vybavena kontrolkou servisu, ktera
umoznuje zaznamenavat manévry provedené pohonem béhem jeho Zivotnosti.
Odblokovani, pfistupné ze zemé, odpoji motor od télesa prevodovky.

Jakékoli jiné pouziti, nez je zde popsano, se povazuje za
nespravné a zakazané!

2.1 SEZNAM DiLU, ZE KTERYCH SE
VYROBEK SKLADA

Na ,Obrazku 1° jsou zobrazeny hlavni Casti, které tvofi zafizeni Soon.

4 N

Kryt

Elektronicka fidici jednotka
Téleso pohonu

Systém odblokovani/zablokovani
Misto hnaciho hfidele
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3.1 KONTROLY PRED MONTAZI

Instalaci zafizeni musi provést kvalifikovany personal v souladu s
nafizenimi, normami a pravnimi piedpisy a v souladu s touto
priruckou.

Pfed instalaci vyrobku je nutné:

— zkontrolovat stav dodavky; ujistit se, Ze vSechny materialy, které budete

— pouzivat, jsou v bezvadném stavu a vhodné pro zamyslené pouziti;
zkontrolovat, zda je konstrukce brany vhodna pro automatizaci; zkontrolovat,

— zda jsou vlastnosti brany v mezich uvedenych v odstavci
,Omezeni pouZiti vyrobku®;

— zkontrolovat, zda po celé draze brany, jak pfi zavirani, tak pfi otevirani, nejsou
mista s vétsim tfenim; zkontrolovat, zda zna montaze pohonu umoziuje

— jeho odblokovani a snadny a bezpecny ru¢ni manévr; zkontrolovat, zda mista
upevnéni riiznych zafizeni jsou v zonach chranénych pfed narazem a zda jsou

— montazni povrchy dostatené pevné; dat pozor, aby se Casti automatizace
nedostaly do kontaktu s

vodou nebo jinymi tekutinami; neumistovat vyrobek do blizkosti plamen(i

— nebo zdroju tepla, v potencialné vybudném prostiedi, zvlasté kyselém nebo
slaném, protoze by to mohlo vyrobek poskodit a zpdsobit poruchy nebo
rizikové situace; pfipojit fidici jednotku na pfivod elektrického napajeni
vybaveny uzemnénim;

*na pfivodu elektrického napdjeni instalovat zafizeni, které
zajisti Uplné odpojeni automatizace od sité. Odpojovaci zafizeni musi mit
kontakty s takovou vzdalenosti rozpojeni, ktera umozni Giplné odpojeni v
podminkach urcenych pro kategorii prepéti Ill, v souladu s pravidly montdze.
V pfipadé potieby toto zafizeni zajistuje rychlé a bezpecné odpojeni napajeni,
proto musi byt umisténo na misté viditelném od automatizace. Je-li v3ak
umisténo na skrytém misté, musi byt vybaveno systémem blokujicim pfipadné
nahodné nebo svévolné opétovné pfipojeni napajeni, aby se vyloucila
véechna rizika. Odpojovaci zafizeni neni soucasti vyrobku.

3.1 OMEZENi POUZITi VYROBKU

Udaje o uZitnych vlastnostech vyrobku jsou uvedeny v kapitole , TECHNICKE
PARAMETRY" a jsou to jediné hodnoty, které umoznuji spravné posouzeni
vhodnosti pouziti.

Zkontrolujte omezeni tykajici se pouziti 02000 a dalSich zafizeni, ktera chcete
nainstalovat, a posudte vhodnost jejich parametr( pro splnéni pozadavki
prostfedi a omezeni uvedenych nize:

— rozméry brany musi byt men3i nez 20 m2; hfidel brany musi byt kompatibilni
— s vystupnim hfidelem S02000 a pfislusnymi pery dodanymi v baleni;
montazni konzola na sténu musi byt pfiméfené dlouha.

Tabulka 1

$02000 - OMEZENi POUZITi V ZAVISLOSTI NA TYPU BRANY

Typ brany Omezeni pouZiti (m)

Vyklopna ”
v%niva:')ici VySka max. 2,6 Sitka max. 3,0
Vyklopna " &
nevyenivajici VySka max. 2,6 Sitka max. 3,0

Rozméry uvedené v ,Tabulce 1° maji isté informativni charakter a slouzi pouze
k pocatecnimu odhadu. Skute¢na vhodnost $02000 pro automatizaci konkrétni
brany zavisi na stupni vyvazeni kfidla, na tfecim odporu vodicich list a dalSich
jevech, i kratkodobych, jako je sila vétru nebo pfitomnost namrazy, které mohou
branit pohybu brany.

Pro stanoveni skuteCnych hodnot je absolutné nezbytné zméfit silu potfebnou k
posunu kfidla po celé délce zdvihu a zkontrolovat, zda nepfesahuje ,jmenovity
kroutici moment” uvedeny v kapitole ,TECHNICKE PARAMETRY; kromé toho je
pro stanoveni maximalniho poctu cykl(i za hodinu a po sobé nasledujicich cykll
tfeba vzit v Gvahu (daje v ,Tabulce 2°

Tabulka 2
$02000 - OMEZENI POUZIT] V ZAVISLOSTI NA SILE POTREBNE K POHYBU

KRIDLA

Kfidlptipbna k pohybu Max. pocet pgkdafigdoucich cykli
20
do 120 a5
o 18
120 + 180 33
o 15
180 + 220 30

Aby se predeslo prehiati, je v Fidici jednotce instalovan omezovac
manévri, ktery pocita zatizeni motoru a trvani cyklii a zasahne pfi
prekroceni maximalni hranicni hodnoty.

3.2.1 Zivotnost vyrobku

Zivotnost je praméma ekonomicka trvanlivost vyrobku. Zivotnost do zna¢né
miry zavisi na ukazateli obtiznosti provadéni manévrd: Cili souctu vSech faktor(,
které ovliviiuji opotiebeni vyrobku.

Chcete-li odhadnout Zivotnost vasi automatizace, postupujte nasledujicim
zplisobem:

1. Sectéte hodnoty poloZek v ,Tabulce 3“ tykajici se podminek v instalaci.

2. Nagrafu znazornéném na ,Obrazku 2° vedte svislou ¢aru od pravé
nalezené hodnoty k priiseciku s kivkou; od tohoto bodu vedte
vodorovnou ¢aru k priseciku s ¢arou ,pocet cykld”. Vyznacena hodnota
je odhadovana Zivotnost vadeho vyrobku.

Zivotnosti uvedené v grafu lze dosahnout pouze tehdy, je-li diisledné dodrZovan
plan servisu, viz kapitolu ,SERVIS VYROBKU". Zivotnost vyrobku se odhaduje na
zakladé konstruk¢nich vypocCtl a vysledk zkousek provedenych na prototypech.
Protoze je to jen odhad, neni jednoznatnou zarukou skute¢né Zivotnosti vyrobku.

Pfiklad vypoctu Zivotnosti: automatizace brany s hmotnosti 130 kg

V ,Tabulce 3 jsou uvedeny ,ukazatele obtiznosti“ pro tento typ instalace: 30%
(,Hmotnost brany“), 20% (,Sila potfebna k posunu brany“) a 10% (,Teplota
prostiedi vy$si nez 40°C nebo nizsi nez 0°C nebo vlhkost vyssi nez 80%").

Tyto ukazatele musi byt secteny, aby se vypocitala celkova obtiZnost, ktera je v
tomto pFipadé 60%. Na zakladé ziskané hodnoty (60%) najdéte v grafu na
vodorovné ose (,ukazatel obtiznosti“) hodnotu odpovidajici ,poctu cykld’, které
nas vyrobek dokaze provést béhem své Zivotnosti = priblizné 18.000 cykld.



Tabulka 3
Ukazatel obtiznosti
< 100 kg 20%
g 100 - 180 kg | 30%
Hmotnost brany 180 - 230 kg | 10%
> 230 kg 60%
. el < 160 kg 10%
dapateml  Seo-zdoks
240 - 290 kg | 40%
Teplota prostredi vyssi nez 40°C nebo niZsi nez
0°C nebo vlhkost vyssi nez 80% 10%
Pfitomnost prachu, pisku nebo soli Preruseni 16%
manévru pres Foto 10%
Pferuseni manévru pres Stop 20%
Rychlost vyssi nez ,L4 rychle* 15%
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3.3 IDENTIFIKACE A CELKOVE ROZMERY
Celkové rozméry a Stitek (A) umoznujici identifikaci vyrobku jsou znazornény na
,0brazku 3"
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3.4 PREVZETi VYROBKU

Nize jsou zobrazeny a popsany vsechny prvky, které se nachazeji v obalu
vyrobku.

4 )

Pohon

Prevod

3 ks ¢ernych samofeznych 3roubli
Sroub M8x130

Matice M8 samojistici

Podlozka D8

Montazni konzola

Pfirucka

2 ks per
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3.5 PRIPRAVNE PRACE PRED MONTAZI
Obrazek ukazuje pfiklad automatizace provedené s pouzitim komponent(i Nice.

OTMTMOOW>»

Pohon
Fotoburiky
KliCovy voli¢

Fotoburiky na sloupku
Majak se zabudovanou anténou

Vysilac

Primarni hrana

Tyto dily jsou usporadany podle typického a zavedeného schématu. Vychazejice
ze schématu na ,0brazku 5° urete pfibliznou polohu, ve které bude instalovan
kazdy komponent planovany v instalaci.

Tabulka 4

TECHNICKE PARAMETRY ELEKTRICKYCH KABELU
Identifikator Parametry kabelu

1

Kabel NAPAJENI MOTORU
1 kabel 3 x 1,5 mm2
maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKU
1 kabel 2 x 1 mm2
maximalni délka 20 m

Kabel ANTENY
1 koaxialni kabel typu RG58
maximalni délka 20 m; doporucena < 5 m

Kabel FOTOBUNEK
1 kabel 2 x 0,5 mm2
maximalni délka 30 m [poznamka 2]

Kabel KLICOVEHO VOLICE
2 kabely 2 x 0,5 mm2 [poznamka 3]
maximalni délka 50 m

Kabel PRIMARNI HRANY
1 kabel 2 x 0,5 mm?2
maximalni délka 20 m

Poznamka 1 Je-li napajeci kabel delSi nez 30 m, je tfeba pouzit

kabel s vétsim prlfezem (3 x 2,5 mm2) a v blizkosti
automatizace se vyzaduje bezpecnostni uzemnéni.

Poznamka 2 Je-li kabel BlueBus del3i nez 30 m, maximalné viak 50 m, je

tfeba pouzit kabel s vétSim priifezem (2 x 1 mm2).

Poznamka 3 Tyto dva kabely je mozné nahradit jedinym kabelem (4 x 0,5

N

N
N

mm2).

Pfed zahajenim montéZe pripravte elektrické kabely potfebné k
instalaci v souladu s ,Obrazkem 5 a Gidaji v kapitole ,TECHNICKE
PARAMETRY.

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostiedi, ve kterém se
provadi montaz.

Pfi pokladani potrubi pro priichod elektrickych kabelli berte v
tvahu, Ze v diisledku mozného hromadéni vody v odbocnych
krabicich mohou potrubi zplisobit kondenzaci uvnitf fidici jednotky
a poskodit elektronické obvody.



3.6 MONTAZ POHONU

N

Nespravna montaz mize vést k vaznym zranénim osob, které
provadéji prace nebo pouzivaji zafizeni.

Pfed zahajenim montaZe automatizace provedte pocatecni kontroly

popsané v odstavcich ,Kontroly pied montazi“ a ,Omezeni pouZiti
vyrobku".

MontaZ automatizace musi byt provedena VYHRADNE SE
ZAVRENOU BRANOU.

AN

Jak namontovat S02000:
1. Zasunite vystupni hiidel (A) do hnaciho hfidele (B) brany a spojte je pomoci
dodaného pera (C).

4 )
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2.  Pfipevnéte konzolu (E) k pfevodovému motoru (D) pomoci dodaného
Sroubu, matice a podlozky.

3. Pripevnéte konzolu (E) na sténu pomoci hmozdinek (nejsou dodany)
vhodnych pro dany typ stény.

N | y
4.  Je mozné namontovat S02000 ve vodorovné poloze s pouZzitim prevodu
(F), ktery je soucasti dodavky a upevni se pomoci tfi Sroubli v zobrazené
poloze, pficemz je tfeba dbat na vystupy odblokovacich kabelli (G).




3.7 RUCNI ODBLOKOVANI

A ZABLOKOVANI MOTORU
Pfevodovy motor je vybaven mechanickym odblokovacim systémem, ktery
umoznuje rucni otevirani a zavirani brany. Tyto ru¢ni ¢innosti by se mély
provadét v pripadé vypadku napajeni, poruch funkce nebo béhem servisu.
Chcete-li provést odblokovani:

1. Zatahnéte za kulicku (A).
2.  Nyni mizete kfidlo rucné presunout do pozadované polohy.

e )
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Chcete-li pohon zablokovat, zatahnéte za kulicku (B).

4 ELEKTRICKA ZAPOJENi

4.1 VSTUPNi KONTROLA

Vsechna elektricka zapojeni musi byt provedena bez pfitomnosti
sitového napajeni a s odpojenou nouzovou baterii (je-li v
automatizaci pritomna).

& Zapojeni muize provést jen kvalifikovany personal.

Pro provedeni elektrickych zapojeni:
1.  Vyjméte Sroub a odstrante ochranny kryt (A) jeho nadzvednutim
smérem nahoru.

4 )

1)

2. Pfivedte vSechny pfipojovaci kabely vedouci k jednotlivym zafizenim,
piemz je nechte del$i o 20+30 cm. Viz ,Tabulku 4° pro informace o
typu kabelli a ,Obrazek 5 pro zapojeni.

3.  Pomoci pasky svazte kabely, které vstupuji do prevodového motoru, a
pasku umistéte kousek pod vstupni otvor kabeld.

4.  Pfipojte napdjeci kabel (B) k pfislusné svorce, jak znazorfiuje obrazek, a

svyr

kabely.
e @ ™
N\ J

5. Zapojte dal3i vodice v souladu s pokyny na ,Obrazku 13 a ,Obrazku
14", Pro usnadnéni této operace jsou svorky odnimatelné.

6. Po dokonceni zapojeni zablokujte kabely specialnimi krouzky.
Nadbytecna Cast kabelu antény se pfipevni k ostatnim kabelim.




4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis zapojeni

ELEKTRICKA ZAPOJENI
Svorky

Tabulka 5

Popis

FLASH

Tento vystup miize byt programovan (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI") pro pfipojeni jednoho z nasledujicich zafizeni: Majak, Vystup
Lkontrolka oteviené brany", Pfisavka [poznamka 1], Elektroblok [poznamka 1], Elektrozamek [poznamka 1].

Je-li programovan jako ,majak’, na vystup ,FLASH" je mozné zapojit majak typu ,ELDC" nebo podobny s jednou autozarovkou 12 V
max. 21 W. BEhem manévru blika nasledovné: 0,5 s sviti a 0,5 s zhasnuty. Je-li programovan jako ,kontrolka oteviené brany’, na

vystup ,FLASH" je mozné zapojit zarovku 24 V max. 5 W pro signalizaci oteviené brany. Miize byt programovan i pro jiné funkce (viz
kapitolu ,PROGRAMOVANI).

Je-li programovan jako ,pFisavka’, na vystup ,FLASH" je moZné zapojit pfisavku 24 V max. 10 W (verze s elektromagnetem, bez
elektronickych zafizeni). KdyZ je brana zaviena, pfisavka je aktivni a branu blokuje. Béhem oteviraciho nebo zaviraciho
manévru je deaktivovana.

Je-li programovan jako ,elektroblok’, na vystup ,FLASH" je mozné zapojit elektroblok se zapadkou 24 V max. 10 W (verze s
elektromagnetem, bez elektronickych zafizeni).
Béhem oteviraciho manévru se elektroblok aktivuje a zlistane aktivni pro uvolnéni brany a provedeni manévru.

Pfi zaviracim manévru se ujistéte, ze zapadka elektrobloku se mechanicky zajistila.

Je-li programovan jako ,elektrozamek’, na vystup ,FLASH" je mozné zapojit elektrozamek se zapadkou 24 V max. 10 W (verze s
elektromagnetem, bez elektronickych zafizeni).
B&hem oteviraciho manévru se elektrozamek aktivuje a z{stane aktivni pro uvolnéni brany a provedeni manévru.

PFi zaviracim manévru se ujistéte, Ze zapadka elektrozamku se mechanicky zajistila.

Poznamka 1 Pfipojit se mohou pouze zafizeni obsahujici jeden elektromagnet.



Svorky Popis
Na tuto svorku se mohou pfipojit kompatibilni zafizeni. Viechna se zapoji paralelné jen se dvéma vodici, po kterych probiha
BLUEBUS jednak elektrické napajeni, jednak komunikacni signaly.
BLiz3i informace o BlueBUS naleznete v odstavci ,Adresovani pfipojenych zafizeni se systémem BlueBUS".
Vstup pro zafizeni, kterd blokuji nebo zastavi probihajici manévr. Pouzitim vhodnych pfipojeni je mozné na vstup zapojit kontakty
typu ,Normalné zavieny’, ,Normalné otevieny" nebo zafizeni s konstantnim odporem nebo optického typu.
STOP
Blizsi informace o STOP naleznete v odstavci ,Zména konfigurace vstupu STOP®. Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji
Sbs pohyb v rezimu Krok-za-krokem; je mozné zapojit kontakty typu ,Normalné otevieny".
OPEN Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb samotného otevirani; je mozné zapojit kontakty typu ,Normalné otevieny".
CLOSE Vistup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb samotného zavirani; je mozné zapojit kontakty typu ,Normalné otevieny".
ANTENNA Vstup pro zapojeni antény radiového pfijimace; anténa je zabudovana v majaku, alternativné je mozné pouzit externi anténu.
4.3 ADRESOVANI PRIPOJENYCH ZARIZENI Tabulka 6

SE SYSTEMEM BLUEBUS

Systém ,BlueBUS" umoZfiuje prosttednictvim adresovani pies Fotobuiika BioRofK
piislusné propojky rozpoznavat fotoburiky fidici jednotkou a pfifadit jim
spravnou rozliSovaci funkci. Pfifazeni adresy se Externi fotobuiika v = 50
vztahuje na vysilat TX i pfijima¢ RX (nastavenim propojky stejnym zp(isobem) po @ %
ovéfeni, Ze ostatni pary fotobunék nemaji tutéz

adresu.

V automatizaci sek¢nich vrat je mozné instalovat fotoburiky, jak je znazornéno
na obrazku nize.

FOTO

se zasahem pii zavirani (zastavi a obrati pohyb)

FOTO Il
Externi fotoburika v = 100 oxx %
se zasahem pfi zavirani (zastavi a obrati pohyb)

-

®

FOTO 1
Interni fotoburika v = 50 se zasahem pfi zavirani H %

(zastavi a obrati pohyb)
FOTO 1 Il

Interni fotoburika v = 100 °
se zasahem pfi zavirani (zastavi a obrati pohyb) I )

FOTO 2

Externi fotoburika se zasahem
pfi otevirani

FOTO 2 11

Interni fotoburka se zasahem
pfi otevirani

L ) ||FoTO3
NEDOVOLENA konfigurace
Po dokonceni postupu instalace nebo po FA1
odstranéni fotobunék nebo jinych zafizeni je Fotobufika pro ovladani otevirani (odstfihnéte
nutné provést postup natteni (viz odstavec ,,Natteni zafizeni®). propojku A na zadni strané karet TX a RX)
FA2

10

Fotobuiika pro ovladani otevirani (odstrihnéte
propojku A na zadni strané karet TX a RX)




4.3.1 Fotosenzor FT210B

Fotoopticky snima¢ FT210B spojuje v jediném zafizeni systém omezeni sily (typ (
podle normy EN12453) a snimac pfitomnosti, ktery detekuje piekazky na optické
ose mezi vysilacem TX a pfijimatem RX (typ D podle normy EN12453). Ve
fotosenzoru FT210B se signaly stavu citlivé hrany vysilaji pfes paprsek
fotoburiky, ¢imz se spojuji 2 systémy do jednoho zafizeni. Vysilac fotoburiky,
umistény na pohyblivém kfidle, je napajen z baterie, ¢imz se eliminuji
neestetické systémy pfipojeni; specialni obvody snizi spotfebu baterie a zarucuji
Zivotnost az 15 let (viz podrobnosti o odhadu v pfirucce k vyrobku). Jen jedno
zafizeni FT210B spojené s citlivou hranou (napfiklad TCB65) umoziiuje
dosahnout trovné bezpecnosti ,hlavni hrany“ poZzadované normou EN12453 bez
ohledu na ,typ pouZiti“ a ,zpiisob aktivace”.

Fotosenzor FT210B pfifazeny k citlivym hranam ,odporového” typu (8,2 kQ) je
odolny vici jedinému poskozeni (kategorie 3 podle EN 13849-1). Ma specialni
antikolizni obvod, ktery zabrafiuje rudeni s jinymi senzory, i
nesynchronizovanymi, a umoZiuje pfidani dalSich fotobunék; napfiklad v
pfipadé prijezdu tézkych vozidel, kde se normalné dava druha fotoburika ve
vysce 1 m nad zemi.

(AN

Dalsi informace o zplisobech zapojeni a adresovani naleznete v
pffirucce FT210B.

5 ZAVERECNA KONTROLA A SPUSTENI

Pfed zahajenim faze kontroly a spusténi automatizace se doporucuje nastavit
kfidlo pfiblizné do poloviny zdvihu, tak aby se mohlo volné pohybovat ve sméru
otevirani i zavirani.

5.1 PRIPOJENI NAPAJENI

Pfipojeni napajeni musi provést zkuSeny a kvalifikovany personal s
potfebnymi nastroji, jakoZ i v iplném souladu se zakony, normami
a smérnicemi.

Ihned po pfipojeni napéti do vyrobku se doporucuje provést nékolik

jednoduchych kontrol:

1. Zkontrolujte, zda LED BlueBUS blika pravidelné s frekvenci jeden
zablesk za sekundu.

2.  Zkontrolujte, zda blikaji i LED na fotoburikach (na TX i na RX); typ
zablesk{ neni dllezity, protoze zavisi na jinych faktorech. Zkontrolujte,

3.  zda majak zapojeny na vystup FLASH je zhasnuty.

4.  Zkontrolujte, zda pomocné svétlo je zhasnuté.

Pokud se tak nestane, okamzité vypnéte napajeni fidici jednotky a diikladné
zkontrolujte elektricka zapojeni.

Dal3i informace potrebne k hledani a diagnostice poruch naleznete v odstavci
,Reseni problémi

5.2 NACTENI ZARIZENi

Po pfipojeni napajeni je nutné nechat fidici jednotku rozpoznat zafizeni
zapojena na vstupy ,BlueBUS" a ,STOP". Pfed touto fazi LED L1 a ,L2° blikaji,
aby upozornily, Ze je tfeba provést nalteni zafizeni.

Faze nacteni zafizeni se musi provést i tehdy, kdyz fidici jednotka
nema piipojeno Zadné zafizeni.

Postupujte nasledovné:
1. Soutasné stisknéte a podrzte tlacitka p a.
Uvolnéte tlacitka, kdyz LED L1 a L2 zatnou rychle blikat (asi po 3

2
sekundach).

3. Pockejte neékolik sekund, az fidici jednotka dokonci fazi nacteni zafizeni.

4

Na konci této faze musi ziistat LED ,Stop” rozsvicena a LED ,L1"a ,L2°
musi zhasnout (mohou zacit blikat LED L3 a ,L4").
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Fazi natteni pfipojenych zafizeni je mozné kdykoli zopakovat, i po dokonceni
instalace, napfiklad je-li nutné pfidat zafizeni.

5.3 NACTENi POLOH OTEVRENi
A ZAVRENI VRAT

Po nacteni zafizeni je nutné provést fazi nacteni poloh otevfeni a zavieni brany,
jakoz i nékterych volitelnych poloh. Celkem se nabizi 6 poloh:

Pred touto fazi LED ,L3" a ,L4" blikaji (,0brazek 17°), aby upozomily, Ze je tfeba
provést nacteni poloh.
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Postupy pro nacteni poloh jsou uvedeny nize.

K dispozici jsou dva postupy:

- KOMPLE'[Ni: umoziuje uzivateli ru¢né nastavit vice poloh (FCA, RA, RI, AP..);
OMEZENY: umoziiuje nastavit pouze FCA a FCC (ostatni polohy jsou

~ vypotitany automaticky fidici jednotkou). V pfipadé potfeby bude mozné
upravit je nasledné prostrednictvim kompletniho postupu.

Tabulka 7

PROGRAMOVANE POLOHY
Poloha LED Popis

Poloha pozadovaného maximalniho otevreni
A1 e . .
Po dosazeni této polohy se brana zastavi.

Poloha zacatku zpomaleni béhem oteviraciho
manévru

Kdyz brana dosahne této polohy, motor zpomali
na minimalni rychlost.

Poloha prostfedniho zpomaleni béhem zaviraciho
manévru

Naprogramovanim tohoto bodu zacne brana
zpomalovat pfiblizné 50 cm dfive, tak aby
projizdéla polohou RINT pfi minimalni rychlosti.
Po projeti polohy RINT se motor nastavi na
naprogramovanou rychlost.

Poloha Castetného otevfeni

Je to poloha, ve které se brana zastavi, kdyz
dostane prikaz k ¢aste¢nému otevieni.

Poloha zacatku zpomaleni béhem zaviraciho
manévru

KdyZ brana dosahne této polohy, motor zpomali
na minimalni rychlost.

Poloha maximalniho zavieni

Po dosazeni této polohy se brana zastavi.

L1

RA1 L2

RINT L4

AP L5

RAO L7

AO L8

Pohyb automatizace je povolen jen mezi 5% a 95% jmenovitého
rozsahu. Je-li poloha automatizace mimo tento rozsah, fidici
jednotka signalizuje chybu omezovace (viz kapitolu signalizace na
fidici jednotce): v takovém piipadé rucné otocte osou motoru nebo
dejte libovolny piikaz k pohybu, aby se automatizace presunula do
platné polohy. Jinak nebude mozny zadny pohyb automatizace.

KOMPLETNi POSTUP
1.  Stisknéte tlacitka o a g na 3 sekundy, abyste vstoupili do ukladani poloh.

Programovani polohy A1, LED ,L1“ blika:
2.  Pomoci tlacitek p a g posurite branu do polohy maximalniho otevieni.

3.  Stisknéte tlacitko o na 2 sekundy pro potvrzeni polohy ,A1" LED ,L1*

zlstane svitit. B
Programovani polohy RA1, LED ,L2" blika:

4.  Pokud nechcete naprogramovat polohu zpomaleni pfi otevirani, stisknéte
2krat rychle tlacitko o pro preskoceni tohoto kroku programovani, LED
,L2 zistane zhasnuta. V opa¢ném pfipadé pokraCujte v postupu.

5.  Pomodi tlacitek ------- presurite branu do polohy zpomaleni pfi otevirani.

6.  Stisknéte tlacitko o na 2 sekundy pro potvrzeni polohy ,RA1". LED ,L2°
zlstane svitit.
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Programovani polohy RINT, LED ,L4" blika:

7.  Pokud nechcete naprogramovat polohu prostfedniho zpomaleni,
stisknéte 2krat rychle tlacitko o pro preskoceni tohoto kroku
programovani, LED ,L4“ zistane zhasnuta. V opa¢ném piipadé
pokracuijte v postupu.

8.  Pomoci tlacitek p a q presurite branu do polohy prostfedniho zpomaleni.

9.  Stisknéte tlacitko o na 2 sekundy pro potvrzeni polohy ,RINT", LED ,L4"
z0stane svitit.

Programovani polohy RAP, LED ,.L5“ blika:

10. Pokud nechcete naprogramovat polohu ¢astetného otevieni, stisknéte 2krat
rychle tlatitko o pro preskoceni tohoto kroku programovani, LED L5
zlstane zhasnutd. V opacném pripadé pokracujte v postupu.

11. Pomoci tlacitek p a q pfesufite branu do polohy ¢asteného otevieni.

12. Stisknéte tlacitko o na 2 sekundy pro potvrzeni polohy ,RAP". LED L5

zlstane svitit.
Programovani polohy RAO, LED ,L7* blika:

13. Pokud nechcete naprogramovat polohu zpomaleni pri zavirani, stisknéte
2krat rychle tlacitko o pro preskoceni tohoto kroku programovani, LED
,L7° ziistane zhasnuta. V opa¢ném pfipadé pokracujte v postupu.

14. Pomoci tlacitek p a q pfesuiite branu do polohy zpomaleni pfi zavirani.

15. Stisknéte tlacitko o na 2 sekundy pro potvrzeni polohy ,RAQ". LED L7°

zlstane svitit.
Programovani polohy A0, LED ,L8“ blika:
16. Pomoci tlatitek p a g presunte branu do polohy maximalniho zavfeni.

Stisknéte tla¢itko o na 2 sekundy pro potvrzeni polohy ,A0" LED ,L8°
zlstane svitit.

Po uvolnéni tlacitka o vSechny LED zhasnou.

Pomocné svétlo zatne blikat s frekvenci jednou za sekundu (1 Hz), coz
signalizuje potiebu provedeni POVINNEHO postupu ,Automatické
hledani sily". Béhem postupu ,Automatické hledani sily” zkontrolujte
mozné chyby montaze/nastaveni nebo jiné anomalie, jako napfiklad
body zvySeného tfeni.

17.

18.
19.

20. Dejte prikaz k posunu (napfiklad prostfednictvim vstupu ,Sbs’, ,OPEN®)

pro spusténi ,Automatického hledani

sily”; provedou se 3 Uplné cykly. V pfipadé preruseni vySe uvedeného
postupu je mozné jej znovu spustit vybérem pfikazti ,Sbs’, ,Open’,
,Close”.

OMEZENY POSTUP
1.  Stisknéte tlacitka o a g na 3 sekundy, abyste vstoupili do ukladani poloh.

Programovani polohy A1, LED ,L1° blika:
2.  Pomoci tlacitek p a g posurite branu do polohy maximalniho otevieni.

3.  Stisknéte tlacitko o na 5 sekund pro potvrzeni polohy ,A1" LED ,L1°

zlistane svitit. .
Programovani polohy AO, LED ,,L8" blika:

4.  Pomoci tlacitek p a g posurite branu do polohy maximalniho zavieni.

5.  Stisknéte tlacitko o na 2 sekundy pro potvrzeni polohy ,A0" LED ,L8"

z(stane svitit.
6.  Pouvolnéni tlacitka o vechny LED zhasnou.



7. Pomocné svétlo zatne blikat s frekvenci jednou za sekundu (1 Hz), coz
signalizuje potfebu provedeni POVINNEHO postupu ,Automatické
hledani sily". Béhem postupu
Automatické hledani sily” zkontrolujte mozné chyby montaze/
nastaveni nebo jiné anomalie, jako napfiklad body zvy3eného tfeni.

8.  Dejte prikaz k posunu (napfiklad: prostfednictvim vstupu ,Sbs’, ,OPEN®)
pro spusténi ,Automatického hledani
sily; provedou se 3 Uplné cykly. V ptipadé preruseni vyse uvedeného
postupu je mozné jej znovu spustit vybérem pfikazd ,Sbs’, ,Open’,
,Close”.

Béhem téchto manévr si fidici jednotka zapamatuje silu potfebnou k pohybu
otevfeni a zavieni.
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Faze naCteni poloh se m(Ze zopakovat kdykoli, i po ukonCeni montdze; stai ji
zopakovat od zacatku. Je-li nutné upravit jen jednu polohu, zopakujte pouze
Omezeny postup.

Je dillezité, aby se postup ,Automatického hledani sily“ nepferusil,
napriklad prikazem STOP. V piipadé zmény nasledujicich
parametrui: polohy, rychlost otevirani/ zavirani motoru a smér
rotace motoru, fidici jednotka automaticky navrhne postup
~Automatického hledani sily". Postup musi byt ukoncen spravné a
samostatné, Cili bez prerueni: zlistane pozastaven i po vypadku
napajeni.

5.4 KONTROLA POHYBU VRAT

Po nacteni vysky kfidla se doporucuje provést nékolik manévr pro kontrolu
spravného pohybu brany.
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Postupuijte nasledovné:

1.  Stisknéte tlacitko p pro ovladani manévru ,Otevfit”; zkontrolujte, zda se
brana otevira pravidelné bez zmén rychlosti; teprve kdyz kfidlo dosahne
polohy ,RAL’, musi zpomalit na minimalni rychlost a7 do zastaveni v
poloze maximalniho otevieni ,A1"

2.  Stisknéte tlacitko q pro ovladani manévru ,Zavfit"; zkontrolujte, zda se
brana zavira pravidelné bez zmén rychlosti; teprve kdyz kfidlo dosahne
polohy ,RAQ", musi zpomalit na minimalni rychlost aZ do zastaveni v
poloze maximalniho zavfeni ,AQ".

3. Béhem manévru zkontrolujte, zda majak vydava zablesky ve frekvenci 0,5 s
svitia 0,5 s zhasnuty.

4.  Provedte nékolik manévr( otevieni a zavieni s cilem odhalit mozné
chyby montaZe a nastaveni nebo jiné anomalie, jako napfiklad body
zvySeného treni.

5. Zkontroluijte, zda je upevnéni pohonu pevné, stabilni a dostatecné odolné i
béhem prudkého zrychleni nebo zpomaleni pohybu brany.

5.5 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENi

Potfebujete-li napajet externi zafizeni, napfiklad bezdotykovou Ctecku
transpondérovych karet nebo osvétleni klicového volice, miizete odebrat
napajeni, jak je znazornéno na obrazku. Napajeci napéti je 24 Vc -30% + +50% s
maximalnim dostupnym proudem 100 mA.

r ~
24V=
@ +) )
tt
sas dOl1S
N J
KOLAUDACE A UVEDENI DO

6 PROVOZU

Toto jsou nejddlezitéjsi faze béhem realizace automatizace, zaméfené na
zajisténi nejvyssi bezpecnosti zafizeni. Kolaudace mize byt pouzita i k
pravidelné kontrole zafizeni, ze kterych se automatizace sklada.

Faze kolaudace a uvedeni automatizace do provozu musi byt
provedeny kvalifikovanym a zkuSenym personalem, ktery musi
prevzit odpovédnost za rozhodnuti, které zkousky je tieba provést
ke kontrole feSeni pfijatych v souvislosti se zbytkovymi riziky, a
zkontrolovat, zda byly dodrzeny zakony, normy a smérnice:
zejména vechny nalezitosti normy EN 12445, ktera urcuje
zkuSebni metody pro kontrolu automatizaci bran.

PFidavna zafizeni se musi podrobit zvlastni kolaudaci, pokud jde o funk¢nost i
jejich spravnou spolupraci s fidici jednotkou. Prectéte si pokyny k jednotlivym
zafizenim.
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6.1 KOLAUDACE

Pro provedeni kolaudace:
1. Zkontrolujte, zda byly splnény v3echny podminky popsané v kapitole
,VSEOBECNE VYSTRAHY A UPOZORNENI TYKAJICI SE BEZPECNOSTI".

Odblokujte motor, jak je uvedeno v odstavci ,Rucni odblokovani a
zablokovani motoru”.

Zkontrolujte, zda je mozné ru¢né posouvat branu pfi otevirani a zavirani
silou ne vétsi nez 225 N (cca 23 kg). Zablokujte motor.

ar 0 BN

Pomoci ovladacich zafizeni (volic, radiovy vysilac atd.) provedte zkousky
otevfeni, zaveni a zastaveni brany, pfitemz se ujistéte, ze pohyb je v
souladu s o¢ekavanym. Doporucuje se provést vice zkousek, aby bylo
mozné vyhodnotit plynulost pohybu brany a zjistit mozné chyby
montaZe, nastaveni, jakoz i pfitomnost bodd mimofadného tfeni.

6.  Prokontrolu funkce fotobunék, a zejména zda se nerusi s jinymi
zafizenimi, posouvejte valec o priméru 5 cm a délce 30 cm pies
optickou osu, nejprve blizko ,TX', potom blizko ,RX" a nakonec
uprostfed, a zkontrolujte, zda se ve vech pfipadech zafizeni pfepne z
aktivniho stavu do stavu alarmu a naopak a zda to vyvola ocekavanou
reakci fidici jednotky, napfiklad: béhem zaviraciho manévru vyvola
zménu pohybu.

7.  Postupné zkontrolujte spravnou funkci viech bezpecnostnich zafizeni v
systému (fotoburiky, citlivé hrany atd.). Kdyz nékteré ze zafizeni
zasahne, LED ,Bluebus” na fidici jednotce dvakrat rychle zablika, ¢imz
potvrdi rozpoznani.

8.  Pokud byly nebezpetné situace zplsobené pohybem kfidla chranény
snizenim narazové sily, musi se provést méfeni sily v souladu s normou
EN 12445, a pfipadné, pokud se requlace ,sily motoru“ pouZila jako
pomocny systém ke sniZeni narazové sily, musite najit nastaveni, které
poskytuje nejlepsi vysledek.

6.2 UVEDENI DO PROVOZU

Uvedeni do provozu se miiZe provést aZ po lispésném dokonceni
viech fazi kolaudace.

Pfed uvedenim automatizace do provozu informujte majitele o
nebezpedi a zbytkovych rizicich.

& Je zakazano ¢aste¢né nebo ,provizorni“ uvedeni do provozu.

Pro uvedeni do provozu:

1.  Pripravte technickou dokumentaci tykajici se automatizace, ktera musi
obsahovat nasledujici doklady: celkovy vykres automatizace, schéma
provedenych elektrickych zapojeni, analyzu rizik a pfisluSna pfijata
feseni, prohlaseni vyrobce o shodé pro viechna pouzita zafizeni a
prohlaseni o shodé vyplnéné montérem.

2.  Vblizkosti brany upevnéte trvalym zplisobem Stitek nebo tabulku s
popisem odblokovani a ru¢niho manévru (,Obrazek 21°).
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3.  Nabranu natrvalo pfipevnéte Stitek nebo tabulku s timto obrazkem
(minimalni vy3ka 60 mm) ,Obrazek 22"

4 )

4.  Nabranu upevnéte Stitek obsahujici alespon tyto tdaje: typ
automatizace, jméno a adresu vyrobce (odpovédného za ,uvedeni do
provozu“), sériové ¢islo, rok vyroby a oznaceni ,CE".

5.  Vyplite prohlaseni o shodé automatizace a predejte ho majiteli zafizeni.

6.  Vyplite a predejte majiteli automatizace ,Pokyny a upozornéni pro
uzivatele”,

7.  Sestavte a predejte majiteli automatizace ,Plan servisu“ obsahujici
pokyny k (idrzbé viech zafizeni zahrnutych do automatizace.

Pro veSkerou zminénou dokumentaci poskytuje Nice
prostrednictvim své asistencni sluzby: pokyny, piirucky a
predvyplnéné formulare.



/  PROGRAMOVANI

Na fidici jednotce se nachazeji 3 tlacitka: p, 0 a q (,Obrazek 23),

ktera mohou byt pouzita jednak k ovladani
ridici jednotky béhem testovacich fazi, jednak k programovani dostupnych
funkci.
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Programovatelné funkce jsou uspofadany na dvou stupnich a jejich stav je
signalizovan pres osm LED ,L1 ... L8" pfitomnych na fidici jednotce (LED
rozsvicena = funkce aktivni; LED zhasnuta = funkce neaktivni).

7.1 POUZiVANi PROGRAMOVACICH TLACITEK

A Tlatitko umoziiuje ovladat otevirani brany nebo posouva programovaci
bod smérem nahoru.

[ | Tlacitko pro zastaveni manévru
Zistane-li stisknuté déle nez 3 sekundy, umoziuje vstoupit do rezimu
programovani.

v Tlatitko umoznuje ovladat zavirani brany nebo posouva programovaci
bod smérem dold.

Béhem manévru, at jiZ pfi otevirani nebo zavirani, vykonavaji viechna tlacitka
funkci STOP, tedy zastavi pohyb motoru.
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7.2 PROGRAMOVANi PRVNIHO STUPNE (ON-OFF)
Vsechny funkce prvniho stupné jsou z vyroby naprogramovany na ,OFF* a je mozné je kdykoli zménit. Informace o riznych funkcich naleznete v , Tabulce 8"

7.2.1 Postup programovani prvniho stupné

Programovaci postup ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka. Po uplynuti této doby se postup automaticky

ukondi a systém si zapamatuje zmény provedené do té chvile.

Programovani na prvnim stupni se provadi nasledovné:

hoONS

o

Stisknéte a podrzte tlacitko o, dokud neza¢ne blikat LED ,L1"

Uvolnéte tlacitko o, kdyZ LED ,L1" za¢ne blikat.

Stisknéte tlacitko p nebo q pro zménu polohy blikajici LED na LED odpovidajici funkci, ktera ma byt zménéna. Stisknéte tlacitko o
pro zménu stavu funkce:

o kratké zablesky = OFF

* dlouhé zablesky = ON

Pockejte 10 sekund (maximalni doba) na ukonceni programovani.

|I Chcete-li nastavit dalsi funkce na ,ON“ nebo ,,0FF‘, béhem provadéni postupu zopakujte body 2 a 3.

Tabulka 8

LED Funkce Popis
Funkce AKTIVNI: po oteviracim manévru je provedena pauza (rovna naprogramované Dobé pauzy), po jejimz uplynuti fidici

L1 Automatické jednotka automaticky zahaji zaviraci manévr. Vychozi hodnota Doby pauzy je 30 sekund.

zavieni

Funkce NEAKTIVNI: funkce je ,poloautomatického” typu.
Funkce AKTIVNI: Chovani se méni v zavislosti na tom, zda je, ¢i neni aktivni funkce ,Automatické zavieni"
Pri vypnutém ,Automatickém zavieni“: brana vzdy dosahne polohy tplného otevieni (i kdyZ se Foto uvolni dfive). Po uvolnéni Foto se
spusti automatické zavirani s pauzou 5 s.

L2 Zaviit po foto Pri zapnutém ,Automatickém zavfeni®: oteviraci manévr se zastavi okamzité po uvolnéni fotobunék a spusti se automatické zavirani
S pauzou 5s.
Funkce ,Zavfit po Foto" je vzdy deaktivovana pfi manévrech prerusenych pfikazem Stop.
Funkce NEAKTIVNI: doba pauzy bude takova, jaka je naprogramovana, nebo nenastane automatické zavieni, je-li funkce neaktivni.
Funkce AKTIVNI: v pnpade vypadku napdjeni, i chvilkového, pokud po obnoveni napajeni fidici jednotka zjisti otevfenou branu,

o oz automaticky spusti zaviraci manévr, kterému predchéazi 3sekundové predblikani. Funkce NEAKTIVNI: po navratu elektrické energie

L3 Vzdy zaviit
zlistane brana na stejném misté.
Funkce AKTIVNI: po 1 minuté od ukonteni manévru fidici jednotka vypne vystup BlueBUS (a tim i zafizeni) a viechny LED kromé
LED BlueBUS, ktera bude blikat pomaleji. Kdyz fidici jednotka dostane pfikaz, obnovi plnou funkci.

L4 |Stand by A
Funkce NEAKTIVNI: spotfeba nebude omezena.
Je to uziteCné zejména béhem provozu s nouzovou baterii.

. Funkce AKTIVNI: po zasahu STOP nebo omezovate sily se provede obraceni pohybu az do polohy maximalniho otevieni
L5 |Dlouhazmena nebo zavieni.
SIS Funkce NEAKTIVNI: zména sméru je kratka (cca 15 cm).

Funkce AKTIVNI: mezi zapnuti majaku a zatatek manévru je mozné pfidat pauzu 3 sekundy s cilem varovani pred nebezpetim.

L6 Predblikéni i
Funkce NEAKTIVNI: aktivace majaku se shoduje se zacatkem manévru.
Funkce AKTIVNI: umozfiuje podstatng zvy3it citlivost motoru pfi rozpoznavani prekazek. PouZiva-li se jako pomocny systém pro

- zjistovani narazové sily, musi se upravit i parametry ,Rychlost" a ,Sila motoru” v menu druhého stupné.

L7 Citlivost
Funkce NEAKTIVNI: citlivost motoru pfi rozpoznavani prekazek zlistane nezménéna.
Funkce AKTIVNI: umoZfiuje zvolit typ brany mezi lehkou a t&Zkou. Je-li aktivni, fidici jednotka je optimalizovana pro pohyb

L8 Typ brany tézkych bran.
Funkce NEAKTIVNI: fidici jednotka je optimalizovana pro pohyb mensich bran.

- Pokud béhem normalni funkce neproblha Zadny manévr, LED ,,L1 .L8" jsou rozsvicené nebo zhasnuté na zakladé stavu funkce, kterou
predstavuji, napfiklad ,L1“ sviti, je-li aktivni ,,Automatické zavieni”. BEhem manévru L1 ... L8" blikaji, ¢imZ ukazuji silu potfebnou k pohybu
brany v daném okamZiku. Blika-li ,,L1°, potfebna sila je nizka a tak dale aZ po zablesky ,L8°, které ozna¢uji maximalni silu. Pfipominame, Ze
neni Zadny vztah mezi stupném sily, ktery ukazuji LED béhem pohybu (cozZ je absolutni hodnota), a stupném, ktery ukazuji LED béhem
programovani sily (coZ je relativni hodnota). Viz ,L5“ a,L6“ v Tabulce 9°.
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7.3 PROGRAMOVANI DRUHEHO STUPNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Viechny parametry druhého stupné jsou z vyroby nastaveny tak, jak je zvyraznéno ,SEDOU BARVOU" v ,Tabulce 9 a je mozné je kdykoli zménit. Parametry jsou
nastavitelné na stupnici hodnot od 1 do 8. Chcete-li zkontrolovat hodnotu odpovidajici kazdé LED, podivejte se do ,Tabulky 9"

7.3.1 Postup programovani druhého stupné

Programovaci postup ma maximalni dobu 10 sekund mezi stisknutim jednoho a druhého tlacitka. Po uplynuti této doby se postup automaticky
ukoncdi a systém si zapamatuje zmény provedené do té chvile.

Programovani na druhém stupni se provadi nasledovné:

1.  Stisknéte a podrZte tlacitko o, dokud nezacne blikat LED L1
2. Uvolnéte tlacitko o, kdyz LED ,L1“ zatne blikat.
3. Stisknéte tlacitko p nebo q pro zménu polohy blikajici LED na ,vstupni LED® parametru, ktery se ma zménit. Stisknéte a podrzte
4 tlacitko o. Stale drzte stisknuteé tlacitko o:
* pockejte asi 3 sekundy, aZ se rozsviti LED pfedstavujici aktualni stupen parametru, ktery se ma zménit;
o stisknéte tlacitko p nebo q a posunite LED predstavujici hodnotu parametru.
5. Uvolnéte tlacitko o
6.  Pockejte 10 sekund (maximalni doba) na ukonceni programovani.
Chcete-li programovat dalSi parametry, béhem provadéni postupu zopakujte body 2 az 4.
Tabulka 9
FUNKCE DRUHEHO STUPNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)
Vstupni LED Parametr LED (stuperi) Nastavena hodnota Popis
L1 10 sekund
L2 20 sekund
L3 Zg sell((un: Nastavuje dobu pauzy, tj. dobu pred
L4 sekun icky fenim. '
A et
L6 120 sekund
L7 160 sekund
L8 200 sekund
L1 Otevfe - stop - zavfe - stop
L2 Otevie - stop - zavie - otevie
L3 Otevfe - zavfe - otevie - zavie
Funkce L4 Bytovy rezim Nastavuje posloupnost pfikazi pfifazenych
L2** Krok-za-krokem L5 Bytovy rezim 2 (nad 2 s provede ,Stop") ke vstupu Sbs nebo k 1. radiovému pfikazu.
L6 Iv(’rok-ga-vlﬁrokem 2 (méné nez 2 s provede ,Otevie
Castecne’)
L7 Pfitomna osoba
L3 Otevfgni Lpoloautomaticky’, zavieni ,pfitomna
osoba
L1 Rychlost 1 (30% - pomalu)
L2 Rychlost 2 (44%)
L3 Rychlost 3 (58%)
L3* Rychlost L4 Rychlost 4 (72%) Nastavuje otacky motoru béhem
motoru L5 Rychlost 5 (86%) normalniho pohybu.
L6 Rychlost 6 (100% - rychle)
L7 Otevie R4, zavie R2
L8 Otevie R6, zavie R4
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FUNKCE DRUHEHO STUPNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)
Vstupni LED Parametr LED (stupeii) Nastavena

Popis

L1 Kontrolka oteviené brany
L2 Aktivni, kdyZ je brana zavfena
L3 Aktivni, kdyZ je brana oteviend
- . L4 Majak Voli zafizeni ptipojené
L4 Vistup FLASH ', Flektroblok K vystupu FLASH.
L6 Elektrozamek
L7 Pisavka
L8 Kontrolka servisu
L1 Sila 1 (nizkd)
L2 Sila 2
L2 la? Nastavuje systém fizeni sily motoru tak, aby byl
: 0 astavuje systém fizeni sily motoru tak, a
L5* glfliao't':,ti?;:i ti g:gi pFizpll']solberzl hmotnosti bré);ly béhem otevirﬁci);lo
manévru.
L6 Sila 6
L7 Sila 7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L — Nastavuje systém Fizeni sily motoru tak, aby byl
; ; astavuje systém Fizeni sily motoru tak, a
L6* z:v_liaz::,?:g:i’ IL-; :::: : pFizp}‘]so]begl hmotnosti bré¥1y béhem zaviraycihyo
manévru.
L6 Sila 6
L7 Sila7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 Automaticky (na zakladé obtiznosti manévr)
L2 1000 Nastavuje pocet manévrd, po kterych
Avizo L3 2000 signalizuje pozadavek servisu automatizace
L7* servisu L4 4000 (viz odstavec ,Funkce ,Avizo servisu™).
L5 6000
L6 8000
L7 10000
L8 12000
L1 Vysledek 1. manévru (posledniho)
L2 V)'/sledek Z Ll UmoZiuje zobrazit typ chyby, ke které
L3 V¥Sled9k 3. M0y doslo b&hem poslednich 8 manévril
L8 Seznam’ - L4 Vysledek 4. manévru (viz odstavec ,Seznam minulych chyb®).
anomalii L5 Vysledek 5. manévru
L6 Vysledek 6. manévru Tenito parametr je pouze pro Cteni: hodnoty neni
L7 Vysledek 7. manévru mozne zmenit.
L8 Vysledek 8. manévru

Vsechny parametry mohou byt upraveny podle potfeby bez jakékoli kontraindikace; pouze nastaveni ,Sily motoru pfi otevirani“ a ,Sily motoru pfi zavirani“ mohou
vyzadovat zvlastni bezpecnostni opatfeni:
— NepouZivejte velké hodnoty sily ke kompenzaci skute¢nosti, Ze na nékterych mistech dochazi k nadmérnému tfeni kiidla; pfilis velka sila m(ize negativné

ovlivnit funkci bezpeCnostniho systému nebo poskodit kfidlo.
— Pouziva-li se ovladani ,Sily motoru® jako pomocny systém ke snizeni narazové sily, musi se po kazdém nastaveni zopakovat méfeni sily, jak predepisuje norma

EN 12445.

— Opotfebeni a povétrnostni podminky ovliviiuji pohyb brany, proto je nutné pravidelné pfekontrolovat nastaveni sily.

(*) Je-li hodnota parametru mezi dvéma sousednimi hodnotami, fidici jednotka rozblika dvé LED, které ohraniCuji danou hodnotu.
Je-li to nutné, stisknutim tlacitek p nebo q mlizete hodnoty zaokrouhlit na vy3si nebo nizsi hodnotu ze dvou oznacenych fidici jednotkou.

Priklad: Avizo servisu = 7000 manévrii - blikaji LED L5 a L6. Stisknutim tlacitka q se hodnota zaokrouhli na L5 (6000), naopak stisknutim tlacitka p se
hodnota zaokrouhli na L6 (8000).
Pokud v3ak hodnota parametru je nizsi nez minimalni hodnota nebo vy3$3i nez maximalni hodnota z téch uvedenych v tabulce, fidici jednotka rozblika

svys

Pfiklad: Doba pauzy = 5 sekund - blikd LED L1. Stisknutim tlaitka p se hodnota zaokrouhli na L1 (10 s)a LED L1 piestane blikat, protoze parametr byl
zaokrouhlen na znamou hodnotu.

(**)  V pipadé nerozpoznané konfigurace pfi vstupu do STUPNE 2 v MENU navrhne fidici jednotka vychozi konfiguraci z vyroby.
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7.4 PROGRAMOVANi SMERU

Tento postup umoziuje zménit smér otaCeni motoru.

Postupujte nasledovné:

Stisknéte a podrzte tlatitko o pfiblizné 3 sekundy.

Uvolnéte tlacitko o, kdyZ LED ,L1" za¢ne blikat.

Soucasné stisknéte tlacitka p a q pro zménu sméru motoru. Uvolnéte

tlatitkapaq:

— je-li pomocné svétlo zapnuté, byl naprogramovan obraceny smér
otateni motoru; je-li pomocné svétlo zhasnuté, byl naprogramovan

_ standardni smér otaceni motoru.

pPoON

5.  Pockejte 10 sekund (maximalni doba) na ukonceni programovani.

Poznamka Body 3 a 4 se mohou zopakovat béhem téze faze
programovani pro zménu sméru otaceni motoru.

Zméni-li se smér otaceni motoru, musi se znovu provést postup
»,Natteni poloh” (viz odstavec ,Nacteni poloh otevieni a zavieni
vrat®).

Po ukonceni programovani je nutné provést kontrolu sméru otaceni motoru.

Postupujte nasledovné:
1. Vypnéte napdjeni (vytaZenim zastrCky nebo vyjmutim pojistky.

2.  Zapnéte napajeni.

3.  Popocate¢nim blikani LED ,L1 - L8" se na par sekund rozsviti pouze
LED, ktera signalizuje polohu enkodéru. Ve stejném okamziku, kdy je

4 signalizovana poloha enkodéru, zkontrolujte pomocné svétlo:

— je-li pomocné svétlo zapnuté, byl naprogramovan obraceny smér
otaceni motoru; je-li pomocné svétlo zhasnuté, byl naprogramovan
— standardni smér otaceni motoru.

7.5 OBNOVENi POLOHY ENKODERU

Tento postup umoziuje pfesunout enkodér do vychozi polohy z vyroby, aby se
mohla provést montaZ pohonu Soon se zavienou branou.

Je-li nutné zménit smér otaceni motoru, nejprve provedte ,Programovani
sméru” a potom ,Obnoveni polohy enkodéru’.

Popsany postup se miize provést pouze na pracovnim stole.
Neprovadéjte postup s nainstalovanym motorem.

Postupujte nasledovné:

1.  Stisknéte a podrzte tlatitka p a g, dokud se nerozsviti viechny LED ,L1°

2. Uvolnéte tlacitka, kdy? LED zhasnou. Poté, co viechny LED zhasnou, se
rozsviti jen jedna z L1 az L8, ktera signalizuje polohu enkodéru.

3.  Kdyz se motor rozbéhne, stisknéte a uvolnéte tlatitko o. Ridici jednotka
ovlada pohyb motoru, aby pfesunula polohu enkodéru na LED L6.

4.  Kdyz se motor zastavi, rozsviti se vsechny LED a potom zhasnou.
Zkontrolujte, zda LED, ktera se znovu rozsviti, je ,L6". Pokud se tak
nestane, zopakuijte postup.

5.  Po dokonceni postupu ziistanou blikat LED ,L1%a ,L2"

7.6 SPECIALNi FUNKCE

7.6.1 Funkce ,VZdy otevfit*

Funkce ,Vzdy oteviit” je vlastnost fidici jednotky, ktera umoZfiuje ovladat
oteviraci manévr vzdy, kdyZ prikaz ,Krok-za-krokem" trva déle nez 2 sekundy; je
to uzitetné napfiklad pro zapojeni kontaktu programovacich hodin na svorku
Sbs, aby brana z(istala stale oteviena v uritém Casovém useku.

Tato vlastnost plati bez ohledu na to, jak je naprogramovan vstup ,Sbs’, s
vyjimkou programovani jako ,Bytovy rezim 2°, viz parametr ,Funkce Krok za
krokem® v odstavci ,Programovani druhého stupné (nastavitelné parametry)”

e

7.6.1 Funkce ,Pohybovat v kazdém pfipadé

Tato funkce umoznuje provoz automatizace, i kdyz nékteré bezpeCnostni zafizeni
nefunguje spravné nebo je mimo provoz. Je mozné ovladat automatizaci v
rezimu ,pfitomna osoba’, pficemz postup je nasledujici:

1.  Poslete piikaz k aktivaci brany (pomoci vysilace nebo klicového volice
apod.). Pokud v3e funguje spravné, brana se bude pohybovat normalné,
jinak postupuijte zpisobem popsanym v bodé 2.

2. Do 3 sekund znovu aktivuijte pfikaz (stisknéte tlacitko vysilace) a drzte
ho aktivni.

3.  Asipo 2 sekundach brana provede pozadovany manévr v rezimu
Lpiitomna osoba’, to znamena, Ze se bude pohybovat, jen dokud je
aktivni piikaz (stisknuté prikazové tlacitko).

Pokud bezpecnostni zafizeni nefunguji, majak vyda nékolik
zableskii pro signalizaci typu problému. Pro zjisténi typu anomalie
si prostudujte kapitolu ,,CO DELAT, KDYZ... (navod na feSeni
problémi)‘.

7.6.3 Funkce ,,Avizo servisu*

Tato funkce signalizuje uzivateli potfebu provést servisni prohlidku
automatizace. PoCet manévr(, po kterych nastoupi signalizace, je volitelny z 8
stupili prostfednictvim nastavitelného parametru ,Avizo servisu“ (viz odstavec
,Programovani druhého stupné (nastavitelné parametry)®).

Stupen 1 nastaveni je ,automaticky” a zohledfuje obtiznost manévrd, tj.
namahu a trvani manévru, zatimco ostatni nastaveni jsou fixni na zakladé poctu
manévr(.

Potfebu servisu signalizuje majak Flash nebo Kontrolka servisu v zavislosti na

programovani (viz odstavec ,Programovani druhého stupné (nastavitelné
parametry)®).

Na zakladé poctu manévrii provedenych ve vztahu k
programovanému limitu vydavaji majak Flash a kontrolka servisu
signaly uvedené v ,Tabulce 10%).
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Tabulka 10

AVizO SERVISU POMOCi FLASH A KONTROLKY SERVISU Potet manévrii

Signalizace pies Signalizace pies

NiZzsi nez 80%
limitu

Sviti 2 s na zacatku
oteviraciho manévru

Normalni (0,5 s sviti
- 0,5 s zhasnuty)

Mezi 81% a 100%
limitu

Blika béhem celého
trvani manévru

Na zacatku manévru
z0stane svitit 2 s

Na zacatku a na konci
manévru zlistane
svitit 2 s, potom

Vyssi nez 100%

limitu Stéle blika

pokracuje normalné

7.7 KONTROLA POCTU PROVEDENYCH
MANEVRU

Pomoci funkce ,Avizo servisu“ je mozné zobrazit pocet provedenych manévrii
jako procento stanoveného limitu.
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Postupujte nasledovné:
1.  Stisknéte a podrzte tlatitko o, dokud LED ,L1“ neza¢ne blikat.
2. Uvolnéte tlatitko o, kdyz LED ,L1” zatne blikat.
3.  Stisknéte tlacitko p nebo q pro zménu polohy blikajici LED na L7 tj.
vstupni LED® parametru ,Avizo servisu". Stisknéte a podrzte tlacitko o.
4.  Stale drite stisknuté tlacitko o:
. pockejte asi 3 sekundy, az se rozsviti LED predstavujici aktualni
stupen parametru ,Avizo servisu®; stisknéte a hned uvolnéte tlacitka
— paq; LED odpovidajici zvolenému stupni vyda nékolik zablesk;
— pocet zablesk( udava procento provedenych manévr(i (v nasobcich
10%) ve vztahu k nastavenému limitu. Napriklad: je-li avizo servisu
nastaveno na L7, tj. 10000, 10% odpovida 1000 manévr(im; vyda-li
vizualizani LED 4 zablesky, znamena to, Ze bylo dosaZeno 40%
manévrd (Cili mezi 4000 a 4999 manévry). Pokud nebylo dosazeno
10% manévri, nenastanou zadné zablesky.

5. Uvolnéte tlacitko o.

7.8 VYNULOVANI POCITADLA MANEVRU

Po provedeni Udrzby zafizeni by se mélo vynulovat pocitadlo manévri.
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Postupujte nasledovné:

1. Stisknéte a podrte tlacitko o, dokud LED L1 nezacne blikat.

2. Uvolnéte tlatitko o, kdyz LED ,L1” zatne blikat.

8.  Stisknéte tlatitko p nebo g pro zménu polohy blikajici LED na L7 tj.
vstupni LED” parametru ,Avizo servisu’. Stisknéte a podrzte tlacitko o.

4.  Stdle drzte stisknuté tlacitko o:

« pockejte asi 3 sekundy, az se rozsviti LED pfedstavujici .
aktualni stupen parametru ,Avizo servisu'; Stisknéte a podrzte

_ alespon 5 sekund tlacitka p a g, potom je uvolnéte. LED odpovidajici
zvolenému stupni vyda nékolik rychlych zableska, které signalizuji, ze
pocitadlo manévri bylo vynulovano.

5. Uvolnéte tlacitko o.

7.9 VYMAZANI PAMETI

Nasledujici postup obnovi piivodni hodnoty programovani Fidici
jednotky. VSechna individualni nastaveni se ztrati.
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Chcete-li vymazat pamét fidici jednotky a obnovit vSechna vyrobni nastaveni,

postupujte nasledovné:

1.  Stisknéte a podrzte tlacitka p a g, dokud se nerozsviti programovaci LED
,L1-L8 (asi 3 sekundy).

2. Uvolnéte tlacitka.

3.  Pokud byla operace provedena spravné, programovaci LED L2 a ,L8°
rychle blikaji 3 sekundy.

Pomoci tohoto postupu miiZete z paméti odstranit i vSechny

(]
piipadné chyby.

Timto postupem se nevymaZzou parametry tykajici se otaceni
motoru a poctu provedenych manévrd.



8  (DELAS ieB¥Hi problémi)

8.1 RESENI PROBLEMU

Nasledujici tabulka obsahuje tipy na pomoc pfi feseni problémii tykajicich se nespravné funkce béhem montaze nebo v pfipadé poruchy.

Tabulka 11
Pfiznaky Doporucené kontroly
Radiovy vysilac neovlada automatizaci
a LED na vysilaci se nerozsviti Zkontrolujte, zda baterie vysilate nejsou vybité, pfipadné je vyménte.

Radiovy vysilac neovlada automatizaci, ale LED na
vysilaci se rozsviti Zkontrolujte, zda je vysilac spravné nacten v radiovém pfijimaci.

Zkontrolujte, zda je motor napdjen sitovym napétim.

Zkontrolujte, zda nejsou spalené pojistky F1 a F2; v takovém pfipadé zjistéte pficinu poruchy a potom
je vyménte za nové se stejnou hodnotou a parametry.

Zkontrolujte, zda je pfikaz skutecné pfijat. Pokud pfikaz dosahne vstupu Sbs, pfislusna LED

,Sbs” se musi rozsvitit; je-li pouZit radiovy vysila¢, LED ,BlueBus” musi vydat dva

rychlé zablesky.

Neni mozné ovladat zadny manévr
aLED ,BlueBUS" neblika

Neni mozné ovladat zadny manévr
a majak je zhasnuty

Neni mozné ovladat zadny manévr

amajak vyda nékolik zableski Spocitejte zablesky a tdaj zkontrolujte v ,Tabulce 13"

Zvolena sila nemusi byt dostatecna pro tento typ brany. Zkontrolujte, zda brana nema

piekazky, a pripadné zvolte vyssi silu. Zkontrolujte, zda nezasahlo bezpecnostni zafizeni

zapojené na vstup Stop.

Zkontrolujte, zda je béhem manévru napéti na svorce FLASH majaku (protoze jde o pferuSovany

Manévr je proveden spravné, ale majak signal, na hodnoté napéti nezalezi: pfiblizné 10- 30V c);je-li pritomno y

nefunguje napéti, picinou bude Zarovka, kterou je tfeba vymenit za jinou se stejnymi parametry; pfi
absenci napéti mlze byt pficinou poruchy pfetizeni na vystupu FLASH. Zkontrolujte, zda

neni zkrat na kabelu.

Znamena to, Ze byla dosazena maximalni poloha horniho omezovace (LED ,L1° blika rychle) nebo
dolniho (LED ,L8 blika rychle).

Blika-li LED ,L1°, provadéjte zaviraci manévr, dokud LED ,L1“ nepfestane rychle blikat.

LED L1 nebo LED ,L8" Potom demontujte Soon z pruzinového hfidele, oteviete branu do maximalni polohy a znovu
rychle blikaji namontujte Soon z této polohy.

Blika-li LED ,L8", provadéjte oteviraci manévr, dokud LED ,L8" nepiestane rychle blikat. Potom
demontujte Seon z pruZinového hfidele, zaviete branu do maximalni polohy a znovu

namontujte Soon z této polohy.

Manévr se zahji, ale hned
potom se pohyb brany obrati

(" N Tabulka 12
27
F1 Sitova pojistka=1,6 A
Pojistka fidici jednotky = 1,6 A
F2 e
zpozdénd
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8.2 SEZNAM MINULYCH CHYB

Pohon umozruje zobrazit pfipadné anomalie, které se vyskytly béhem

poslednich 8 manévr(, napfiklad preruseni manévru v disledku

aktivace fotoburky nebo citlivé hrany.

Postupujte nasledovné:

1.  Stisknéte a podrzte tlacitko o, dokud LED L1 nezacne blikat.

2. Uvolnéte tlatitko o, kdyz LED ,L1" za¢ne blikat.

3.  Stisknéte tlatitko p nebo g pro zménu polohy blikajici LED na
,L8" tj. .vstupni LED" parametru ,Seznam anomalii”
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8.3 SIGNALIZACE POMOCI MAJAKU

Stisknéte a podrzte tlacitko o. Stale drZte stisknuté tlacitko o: Pockejte
pfiblizné 3 s, az se rozsviti LED odpovidajici manévriim, béhem kterych
dodlo k anomaliim. LED L1 signalizuje vysledek posledniho
provedeného manévru, LED L8 signalizuje vysledek osmého manévru.
Pokud LED sviti, znamena to, Ze se béhem manévru projevily anomalie;
je-li LED zhasnuta, znamena to, Ze manévr byl dokoncen bez anomalii.

Stisknéte tlacitko p nebo q pro vybér pozadovaného manévru: pfislusna
LED vyda takovy pocet zableskd, jaky by normalné vydal majak po
anomalii (viz ,Tabulku 13%). Uvolnéte tlacitko o.

Majak FLASH béhem manévru vydava jeden zablesk za sekundu; kdyz dojde k chybé, jsou vydany kratké zablesky, které se opakuiji dvakrat oddélené sekundovou

pauzou.
Tabulka 13

SIGNALIZACE NA MAJAKU FLASH

Rychlé zableskyPritina AKCE

2 zablesky Na zacatku manévru jedna nebo vice fotobunék neumoziiuje pohyb; zjistéte, zda nejsou
pauza 1 sekundu Zasah fotoburiky pitomny prekazky. Béhem pohybu je to normalni, pokud se skutetné

2 zablesky vyskytne prekazka.

3 zablesky

pauza 1 sekundu Zasah omezovace ,Sily motoru” Béhem pohybu se brana setkala se zvy$enym odporem; zjistéte pficinu.

3 zablesky

4 zablesky 724 / . . . R

pauza 1 sekundu 74s6a@A STOR Nﬁ'eziﬁﬁatku manévru nebo béhem pohybu doslo k zasahu vstupu STOP; zjistéte

4 zablesky P :

5 zableski
pauza 1 sekundu
5 zablesku

Chyba ve vnitinich parametrech
fidici jednotky

Pockejte alespori 30 sekund, a potom zkuste zopakovat manévr; je-li
Ucinek stejny, mliZe jit o vaznou poruchu a bude nutné vyménit elektronickou

desku.

6 zablesku T . .
auza 1 seldiitil Prekrpcgn maxnpalm limit
Ezébleskﬁ manévri za hodinu

Pockejte nékolik minut, az se omezova¢ manévrii vrati pod maximalni

limit.

7 zablesku

pauza 1 sekundu
7 zableski

Chyba na vnitfnich elektrickych
obvodech

Na nékolik sekund odpojte véechny napajeci obvody a potom zkuste
znovu vydat pfikaz; pokud se stav nezméni, mize jit o vaznou poruchu elektronické
desky nebo kabelaze motoru. Provedte kontroly a pfipadné

vymény.

8 zablesku

pauza 1 sekundu
8 zablesku

Jiz byl vydan pfikaz, ktery brani
provedeni dalSich prikazl

Jiz je ptitomen jiny pfikaz. Odstrante aktualni pfikaz, abyste mohli posilat

dalsi.

9 zablesku . .
auza 1 sekundu Ay,tomatlzace byla zablokovang
'93 B Bleskis prikazem ,Zablokovat automatizaci

Odblokujte automatizaci odeslanim p¥ikazu ,Odblokovat automatizaci®
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8.4 SIGNALIZACE NA RIDICi JEDNOTCE

Na fidici jednotce se nachazi sada LED, z nichz kazda miize
vydavat specialni signaly, a to béhem normalni funkce, jakoz

i v pfipadé anomalie.

A LED Bluebus

B LED Close, Open, Sbs, Stop
C LED programovani L1 ... L8"
D Pomocné svétlo

LED NA SVORKACH RIDICI JEDNOTKY
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Tabulka 14

Stav Vyznam Mozné feSeni
LED Bluebus
Zkontrolujte, zda je napajeni. Zkontrolujte, zda nejsou spalené pojistky; pokud
Zhasnuta Anomalie ano, zjistéte pficinu poruchy a potom je vyméfite za jiné se stejnou
hodnotou.
Jde o vaznou anomalii; vypnéte na nékolik sekund fidici jednotku; pokud se
Rozsvicena Vazna anomalie stav nezméni, doslo k poruse a bude nutné vyménit

elektronickou kartu.

1 zeleny zablesk
za sekundu

Vse v pofadku

Spravna funkce Fidici jednotky.

2 rychlé zelené zablesky Doslo ke

zméné stavu vstupli

Je to spravné, nastane-li zména na jednom ze vstup(: SbS, STOP, OPEN, CLOSE,
do3lo k zasahu fotobunék nebo byl pouZit radiovy

vysilac.

Série cervenych
zableskii oddélenych Riizné Viz informace uvedené v ,Tabulce 13"
1sekundovou pauzou
Série cervenych Odpojte svorku a zkontrolujte pficinu zkratu na zapojenich BlueBUS.
zablesku, rychlych a Zkrat na svorce BlueBUS Kdyz je zkrat odstranén, LED po deseti sekundach obnovi pravidelné
prodlouzenych blikani.
LED STOP
Zhasnuta Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena na vstup STOP.
Rozsvicena VSe v pofadku Vstup STOP aktivni.
LED Sbs
Zhasnuta Ve v pofadku Vstup Sbs neaktivni.

Pz . Je to spravné, pokud je skute¢né aktivni zafizeni zapojené
Rozsvicena

ZsVi Zasah vstupu Sbs na vsiup Sbs.

LED OPEN
Zhasnuta Vse v pofadku Vstup OPEN neaktivni.

N3 , Je to spravné, pokud je skutecné aktivni zafizeni zapojené na
R

ozsvicena Zasah vstupu OPEN vstup OPEN.

LED CLOSE
Zhasnuta Vse v poradku Vstup CLOSE neaktivni.

P , Je to spravné, pokud je skute¢né aktivni zafizeni zapojené na
R

ozsvicena Zasah vstupu CLOSE vstup CLOSE.
Tabulka 15

Stav Popis
Zhasnuté Automatizace nehybna

Trvale rozsvicené Probiha manévr

Rozsvicené 3 s

Pikaz Zablokovat pohon proveden

Ridici jednotka vyzaduje provést postup automatického hledani sily (viz odstavec ,Naéteni poloh otevfeni a zavieni vrat"). Blika-li
Blika pomocné svétlo i béhem manévru, znamena to, Ze probihé proces nacitani kritickych bodd pohybu.

Blika-li soucasné s majakem, je piitomna anomalie (viz , Tabulku 13°).
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Tabulka 16

LED NA TLACITKACH RIDICi JEDNOTKY

LED 1 Popis

Zhasnuta Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Automatické zavieni” je neaktivni. Béhem normalni

Rozsvicena funkce to znamena, Ze ,Automatické zavieni” je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Kdyz je motor nehybny a blika samostatné, znamena to, Ze enkodér se nachazi v poloze dolniho omezovace (poloha niz3i nebo

Blika rovna 5%). Upravte polohu zopakovanim postupu hledani poloh. Blika-li sou¢asné s ,L2°, znamena to, Ze je nutné provést fazi
nacteni zafizeni (viz odstavec ,Nacteni zafizeni®).

LED 2 Popis

Zhasnuta Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Zavfit po foto” je neaktivni.

Rozsvicena Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Zaviit po foto” je aktivni.
Probiha programovani funkci.

Blika Blika-li soucasné s ,L1°, znamena to, Ze je nutné provést fazi nacteni zafizeni (viz odstavec ,Naéteni zafizeni®)

LED 3 Popis

Zhasnuta Béhem normalni funkce to znamena, Ze Vzdy zaviit" je neaktivni.

Rozsvicena Béhem normalni funkce to znamena, Ze Vzdy zaviit" je aktivni.
Probiha programovani funkci.

Blika Blika-li soucasné s ,L4", znamena to, Ze je nutné provést fazi natteni poloh otevfeni a zavfeni brany (viz odstavec ,Na¢teni poloh
otevieni a zavieni vrat").

LED 4 Popis

Zhasnuta Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Stand-By" je neaktivni.

Rozsvicena Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Stand-By" je aktivni.
Probiha programovani funkci.

Blika Blika-li soucasné s ,L3", znamena to, Ze je nutné provést fazi nacteni poloh otevfeni a zavieni brany (viz odstavec ,Nacteni poloh
otevieni a zavieni vrat").

LED 5 Popis

Zhasnuta Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Dlouha zména sméru” je neaktivni.

Rozsvicena Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Dlouha zména sméru” je aktivni.

Blika Probiha programovani funkci.

LED 6 Popis

Zhasnuta Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Predblikani” je neaktivni.

Rozsvicena Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Predblikani” je aktivni.

Blika Probiha programovani funkci.

LED 7 Popis

Zhasnuta Béhem normalni funkce to znamena, Ze ,Citlivost” je neaktivni.

Rozsvicena Béhem normalni funkce to znamena, ze ,Citlivost" je aktivni.

Blika Probiha programovani funkci.

LED 8 Popis

Zhasnuta Béhem normalni funkce to znamena, Ze instalace obsahuje 1 motor.

Rozsvicena Béhem normalni funkce to znamena, Ze instalace obsahuje 2 motory.
Probiha programovani funkci.

Blika KdyZ je motor nehybny a blika samostatné, znamena to, Ze enkodér se nachazi v poloze horniho omezovace (poloha vy33i nebo
rovna 95%). Upravte polohu zopakovanim postupu hledani poloh.
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O  mikNIINFORMACE

9.1 ZMENA KONFIGURACE VSTUPU STOP

STOP je vstup, ktery okamzité zastavi manévr, po kterém nasleduje kratka
zména sméru. Na tento vstup mohou byt zapojena zafizeni s vystupem s
kontaktem normalné otevienym ,NO°, normalné zavienym ,NC* nebo zafizeni s
vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ, napfiklad citlivé hrany. Podobné jako
v piipadé BlueBUS fFidici jednotka rozpozna typ zafizeni pfipojeného na vstup
STOP béhem faze nacteni (viz odstavec ,Naéteni zafizeni); nasledné kazda
zména v porovnani s nattenym stavem zp(isobi pfikaz STOP.

Vhodnymi postupy je mozné ke vstupu STOP pfipojit vice nez jedno zafizeni, i
rlznych typ:

— Paralelné k sobé je mozné pfipojit libovolny pocet zafizeni NO. Do série mezi
— sebou je mozné pfipojit libovolny pocet zafizeni NC.

*Paralelné je mozné pfipojit dvé zafizeni s vystupem s kon-
stantnim odporem 8,2 kQ. Jsou-li zafizeni vice nez dvé, musi se pfipojit
,kaskadovité" s jednim koncovym odporem 8,2 kQ. Je mozné kombinovat NO
— a NC paralelnim zapojenim 2 kontaktd; tehdy je tfeba dat do série ke
kontaktu NC odpor 8,2 kQ (to umoZziiuje i kombinaci 3 zafizeni: NO, NC a 8,2
kQ).

Pouziva-li se vstup STOP k piipojeni zafizeni s bezpe¢nostnimi
funkcemi, pouze zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2
kQ zarucuji kategorii 3 odolnosti proti porucham podle normy EN
13849-1.

9.2 ZAPOJENI RADIOVEHO PRUJIMACE
TYPU SM

Ridici jednotka ma zasuvku pro radiové pfijimate s konektorem SM (volitelné
piisludenstvi), patfici do rodiny SMXI, SMXIS nebo OXI atd., které umoZziuji
dalkové ovladani fidici jednotky prostfednictvim vysilaci, které aktivuji vstupy
fidici jednotky.

& Pred instalaci piijimace vypnéte elektrické napajeni Fidici jednotky.

Instalace pfijimace (,Obrazek 30°):
1. Umistéte pfijimac (A) do pfislusné zasuvky (B) nachazejici se na
elektronické desce fidici jednotky.

- J

|| Pokud se nepouZiva anténa zabudovana v ELDC nebo jiny typ
externi antény, utahnéte tvrdy kabel dodany spolu s pfijimacem ke
svorce antény (,Obrazek 31%):

- J

V ,Tabulce 17° jsou uvedeny souvislosti mezi vystupem pfijimace a piikazem,
ktery motor provede:

Tabulka 17
Vystup piijimace Prikaz
Vystup €. 1 ,Krok-za-krokem*
Vystup €. 2 Castetné otevieni”
Vystup €. 3 Oteviit”
Vystup ¢. 4 LJLaviit”

Je-li instalovany radiovy pijima¢ OXI pouzivan v ,ROZSIRENEM REZIMU', bude
schopen posilat pfikazy uvedené v ,Tabulce 18"
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9.3 ZAPOJENI A INSTALACE
NOUZOVE BATERIE

Elektrické pripojeni baterie k fidici jednotce musi byt provedeno az
po dokonceni vSech fazi montaze a programovani, protoZe baterie
piedstavuje nouzové elektrické napajeni.

Chcete-li instalovat a pfipojit baterii:
1. Pomoci Sroubovaku odstrante plastovou ochranu (A).

Tabulka 18
OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENEM REZIMU Il C.Pfikaz Popis
1 Krok-za-krokem Prikaz ,SbS” (Krok-za-krokem)
2 g:::?;:?l Prikaz ,Caste¢né otevieni 1°
3 Oteviit Prikaz ,Otevfit*
4 Zaviit Prikaz ,Zaviit"
5 Stop Zastavi manévr
6 E;:)‘I)(‘-,;ar-:;ior:‘(em Pikaz v bytovém rezimu
7 Krok-za-krokem Ovlada i zablokovanou automatizaci
vysoka priorita nebo jsou-li aktivni pfikazy
8 (Castetné Castecné otevieni (otevieni kifdla M2 do
otevieni 2 1/2 celkového otevreni)
° Castetné Castetné otevieni (otevfeni obou kfidel do
otevieni 3 1/2 celkového otevreni)
Spusti oteviraci manévr a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaci; fidici
jednotka neakceptuje zadny
e jiny pfikaz kromé ,Krok-za-krokem
10 Ll vysoka priorita’, ,0dblokovat
zablokovat « . - v
ohon pohon” nebo (jen gy(‘)‘wew) prikazy:
p ,Odblokovat a zavfit" a ,odblokovat
a oteviit"
Spusti zaviraci manévr a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaci; fidici
jednotka neakceptuje zadny
e jiny pfikaz kromé ,Krok-za-krokem
11 ] vysoka priorita’, ,0dblokovat
zablokovat " . - v
ohon pohon” nebo (jen E'QVlew) pikazy:
p ,Odblokovat a zavfit" a ,odblokovat
a oteviit"
Zastavi manévr a zablokuje
automatizaci; fidici jednotka
neakceptuje Zadny jiny pfikaz kromé
12 Zablokovat ,Krok-za-krokem vysoka priorita’,
pohon ,0dblokovat pohon“ nebo (jen z Oview)
prikazy: ,Odblokovat a zaviit"
a ,odblokovat a oteviit*
13 Odblokovat Odblokuje automatizaci a obnovi
pohon normalni funkci
14 On Timer Zapne se vystup pomocného svétla
pomocné svétlo s Casovanym vypinanim
15 On-Off Zapne se a vypne vystup pomocného
pomocné svétlo svétla v rezimu krok-za-krokem
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2.  Namontuijte baterii (B) pod fidici jednotku Soon.




3.  Zasunte pfipojovaci kabel baterie, pfitemz pouzijte dostupny kabelovy
vstup.
4.  Zasunte piislusny konektor (C) do fidici jednotky.

- J

9.4 ZAPOJENI PROGRAMATORU OVIEW

Na fidici jednotce se nachazi konektor BusT4, do kterého je mozné zapojit
pomoci rozhrani IBT4N programovaci jednotku ,Oview', ktera umoziuje Gplné a
rychlé programovani, ovladani, servis a diagnostiku celé automatizace.

Abyste se dostali ke konektoru, postupujte podle pokynil na obrazku a zapojte
konektor do pfislusné zasuvky.

4 R

\ Y,

Oview m(iZe byt pfipojen k vice fidicim jednotkam soucasné (do 16 bez
zvlastnich opatfeni) a mize zGstat pripojen k fidici jednotce i béhem normalni
funkce automatizace. V tomto pfipadé jej lze pouzit k pfimému posilani pfikaz(
fidici jednotce s pouZitim specialniho menu ,uZivatel”. Je také mozné provadét
aktualizace firmwaru. Ma-li fidici jednotka radiovy pfijimac patfici do skupiny
OXI, pomoci ,Oview" je mozné prohlizet parametry vysilat( uloZzenych v tomto
pfijimaci. Dalsi informace naleznete v pfislusném navodu a v pfirucce k systému
,LOpera system book".
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9.5 ZAPOJENI SYSTEMU NA SOLARNi ENERGII SOLEMYO

A KdyZ je automatizace napajena systémem ,Solemyo’, NESMi BYT NAPAJENA souéasné i z elektrické sité.

evvrs

Chcete-li pfipojit systém ,Solemyo":
1.  Pomoci Sroubovaku odstrarite plastovou ochranu (A).
2.  Zasunte pfislusny konektor (B) do fidici jednotky.
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10 SERVIS VYROBKU

Pro udrZeni stalé urovné bezpetnosti a zajisténi maximalni Zivotnosti celé
automatizace je nutny pravidelny servis. Za timto ucelem je Soon vybaven
potitadlem manévr( a signalizaCnim systémem pozadavku servisu; viz odstavec
,Funkce ,Avizo servisu®

Servis musi byt provadén striktné v souladu s bezpe¢nostnimi
predpisy uvedenymi v této pfiruéce a v souladu s platnymi predpisy
a normami.

Pro provedeni servisu pohonu postupujte nasledovné:
1.  Planujte servis nejpozdéji do 6 mésicd nebo maximalné po 4.000
manévrech od posledni Gdrzby.

2.  Odpojte viechny zdroje elektrického napajeni, véetné pfipadnych
nouzovych baterii.

3.  Zkontrolujte stav opotfebeni viech materiali zahrnutych v automatizaci,
pricemz vénujte zvlastni pozornost jeviim eroze nebo oxidace
konstrukénich prvkd; vyménte dily, které neposkytuji dostatecné zaruky.

4.  Zkontrolujte stav opotfebeni pohyblivych ¢asti vietné viech komponent(
brany: vymérite opotiebené dily. Znovu pfipojte zdroje elektrické energie

5.  aprovedte zkousky a kontroly uvedené v odstavci ,Kolaudace”.

11 LIKVIDACE VYROBKU

Vyrobek popsany v této pfirucce je nedilnou soudasti automatizace,
a proto musi byt zlikvidovan spolu s ni.

Stejné jako montaz, i po ukonceni Zivotnosti tohoto vyrobku musi kroky
likvidace provést kvalifikovany persondl. Viyrobek se sklada z riznych typd
materiald: nékteré mohou byt recyklovany, jiné musi byt zlikvidovany.
Doporutujeme seznamit se s informacemi o recyklaci a likvidaci uvedenymi v
predpisech platnych ve vasi zemi pro tuto kategorii vyrobkd.

& POZOR

Nékteré casti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo
nebezpecné latky, které mohou mit nepfiznivy vliv na Zivotni
prostiedi a na lidské zdravi, pokud se rozsifi do prostiedi.

Jak znazoriiuje vedle;jsi symbol, je zakazano
vyhodit tento

vyrobek do domovniho odpadu.

Provedte proto ,tridény

sbér“ v souladu s metodami

stanovenymi v predpisech

platnych na vaSem tizemi, nebo

vratte vyrobek prodejci v

okamziku koupé nového rovnocenného
vyrobku.

POZOR

Mistni piedpisy mohou ukladat vysoké pokuty za nezakonnou
likvidaci tohoto vyrobku.
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12 TECHNICKE PARAMETRY

|| VSechny uvedené technické parametry se vztahuji k teploté okoli 20°C (x 5°C). Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo provést zmény vyrobku, kdykoli to
bude povazovat za nutné, pficemz vSak zachova jeho funkénost a zamyslené pouziti.

Tabulka 19
Popis Technicky parametr
Typologie elektromechanicky prevodovy motor pro sekéni vrata
Napajeni 230 V~ (+10% -15%) 50/60 Hz
Maximalni odbér proudu (A) 1,5
Jmenovity odbér proudu (A) 1
Maximalni kroutici moment (Nm) 50
Jmenovity kroutici moment (Nm) 30
Maximalni vykon (W) 350
Jmenovity vykon (W) 220
Maximalni rychlost (Rpm) 30
Jmenovita rychlost (Rpm) 18
Staticky pridrzny moment (Nm) 130
Stupei ochrany (IP) 40
Pracovni teplota (°C min/max) -20°C =+ 50°C
Maximalni plocha brany (m2) 20
Maximalni vySka brany (m) 5
Izolacni tiida |
Jivotnost odhadovana mezi 40.000 a 120.000 cykly, podLle informaci v odstavci

LZivotnost vyrobku*

Hodinové cykly pii jmenovitém krouticim momentu -

pro brany s vyskou 3 m (cykly/hod.) 15

Rozméry (mm) 115 x 375 x 300
Hmotnost (Kg) 10,5

Otvor (mm) 26,5

Nouzové napajeni ano (s PS124)

Pomocné svétlo 12 V/21 W s drzakem BA15S

Vystup majaku [Poznamka 1]

pro 1 majak ELDC (nebo jiny se zarovkou 12 V, 21 W)

Vystup BLUEBUS

jeden vystup s maximalni zatézi 12 jednotek BlueBUS

Vstup STOP

pro kontakty normalné zaviené, normalné oteviené nebo s konstantnim
odporem 8,2 kQ; s automatickym nactenim (kazda zména oproti naCtenému

stavu vyvola piikaz STOP)

Vstup Sbs [Poznamka 2]

pro kontakty normalné otevfené (sepnuti kontaktu vyvola pfikaz KROK-ZA-
KROKEM)

Vstup OTEVRIT [Poznamka 2]

pro kontakty normalné oteviené (sepnuti kontaktu vyvola piikaz OTEVRIT)

Vstup ZAVRIT [Poznamka 2]

pro kontakty normélné oteviené (sepnuti kontaktu vyvola piikaz ZAVRIT)

Vstup ANTENA radiového signalu

52 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Vstup programovani

pro 1 programator OVIEW se 4p6lovym telefonnim kabelem a
konektorem RJ14

Vstup radia

konektor SM pro pfijimace SMXI, SMXIS nebo OXI

Programovatelné funkce

8 funkci typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci

Funkce s automatickym nactenim

automatické nacteni zafizeni pfipojenych k vystupu BlueBus
automatické nacteni typu zafizeni ,STOP” (kontakt NO, NC nebo odpor 8,2 kQ)

automatické nacteni vysky brany a vypocet bod(i zpomaleni a ¢asteCného
otevfeni

Pouziti ve zvlast kyselé nebo slané nebo
potencialné vybusné atmosfére

ne

Poznamka 1 Vystup mize byt programovan i pro dalsi funkce (viz ,Tabulku 9°) nebo piekonfigurovan pomoci programatoru Oview).

Poznamka 2 Vstupy mohou byt programovany i pro dal3i funkce pomoci programatoru Oview.




4 Prohlaseni o shodé EU

a prohladeni o zabudovani ,nedplného strojniho zafizeni*

Poznamka - Obsah tohoto prohlaseni odpovida obsahu tfedniho dokumentu uloZeného v Ustfedi spole¢nosti Nice S.p.a., a zejména jeho posledni verzi, ktera byla k dispozici pred tiskem tohoto navodu. Zde uvedeny text byl
upraven z vydavatelskych davodu. Kopii piivodniho prohlaseni je mozné ziskat v sidle Nice S.p.a. (TV), Italie.

Cislo: 245/SOON Revize: 9 Jazyk: Z
Jméno vyrobce: Nice s.p.a.
Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV), Italie
Osoba opravnéna sestavit
technickou dokumentaci: Nice s.p.a.
Elektromechanicky prevodovy motor se zabudovanou fidici jednotkou
Model / Typ: SO2000
Pfislusenstvi: viz katalog

Nize podepsany Roberto Griffa jako generalni feditel prohlasuje na svou vlastni odpovédnost, Ze vy3e uvedeny vyrobek spliiuje nalezitosti nasledujicich smérnic:

* Smérnice 2014/30/EU (EMC) v souladu s nasledujicimi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011 Dale vyrobek spliiuje naleZitosti nasledujici smérnice podle pozadavkd
platnych pro ,nedplna strojni zafizeni” (Pfiloha Il ¢ast 1, oddil B):

+ Smérnice 2006/42/ES EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze 17. kvétna 2006 o strojnich zafizenich a 0 zméné smérice 95/16/ES (pfepracované znéni). Prohlasuje se, e pFislu$na technicka dokumentace
byla vyplnéna v souladu s pfilohou VII B smérnice 2006/42/ES a ze byly dodrzeny nasledujici zakladni pozadavky: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-121-126-151-152-155-156-157-158-1510-1.5.11.

Vyrobce se zavazuje na zakladé odlvodnéné zadosti predat kompetentnim organdm pfislusné informace o ,nedplném strojnim zafizeni’, pficemz zistava nedotceno jeho pravo na dusevni viastnictvi.
Je-li ,nedplné strojni zafizeni” uvedeno do provozu v evropské zemi s Gfednim jazykem jinym, nez je ten, ve kterém je psano toto prohlaseni, ma dovozce povinnost pfiloZit k tomuto prohlaeni pfislusny

preklad.
Upozorfiuje se, Ze ,neliplné strojni zafizeni* nesmi byt uvedeno do provozu, dokud koncové strojni zafizeni, ve kterém je zabudovano, nebylo prohlaseno za shodné s ustanovenimi smérnice 2006/42/ES.

Kromé toho vyrobek spliiuje nalezitosti nasledujicich norem: Ing. Roberto Griffa
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015 - FélZ’ editel)

Qderzo, 21/12/2017
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POKYNY A UPOZORNENi PRO UZIVATELE

Pfed prvnim pouzitim automatizace pozadejte montéra o vysvétleni zbytkovych
rizik, ktera se mohou projevit béhem pouzivani brany, a vénujte nékolik minut
Cteni téchto pokynd a upozornéni pro uzivatele. Navod si uschovejte pro moznou
pozdéjsi potfebu a predejte ho pfipadnému novému majiteli automatizace.

& POZOR!

Toto zafizeni je stroj, ktery vérné vykonava vase pfikazy. Nedbalé a
nespravné pouzivani miiZze vyvolat nebezpeci:

Neovladejte pohyb automatizace, pokud se v jeji blizkosti nachazeji
osoby, zvifata nebo véci.

Je absolutné zakdzano dotykat se Casti automatizace, kdyz je brana v
pohybu.

Fotoburiky nejsou bezpeCnostni zafizeni, ale pouze pomocna zafizeni
pro bezpecnost. Jsou vyrobeny s velmi spolehlivou technologii, ale za
extrémnich podminek mohou selhat nebo se poskodit, a v nékterych
pfipadech se toto poskozeni nemusi okamzité projevit. Z tohoto
ddvodu se musi béhem pouzivani automatizace dodrzovat viechny
pokyny uvedené v této prirucce.

Pravidelné kontrolujte spravnou funkci fotobunék.

Priljezd béhem zavirani brany je PRISNE ZAKAZAN! Prijezd je
dovolen pouze tehdy, kdyz je brana Gplné oteviena a nehybna.

DETI

Automaticky systém zarucuje vysoky stupen bezpecnosti. Svymi
snimacimi systémy kontroluje a garantuje jeho pohyb v pfitomnosti
osob nebo véci. V kazdém pfipadé se nesmi dovolit détem hrat si v
blizkosti automatizace, a aby se zabranilo nahodnému spusténi,
nenechavejte dalkové ovladace v jejich dosahu. Automatizace neni
hra!

Vyrobek neni urcen k pouzivani osobami (véetné déti) s omezenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi ani osobami
bez primérenych zkusenosti nebo znalosti, pokud nejsou pod
dohledem osob odpovédnych za jejich bezpecnost a nebyly jimi
proskoleny ohledné pouzivani vyrobku.

Anomalie: pokud si vSimnete jakékoli anomalie automatizace, odpojte
elektrické napajeni systému a provedte rucni odblokovani motoru (viz pokyny na
konci kapitoly), abyste umoznili rucni provoz brany. Neprovadéjte sami zadné
opravy, ale vyzadejte si pomoc od svého dlivéryhodného montéra.

Neprovadéjte zmény v instalaci a parametrech programovani a
nastaveni fidici jednotky: odpovédnost je na vaSem montérovi.

Poskozeni nebo vypadek proudu: béhem cekani na pomoc

vaseho montéra nebo obnoveni dodavky elektrické energie, pokud zafizeni neni
vybaveno nouzovymi bateriemi, lze automatizaci presto pouzivat. Provedte rucni
odblokovani motoru (viz pokyny na konci kapitoly) a branu posouvejte rucné.

Bezpecnostni zafizeni mimo provoz: provoz

automatizace je mozny, i kdyz nékteré bezpecnostni zafizeni nefunguje spravné

nebo je mimo provoz. Branu je mozné ovladat v reZzimu ,pfitomna osoba“

nasledujicim zplsobem:

1.  Podlete pfikaz k aktivaci brany pomoci vysilate nebo kliového volice
atd. Pokud v3e funguje spravné, brana se bude posouvat normalné, jinak
majak nékolikrat zablika a manévr se nespusti (pocet zableskd zavisi na
dlivodu, pro¢ se manévr nemize spustit).

2.  Vtakovém piipadé pro opétovné vydani prikazu do 3 sekund stisknéte a
podrzte tlatitko vysilace.
8.  Priblizné po 2 sekundach brana provede pozadovany manévr v rezimu

Lpiitomna osoba’, to znamena, Ze se bude pohybovat jen tak dlouho,
dokud bude aktivni pfikaz (stisknuté tlacitko vysilace).

Pokud bezpecnostni zafizeni nefunguji, doporucuje se co nejdrive
zajistit opravu kvalifikovanym technikem.

Kolaudace, pravidelny servis a pfipadné opravy musi byt zdokumentovany
osobou, ktera je provedla, a doklady uschovany u majitele zafizeni. Jediné
Cinnosti, které mlZe uZivatel pravidelné provadét, jsou CiSténi skel fotobunék
(pouzivejte mékky navlhceny hadrik) a odstrafiovani pfipadnych list(i a kamend,
které by mohly byt prekazkou pro automatizaci.

UzZivatel automatizace musi pred kazdym servisnim ikonem rucné
odblokovat motor, aby se piedeslo nahodnému spusténi brany (viz
pokyny na konci kapitoly).

Servis: pro udrzeni stalé Urovné bezpecnosti a zaruceni maximalni Zivotnosti
celé automatizace je nutna pravidelna drzba (nejméné kazdych 6 mésict).

II Vsechny kontroly, servis nebo opravy smi provadét pouze odborny
personal.

Likvidace: po ukonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, ze jeji demontaz

provede odborny personal a ze materialy budou recyklovany nebo zlikvidovany v

souladu s platnymi predpisy.

Vyména baterie dalkového ovladace: pokud se vam zda, Ze

vas dalkovy ovladac po urcité dobé funguje hiife nebo nefunguije vibec,
diivodem mdiZe byt vybita baterie (v zavislosti na intenzité pouzivani baterie
vydrzi nékolik mésicil az vice nez rok). Svédti o tom nerozsviceni nebo jen slabé
Ci kratké rozsviceni kontrolky, ktera potvrzuje pfenos na ovladaci. Dfive nez se
obratite na montéra, zkuste vyménit baterii za jinou, vyjmutou z jakéhokoli

vrve

vyménit za novou stejného typu.
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Odblokovani a ruéni posouvani

& Odblokovani se smi provadét, pouze kdyz je brana nehybna.

Motor je vybaven mechanickym systémem odblokovani, ktery umoziuje rucni
otevirani a zavirani brany. Tyto rucni ¢innosti se provadéji v pripadé vypadku
elektrického proudu, poruch funkce nebo ve fazich montaze.

Chcete-li motor odblokovat:

1. Zatdhnéte za kulicku (A).
2.  Nyni m0zete kfidlo rucné pfesunout do pozadované polohy.

-

4 N

Chcete-li motor zablokovat, zatahnéte za kulicku (B).
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