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VSEOBECNA UPOZORNENI: BEZPECNOST - INSTALACE - POUZIVANI (piivodni navod v italting)

MANsledujici upozornéni jsou prevzata pfimo z predpisii a v ramci moznosti se vztahuji na zde popsany vyrobek

POZOR DulleZité bezpe¢nostni pokyny. DodrZujte vSechny pokyny, protoZe nespravna instalace miize zpUisobit vazné Skody. DileZité bezpe¢nostni pokyny.
POZOR Pro bezpetnost osob je diilezité dodrzovat tyto pokyny. Tyto pokyny uschovejte

« Pfed zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické Udaje vyrobku’, zejména to, zda je tento vyrobek vhodny k automatizaci Vasi pohanéné €sti. Pokud neni vhodny, v instalaci NEPOKRACUJTE
« \lyrobek se nesmi pouzivat, dokud nebyl uveden do provozu podle kapitoly ,Zkouska a uvedeni do provozu“ POZOR
Podle nejnové;jsi evropské legislativy musi realizace automatického systému splitiovat harmonizované normy stanovené platnou Smérnici o
strojnich zafizenich, které umoziuji prohlasit predpokladanou shodu automatiky. Proto vSechny tikony tykajici se pfipojeni k elektrické siti, stejné
jako zkousky, uvedeni do provozu a udrzby vyrobku musi provadét vyhradné kvalifikovany a odborné zpiisobily technik!

« Pfed instalaci vyrobku zkontrolujte, zda je veskery material v dobrém stavu a vhodny pro zamyslené pouZiti
« Viyrobek neni urcen k pouzivani osobami (vCetné déti) se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi ani osobami bez dostatecnych zkuSenosti nebo znalosti vyrobku

o Déti si se zafizenim nesméji hrat
* Nedovolte détem heébysise pveitistmjakénkykolioteheADationd sttial e edmysinéjte resemdisatedéth@ZBRNY, nesmi byt toto zafizeni napajeno pres externi spinaci
zafizeni, napfiklad ¢asovac, ani pfipojeno k obvodu, ktery se pravidelné zapina a vypind

« V sitovém napajeni zafizeni zajistéte odpojovaci zafizeni (neni soucasti dodavky) se vzdalenosti rozepnuti kontaktd, ktera zarucuje Uplné odpojeni za podminek kategorie prepéti Ill

* S vyrobkem béhem instalace zachazejte opatrné, chranite jej pred stlatenim, narazy, pady nebo kontaktem s jakymikoli kapalinami. Vyrobek uchovavejte mimo zdroje tepla a
otevieného ohné. NedodrZeni uvedeného mlize vyrobek poskodit a zvysit riziko nebezpeti nebo poruch. Pokud k tomu dojde, okamZité pieruste instalaci a obratte se na zakaznicky servis

* Vyrobce neprebira Zadnou odpovédnost za Skody na majetku, vécech nebo osobach vyplyvajici z nedodrzeni montaznich pokyn(. V takovych pfipadech se zaruka nevztahuje na vady materialu

* Hladina akustického tlaku emisi A (vazena) je nizsi nez 70 dB(A)

« Cidténi a udrzbu provadénou uzivatelem nesméji provadét déti bez dozoru

» Pied jakymkoli zasahem do zafizeni (Udrzba, Cisténi) vzdy odpojte vyrobek od sitového napajeni
* Zafizeni pravidelné kontrolujte, zejména viechny kabely, pruziny a uchyceni, abyste odhalili pfipadnou nevyvazenost, znamky opotfebeni nebo poskozeni. Vyrobek
nepouzivejte, pokud je nutna oprava nebo sefizeni, protoze porucha instalace nebo nespravné vyvazena brana mize zpisobit zranéni

* Obalové materialy vyrobku se musi zlikvidovat v souladu s mistnimi pfedpisy

* KdyZ se brana pohybuje pomoci ovladacich prvkd, udrzujte osoby mimo jeji dosah
* Béhem pohybu sledujte automaticky mechanismus a viechny pfitomné osoby udrzujte v bezpecné vzdalenosti, dokud se pohyb neukonci

» Automatiku neovladejte, pokud na ni nékdo pracuje; pfed zahajenim jakychkoli praci odpojte napajeni
» Pokud je napajeci kabel pokozen, musi jej vyménit vyrobce nebo jeho servisni sluzba, pfipadné osoba s podobnou kvalifikaci, aby se predeslo jakémukoli riziku

BEZPECNOSTNi OPATRENI PRI INSTALACI

« Pfed instalaci pohonu zkontrolujte, zda jsou vsechny mechanické ¢asti v dobrém stavu a spravné vyvazené a zda se automatika pohybuje spravné
* Pokud ma automatizovana brana nebo dvere vestavénou pési branku, musi systém obsahovat ovladaci zafizeni, které zablokuje Cinnost motoru, kdyZ je branka otevfena
» Ovladaci prvky umistéte daleko od pohyblivych Casti, ale na viditelném misté. Pokud se nepouziva kli¢ovy spina¢, musi byt ovladaci prvky
nainstalovany ve vy3ce nejméné 1,5 m a nesméji byt volné pfistupné
* Okna, jejichz mezera v otevieném stavu presahuje 200 mm, se musi zavirat spinatem bez aretace, pokud je otevirani fizeno systémem detekce pozaru
» Zajistéte, aby nemohlo dojit k zachyceni mezi pohanénou Casti a okolnimi pevnymi ¢astmi v diisledku oteviraciho pohybu pohanéné ¢asti

« Stitek s pokyny k ruénimu odblokovani trvale piipevnéte v blizkosti jeho ovladaciho prvku
» Po instalaci pohonu zkontrolujte, zda mechanismus, ochranny systém a vechny runi pohyby funguji spravné
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1  POPIS VROBKU A URCENE POUZITI

ROBUS je fada ireverzibilnich elektromechanickych pohoni uréenych k automatizaci posuvnych bran. Tyto pohony jsou vybaveny elektronickou fidici jednotkou a
konektorem pro radiovy piijima¢ dalkového ovladani SMXI nebo OXI (oba volitelné). Elektrické pfipojeni externich zafizeni je zjednoduseno diky technologii ,BLUEBUS',
ktera umozfuje pfipojit vice zafizeni pouze 2 vodici. Zafizeni ROBUS pracuji na elektrickou energii; pfi vypadku sitového napdjeni je lze odblokovat pfislusnym klicem a
branu presouvat rucné, nebo pouzit volitelné prisluSenstvi: zalozni baterii PS124, ktera umoZiiuje provést nékteré pohyby i bez sitového napdjeni.

APOZOR! - Jakékoli jiné pouziti, nez je zde uvedeno, nebo pouziti v jinych podminkach prostedi, nez jsou uvedeny v tomto navodu, se

povazuje za nespravné a je prisné zakazano!

) Poro pohonti ROB
RB400 RB250HS RB250HS/V1

Max. délka brany (m) 8 8 8
Max. hmotnost (kg) 400 250 250
Napajeni (V) 230 230 120
Odbér proudu (A) 1,1 2,1 3,1
Prikon (W) 330 330 330
Rychlost (m/s) 0,34 0,4 0,4
Maximalni zabérny kroutici moment (Nm) 12 9,3 9,3
odpovidajici sile (N) 400 310 310
Jmenovity kroutici moment (Nm) odpovidajici sile (N) 13 2% %g %g
Cykly (cykly/hodinu)
- délka brany do 4 m 35 100 100
- délka brany do 8 m 20 50 50
Stupen kryti [P 44 44 44
Provozni teplota okoli (°C) -20 ... +50 -20 ... +50 -20 ... +50
Rozméry (mm) 330 x 195 x 277h 330 x 195 x 277h 330 x 195 x277h
Hmotnost (kg) 8 8 8
Ridici jednotka RBA3 RBA3/HS RBA3/HS

Pozn.: 1 kg = 9,81 N (pfiklad: 600 N = 61 kg)

APozor! Jakékoli jiné poutiti nebo pousiti s rozméry vétsimi, nez jsou uvedeny, se povazuje za nespravné. Nice odmit jakoukoli
odpovédnost za Skody a zranéni vyplyvajici z nespravného pouziti.

2 OMEZENi POUZITI

Udaje o vykonech vyrobkii Fady ROBUS jsou uvedeny v kapitole 12 ,Technické (idaje” a jsou jedinymi hodnotami, které umozfiuji spravné posoudit vhodnost vyrobku k
pouZiti.

Konstrukéni viastnosti vyrobki ROBUS je predurcuiji k pouziti na posuvnych branach v ramci omezeni uvedenych v tabulce 2. Skute¢na vhodnost pohonu ROBUS k
automatizaci konkrétni posuvné brany zavisi na teni a dalSich, i ob¢asnych faktorech, napfiklad namraze, které mohou branit pohybu brany.

Pro skutecné ovéfeni je bezpodminecné nutné zméfit silu potfebnou k pohybu brany po celé jeji draze a ovéfit, Ze nepfesahuje polovinu ,jmenovitého krouticiho momentu*
uvedeného v kapitole 12 ,Technické Udaje” (doporucuje se 50% rezerva sily, protoZe nepiiznivé povétrnostni podminky mohou zvysit tfeni); kromé toho je tieba zohlednit
(idaje uvedené v tabulce 1 k urceni poctu cykll/hodinu, po sobé jdoucich cykld a maximalni povolené rychlosti.

Kapitola 12 ,Technické udaje” obsahuje odhad ,Zivotnosti“ vyrobku, tj. jeho primémé doby pouZitelnosti. Hodnotu Zivotnosti vyrazné ovliviiuje naro¢nost pohybd, tj. soucet
viech faktord, které pfispivaji k opotiebeni vyrobku. Odhad se provede sectenim viech index(i naro¢nosti uvedenych v tabulce 2; celkovy vysledek pak lze porovnat s
odhadovanou Zivotnosti v grafu. Napfiklad ROBUS 400 namontovany na brané o hmotnosti 200 kg a délce 5 m, vybavené fotoburikami a bez dal3ich prvkd zvy3ujicich
zatiZeni, odpovida indexu narocnosti 50 % (30+20). Z grafu lze odvodit odhadovanou zivotnost 80 000 cykld.
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Tabulka 2 - Odhadovana Zivotnost v zavislosti na indexu narocnosti pohybu

Index nicotnosti % RB400 RB250HS Zivotnost v cyklech
ndex narocnosti % RB250HS/V1
Hmotnost kFidla (kg)
Up to 200 30 60
200 - 400 60 - 260.000
400 — 500 - - £ 240000 \
>

500 — 600 - - Z 220.000
600 - 800 - - § 200.000 \
800 - 900 - - ™ 180.000 \
900 - 1000 - - \

160.000
Délka kiidla brany (m)

140.000
Upto4 10 15

120.000
4-6 20 25 \\
6-8 35 40 100.000 \
8-10 ~ _ 80.000
10-12 - - 60.000 N
Dalsi faktory pfispivajici k opotiebeni 40.000 ~
(zohlednéte, pokud jejich pravdépodobnost pfesahuje 10 %) 20.000 S~
Teplota okoli vyssi nez 40 °C nebo nizsi nez 0 °C, 10 10 0
nebo vlhkost vy3si nez 6 w0 w w© o o w0 w0 w o

X 2R R 2R R 2R
80% © © o © o o o o o o
~ N ™ < w © N~ [ce] (o] o

PFitomnost prachu a pisku 15 15 -
PFitomnost soli 20 20 Index naronosti %
Pohyb preruseny fotoburikou 15 20
Pohyb preruseny tlacitkem Stop 25 30
Rychlost vy3si nez L4 rychla® 20 25
Aktivni Spickova sila 25 25
Celkovy index narocnosti %:
Pozn.: index naro¢nosti vyssi nez 100 % znamena, Ze podminky jsou za hranici pfijatelnosti; v takovém pfipadé se doporucuje vétsi model.

_7, INSTALACE

ADilesité! Pred instalaci vyrobku si prostudujte kapitolu 2 a kapitolu 12 (technické udaje). Zkontrolujte, zda je teplota vhodna pro

Adanv typ pouziti.

Obr. 1 zobrazuje obsah baleni: zkontrolujte, zda je v3e
kompletni a v pofadku.

4 - (edtina

Obr. 2 zobrazuje umisténi jednotlivych komponent typické instalace s pfisluSenstvim
Nice:

a - pohon ROBUS

b - fotoburiky

¢ - sloupky pro fotoburky

d - kli¢ovy spinac / digitalni klavesnice
e - majak

f - ozubeny hieben
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Pied instalaci systému zkontrolujte celkové rozméry pohonu (obr. 3) a montazni rozméry (obr. 4):
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01. | Vykopejte zaklad a pfipravte chranicky pro elektrické

kabely
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02.

Pripevnéte dva kotevni Srouby k zakladové desce, jednou matici nad
ni a jednou pod ni.

ASpodni matici dotahnéte tak, aby horni
zavit vycnival priblizné o0 25/35 mm.

25 - 35 mm

03.

Zalijte zakladovou desku betonem.

A\pied ztvrdnutim betonu zkontrolujte, zda je
zakladova deska dokonale vodorovna a rovnobézna s kfidlem brany.

04.

Pockejte, az beton ztvrdne.

05.

Upevnéte pohon:

a - odSroubujte horni matice kotevnich Sroub

b - polozte pohon na kotevni Srouby: dbejte, aby byl rovnobézny s
kfidlem brany

¢ - nasadte dodané podlozky a matice a mirné je dotahnéte
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d - nastavte vysku pohonu dotahovanim nastavovacich stavécich
Sroubd: pastorek nastavte do spravné vysky tak, aby mezi nim a
ozubenym hfebenem z{stala mezera 1-2 mm (aby hmotnost kfidla
brany nezatézovala pohon)

e /f/g- odblokujte pohon

h - rucné zcela otevete kfidlo brany

i - polozte prvni dil ozubeného hiebene na pastorek pohonu: dbejte,
aby odpovidal zacatku kfidla brany a aby mezi hfebenem a pastorkem
byla mezera 1-2 mm (aby hmotnost kfidla brany nezatézovala pohon)

| - upevnéte dil ozubeného hiebene
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m - rucné posunuijte branu a s pastorkem jako referenci upevnéte
dalsi dily ozubeného hfebene

n - odfiznéte precnivajici ¢ast ozubeného hiebene na konci

~>

06. | Rucné oteviete a zaviete branu a zkontrolujte, zda je ozubeny hi'eben spravné zarovnan s pastorkem. Pozn.: zkontrolujte, zda je
mezi ozubenym hfebenem a pastorkem mezera 1-2 mm po celé délce brany

07. | Pevné dotahnéte matice upeviujici pohon k zakladové desce a
zakryjte je pFislusnymi krytkami
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08. | Upevnéte drzaky koncového spinate OTEVRENT a ZAVRENI: stejné tkony provedte pro oba koncové spinate OTEVRENI:
a - rucné oteviete kfidlo brany a zastavte je 2/3 cm pied mechanickym dorazem
b - posunujte drzak koncového spinace po ozubeném hiebenu ve sméru otevirani, dokud koncovy spina nesepne (ozve se ,cvaknuti®) ¢ - po
Lcvaknuti® posurite drzak je$té o 2 cm (minimalné) dal
d - upevnéte drzak k ozubenému hfebenu dodanymi stavécimi Srouby
=
— [ \Y
2-3cm
ZAVRENI:
a - rucné zavrete kridlo brany a zastavte je 2/3 cm pfed mechanickym dorazem
b - posunuijte drzak koncového spinace po ozubeném hiebenu ve sméru zavirani, dokud koncovy spinac nesepne (ozve se ,cvaknuti®) ¢ - po
,cvaknuti® posurite drzak jesté o 2 cm (minimalné) dal
d - upevnéte drzak k ozubenému hiebenu dodanymi stavécimi Srouby
2-3cm
09. | Rucné zablokujte pohon
10. | Nalepte samolepici Stitek s pokyny k odblokovani

Pii instalaci zafizeni patficich do systému postupuijte podle jejich pfislusnych navodd.

ADOLEZITE! - Pohon je z vyroby nastaven pro instalaci na pravé strané (obr. 5); pro instalaci na
levé strané provedte ikony zobrazené na obr. 6.

e

15/
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4  ELEKTRICKE ZAPOJENI

APOZOR! - Viechna elektricka zapojeni se musi provadét pfi odpojeném napajeni systému. Nespravné zapo-

jeni miize zplisobit poskozeni zafizeni a zranéni osob.

APOZOR! - Pouzité kabely musi byt vhodné pro dany typ instalace; napriklad pro vnitini prostredi se doporucuje kabel
typu HO3VV-F a pro venkovni prostiedi kabel typu HO7RN-F.

Obr. 2 zobrazuje elektrické zapojeni typické instalace; obr. 7 zobrazuje zapojeni, ktera je tfeba provést na fidici jednotce.

4.1 - Typy elektrickych kabel

Pfipojeni Typ kabelu Maximalni délka
A NAPAJENI 1 kabel: 3 x 1,5 mm2 30m*
B MAJAK S ANTENOU 1 kabel: 2 x 0,5 mm2 20 m

1 stinény kabel typu RG58 20 m (doporucuje se < 5 m)

(o] FOTOBUNKY 1 kabel: 2 x 0,25 mm2 30 m **
D KLICOVY SPINAC 2 kabely: 2 x 0,5 mm2 *** 50 m
E PEVNE BEZPECNOSTNI LISTY 1 kabel: 2 x 0,5 mm2 **** 30m
F POHYBLIVE BEZPECNOSTNI LISTY 1 kabel: 2 x 0,5 mm2 **** 30 m *rrxx
* Pokud je napajeci kabel delSi nez 30 m, je zapotiebi kabel s vétSim prlfezem, napf. 3 x 2,5 mm2, a v blizkosti automatiky je tfeba zfidit ochranné uzemnéni.
b Pokud je kabel ,BLUEBUS" delsi nez 30 m, nejvyse viak 50 m, je zapotfebi kabel 2 x 1 mm2.
kk Dva kabely 2 x 0,5 mm2 lze nahradit jednim kabelem 4 x 0,5 mm2.
Fkkk Pokud je instalovano vice bezpe¢nostnich List, doporuceny typ zapojeni naleznete v odstavci 8.1 ,Vstup STOP®. K pfipojeni pohyblivych bezpe¢nostnich List k
*xxxk posuvnym kifdldm je tfeba pouzit specialni zafizeni, ktera umoziuji spojeni i béhem pohybu kfidla.

4.2 - Zapojeni elektrickych kabeli: obr. 7

Funkce Popis

FLASH - vystup pro pfipojeni majaku Nice (modely viz ¢ast ,JECHNICKE UDAJE” na strané 28). B&hem pohybu majak blika 0,5 sekundy zapnuty a 0,5
sekundy vypnuty

oGl - vystup ,Indikator oteviené brany”; lze pfipojit signalku 24 V (max. 4 W). Vystup |ze naprogramovat i na jiné funkce; viz odstavec 7.4 ,Funkce 2.
(rovné”

BLUEBUS - tato svorka umoziiuje pfipojit kompatibilni zafizeni; vSechna se pfipojuji paralelné pouze dvéma vodici, které pfenaseji napajeni i komunikacni
signaly. Dal3i informace o sbérnici BLUEBUS naleznete v odstavci 8.1 ,BLUEBUS®

STOP - vstup pro zafizeni, ktera zablokuji nebo zastavi probihajici pohyb; pomoci specialnich tprav vstupu lze pfipojit kontakty typu ,normalné
zavieny’, ,normalné otevieny” nebo zafizeni s konstantnim odporem

Sbs - vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb v rezimu krok za krokem; ze pfipojit kontakty typu ,normalné otevieny*

OPEN - vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze otevirani; lze pfipojit kontakty typu ,normalné otevieny”

CLOSE - vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze zavirani; lze pfipojit kontakty typu ,normalné otevieny*

AUX_IN - vstup pro zafizeni, ktera zablokuji nebo zastavi probihajici pohyb; na tento vstup lze pfipojit kontakty typu normalné zavieny (NC); pomoci

Oview lze funkci vstupu zménit; vstup je z vyroby nastaven na ALT

AERIAL - vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace (na LUCY B je anténa zabudovana)

Pii elektrickém zapojovani postupuijte podle niZe uvedeného popisu a obr. 7:
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01. | Otevfete kryt: povolte 3roub a kryt nadzvednéte

02. | Napdjeci kabel provlecte pfislusnym otvorem (nechte 20/30 cm volného kabelu) a pfipojte jej k pfislusné svorkovnici. Kabely zafizeni, ktera se maji nainstalovat

03. | nebo jsou jiz v systému, provlecte pfisluSnym otvorem (nechte 20/30 cm volného kabelu) a pfipojte je k jejich svorkdm podle obr. 7

04. | Pred zavfenim krytu naprogramuijte systém: kapitola 7

05. | Zavrete kryt pfisluSnym Sroubem

VOLIC - —
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RECEIVER  RADIOVY PRUIMAC SBS KROK ZA KROKEM
AERIAL ANTENA OPEN OPEN
FUSE POJISTKA CLOSE ZAVRENI
FLASH MAJAK AUX_IN POMOCNY VSTUP
FLASH oGl TX RX STOP SBS
24V 4W
© || © e
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¢ a=p SIS] [SIS]
]
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000
SMERU
Beloge
w [oNele)
[eNelNe)
e aNalal
{l
g J

Cetina - 11




5 SPUSTENI AUTOMATIKY A KONTROLA ZAPOJENI

5.1 - Pipojeni automatiky k elektrickeé siti

APOZOR! - Automatiku musi k elektrické siti pfipojit odborné zpiisobily a kvalifikovany elektrikar v souladu
s platnymi zakony, normami a mistnimi predpisy.

Postupuijte podle nize uvedeného popisu

01. | Rucné odblokujte pohon, aby bylo mozné branu otevirat a zavirat
02. | Presurite kfidlo brany do poloviny jeho drahy

03. | Rucné zablokujte pohon

04. | zapnéte napdjeni automatiky a zkontrolujte:

- zda LED BLUEBUS pravidelné blika s frekvenci jedno bliknuti za sekundu
- zda blikaji LED na fotobufikach (na TX i RX); typ blikani neni dllezity, protoze zavisi na jinych faktorech
- zda sviti majak pfipojeny na vystup FLASH a signalka pfipojena na vystup ,Indikator oteviené brany”

7 P O A S
— OFF FLASH
o[8[ [ e W
i | | -
%y T 2 8 8 §5 3 » » .
R‘T‘ 8 § 8 @ S 8 /B\ /B\ .g.
4 = 0
T T T
|
WK
=
3/& [\

pokud néktera z téchto podminek neni splnéna, postupuijte takto (krok 05)

A

05.

6 ZKOUSKA A UVEDENI DO PROVOZU

Toto jsou nejdilezitéjSi faze realizace automatiky, které zarucuji maximalni bezpecnost systému. Musi je provést kvalifikovany a zkuseny technik, ktery musi urcit potfebné
zkousky k ovéreni fedeni pfijatych proti existujicim riziklim a zkontrolovat dodrzeni zakond, predpisti a norem: zejména viech pozadavk( norem EN 13241-1, EN 12445 a
EN 12453.

Vypnéte sitové napajeni automatiky a zkontrolujte elektrické zapojeni, nastaveni fotobunék a pojistky

Kazdé dopliikové zafizeni se musi odzkouset samostatné z hlediska funk¢nosti a spravné soucinnosti s pohonem ROBUS: viz pfislusné navody.

6.1 - Zkouska

Postup zkousky lze provadét i jako pravidelnou kontrolu zafizeni automatiky. Kazda komponenta systému (bezpecnostni listy, fotoburiky, nouzové zastaveni atd.) vyzaduje
zvladtni fazi zkousky; u téchto zafizeni dodrzujte postupy uvedené v jejich navodech.

12 - Cettina



Zkousku provedte takto:

01.  Zkontrolujte, zda byly pfisné dodrzeny véechny pokyny uvedené v kapitole ,UPOZORNEN[“

02. Odblokujte pohon a zkontrolujte, zda lze branu ru¢né posouvat v obou smérech (otevirani i zavirani) silou nepfesahujici hodnotu odpovidajici omezenim pouziti
uvedenym v tabulce 1

03. Zablokujte pohon

04. Klicovym spinacem, ovladacim tlatitkem nebo radiovym vysilatem vyzkousejte otevfeni a zavieni brany a zkontrolujte, zda se pohybuje ve spravném sméru

05.  Zkousku je tfeba provést nékolikrat, aby se ovéfilo, Ze se brana pohybuje plynule, Ze neexistuji mista s nadmérnym tfenim a Ze nejsou chyby v montazi nebo
nastaveni

06.  Oveéfte spravnou funkénost kazdého bezpecnostniho zafizeni v systému (fotoburiky, bezpecnostni listy atd.). Zkontrolujte

07. funk¢nost fotobunék a pfipadné rudeni s jinymi zafizenimi:
1 - projedte valcem o prliméru 5 cm a délce 30 cm podél optické osy, nejprve v blizkosti TX, poté v blizkosti RX 2 - zkontrolujte, zda fotoburiky zareaquiji v kazdé
situaci a piechazeji z aktivniho stavu do stavu alarmu a naopak 3 - zkontroluijte, zda zasah fotoburiky vyvola zamyslenou reakci fidici jednotky: napfiklad zménu
sméru pohybu béhem zavirani
4 - Pfi kazdém zasahu zafizeni musi LED ,BLUEBUS" na fidici jednotce 2krat rychleji bliknout, ¢imz potvrdi, Ze fidici jednotka udalost rozpoznala

08. Pokud byla nebezpetna situace zpiisobena pohybem brany zajiSténa omezenim narazové sily, musi instalatér zméfit narazovou silu podle normy EN 12453
Pokud se k pomoci systému pfi snizovani narazové sily pouziva nastaveni ,Rychlost” a requlace ,Sila motoru’, zkuste najit nastaveni, ktera poskytuiji nejlepsi
vysledky

6.2 - Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu je mozné az po sp&ném ukonceni viech fazi zkousky (odstavec 6.1). Castetné nebo ,provizomi” uvedeni do
provozu je pfisné zakazano.

01. | Vypracujte a uschovejte (nejméné 10 let) technickou dokumentaci automatiky. Musi obsahovat alespof: montazni vykres automatiky, schéma zapojeni, analyzu
rizik a pfijata fedeni, prohlaseni vyrobce o shodé pro viechna nainstalovana zafizeni (pro ROBUS pouzijte pfilozené ES prohlaseni o shodé); kopii navodu k pouziti
automatiky a plan tdrzby

02. | Klitovym spinatem nebo vysilatem vyzkou3ejte otevieni a zavfeni brany a zkontrolujte, zda se pohybuje ve spravném sméru. Vypliite prohladeni o shodé

03. | automatiky a predejte je majiteli

04. | Predejte majiteli ,Navod k pouZiti“ (vyjimatelna pfiloha)

05. | Vypracujte a predejte majiteli plan udrzby automatiky

06. | Nastaveni sily je dlilezitym bezpetnostnim faktorem a musi je s maximalni péCi provést kvalifikovany technik. DilezZité! - Silu nastavte tak, aby postacovala pro
zamysleny pohyb brany; vy3si hodnoty sily, nez jsou potfebné k pohybu brany, mohou pfi narazu brany do pfekazky zpGsobit zranéni zvifat a osob nebo Skody na
majetku

07. | Pred uvedenim brany do provozu pfiméfené a pisemné informujte majitele o zbytkovych rizicich
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7] PROGRAMOVANi

V tomto ndvodu jsou postupy programovani vysvétleny pomoci ikon, jejichz vyznam je uveden v nasledujicim slovniku pojma:

SLOVNIK POIMU

Symbol ‘ Popis
AN 4
- |- LED sviti @ spravny postup
YA
] LED nesviti @ NESPRAVNY postup
~ |7
LED kratce blika tlatitko ,OPEN“ = otevieni
2 A
AN 4
LED dlouze blika tla¢itko ,CLOSE® = zavieni
I v
\ /

LED velmi rychle blika

tla¢itko ,STOP® = zastaveni

Stop/Set tlacitko ,Set” = slouzi k programovani

zapnéte sitové napdjeni

&

0 stisknéte a podrzte tlacitko

vypnéte sitové napajeni

uvolnéte tlacitko

pockejte ...

stisknéte a uvolnéte tlacitko

7.1 - Programovani

Ridici jednotka ROBUS nabizi mnoZstvi programovatelnych funkci. Funkce se nastavuiji 3 tlacitky na fidici jednotce: [ A], [Stop/Set], [ W] a zobrazuji se
pomoci 8 LED: L1....L8.

Tlatitka | Funkce -3 2 7 & © 3

o = —

A Tlacitko ,0PEN" umoziuje ovladat otevirani brany nebo posouvat bod programovani [ e

nahoru s L8

Stop/ | Tlatitko ,STOP/SET* umozfiuje zastavit pohyb. Pokud je podrZite déle nez 5 L0 0=\ g
Set sekund, umozni vstup do rezimu programovani L= %
v Tlatitko ,CLOSE” umoZiiuje zaviit branu nebo posouvat bod programovani = ; é
dold aR

7.2 - Funkce 1. urovné (funkce ON-OFF)

Programovatelné funkce pohonu ROBUS jsou rozdéleny do 2 Grovni:

1. troven: funkce lze nastavit v rezimu ON-OFF (aktivni nebo neaktivni); v tomto pfipadé kazda LED L1....L8 odpovida jedné funkci; pokud sviti, funkce je
aktivni, pokud nesviti, funkce je neaktivni; viz tabulku 5.

Popis
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LED Funkce

L1 Automatické zavirani Tato funkce zplisobi automatické zavieni brany po uplynuti naprogramované
doby pauzy. Z vyroby je doba pauzy nastavena na 30 sekund, lze ji vSak zménit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120
nebo 180 sekund. Pokud funkce neni aktivovana, plati ,poloautomaticky”
rezim

L2 Zavfit po fotoburice Tato funkce umoZfiuje nechat branu otevienou pouze na dobu potfebnou k prijezdu.

Zasah ,fotobunky vzdy zplsobi automatické opétovné zavieni s dobou pauzy 5 sekund (bez ohledu
na naprogramovanou hodnotu)

Chovani se méni podle toho, zda je funkce ,Automatické zavirani“ aktivni

nebo ne




Kdyz funkce , Automatické zavirani“ neni aktivni: brana vzdy dosahne zcela oteviené polohy (i kdyz se
fotoburika uvolni dfive). Uvolnéni fotoburiky aktivuje automatické

opétovné zavfeni s pauzou 5 sekund

Kdyz je funkce , Automatické zavirani“ aktivni: otevirani se zastavi ihned po uvolnéni fotobunék. Po 5
sekundach se brana zatne automaticky zavirat.

Funkce ,Zavfit po fotoburice” je pfi pohybech prerusenych povelem Stop

vzdy vypnuta

Pokud je funkce ,Zaviit po fotoburice” neaktivni, doba pauzy je ta, ktera byla naprogramovana, nebo k
automatickému opétovnému zavieni nedojde, pokud je funkce neaktivni

L3

Vzdy zavfit

Funkce ,VZdy zavfit® zasahne a brana se zavFe, pokud se po obnoveni napajeni zjisti,
Ze je brana otevfend. Z bezpecnostnich diivoddi pohybu pfedchazi
5 sekund blikani. Pokud funkce neni aktivni, brana po obnoveni napdjeni z(istane stat

L4

Pohotovostni rezim

Tato funkce umoZfiuje minimalizovat spotfebu a je uZitena zejména tehdy,

kdyZ se pouziva zalozni baterie. Je-li funkce zapnuta, fidici jednotka 1 minutu po skonceni pohybu vypne
vystup BLUEBUS (a tim v3echna zafizeni) a viechny

LED kromé LED BLUEBUS, ktera blika pomaleji. KdyZ pfijde povel, fidici jednotka obnovi plnou ¢innost.
Pokud je funkce neaktivni, ke snizeni spotfeby nedojde

L5

Pokud je tato funkce aktivovana, vypne se postupné zrychlovani na zatatku kazdého pohybu;
umoznuje dosahnout Spickové tazné sily a je uzitecna vzdy, kdyz je statické treni

vysoké, napf. pokud branu blokuje snih nebo led. Pokud je $picka neaktivni, pohyb

zatne postupnym zrychlenim

L6

Predblikani

U funkce predblikani se mezi rozsviceni majaku
a zatatek pohybu vlozi 3sekundova pauza, aby byl uzivatel predem upozornén na potencialné nebezpetnou
situaci. Pokud je predblikani neaktivni, majak se rozsviti se zacatkem pohybu

L7

,Close” se méni na ,Castetné otevieni”

Po aktivovani této funkce vstup ,CLOSE® spusti ¢astecné otevfeni (viz LED
L6 v tabulce 7)

L8

Rezim ,Slave*

U této moznosti se ROBUS stane ,Slave": umozZiuje to synchronizovat dva motory na protilehlych kfidlech
brany, pficemz jeden motor funguje jako Master a druhy jako Slave; dal3i
informace viz odstavec 8.3 ,ROBUS v rezimu , Slave™

Béhem bézného provozu pohonu ROBUS LED L1....L8 sviti nebo nesviti podle stavu pfislusné funkce; napfiklad L1 sviti, kdyz je aktivni ,Automatické zavirani®

7.3 - Programovani 1. urovné (funkce ON-OFF)

Z vyroby jsou vsechny funkce 1. trovné nastaveny na ,OFF’, Ize je vSak kdykoli zménit podle tabulky 6. Pfi zménach budte pozorni, protoZe mezi stisknutimi
jednotlivych tlacitek mize uplynout nejvyse 10 sekund; jinak se postup automaticky ukonci a ulozi se zmény provedené do toho okamziku.

Tabulka 6 - Zména funkci ON-OFF Priklad

01. Stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set] priblizné 3 sekundy f( 3s
. , - »
02. Uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz LED L1 zacne blikat \ij L1 { 0
1N
- e
03.  Stisknutim a uvolnénim tlaitka [A] nebo [ W] pfesurite blikani na poZzadovanou ,LED” (L1..L8 - tabulka 5) { T o E¢ m»
N1z
04 Stisknutim a uvolnénim tladitka [Stop/Set] zménte stav funkce (kratké blikani = OFF; dlouhé ‘» ,E\ OFF
* blikani = ON) < .
Jd ON
05. Pockejte 10 sekund, dokud po uplynuti maximalniho ¢asového intervalu rezim programovani neskonci % 10s
Pozn.: body 3 a 4 [ze béhem téZe faze programovani opakovat a nastavit dalSi funkce na ON nebo OFF.

Cestina - 15




7.4 - Funkce 2. Grovné (nastavitelné parametry)
2. Groven: parametry lze nastavit na stupnici hodnot (od 1 do 8); v tomto pfipadé kazda z LED L1....

nastaveni; viz tabulku 7.

L8 oznacuje nastavenou hodnotu z 8 moznych

Tabulka 7 - Programovatelné funkce: 2. Groven
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LED Parametr Uroveii Hodnota Popis
Pozn.: parametry se Sedym pozadim jsou nastaveni z vyroby
L1 5s
L2 15s
L3 30s
L1 Doba pauzy L4 45's Nastavuje dobu pauzy, tj. dobu, ktera uplyne pfed
automatickym opétovnym zavfenim. U¢inny pouze tehdy,
L5 60s je-li zapnuto automatické zavirani
L6 80s
L7 120 s
L8 180 s
L1 Otevfit - Stop - Zavfit - Stop
L2 Otevrit - Stop - Zavfit - Oteviit
L3 Otevfit - Zavfit - Otevfit - Zavfit
Funkce L4 Kolektivni rezim
L2 krok za krokem N ) l l ; Sbs neb
— - =T : astavuje posloupnost povell pfifazenych vstupu Sbs nebo
L5 Bytovy diim 2 (vice nez 2” vyvola stop) 1. radiovému povelu
L6 Krok za krokem 2 (méné nez 2" vyvola
Castecné otevieni)
L7 Mrtvy muz
L8 ,Poloautomatické” otevirani, zavirani ,s
podrzenim*
L1 Velmi pomala
L2 Pomala
L3 Stfedni
L3 Rychlost motoru L4 Rychla Nastavuije rychlost motoru b&hem bézného chodu.
L5 Velmi rychla MODEL 250HS: nastaveni z vyroby = L5
L6 Extrémné rychla
L7 Otevira ,rychle’, zavira ,pomalu”
L8 Otevira extrémné rychle’, zavira ,rychle”
L1 Funkce ,Kontrolka oteviené brany” (G.0.1.)
L2 Sviti pfi zaviené brané
L3 Sviti pfi oteviené brané
. AKGvIT S Tadiovim vy 3 Nastavuje funkci pfifazenou vystupu OGI (bez ohledu na
L4 Vystup OGl L4 tivni s radiovym vystupem C. piifazenou funkci dodava vystup napéti 24 V
L5 Aktivni s radiovym vystupem ¢. 3 o —(-30 % +50 %) s
L6 Aktivni s radiovym vystupem ¢. 4 maximalnim vykonerm 4 W)
L7 Indikator Udrzby
L8 Elektricky zamek
L1 Ultralehka brana
L2 Velmi lehka brana
L3 Lehkd brana Nastavuje systém regulace sily motoru, aby ji pfizplisobil
L5 Sila motoru L4 Stfedni brana hmotnosti brany. Systém regulace sily méfi také teplotu
TR okoli a pfi mimofadné nizkych teplotach silu automaticky
L5 Stfedné tézka brana 2§
L6 Tézka brana
L7 Velmi tézka brana
L8 Ultratézka brana
L1 0.5m
L2 1m Nastavuije velikost ¢asteného otevfeni. Caste¢né otevieni
[ze ovladat radiovym povelem ¢. 2 nebo vstupem ,CLOSE’,
L3 1.56m SRR “ oy AP
; pokud je k dispozici funkce ,Close’, zméni se na ,(astecné
L6 (astecné otevieni L4 2m otevieni”
L5 2.5m




L6 3m
L7 3.4m
L8 4m
L1 Automaticky (podle naro¢nosti
pohybu)
L2 1000
L3 2000 o ) . . »
L7 Claog L4 [4000 Ui automat (v odsvec 85 Upazorméni1a
L5 7000 udrzbu®)
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledek 1. pohybu (posledniho)
L2 Vysledek 2. pohybu
L3 Vysledek 3. pohybu
L8 Seznam poruch L4 Vysledek 4. pohybu Umozfiuje ovefit typ poruchy, kterd nastala béhem
poslednich 8 pohybli (viz odstavec 9.1 ,Seznam historie
LS Vysledek 5. pohybu poruch®)
L6 Vysledek 6. pohybu
L7 Vysledek 7. pohybu
L8 Vysledek 8. pohybu
Vsechny parametry ze nastavovat podle potfeby bez jakychkoli omezeni; zvlastni pozornost si mize vyzadovat pouze nastaveni ,Sily motoru®:
* Nepouzivejte vysoké hodnoty sily ke kompenzaci mist s neobvyklym tfenim kfidla. Nadmérna sila miZze narusit ¢innost bezpe¢nostniho systému nebo poskodit kfidlo.
» Pokud se regulace ,Sily motoru“ pouziva k podpore systému snizovani narazoveé sily, po kazdém nastaveni znovu zméfte silu v souladu s normou EN 12453,
» Opotiebeni a povétrnostni podminky mohou ovlivnit pohyb brany, proto m{ize byt nutné silu pravidelné znovu nastavit.

7.5 - Programovani 2. urovné (nastavitelné parametry)

Nastavitelné parametry jsou z vyroby nastaveny podle tabulky 7 se symbolem: , Pfi zménkejbudtek kaiydoli, pratoitepoia satsktiytBni jednotlivych tlacitek
mize uplynout nejvySe 10 sekund; jinak se postup automaticky ukonci a ulozi se zmény provedené do toho okamziku.

Tabulka 8 - Zména nastavitelnych parametrii Priklad
01. Stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set] pfiblizné 3 sekundy ( T 3
02. Uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz LED L1 zacne blikat Ij L1 { i
7 1N 173
o e
03.  Stisknutim a uvolnénim tlacitka [A] nebo [ W] pfesurite blikani na pozadovanou ,LED" (L1..L8 - tabulka 7) { o E( 0 \lj/
o 71N
04. Stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], které musi z{stat stisknuté béhem celych kroki 5 a 6 eI
05 Pockejte pfiblizné 3 sekundy, poté se rozsviti LED odpovidajici aktualni Grovni _\Ij/_
* meénéného parametru TN
- e
06. Stisknutim a uvolnénim tlacitka [A] nebo ['¥] presufite LED, ktera odpovida hodnoté parametru ( o ( 0
) b
07. Uvolnéte [Stop/Set] \ W
08. Potkejte 10 sekund, dokud po uplynuti maximalniho ¢asového intervalu rezim programovani neskonci é:% 10s
Pozn.: body 3 az 7 lze béhem téZe faze programovani opakovat a zménit dalsi parametry.
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7.6 - Rozpoznani zafizeni
Po pfipojeni napdjeni je zapotebi, aby fidici jednotka rozpoznala zafizeni pfipojena na vstupy BLUEBUS a STOP. Pied touto fazi blikaji LED L1 a L2, ¢imz signalizuiji, Ze je
tfeba provést rozpoznani zafizeni.

01. | Stisknéte a podrzte [A] a [Stop/Set] “ v
02. | Uvolnéte tlacitka, kdyz LED L1 a L2 zacnou rychle blikat (pfiblizné po 3 sekundach) i_
03. | Pockejte nékolik sekund, dokud Fidici jednotka nedokonci rozpoznani zafizeni mE
LED =:
04. | Po dokonceni rozpoznani musi LED STOP ziistat svitit a LED L1 a L2 zhasnou (LED L3 a L4 mohou zait] Ma
blikat) =
uf

[l

Rozpoznani pfipojenych zafizeni lze kdykoli zopakovat, i po instalaci (napfiklad pfi pfidani dalSiho zafizeni); nové rozpoznani provedte podle odstavce 8.4 ,Rozpoznani
dalSich zafizeni".

7.7 - Rozpoznani délky brany
Po rozpoznani zafizeni zatnou blikat LED L3 a L4; znamena to, Ze fidici jednotka musi rozpoznat délku kfidla brany (vzdalenost mezi koncovym spinatem zavieni a
koncovym spinacem otevieni); toto méfeni je nutné k vypoctu bodil zpomaleni a bodu Caste¢ného otevieni.

01. | Stisknéte a podrzte [Stop/Set] a [V] - v
02. | Uvolnéte tlacitka, kdyZ se zatne pohyb (pfiblizné po 3 sekundach) { _
03. | Zkontrolujte, zda probihajici pohyb je otevirani, jinak stisknéte [Stop/ Set] a dikladné zkontrolujte : 3
kapitolu 3 (obrazky 5 a 6); poté zopakujte postup od Lep 12
bodu 1 =
04. | Pockejte, dokud fidici jednotka zcela nedokonci otevieni brany az po koncovy spinac otevieni; ihned (e
poté se zatne zavirani (s
05. | Potkejte, dokud fidici jednotka branu zcela nezavie 5 |7 :

ReZim 2 rozpoznani délky kfidla brany pro model 500HS

Umozniuje nastavit:

« ,Zpomaleni“ na znatce 10 cm pfi otevirani a zavirani;

« Nastaveni rychlosti motoru® pfi otevirani a zavirani na 100 % (ultrarychly rezim, viz tabulku 8).

Tento rezim se aktivuje béhem faze rozpoznani zafizeni stisknutim a podrzenim tlacitek [Stop/Set] a [ W] déle neZ 8 sekund. Po 8 sekundach za¢nou LED L3 a L4 velmi
rychle blikat; v tomto okamziku uvolnéte tlacitka [Stop/Set] a [ ¥']. Pokud uvedené podminky nejsou splnény, ihned vypnéte napajeni fidici jednotky a dikladné
zkontrolujte elektrické zapojeni.

7.8 - Kontrola pohybu brany
Po dokonceni rozpoznani délky brany se doporucuje provést nékolik pohybi, aby se ovéfilo, Ze se brana pohybuje spravné.

01. | Stisknutim tlacitka [ A] zadejte povel ,Otevfit"; zkontrolujte, zda otevirani brany probiha spravné, bez zmén rychlosti; brana musi zpomalit aZ ve vzdalenosti 70
az 50 cm od koncového spinace otevieni a zastavit se plsobenim koncového spinace 2-3 cm pfed mechanickym dorazem otevfeni

02. | Stisknutim tlacitka [W] zadejte povel ,Zaviit"; zkontrolujte, zda zavirani brany probiha spravné, bez zmén rychlosti; brana musi zpomalit aZ ve vzdalenosti 70 aZ
50 cm od koncového spinace zavfeni a zastavit se plisobenim koncového spinace 2-3 cm pfed mechanickym dorazem zavieni

03. | Béhem pohybu zkontrolujte, zda majék blika v intervalech 0,5 sekundy zapnuty a 0,5 sekundy vypnuty. Pokud je pfipojena, zkontroluijte také blikani signalky na
svorce OGI: pomalé blikani pfi otevirani, rychlé blikani pfi zavirani. Branu nékolikrat oteviete a zaviete, abyste se ujistili, Ze neexistuji mista s nadmérnym tienim

04. | aZe nejsou chyby v montazi nebo nastaveni

05. | Zkontrolujte, zda jsou pohon ROBUS, ozubeny hieben a drzaky koncovych spinatii upevnény stabilné a bezpené a zda jsou dostatecné odolné i pifi nahlém
zrychleni nebo zpomaleni brany
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7.9 - Prednastavené funkce
Ridici jednotka ROBUS mé nékolik programovatelnych funkci. Z vyroby jsou tyto funkce nastaveny tak, aby vyhovovaly vét3iné automatik.

Funkce lze kdykoli zménit pfisluSnym postupem programovani; viz odstavec 7.1 ,Programovani”.

7.10 - Radiovy piijimat
K dalkovému ovladani pohonu ROBUS je fidici jednotka vybavena konektorem SM pro volitelné radiové prijimace typu SMXI nebo OXI.

Dalsi informace naleznete v navodu radiového pfijimace.

Tabulka 9 popisuje pfifazeni vystupli radiového pfijimace
k povelim, které ROBUS provede:

Vystup Povel

N° 1 Sbs (krok za krokem)
Ne 2 Castetné otevieni
N° 3 Oteviit

N° 4 Zaviit

8  DALSTINFORMACE

8.1 - Pridani nebo odebrani zafizeni

Zafizeni lze do automatiky ROBUS kdykoli pfidat nebo z ni odebrat. Zejména na vstup ,BLUEBUS® a ,STOP” lze pfipojit riizné typy zafizeni, jak je vysvétleno v nasledujicich
odstavcich.
Po pfidani nebo odebrani zafizeni je tfeba znovu provést rozpoznani zafizeni podle odstavce 8.4 ,Rozpoznani dalSich zafizeni”,

Bluebus

BLUEBUS je technologie, kterd umoziiuje pfipojit kompatibilni zafizeni pouze dvéma vodici, které prenaseji napajeni i komunikacni signaly. VSechna zafizeni se pfipojuji
paralelné na tytéZ 2 vodice sbérnice BLUEBUS bez nutnosti dodrzovat polaritu; kazdé zafizeni je rozpoznano samostatné, protoze se mu pfi instalaci pfifadi jedinecna
adresa. Na BLUEBUS lze pfipojit fotoburiky, bezpetnostni zafizeni, ovladaci tlaCitka, signalky atd. Ridici jednotka ROBUS rozpozna viechna pfipojena zafizeni jednotlivé
pfislusnym procesem rozpoznani a dokaze s absolutni presnosti zjistit viechny mozné poruchy. Proto pfi kazdém pfidani nebo odebrani zafizeni pfipojeného na BLUEBUS
musi fidici jednotka provést rozpoznani podle odstavce 8.4 ,Rozpoznani dalsich zafizeni

Vstup STOP

STOP je vstup, ktery zplsobi okamzité preruseni pohybu (s kratkym zpétnym chodem). Na tento vstup lze pfipojit zafizeni s vystupem s normalné otevienymi kontakty
,NO" a zafizeni s normalné zavienymi kontakty ,NC’, stejné jako zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ, napfiklad bezpecnostni listy.

Podobné jako u BLUEBUS fidici jednotka béhem faze rozpoznani rozpozna typ zafizeni pfipojeného na vstup STOP (viz odstavec 8.4 ,Rozpoznani dalSich zafizeni);
nasledné se pfi jakékoli zméné oproti rozpoznanému stavu vyvola zastaveni. Na vstup STOP [ze pfi vhodném zapojeni pfipojit vice zafizeni, i riiznych typQ:

« Vice zafizeni NO lze navzajem zapojit paralelné bez omezeni poctu.

» Vice zafizeni NC lze navzajem zapojit sériové bez omezeni poctu.

« Dvé zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ lze zapojit paralelné; pokud jsou zafizeni vice nez 2, viechna se musi zapojit kaskadové s jedinym
zakoncovacim odporem 8,2 kQ.

» Kombinace NO a NC jsou mozné paralelnim zapojenim 2 kontakt(, pficemz do série s kontaktem NC je tfeba zapojit odpor 8,2 kQ (umoziuje to kombinovat 3 zafizeni:
NO, NCa 8,2 kQ).

APokud se vstup STOP pouiva k pfipojeni zafizeni s bezpetnostnimi funkcemi, pouze zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ zarutuji bezpetnost kategorie 3
proti porucham podle normy EN 954-1.
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Fotoburiky

Pomoci adresovani specialnimi propojkami umoziuje systém ,BLUEBUS" fidici jednotce rozpoznat fotoburiky a pfifadit jim spravnou funkci detekce. Adresovani se musi
provést na TX i RX (propojky nastavené stejné), pricemz je tfeba dbat, aby neexistovaly jiné pary fotobunék se stejnou adresou.

V automatice posuvné brany s pohonem ROBUS [ze fotoburiky nainstalovat podle obrazku. Pfi kazdém pfidani nebo odebrani fotoburiky musi Fidici jednotka provést
rozpoznani podle odstavce 8.4 ,Rozpoznani dal3ich zafizeni”.

Tabulka 10

Fotobuiiky Propojky

PHOTO E gtlft?\;jail?ap?i ;afl(i)réni %
PHOTO I E (;tlftti)\;]ahcl?appi ;a{/?gni g%
[y
roro 11 |Foe e N
.
iy
PHOTO 3 Jedna fotoburika pokryvajici celou automatiku @

ASpoleéné instalace PHOTO 3 a PHOTO II vyZaduje, aby umisténi prvkii fotobufiky (TX - RX) odpovidalo
upozornéni uvedenému v navodu fotoburiky.

8.2 - Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B spojuje v jednom zafizeni zafizeni pro omezeni sily (typ C podle normy EN12453) a detektor pfitomnosti, ktery zjistuje pfitomnost piekazek na optické
ose mezi vysilatem TX a pfijimacem RX (typ D podle normy EN12453). Signdly o stavu bezpecnostni listy se na fotosenzoru FT210B prenaseji paprskem fotoburiky, ¢imz se
oba systémy spojuji v jednom zafizeni. Vysilaci Cast je umisténa na pohyblivém kFidle a napajena baterii, ¢imz odpadaji neestetické spojovaci systémy; spotieba baterie je
snizena specialnimi obvody, které zaruCuji zivotnost az 15 let (podrobnosti odhadu viz navod vyrobku).

Kombinace zafizeni FT210B s bezpecnostni listou (napfiklad TCB65) umoziuje dosahnout trovné bezpe¢nosti ,hlavni listy’, kterou vyZaduje norma EN12453 pro viechny
Lypy pouziti“ a ,typy aktivace”.

Fotosenzor FT210B v kombinaci s ,odporovymi“ bezpe¢nostnimi listami (8,2 kQ) je bezpecny proti jednotlivym porucham. Je vybaven specialnim obvodem proti
vzajemnému rudeni s jinymi detektory, i nesynchronizovanymi, a umozniuje pfidat dalsi fotoburiky; napfiklad pfi prijezdu tézkych vozidel, kdy se druha fotoburika bézné
umistuje 1 m nad zemi.

Dalsi informace o zp(isobu pfipojeni a adresovani naleznete v navodu FT210B.
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8.3 - ROBUS v rezimu ,Slave”

Pri spravném naprogramovani a zapojeni mtize ROBUS fungovat v rezimu ,Slave®; tento typ funkce se pouziva, kdyZ je tfeba automatizovat 2 protilehla kfidla brany se
synchronizovanym pohybem obou kfidel. V tomto rezimu jeden ROBUS funguije jako Master, ktery fidi pohyb, a druhy ROBUS jako Slave, ktery provadi povely vysilané z
Master (vSechna zafizeni ROBUS jsou z vyroby nastavena jako Master).

K nastaveni pohonu ROBUS jako Slave je tieba aktivovat funkci 1. Girovné ,Rezim Slave (viz tabulku 5).

01.

Propojeni mezi ROBUS Master a ROBUS Slave
se realizuje pres BLUEBUS.

AV tomto pfipadé se musi dodrzet polarita zapojeni mezi
obéma zafizenimi ROBUS podle obrazku (ostatni zafizeni z{istavaji bez
polarity)

la

Pfi instalaci 2 zafizeni ROBUS v rezimu Master a Slave postupuijte takto:

- Nainstalujte 2 motory

NezaleZi na tom, ktery motor bude fungovat jako Slave nebo Master; pii vybéru je tfeba zohlednit pohodlnost zapojeni a skute¢nost, Ze povel krok za krokem na
Slave umoziiuje pouze Uplné otevfeni kfidla Slave

- Zapojte 2 motory

- Zvolte smér otevirani 2 motor(i (obrazky 5-6)

- Zapnéte napajeni 2 motordl

- Na ROBUS Slave naprogramujte funkci ,Rezim Slave® (viz tabulku 5)

- Na ROBUS Slave provedte rozpoznani zafizeni (viz odstavec 7.6 ,Rozpoznani zafizeni)

- Na ROBUS Master provedte rozpoznani zafizeni (viz odstavec 7.6 ,Rozpoznani zafizeni”)

- Na ROBUS Master provedte rozpoznani délky kidla brany (viz odstavec 7.7 ,Rozpoznani délky kfidla brany®)

STOP SBS OGI STOP SBS
24V 4W
;i% NO A, ;t% NO
NC (Y- NC
\ 8K2 NO ,EP\ \ ska NO

TX
Bluebus
4

A pii zapojeni 2 zafizeni ROBUS v rezimu Master-Slave dbejte na to, aby:

- Pfi pouZiti zaloZnich baterii musi mit kazdy motor vlastni baterii.

11.

- Vsechna zafizeni musi byt pfipojena k ROBUS Master véetné radiového pfijimace.

e g g e g e e o e
e e o 7S 7 7
K S S A AUXIN  CLOSE  OPEN o f WL
T g @ o o 2 T g @
a A Bluebus Bluebus
H: MASTER SLAVE
b
LED [ds y
D O KEYS KEYS
H[E
:".;:T | B
Q== | -=-c--Z -
L
L]
L 1 2 1 2
et SELECTOR B H H H SELECTOR
Y f2 {3
Deska MASTER Deska SLAVE

- V8echny programovaci ikony provedené na ROBUS Slave se ignoruji (nastaveni na ROBUS Master maji pfednost) kromé téch, které jsou uvedeny v tabulce
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Tabulka 11 - Programovani na ROBUS Slave nezavisle na ROBUS Master

Funkce 1. urovné (funkce ON-OFF) Funkce 2. drovné (nastavitelné parametry)
Pohotovostni Rychlost motoru
rezim Spicka Vystup 0GI
Rezim Slave Sila motoru
Seznam chyb

Na Slave lze pfipojit:

o majak (Flash)

s indikator oteviené brany (0OGI)

» bezpecnostni liStu (Stop)

» ovladaci zafizeni (krok za krokem) (Sbs), které ovlada pouze Gplné otevieni kfidla Slave
Na Slave se vstupy Open, Close a Aux_In nepouZivaji.

8.4 - Rozpoznani dalSich zafizeni

Rozpoznani zafizeni pfipojenych na BLUEBUS a na vstup STOP se bézné provadi béhem instalace. Pokud se v3ak pfidaji nova zafizeni nebo odeberou stara, je tfeba
rozpoznani znovu provést podle tabulky 12.

Tabulka 12 - Rozpoznani dalSich zafizeni Priklad
€«
01. Stisknéte a podrzte [A] a [Stop/Set] f“ , 1 -
02. Uvolnéte tlacitka, kdyz LED L1 a L2 zacnou rychle blikat (pfiblizné po 3 sekundach) 1 o 1 T |;| ¥ NI B
03. Potkejte nékolik sekund, dokud idici jednotka nedokonti rozpoznini zafizeni %
Na konci rozpoznani LED L1 a L2 pfestanou blikat, LED STOP musi z(istat
04. yitit a LED L1..L8 se rozsviti podle stavu funkci ON-OFF, které predstavuji Bu B
A\ Po pridani nebo odebrani zafizeni se automatika musi znovu odzkouget podle odstavce ,6.1 Zkoudka'

8.5 - Pipojeni programatoru Oview

Programovaci jednotku Oview lze k fidici jednotce pfipojit

pies rozhrani IBT4N pomoci kabelu BUS se 4 elektrickymi vodici.

Tato jednotka umoziiuje rychle a komplexné programovat funkce, nastavovat
parametry, aktualizovat firmware fidici jednotky a provadét diagnostiku ke zjisténi
pfipadnych poruch

a béznou udrzbu.

Jednotka Oview umoznuje ovladat fidici jednotku ze vzdalenosti pfiblizné 100 m.
Pokud je vice fidicich jednotek propojeno v siti ,BusT4, po pfipojeni Oview k jedné z
téchto

fidicich jednotek lze na displeji zobrazit viechny Fidici jednotky

pfipojené v siti (nejvy3e 16 fidicich jednotek).

Jednotka Oview mliZe ziistat pfipojena k fidici jednotce i béhem bézného

provozu pohonu a umoziuje uZivateli posilat povely pres pfislusnou nabidku (menu).

A\UPOZORNENI! - Pred piipojenim rozhrani IBT4N odpojte
fidici jednotku od sitového napajeni.

8.6 - Specialni funkce

Funkce ,VZdy oteviit*

Funkce ,Vzdy otevfit” je vlastnost fidici jednotky, ktera umoziiuje vyvolat otevieni, kdyZ povel ,krok za krokem® trva déle nez 2 sekundy. Je to uzitecné napfiklad pro
pfipojeni kontaktu ¢asovace na svorku ,krok za krokem’, aby brana zistala oteviena urcitou dobu. Tato vlastnost plati bez ohledu na naprogramovani vstupu ,krok za
krokem® kromé ,Zavfit“ - viz parametr ,Funkce krok za krokem* v tabulce 7.

A\Pokud se vstup STOP pouZiva k pfipojeni zafizeni s bezpe¢nostnimi funkcemi, pouze zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ zaru¢uji pfiméfenou
bezpecnost proti porucham.
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Funkce ,,Pohyb v kazdém pfipadé

Pokud nékteré z bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz, branu je stale mozné ovladat a pohybovat ji v rezimu s pfitomnosti obsluhy”.

Dalsi informace naleznete v odstavci ,Ovladani pfi nefunk¢nich bezpecnostnich zafizenich® v pfiloze ,Navod k pouziti”.

Upozornéni na udrzbu

ROBUS umoZfiuje upozornit uZivatele, kdyZ automatika vyzaduje kontrolu udrzby. Pocet pohybdi, po nichz nasleduje upozornéni, lze zvolit z 8 Grovni pomoci
nastavitelného parametru ,Upozornéni na idrzbu® (viz tabulku 7). Uroven nastaveni 1 je ,automaticka“ a zohledfuje naro¢nost pohybu, tj. silu a trvani pohybu, zatimco
ostatni nastaveni jsou urcena podle poctu pohyb(.

Pozadavek na udrzbu se signalizuje majakem ,Flash“ nebo signalkou pfipojenou na vystup OGI, pokud je naprogramovan jako ,Indikator tdrzby” (viz tabulku 7).

Majak ,Flash” a indikator drzby davaji signaly uvedené v tabulce 13 podle poctu provedenych pohybil vzhledem k naprogramovanym Limitim.

Tabulka 13 - Signalizace upozornéni na tidrzbu

Pocet pohybii Signal na ,Flash* Signal na indikatoru udrzby
Méné nez 80 % limitu Normalni (0,5 s zap., 0,5 s vyp.) Sviti 2 s na zatatku otevirani
0d 81 % do 100 % limitu Na zacatku pohybu sviti 2 s, poté

pokracuje normalné Blika béhem celého pohybu

Na zacatku a na konci pohybu sviti 2 s,

Vice nez 100 % limitu . o Ly
poté pokracuje normalné

Blika stale

Kontrola poctu provedenych pohybi
Pocet provedenych pohybli v procentech nastaveného limitu ze ovéfit pomoci funkce ,Upozornéni na Gdrzbu’. Pfi kontrole postupuijte podle tabulky 14.

Tabulka 14 - Kontrola poctu provedenych pohybi Priklad
01. Stisknéte a podrzte tlatitko [Stop/Set] pfiblizné 3 sekundy f(] 38
02. Uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz LED L1 zacne blikat \Ij/ L1 \»“
0a,  Stisknutim a uvolnénim tiacitek [ A] nebo [ V] presufit blikani na L7, . vstupni LED" > «
" pfifazenou parametru ,Upozorméni na Udrzbu“ ‘ U or ‘ W L7
71N
04. Stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], které musi zlistat stisknuté béhem celych krok(i 5, 6 a 7 f“
Pockejte piiblizné 3 sekundy, poté se rozsviti LED odpovidajici aktualni Grovni parametru ,Upozornéni S
05. 1y -[1-3s
na udrzbu AT
- -
06. Stisknéte a uvolnéte [A]a[V] \ T, \ -
LED odpovidajici zvolené drovni nékolikrat bliknou. Pocet bliknuti udava
procento provedenych pohyb(i (v nasobcich 10 %) vzhledem k nastavenému limitu.
07 Napfiklad: pfi upozornéni na udrzbu nastaveném na L6, tj. 10000, odpovida 10 % 1000 Ay Ao R o n=2
" pohyblim; pokud LED zobrazeni bliknou 4krat, znamena to, Ze se dosahlo 40 % pohybil ATN ATy
(mezi 4000 a 4999 pohyby). Pokud jesté nebylo dosazeno 10 % pohybi,
LED vlibec neblika
»
08. Uvolnéte [Stop/Set] ‘ 0

Vynulovani pocitadla pohybil

Po provedeni Udrzby systému je tieba pocitadlo pohybl vynulovat.
Postupuijte podle tabulky 15.

Tabulka 15 - Vynulovani potitadla pohybii Priklad
01. Stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set] pfiblizné 3 sekundy 3 fm G
Uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz LED L1 zacne blik S P
02. Uvolnéte tlacitko [Stop/Set], kdyz zacne blikat |;| L1 |3
03, Stisknutim a uvolnénim tlatitek [A] nebo [ W] presufite blikani na L7, tj. vstupni LED" A€ €
" pfifazenou parametru ,Upozornéni na tdrzbu® L _orgq i [4 L7
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04. Stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], které musi z{istat stisknuté béhem celych krokii 5, 6 a 7 ‘ d
05 Potkejte priblizné 3 sekundy, poté se rozsviti LED odpovidajici aktualni Grovni parametru ,Upozornéni na adrzbu” _\Ij'_ 35
- /TN
Stisknéte a podrzte tlacitka [A] a [W] alespon 5 sekund, poté obé tlatitka uvolnéte. LED odpovidajici zvolené « -
06. Urovni rychle blika, ¢imz signalizuje, Ze pocitadlo pohybi bylo vynulovano , B’E s W
71N
. »
07. Uvolnéte [Stop/Set]

8.7 - Pripojeni dalSich zafizeni

Pokud uzivatel potfebuje napajet externi zafizeni, napfiklad bezkontaktni ¢tecku transpondérovych karet nebo osvétleni klicového

spinace, lze odebirat napajeni podle obrazku. STOP | | SBS

Napéjeci napéti je 24V== (-30 % +50 %) s maximalnim dostupnym proudem 100 mA. @@ E@
T oz

8.8 - Prislusenstvi

Pro ROBUS je k dispozici toto volitelné prislusenstvi:

+ Radiovy pfijimac SMXI nebo OXI 433,92 MHz s digitalnim kddovanim Rolling Code
o Zalozni baterie PS124 24V - 1,2 Ah s integrovanou nabijeckou

» Solarni napdjeci systém SOLEMYO (instalaci a pfipojeni viz navod vyrobku)

SMXI nebo OXI PS124

O  DIAGNOSTIKA

Pfi porude zplisobené problémy pfi instalaci nebo zavadou postupujte podle tabulky 16:

Tabulka 16
Problém Reseni
Radiovy vysila¢ neovlada branu a LED na vysilaci Zkontrolujte, zda nejsou vybité baterie vysilace, a v pfipadé potieby je vyméte
nesviti
Rédiqu vysila¢ neovlada branu, ale LED na vysilaci se| Zkontrolujte, zda je vysilaC spravné ulozen v radiovém pfijimaci Zkontrolujte, zda je ROBUS
rozsviti napajen sitovym napétim
Nespusti se zadny pohyb a LED ,BLUEBUS® Zkontrolujte, zda nejsou pojistky prepalené; pokud ano, zjistéte pficinu poruchy a vymérite je za jiné se stejnou
neblika jmenovitou hodnotou proudu a vlastnostmi

Zkontrolujte, zda se povel skutecné pfijima. Pokud povel pfichazi na vstup krok za krokem, musi se rozsvitit
pfislusna LED ,Step-by-Step”; pokud se pouziva radiovy vysilac, LED ,BlueBus" musi dvakrat rychle bliknout

Nespusti se zadny pohyb a majak Zkontrolujte, zda se povel skutecné pfijima. Pokud povel pfichazi na vstup krok za krokem, musi se rozsvitit
nesviti

pfislusna LED ,Step-by-Step”; pokud se pouziva radiovy vysilac, LED ,BlueBus® musi dvakrat rychle bliknout
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Nespusti se zadny pohyb a majak Spocitejte bliknuti a zkontrolujte odpovidajici hodnotu v tabulce 18
nékolikrat bliknou

Pohyb se zacne, ale hned nasleduje zpétny chod Zvolena sila mdze byt pro tento typ brany pfili$ nizka. Zkontrolujte, zda nejsou v cesté prekazky, a v piipadé
potfeby silu zvyste

Pohyb se provede, ale majak Zkontrolujte, zda je béhem pohybu na svorce FLASH majaku napéti

nefunguje (protoze je prerusované, hodnota napéti neni diilezita: pfiblizné 10-30 VDC); pokud je

napéti pfitomno, problém je v zarovce; v takovém piipadé ji vyménte za zarovku se stejnymi
vlastnostmi; pokud napéti neni, mohlo dojit k pretizeni vystupu FLASH.
Zkontrolujte, zda kabel neni zkratovany

Pohyb se provede, ale indikator Zkontrolujte typ funkce naprogramované pro vystup OGlI (tabulka 7)

oteviené brany (OGI) nefunguje Kdyz ma signalka svitit, zkontrolujte, zda je na svorce OGI napéti (pfiblizné 24 V). Pokud je napéti pfitomno,
problém je v signalce, kterou je tfeba

vyménit za jinou se stejnymi vlastnostmi. Pokud napéti neni, mohlo dojit

k pretizeni vystupu OGl. Zkontrolujte, zda kabel neni zkratovany

9.1 - Seznam historie poruch

ROBUS dokaze zobrazit poruchy, které nastaly béhem poslednich 8 pohybd, napfiklad prerueni pohybu v disledku zasahu fotoburiky nebo bezpe¢nostni Listy. Pfi kontrole
seznamu poruch postupujte podle tabulky 17.

Tabulka 17 - Historie poruch Priklad

01. Stisknéte a podrzte tlatitko [Stop/Set] pfiblizné 3 sekundy 8 fm 35
02. Uvolnéte tlatitko [Stop/Set], kdyZ LED L1 za¢ne blikat 4 L1 w
71N 5"‘:
03 Stisknutim tlacitek [A] nebo [W] pfesunite blikani na LED L8, j. ,vstupni LED" < S > @« i
" pfifazenou parametru Historie poruch EFC or|3q U /|;|\ L8
04. Stisknéte a podrzte tlatitko [Stop/Set], které musi z{istat stisknuté béhem celych krokd 5 a 6 < fm
Pockejte pfiblizné 3 sekundy, poté se rozsviti LED odpovidajici pohybdm
05. S poruchou. LED L1 udava vysledek posledniho pohybu a LED L8 vysledek 8. _\Ij/_
" pohybu. Pokud LED sviti, béhem pohybu nastaly poruchy; pokud LED nesviti, béhem pohybu nenastala Zadna porucha 3s 1L
Stisknutim tlacitek [A] a [¥] zvolte pozadovany pohyb:
06. PrisluSna LED blika tolikrat, kolikrat bézné blika majak 4 f(,» 3 > fm» Ij
po poruse (viz tabulku 18) s AN
07. Uvolnéte [Stop/Set] 3 (»m

9.2 - Diagnostika a signalizace

Néktera zafizeni pfimo poskytuji specialni signaly, které pomahaji popsat provozni stav nebo pfipadnou poruchu.

9.2.1 - Signalizace majaku

Béhem pohybu majak FLASH blika jednou za sekundu. Kdyz nastane porucha, bliknuti jsou ¢astéjsi; majak blika dvakrat s jednosekundovou pauzou mezi bliknutimi.

Tabulka 18

Signal Pritina Reseni

1 bliknuti Chyba systému Bluebus Na zacatku pohybu zafizeni pfipojena na BLUEBUS neodpovidaji

pauzals zafizenim ulozenym béhem faze rozpoznani. Jedno nebo vice zafizeni mize byt vadnych; zkontrolujte
1 bliknuti je av pfipadé potfeby vyméiite; pii zménach je tfeba rozpoznani zopakovat
2 bliknuti Zasah fotobunky Na zatatku pohybu jedna nebo vice fotobunék brani pohybu; zkontrolujte,
pauzals zda nejsou v cesté prekazky.

2 bliknuti Je to normalni, pokud pohybu brany brani prekdazka

3 bliknuti Zasah omezovace Béhem pohybu brana narazila na nadmérné tfeni; zjistéte pficinu

pauzals ,Sily motoru®

3 bliknuti

4 bliknuti Zasah vstupu STOP Na zatatku pohybu nebo béhem néj zasahl vstup STOP; zjistéte pficinu
pauzals

4 bliknuti
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5 bliknuti Chyba ve vnitinich parametrech fidici Pockejte alespor 30 sekund a poté zkuste zadat povel; pokud stav pretrvava, jde o vaznou poruchu a
pauzals jednotky elektronickou desku je tfeba vyménit

5 bliknuti

6 bliknuti Prekro¢en maximalni limit pohyb( za Pockejte nékolik minut, dokud omezovac pohyb( neklesne pod maximalni limit

pauzals hodinu

6 bliknuti

7 bliknuti Chyba ve vnitinich elektrickych obvodech | Na nékolik sekund odpojte v3echny napajeci obvody a poté zkuste znovu zadat povel. Pokud stav
pauzals pretrvava, jde o vaznou poruchu a elektronickou desku je tfeba vyménit

7 bliknuti

8 bliknuti Ji je pfitomen povel, Zkontroluijte typ trvale pfitomného povelu; mize jit napfiklad o povel z ¢asovace na vstupu ,open*
pauzals ktery neumozniuje provést

8 bliknuti jiné povely

9 bliknuti Pohon byl zablokovan povelem Odblokujte pohon odeslanim povelu ,odblokovat pohon®.

pauza ,zablokovat pohon*

pauzou

9 bliknuti

9.2.2 - Signalizace fidici jednotky

Jednotka ROBUS ma fadu LED, z nichz kazda mize vydavat specialni signaly béhem O

bézného provozu i pfi poruse.

e e

L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1

D B Pricina Akce
Nesviti Porucha Zkontrolujte, zda je pfitomno napajeni; zkontrolujte, zda nejsou prepalené pojistky; v
piipadé potieby zjistéte pfitinu poruchy a poté je vyméite za jiné stejného typu
On Vazna porucha Nastala vazna porucha; zkuste fidici jednotku na nékolik sekund vypnout; pokud stav

pretrvava, jde o poruchu a desku plosnych spoj je tfeba vyménit

1 bliknuti za sekundu

V3e v pofadku

Ridici jednotka funguje spravné

2 rychla bliknuti Zména stavu vstupu Je to normalni pfi zméné na nékterém ze vstupli: OPEN, STOP, zasahu fotobunék nebo pfi
pouziti radiového vysilace

Série bliknuti oddélenych Rizné Je to stejny signal jako na majaku. Viz tabulku 18

jednosekundovou

pauzou
Pfitina Akce

Nesviti Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena na vstup STOP

On Vse v pofadku Vstup STOP aktivni
m Pritina Akce

Nesviti Ve v pofadku Vstup Sbs neaktivni

On Zasah vstupu Sbs Normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup Sbs aktivni
m Pficina Akce

Nesviti V3e v pofadku Vstup OPEN neaktivni

On Zasah vstupu OPEN Normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup OPEN aktivni
(Lepcose TN Akce

Nesviti Vse v pofadku Vstup CLOSE neaktivni

On Zasah vstupu CLOSE Normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup CLOSE aktivni
M Pritina Akce

Nesviti

Kontakt vstupu AUX_IN rozepnut

Zkontrolujte zafizeni pfipojena na vstup AUX_IN

On

Vse v poradku

Vstup AUX_IN aktivni
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Tabulka 20 - LED na tlacitkach fidici jednotky

Popis
Nesviti Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Automatické zavirani“ neni aktivni
On Béhem béZného provozu signalizuje, Ze rezim ,Automatické zavirani“ je aktivni
Blika * Probiha programovani funkci

* Pokud blika spolu s L2, je tfeba provést fazi rozpoznani zafizeni (odstavec 7.6) Popis

LED L2

Nesviti Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Zavfit po fotobuice” neni aktivni
On Béhem béZného provozu signalizuje, Ze rezim ,Zavfit po fotoburice” je aktivni
Blika * Probiha programovani funkci

* Pokud blika spolu s L1, je tfeba provést fazi rozpoznani zafizeni (odstavec 7.6) Popis

Nesviti Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim Vzdy zaviit" neni aktivni
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Vzdy zaviit" je aktivni
Blika * Probiha programovani funkci

* Pokud blika spolu s LED L4, je tfeba provést fazi rozpoznani délky kfidla brany (odstavec 7.7) Popis

Nesviti Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Pohotovostni rezim“ neni aktivni
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Pohotovostni rezim® je aktivni
Blika * Probiha programovani funkci

* Pokud blika spolu s LED L3, je tfeba provést fazi rozpoznani délky kfidla brany (odstavec 7.7) Popis

Nesviti B&hem béZného provozu signalizuje, Ze rezim ,Spicka“ neni aktivni

On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Spicka“ je aktivni

Blika Probiha programovani funkci

Nesviti Béhem béZného provozu signalizuje, Ze rezim ,Predblikani” neni aktivni
On Béhem béZzného provozu signalizuje, Ze rezim ,Predblikani” je aktivni
Blika Probiha programovani funkci

Nesviti Béhem bézného provozu signalizuje, Ze vstup ,CLOSE” spousti zavirani
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze vstup ,CLOSE" spousti Castecné otevieni
Blika Probiha programovani funkci

Nesviti Béhem bézného provozu signalizuje, ze ROBUS je nastaven jako Master
On Béhem bézného provozu signalizuje, ze ROBUS je nastaven jako Slave
Blika Probiha programovani funkci

10 wukvipace wrosku

Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatiky, a proto se musi zlikvidovat spolecné s ni.
Podobné jako pfi instalaci musi i na konci Zivotnosti vyrobku demontdz a likvidaci provést kvalifikovany personal.

Tento vyrobek je vyroben z rliznych druhd materiald, z nichZ nékteré lze recyklovat a jiné se musi zlikvidovat. Informujte se o systémech recyklace a likvidace, které pro tuto
kategorii vyrobk{ stanovuji mistni predpisy ve Vasi oblasti.

A\POZOR! - Nekteré Easti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpecné latky, které by pfi tiniku do Zivotniho prostiedi

piedstavovaly vazna rizika pro Zivotni prostfedi a zdravi.
Jak naznaCuje uvedeny symbol, vyrobek se nesmi likvidovat spole¢né s domovnim odpadem. Materidly k likvidaci tfidte podle zpdsobd stanovenych
platnou legislativou ve Vasi oblasti, nebo vyrobek vratte prodejci pfi koupi rovnocenného vyrobku.

APOZOR! - Mistni predpisy mohou za nespravnou likvidaci tohoto vyrobku ukladat vysoké
pokuty.
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11 uorzea

K zajisténi stalé urovné bezpecnosti a dlouhé Zivotnosti se musi systém pravidelné servisovat: alespori kazdych 6 mésici nebo nejpozdéji po 20 000 pohybech od
posledniho servisu. ROBUS je vybaven potitadlem pohybii a systémem upozornéni na Gdrzbu; viz odstavec 8.5 ,Upozornéni na tdrzbu®.

A POZOR! - Udrsbu je tfeba provadét v prisném souladu s bezpecnostnimi pokyny uvedenymi v tomto

navodu a podle platné legislativy a norem.

dily, které nevyhovuji

01. ofFfF | Zkontrolujte stav opotfebeni viech materiald, z nichZ je automatika slozena: zvlastni pozornost vénuijte erozi a oxidaci nosnych ¢asti. Vyménite viechny

02. | Zkontrolujte stav opotfebeni pohyblivych ¢asti: pastorku, ozubeného hiebene a viech Casti kfidla brany; v pfipadé potfeby vymérite opotfebované dily

el

03. OoN | Provedte v3echny zkousky a kontroly uvedené v odstavci 6.1 - Zkouska

1 2 TECHNICKE UDAJE

AV§echny uvedené technické Udaje se vztahuji na teplotu okoli 20 °C (¢ 5 °C).
robkijutt Sashowaviyjejachjerfeaéd adelitikalfuakgoostiuje za nutné, upravit své vy-

RB400 | RB250HS | RB250HS/V1

Typ vyrobku Elektromechanicky pohon pro automaticky pohyb posuvnych bran pro obytné budovy vcetné elektronické fidici
jednotky
Pastorek Z15m4 Z15m4 Z15m4
Maximalni frekvence provoznich cykLi 80 cykld / den 80 cykld / den 80 cykld / den
(pfi jmenovitém krouticim momentu) (Fidici jednotka omezuje cykly na (fidici jednotka omezuje cykly na (fidici jednotka omezuje cykly na
maximalni hodnotu maximalni hodnotu maximalni hodnotu
uvedenou v tabulce 2) uvedenou v tabulce 2) uvedenou v tabulce 2)
Maximalni doba nepretrzitého provozu 7 minut 6 minut 6 minut
(pfi jmenovitém krouticim momentu) (fidici jednotka omezuje nepfetrzity | (fidici jednotka omezuje nepietrzity | (fidici jednotka omezuje nepretrzity
provoz na maximalni provoz na maximalni provoz na maximalni
hodnotu uvedenou v tabulce 2) hodnotu uvedenou v tabulce 2) hodnotu uvedenou v tabulce 2)

Omezeni pouziti

ROBUS dokaze zpravidla automatizovat brany do hmotnosti a délky uvedené v tabulce 1

Zivotnost Odhadem 20 000 az 250 000 cykld v zavislosti na podminkach uvedenych v tabulce 2

Napajeni 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz

Verze V1 190V~ 50/60Hy 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz 120V~ 50/60 Hz
Maximalni prikon pfi $picce 330W [2A]

[odpovidajici proud v ampérech] [3,9A verze V1] 330W [2A] 330W [3,9A]

Trida izolace

1 (vyzaduje se ochranné uzemnéni)

Nouzové napajeni

S volitelnym pffisludenstvim PS124

Vystup majaku

Pro 2 LED majaky ELDC nebo max. 2 zérovky 12V 21W

Vystup indikatoru oteviené brany (G.0.1.)

Pro jednu Zarovku 24 V s vykonem max. 4 W (vystupni napéti se mize ménit od -30 do +50 % a miize
ovladat i malé relé)

Vystup BLUEBUS

Jeden vystup s maximalnim zatizenim 15 jednotek BLUEBUS

Vstup STOP

Pro normélné zavfené nebo normalné oteviené kontakty nebo pro konstantni odpor 8,2 kQ s automatickym
rozpoznanim (jakakoli zména oproti uloZzenému stavu vyvola povel ,STOP®)

Vstup krok za krokem

Pro normalné otevfené kontakty (sepnuti kontaktu vyvola povel krok za krokem)

Vstup OPEN Pro normélné oteviené kontakty (sepnuti kontaktu vyvola povel OPEN)
Vstup CLOSE Pro normélné oteviené kontakty (sepnuti kontaktu vyvola povel CLOSE)
Vstup AUX_IN Pro normalné zaviené kontakty (rozepnuti kontaktu vyvola povel ALT)
Radiovy konektor Konektor SM pro pfijimace SMXI a OXI

Vstup radiové ANTENY 52 Q pro kabel RG58 nebo podobného typu

Programovatelné funkce

8 funkci ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci (viz tabulky 5 a 7)

Funkce automatického rozpoznani

Automatické rozpoznani zafizeni pfipojenych na vystup BLUEBUS

Automatické rozpoznani typu zafizeni ,STOP” (kontakt normalné otevieny, normalné zavieny nebo
odpor 8,2 kQ)

Automatické rozpoznani délky brany a vypocet bodi zpomaleni a bodd

tastecného otevieni
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EU prohlaseni o shodé )
a prohlaseni o zaclenéni ,Castecné dokonceného strojniho zafizeni

Pozn.: obsah tohoto prohlaseni odpovida Udajdm uvedenym v oficialnim dokumentu uloZeném v sidle spoleCnosti Nice S.p.A., a to zejména jeho posledni verzi
dostupné pred tiskem tohoto navodu. Text byl z redaknich dlvodd upraven. Kopii plivodniho prohlaseni lze vyzadat od spoletnosti Nice S.p.A. (TV) Italy.

Cislo prohlageni: 566/ROBUS400 Revize: 3 Jazyk: @

Nazev vyrobce: NICE S.p.A.

Adresa: Via Callalta n°1, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

Osoba opravnéna sestavit technickou dokumentaci: NICE S.p.A.

Typ vyrobku: Elektromechanicky pohon se zabudovanou fidici jednotkou
Model / typ: RB250HS, RB400/A, RB400, RB400S

Pfislusenstvi: Viz katalog

Dole podepsany Roberto Griffa, generalni feditel, na vlastni odpovédnost prohlasuje, ze vy3e popsany vyrobek je v souladu s ustanovenimi nasledujicich smérnic:

+ Smérnice 2014/30/EU (EMC) v souladu s nasledujicimi harmonizovanymi normami:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Vyrobek je také v souladu s nasledujicimi smérnicemi podle poZadavkd na ,¢astecné dokoncené strojni zafizeni® (pfiloha I, ¢ast 1, oddil B):
Smérnice EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42/ES ze dne 17. kvétna 2006 o strojnich zafizenich a 0 zméné smémice 95/16/ES (pfepracované znéni).

- Timto se prohlasuje, Ze pfislusna technicka dokumentace byla vypracovana v souladu s pfilohou VII B smérnice 2006/42/ ES a Ze byly splnény tyto zakladni
pozadavky: 1.1.11.1.2 1.1.3-1.2.1-1.2.6-1.5.1-1.5.2-1.5.5-1.5.6-1.5.7-1.5.8- 1.5.10-1.5.11

- Vyrobce se zavazuje na zakladé odlivodnéné Zadosti poskytnout vnitrostatnim organtim pfislusné informace o , nedplném strojnim zafizeni °, pficemz si
zachovava viechna prava k souvisejici duSevni vlastnictvi.

- Pokud se , nelipné strojni zafizeni“ uvede do provozu v evropské zemi s jinym Gfednim jazykem, nez je jazyk tohoto prohlaseni, je dovozce povinen zajistit, aby k
tomuto prohlaseni byl pfilozen pfislusny preklad.

- ,Nedplné strojni zafizeni“ se nesmi pouzivat, dokud finalni strojni zafizeni, do néhoz je zabudovano, nebude prohlaseno za vyhovujici ustanovenim smérnice
2006/42/ES, je-li to relevantni.

Vyrobek je také v souladu s nasledujicimi normami:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Oderzo, 16/05/2018
Ing. Roberto Griffa
(generalni feditel),
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g><.___-_________-______-__-____-_-_______-______-_________-______-_______-______-__-____-_-______________-______-__-______-_______-______-_________-______-_______-.

-

(predat uzivateli)

» Pi prvnim pouziti automatiky musi instalatér informovat uzivatele o
plivodu zbytkovych rizik a uZivatel si musi najit Cas na precteni
tohoto navodu k pouziti.

» Tento navod k pouziti (pfedany instalatérem) je dilezité uschovat pro
budouci pouziti a pfi pfevodu automatiky jej predat novému
majiteli.

» Vade automatika je stroj, ktery vérné provadi Vade povely; neuvazené
nebo nespravné pouzivani z ni miiZze udélat nebezpetné zafizeni:
systém neovladejte, pokud se v jeho pracovnim dosahu nachazeji
osoby, zvifata nebo pfedméty.

« Déti: automatické systémy jsou navrzeny tak, aby zaruovaly
vysokou Urovef bezpecnosti a ochrany. Jsou vybaveny detekcnimi
zafizenimi, ktera zabrani pohybu, pokud se v cesté nachdzeji osoby
nebo predméty, a zarucuji tak bezpecnou a spolehlivou ¢innost.
Doporucuje se vsak nedovolit détem hrat si v blizkosti automatiky a
dalkové ovladace vzdy uchovavat mimo jejich dosah - nejsou to
hracky!

« Kontrola systému: zejména vSech kabeld, pruzin a uchyceni s cilem
odhalit pfipadnou nevyvazenost a znamky opotiebeni nebo poskozeni.

- Jednou mésicné zkontrolujte bezpeCnost systému pomoci
bezpecnostnich zafizeni s bezpecnostnimi listami.

- Automatiku nepouzivejte, pokud je nutna oprava nebo sefizeni;
jakakoli porucha nebo nespravné vyvazena brana mize zpUsobit
zranéni.

* Poruchy: pokud automatika nefunguje spravné, vypnéte jeji napajeni.
Nikdy se nepokousejte o opravy; obratte se na mistniho instalatéra.

- Systém lze ovladat rucné: odblokujte pohon podle ¢asti ,Rucni
odblokovani pohonu”.

- Systém ani jeho programovani a nastavovaci parametry zadnym
zplisobem neupravuijte: za tyto Ukony odpovida vyhradné Vas
instalatér.

- Zavéretnou zkousku, pravidelnou idrzbu a viechny opravy musi
zdokumentovat osoba, ktera je provedla, a pfislusné dokumenty
musi uchovavat majitel systému.

Diilezité: pokud bezpecnostni zafizeni nefunguiji spravné, nechte
systém co nejdfive opravit. ,Prlichod je povolen pouze tehdy, kdyZ je
brana zcela oteviena a stoji"

» Likvidace: Na konci Zivotnosti automatiky zajistéte, aby ji zlikvidoval
kvalifikovany personal a aby se materialy recyklovaly nebo zlikvidovaly
podle platnych mistnich pfedpist pro tuto kategorii vyrobk.

« Udrzba: jako kazdé strojni zafizeni, i tato automatika vyzaduje
pravidelnou udrzbu, aby se zarucila optimalni ¢innost, dlouhd
Zivotnost a Uplna bezpecnost. S instalatérem dohodnéte plan
pravidelné udrzby. Nice doporucuije kontroly tdrzby

Navod k pouziti

provadét kazdych Sest mésicli pfi bézném domacim pouzivani, tento
interval se viak mize ménit v zavislosti na intenzité pouzivani.
Kontroly, drzbu a opravy smi provadét pouze kvalifikovany
personal.

¢ Rucni odblokovani pohonu

-

* Rucni zablokovani pohonu

-
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