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1 VSEOBECNA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI A

OPATRENI

1.1 VSEOBECNA UPOZORNENi

UPOZORNENI! DilleZité bezpetnostni pokyny. Dodrzujte viechny
pokyny, protoZe nespravna instalace miize zplisobit vazné Skody.

UPOZORNENI! Dilezité bezpetnostni pokyny. Pro bezpetnost osob je
dilezZité dodrzovat tyto pokyny. Tyto pokyny peclivé uschovejte.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi byt automatizované
zarizeni zkonstruovano v souladu s harmonizovanymi normami
uvedenymi v platné smérnici o strojnich zafizenich, které umoziiuji
deklarovat predpokladanou shodu automatiky. Proto vSechny ukony
piiipojeni vyrobku k elektricke siti, jeho uvedeni do provozu a udrzby
musi provadét vyhradné kvalifikovany a zkuSeny technik.

Aby se predeSlo nebezpeti z nechténého resetovani tepelné pojistky,
nesmi se toto zafizeni napajet pres externi spinaci zafizeni, napiiklad
Casovac, ani pripojovat k napajeni, které obvod pravidelné zapina nebo
vypina.

UPOZORNENI! Dodrzujte nasledujici upozornéni:

- Pred zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické (idaje vyrobku’, zejména
zda je tento vyrobek vhodny pro automatizaci vasi vedené Casti. Pokud
neni vhodny, v instalaci NEPOKRACUJTE.

- Vyrobek nelze pouzivat, dokud nebyl uveden do provozu podle kapitoly
,Zkousky a uvedeni do provozu".

- Pred instalaci vyrobku zkontroluijte, zda jsou véechny materialy v
bezvadném stavu a vhodné pro zamyslené pouZiti.

- Vyrobek neni urcen k pouzivani osobami (v¢etné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo duevnimi schopnostmi ani osobami bez
dostate¢nych zkuSenosti nebo znalosti vyrobku.

- Déti si nesméji hrat se zafizenim.

- Nedovolte détem hrat si s ovladacimi prvky vyrobku. Dalkové ovladace
uchovavejte mimo dosah déti.

- Napdjeci sit systému musi obsahovat odpojovaci zafizeni (neni soucasti
dodavky) se vzdalenosti rozepnutych kontakt, ktera umozfiuje tplné
odpojeni za podminek prepétové kategorie I

- S vyrobkem pfi instalaci zachazejte opatrné, chrarite jej pred stlacenim,
narazem, padem nebo kontaktem s jakoukoli kapalinou. Vyrobek
uchovavejte mimo zdroje tepla a otevieného ohné. Nedodrzeni
uvedeného mlize vyrobek poskodit a zvysit riziko nebezpeti nebo
poruchy. Pokud by se to stalo, instalaci okamzité preruste a obratte se na
zakaznicky servis.



1.2

- Vyrobce odmita jakoukoli odpovédnost za Skody na majetku, vécech nebo
osobach vyplyvajici z nedodrzeni montaznich pokyn(. V takovych
pfipadech se zaruka na vady materialu nevztahuje.

- Vézena hladina akustického tlaku A emise je niz3i nez 70 dB(A).

- (iténi a Udrzbu, kterou provadi uzivatel, nesméji provadét déti bez
dozoru.

- Pred jakymkoli zasahem do systému (Udrzba, ¢isténi) vzdy odpojte vyrobek
od elektrické sité a od pfipadnych baterii.

- Systém Casto kontrolujte, zejména kabely, pruziny a podpéry, abyste zjistili
piipadnou nevyvazenost a znamky opotiebeni nebo poskozeni. Vyrobek
nepouzivejte, pokud potiebuje opravu nebo nastaveni, protoze vadna
instalace nebo nespravné vyvazeni automatiky mdze vést ke zranénim.

- Obalové materialy vyrobku je tfeba zlikvidovat v souladu s mistnimi
piedpisy.

- Je-li automatizovana brana vybavena brankou pro pési, systém musi byt
vybaven ovladacim systémem, ktery zablokuje Cinnost motoru, kdyz je
branka pro pési oteviena

UPOZORNENI K INSTALACI

- Pred instalaci pohonu zkontroluijte, zda jsou vSechny mechanické Casti v
bezvadném stavu a spravné vyvazené a zda lze automatikou spravné
pohybovat.

- Je-li automatizovana brana vybavena brankou pro pési, systém musi byt
vybaven ovladacim zafizenim, které zablokuje Cinnost motoru, kdyz je
branka pro pési oteviena.

- Zajistéte, aby byly ovladaci prvky umistény daleko od pohyblivych Casti,
avsak zaroven v pfimém vyhledu. Pokud se nepouziva klicovy spinac,
ovladaci prvky musi byt nainstalovany nejméné 1,5 m nad zemi a nesmi
byt pfistupné.

- Je-li otevirani fizeno protipozarnim systémem, zajistéte, aby byla véechna
okna vétsi nez 200 mm zavfena pomoci ovladacich prvka.

- Zabrarite jakékoli formé zachyceni mezi pohyblivymi a pevnymi ¢astmi
_béhem pohyb0.
- Stitek tykajici se ru¢niho pohybu trvale pfipevnéte v blizkosti jeho
ovladaciho prvku.
- Po instalaci pohonu zkontrolujte, zda mechanismus, ochranny systém a
viechny rucni pohyby funguji spravné.

) POPIS VYROBKU A URCENE POUZITI

S-BAR jsou elektromechanické zavory pro pouZiti v obytnych a primyslovych
objektech, které fidi otevirani a zavirani vjezdu. Tyto zavory jsou vybaveny
elektromechanickym pohonem s motorem 24 V, elektrickym systémem koncovych
spinacli a majakem zabudovanym v krytu (volitelné pfisluSenstvi).

Ridici jednotka je pfipravena k pipojeni riiznych zafizeni systému Nice Opera a
solarniho napajeciho systému ,Solemyo® (viz odstavec ,Pfipojeni solarniho systému
Solemyo").

Zavory jsou pohanény elektfinou a v pfipadé vypadku napajeni (blackout) lze rameno
rucné odblokovat a pohybovat jim rukou. Alternativné lze pouzit zalozni baterii
(model PS124 - volitelné pfislusenstvi), ktera zajisti provedeni nékolika pohybl
béhem prvnich hodin vypadku napajeni. K prodlouzeni tohoto obdobi nebo zvy3eni
poctu povolenych pohybl je tieba aktivovat funkci ,Stand-by“ (pohotovostni rezim)
(viz , Tabulku 5%).

Dulezité poznamky k pouzivani navodu:
- v celém tomto navodu vyraz ,zavora“ oznacuje vyrobek ,S-BAR*

- prisluenstvi uvedené v navodu je volitelné.

POZOR! - Jakeékoli jiné pouziti, nez je zde uvedeno, nebo pouziti v
jinych podminkach prostiedi, nez jsou uvedeny v tomto navodu, se
povazuje za nespravné a je prisné zakazano!

Tento vyrobek spliuje nafizeni o pohotovostnim rezimu (,Standby”). Vyrobek piejde
do pohotovostniho rezimu 5 minut po Uspésné dokoncené operaci.

2.1 SEZNAM SOUCASTI
Na ,Obrazku 1° jsou znazornény hlavni ¢asti, ze kterych se sklada S-BAR.

4 )

- J
A Podpéra ramena

B Skiifi pohonu

Cc Kryt

D Elektronicka fidici a ovladaci jednotka

E Rameno

F

Kli¢ k zablokovani/odblokovani
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3 INSTALACE

3.1 KONTROLY PRED INSTALACI

Instalaci musi provést kvalifikovany personal v souladu s platnymi
pravnimi piedpisy, normami a nafizenimi a s pokyny uvedenymi v
tomto navodu.

Pfed instalaci vyrobku je tfeba:

- zkontrolovat neporusenost dodavky

- zkontrolovat, zda jsou vSechny materialy v bezvadném stavu a vhodné pro
zamyslené pouziti

- zkontrolovat, zda lze dodrZet provozni omezeni uvedena v odstavci ,Omezeni
pouZiti vyrobku"

- zkontrolovat, zda je misto instalace slucitelné s celkovymi rozméry vyrobku (viz
,0brazek 3°)

- zkontrolujte, zda je povrch zvoleny pro instalaci zavory pevny a zda zaruci stabilni
ukotveni

- ujistit se, Ze misto instalace neni ohrozeno zaplavenim; v pfipadé potfeby je tfeba
vyrobek nainstalovat pfiméFené vyvy3eny nad Grovni terénu

- zkontroluijte, zda prostor kolem zavory umoziiuje snadné a bezpe¢né provadéni
rucnich pohybi

- zkontrolujte, zda se v draze ramena nenachazeji prekazky, které by mohly branit
pohybidm otevirani a zavirani

- zkontrolujte, zda je kazdé instalované zafizeni umisténo v poloze chranéné pied
rizikem nahodného narazu.

- ovérte, zda jsou montazni polohy jednotlivych zafizeni chranény pfed narazy a zda
jsou montazni plochy dostatecné pevné

- zabranite ponofeni jakékoli ¢asti automatiky do vody nebo jinych kapalin

- vyrobek uchovavejte mimo zdroje tepla a otevieného ohné a mimo kyselé, slané
nebo potencialné vybudné prostiedi; to mize vyrobek poskodit a zplsobit poruchy
nebo nebezpelné situace

- fidici jednotku pfipojte k elektrickému napajecimu vedeni vybavenému ochrannym
uzemnénim

3.2 OMEZENI POUZITI VYROBKU

Pfed instalaci vyrobku je tfeba:

- zkontrolovat, zda jsou viechny hodnoty uvedené v kapitole ,TECHNICKE UDAJE*
slucitelné se zamyslenym pouZitim .

- zkontrolovat, zda je odhadovana Zivotnost (viz odstavec ,Zivotnost vyrobku®)
slucitelna se zamySlenym pouzitim

- zkontrolovat, zda je mozné v plném rozsahu dodrzet viechna omezeni, podminky
a upozornéni uvedené v tomto navodu.

3.2.1 ZIVOTNOST VYROBKU

Zivotnost vyrobku je jeho priméma ekonomicka doba pouzivani a vyrazné ji
ovliviuje stupefl naroCnosti pohybd, jinymi slovy soucet v3ech faktord, které
pfispivaji k opotfebeni vyrobku.

K odhadu Zivotnosti vasi automatiky postupujte takto:

1. sectéte hodnoty polozek v ,Tabulce 1°, které odpovidaji podminkam systému

2. v grafu na ,0brazku 2“ vedte od ziskané hodnoty svislou ¢aru az do
priiseciku s kfivkou; z tohoto bodu vedte vodorovnou aru az do priiseciku s
osou ,cykli pohybu’, Ziskana hodnota je odhadovana Zivotnost vaseho
vyrobku.
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Hodnoty zivotnosti uvedené v grafu ze dosahnout pouze pfi pfisném dodrzovani
planu Gdrzby - viz kapitolu ,UDRZBA VYROBKU". Zivotnost je odhadnuta na zakladé
konstrukcnich vypoctl a vysledkd zkousek provedenych na prototypech. ProtoZze jde
pouze o odhad, nepfedstavuje zadnou vyslovnou zaruku skutecné Zivotnosti vyrobku.

Priklad vypoctu Zivotnosti: S4BAR

,Tabulka 1“ uvadi ,indexy naro¢nosti“ pro tento typ instalace: 15 % (,Rameno se
svétly model XBA4“), 10 % (,Pritomnost soli). Tyto ukazatele je tieba secist, ¢imZ se
ziska celkovy index naro¢nosti, ktery je v tomto pfipadé 25 %. S vypocitanou
hodnotou (25 %) najdéte na vodorovné ose grafu (,index naro¢nosti“) hodnotu
odpovidajici poctu ,cykli pohybu’, které vyrobek mize provést béhem své Zivotnosti
= pfiblizné 240.000 cykld.

Tabulka
Index narocnosti
Rameno se svétly model XBA4 15
Rychlostni stupné 3 a 4 5
Rychlostni stuperi 5 20
Pohyb preruseny fotoburikou > 10 % 15
Pohyb preruseny povelem Stop > 10 % 25
Brzdéni 10
Sila rovna 5 nebo 6 10
Sila rovna 7 nebo 8 10
Pfitomnost soli 10
Pfitomnost prachu a pisku 10
Teplota okoli nad 40 °C apod. 15
0°C
/ N
e 500.000 —\
400.000
T  300.000
=3 \
g N
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IDENTIFIKACE VYROBKU A CELKOVE ROZMERY 3.4 PREVZETi VYROBKU

3.3
Viechny soucasti obsazené v baleni vyrobku jsou zobrazeny a uvedeny nize.
Celkové rozméry a Stitek (A), ktery umoZziluje identifikaci vyrobku, jsou znazornény na
,0brazku 3°.
4 N
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‘ ‘ Zavora s integrovanou fidici jednotkou
- J Kryt a podpéra ramena

2 krabice pro fotoburky

2 konzoly podpéry ramena

Pevna koncovka ramena; 2 spojky pro gumové narazniky; 2 spojky bez
gumovych naraznik{

Klice k rucnimu zablokovani a odblokovani ramena; kli¢ k zamku krytu;
drobny kovovy material (Srouby, podlozky atd.)

Zakladova deska

4 kotevni Srouby

IOo T moUow>
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3.5  PRACE PRED INSTALACI

Obrazek znazorfiuje pfiklad automatického systému sestaveného ze soucasti Nice.

/ e N
B
A D
2 1
- J
A Fotoburky Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostredi v misté instalace.
B Fotoburiky na sloupku

C Klicovy spinat
D Skfif zavory
Tabulka 2

TECHNICKE UDAJE ELEKTRICKYCH KABELO

Identifikacni ¢. Vlastnosti kabelu

Kabel NAPAJENI POHONU

1 1 kabel 3 x 1.5 mm2

Maximalni délka 30 m [pozn. 1]
Kabel BLUEBUS

2 1 kabel 2 x 0.5 mm2

Maximalni délka 30 m

Kabel KLICOVEHO SPINACE

3 1 kabel 4 x 0.25 mm2 (pozn. 2)
Maximalni délka 30 m

Kabel VOLITELNEHO MAJAKU - sougast dodavky
Kabel SVETEL RAMENA

Ostatni kabely

Uvedené soucasti jsou umistény podle typického standardniho rozlozeni. Podle
rozloZeni na ,0brazku 5° urcete pfibliznou polohu, ve které bude nainstalovana
kazda soucast systému.

Pozn. 1 Je-li napdjeci kabel delSi nez 30 m, je tfeba pouzit kabel s vétsim
priifezem (3 x 2.5 mm2) a v blizkosti automatiky je tfeba
nainstalovat ochranné uzemnéni.

Pozn. 2 Pokud se misto pfepinace pouzije ¢tecka transpondérovych karet ETPB nebo
digitalni klavesnice EDSP, postaci dvouzilovy kabel
(2 x 0.5 mm?).
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Pfi pokladani chranicek pro vedeni elektrickych kabeldl méjte na
paméti, Ze pfipadna voda v rozvodnych krabicich miize zplisobit, ze
spojovaci chranicky vytvori kondenzat uvniti fidici jednotky a poskodi
tak elektronické obvody.

Pfed instalaci pipravte potfebné elektrické kabely podle ,Obrazku 5
a podle udaj v kapitole ,, TECHNICKE UDAJE",



3.6 NASTAVENi ZAVORY

Zavora se z vyroby dodava se zaviranim ramena nastavenym doleva.

Chcete-li nastavit zavirani doprava, postupujte takto:
1. odstranite horni kryt (A) skfiné zavory

-

2. povolte dva Srouby upeviujici panel skiné

3. odstrarite vyvazovaci pruZinu jejim odpojenim od vyvazovaci paky

/

4, povolte Sroub upeviiujici vyvazovaci pruzinu
5. odblokujte pohon (viz odstavec ,Ruéni odblokovani a zablokovani pohonu®)
a otoCte vyvazovaci paku o 90°
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6. pevné utahnéte Sroub upeviujici vyvazovaci pruzinu

8. pokud byl pohon predtim odblokovan, znovu jej zablokujte.
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3.7 INSTALACE POHONU

& Nespravna instalace miiZe zplisobit vaZné zranéni osoby pracujici na
systému nebo jeho budoucich uZivateld. Pfed zahajenim montaze
automatiky provedte predbézné kontroly popsané v odstavci ,,Kontroly
pred instalaci“ (strana 4) a v odstavci ,Omezeni pouZiti vyrobku"
(strana 4).

Pokud je k dispozici nosna plocha:
1. oteviete panel skiiné

4 N

N\

2, polozte skiifi na kotvici plochu a oznacte body odpovidajici drazkam

v

odsurnite skifi a vyvrtejte otvory v oznacenych bodech vlozte 4 rozpérné
kotvy (nejsou soucasti dodavky)

skiifi spravné umistéte a zajistéte ji prislusnymi maticemi a podlozkami
(nejsou soucasti dodavky).

orw
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Pokud nosna plocha neni k dispozici:
1. vykopejte jamu pro vloZeni zakladové desky
Pozn.  Kotvici plocha musi byt zcela rovna a hladka. Je-li plocha betonova, musi

mit tloustku nejméné 0,15 m a musi byt vhodné vyztuzena Zeleznou
armaturou. Beton musi mit objem vétsi nez 0.2 m3 (tloustka 0.25 m
odpovida 0.8 m2, tj. ¢tvercové zakladné se stranou pfiblizné 0.9 m). Desku
[ze ukotvit do betonu pomoci 4 rozpérnych kotev se Srouby 12 MA, které
odolaji tahovému zatizeni nejméné 400 kg. Je-li kotvici plocha z jiného
materialu, je tfeba ovéfit jeji pevnost a to, zda Ctyfi kotvici body odolaji
zatizeni nejméné 1,000 kg. K upevnéni desky pouzijte Srouby 12 MA.

2. pfipravte chranicky pro vedeni elektrickych kabel(i upevnéte Ctyfi kotevni
3. Srouby (A) k zakladové desce, pficemZ na kazdy nasadte matici a podlozku
(soucast dodavky) na horni i spodni strané desky

w Spodni matici je tfeba naSroubovat az na konec zavitu.
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4, nalijte beton a dfive, nez zatne tuhnout, osadte zakladovou desku v Grovni
povrchu, rovnobézné s ramenem a dokonale vodorovné pockejte, dokud

5. beton zcela neztvrdne, coz obvykle trva dva tydny
6. odstrarite Ctyfi horni matice a podlozky (B) z kotevnich $roubli oteviete
7. panel skiiné (,0brazek 7°)
8. skfif spravné umistéte a zajistéte ji prisluSnymi maticemi a podlozkami,
které jste piedtim odstranili (,Obrazek 14°).
3.8 INSTALACE RAMENA
Pii montazi ramena zavory postupuijte takto:
1. vlozte dva koliky (A) skrz pfislusné otvory ve vystupni hfideli motoru
4 ™

\ J

2. nasadte podpéru (B) na vystupni hiidel motoru a natocte ji do polohy ,svislé
rameno’

3. upevnéte ji pifislusnymi Srouby a pruznymi podlozkami Grower; pevné
utahnéte

4 N
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nasadte koncovku ramena (F) a zajistéte ji dvéma Srouby nasadte a

4. nasadte kryt (C) podpéry a upevnéte jej 6 dodanymi Srouby; Srouby nechte 7.
volné 8. spojte obé koncovky gumového narazniku (G)
4 @ B N
- %
5. jemné naolejujte hlinikovou liStu z obou stran
6. po celé délce ramena zasunte do drazek (D) gumové narazniky a stfidejte je s L )

pfislusnymi spojkami (E); gumovy naraznik mdze presahovat pfiblizné 1 cm

za konec ramena

9.

z konce proti koncovce zasurite do ramena podpQrné desky (H)

10 - CESTINA




10.  zasurite kompletni rameno az na doraz do pouzdra (I) podpéry

11.  pevné utahnéte 4 Srouby podpéry vlozené predtim.

4 N\

G J

|| Po instalaci ramena a gumového narazniku je tfeba pred dalsim
postupem nainstalovat na rameno ostatni prisluSenstvi - pokud se
pouziva. Pi jejich instalaci postupuijte podle pfisluSnych navodi.

3.9  NASTAVENI MECHANICKYCH KONCOVYCH SPINACU
Pfi nastaveni koncovych spinacli postupuijte takto:

1. odblokujte pohon pfislusnym dodanym klitem (viz odstavec ,Rucni
odblokovani a zablokovani pohonu")
2. rucné pohybujte ramenem tak, aby provedlo Uplné otevieni a zavieni

3. otacenim Sroubd mechanickych dorazd (A - B) nastavte vodorovnou polohu
ramena v zavieném stavu a jeho svislou polohu v otevieném stavu

4. po nastaveni matice pevné utahnéte.

3.10 VYVAZENI RAMENA
Vyvazeni ramena slouZi k nalezeni nejlep$i rovnovahy mezi celkovou hmotnosti
ramena vCetné instalovaného pfisludenstvi a silou, kterou plsobi napéti vyvazovaci
pruziny. Napéti pruziny ovéfte takto:

1. odblokujte pohon pfisluSnym dodanym kli¢em (viz odstavec ,Rucni
odblokovani a zablokovani pohonu")
2. runé presurite rameno pfiblizné do poloviny (45°) a nechte je stat

3 pokud ma rameno tendenci stoupat, snizte napéti pruziny (A). Pokud ma
naopak tendenci klesat, napéti pruziny zvyste nastavte rameno do polohy

4, maximalniho otevieni

5 vyvéste vyvazovaci pruzinu z jejiho ulozeni (B) a presurite jeji kotvici bod
smérem ke stfedu, chcete-li napéti pruziny snizit, nebo smérem ven, chcete-
li je zvysit

~

Pozn.  Nevyvazenost je pfipustna, pokud je sila potfebna k pohybu ramena

béhem otevirani a zavirani a ve v3ech ostatnich polohach men3i nebo

rovna poloviné maximalni hodnoty tocivého momentu (pro tento vyrobek

priblizné 5 kg pfi 1 m).

6. operaci zopakujte i s ramenem v poloze pfiblizné 20° a 70°. Pokud rameno
zlstane v dané poloze nehybné, je spravné vyvazeno; mirna nevyvazenost je
pfipustna, rameno se viak nikdy nesmi vyrazné pohnout

7. zablokujte pohon.

CESTINA - 11



3.11 RBONDODBLOKOVANI A ZABLOKOVANI

Pohon je vybaven mechanickym systémem odblokovani, ktery umoziiuje ru¢né
otevirat a zavirat rameno.

Tyto ru¢ni Ukony se sméji provadét pouze pfi vypadku napajenti, pfi poruchach nebo
béhem instalace. Odblokovani zafizeni:

1. otoCte kryt otvoru pro kLi¢
2. vloZzte kli¢ (A) a otocte jej 0 180° doleva nebo doprava

. )
3. rameno lze nyni rucné presunout do pozadované polohy.

Zablokovani zafizeni:

1. otocte kLi¢ (A) zpét do plvodni polohy
2. vyjméte kLi¢

3. otoCte kryt otvoru klice.

12 - CESTINA

4  ELEKTRICKE ZAPOJENi

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

Vsechna elektricka zapojeni se musi provadét pfi systému odpojeném
od elektrické sité a s odpojenym nouzovym napajenim (je-li v
automatice pritomno).

& Zapojovani smi provadét pouze kvalifikovany personal.

Postup elektrického zapojeni:
1. odstrarite horni kryt (A) skiiné zavory

4 N

. J
2. elektrické kabely vedte uvnitf skfiné smérem doleva, od zakladny k Fidici

jednotce napajeci kabel protahnéte kabelovou pfichytkou a pfipojte jej ke
3. 3kontaktni svorce s pojistkou

4, utahnéte Sroub kabelové pfichytky

~
4 N\
% <
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G J
5. zapojte ostatni kabely podle schématu zapojeni na ,0brazku 28" Pro vétsi

pohodli jsou svorkovnice odnimatelné.



4.2 SCHEMA ZAPOJENI A POPIS PRIPOJENI

4.2.1 SCHEMA ZAPOJENI
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4.2.2 POPIS PRIPOJENi
Tabulka
ELEKTRICKE ZAPOJENI
Svorky Popis
Vystup pro majak; lze pfipojit zarovky 12 V max. 21 W nebo majak Nice ELDC.
FLASH Vystup lze naprogramovat i na jiné funkce (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI) nebo prekonfigurovat pomoci programatoru Oview. Ve vyrobnim
nastaveni je vystup v pohotovostnim rezimu vypnuty.
K této svorce lze pfipojit kompatibilni zafizeni, ktera se véechna zapojuiji paralelné pouze dvéma vodii, kterymi se pfenasi napajeni i
BLUEBUS komunikacni signaly.
Dal3i informace o systému BlueBUS najdete v odstavci ,Adresovani zafizeni pfipojenych k systému BlueBUS".
Vistup pro zafizeni, ktera pozastavi nebo zastavi probihajici pohyb; vhodnou konfiguraci vstupu lze pfipojit kontakty ,normalné zaviené” (NC) a
STOP L,normalné oteviené“ (NO) nebo zafizeni s pevnym odporem.
Dalsi informace o funkci STOP najdete v odstavci ,Zména konfigurace vstupu STOP". Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb v rezimu
SbS krok za krokem; lze pfipojit kontakty ,normalné oteviené” (NO). Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze otevirani; lze pfipojit kontakty
OPEN L,normalné oteviené“ (NO). Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze zavirani; lze pfipojit kontakty ,normalné oteviené” (NO). Vstup pro
CLOSE pfipojeni antény radiového pfijimace; anténa je zabudovana v majacich Nice ELDC.
ANTENNA
STB Konektor pro pfipojeni desky Standby.

& Pokud se zméni programovani vystupd, zkontrolujte, zda pfipojené zafizeni odpovida zvolenému typu napéti.
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ADRESOVANI ZARIZENI PRIPOJENYCH K SYSTEMU

BLUEBUS

Adresovanim pomoci specialnich propojek umoziuje systém ,BlueBUS", aby fidici
jednotka rozpoznala fotoburiky a pfifadila jim spravnou detekcni funkci.

43

Adresovani se musi provést na obou fotoburikach TX i RX (propojky nastavte stejné),
pfitemZ se ujistéte, Ze neexistuji jiné pary fotobunék se stejnou adresou.

Nize je uvedeno schéma adresovani fotobunék podle jejich typu.

4 N\

29

N J
Tabulka 4
ADRESY FOTOBUNEK
Fotoburika Poloha propojek
FOTO (PHOTO)

Vnéjsi fotoburika h = 50 aktivni pii zavirani (zastavi a
obrati pohyb

brany)

FOTO Il (PHOTO Il)

Vnéjsi fotoburika h = 100 aktivni pii zavirani (zastavi a
obrati pohyb

brany)

FOTO 1 (PHOTO 1)

Vhitini fotoburika h = 50 aktivni pfi zavirani (zastavi a
obrati pohyb

brany)

FOTO 1 1l (PHOTO 1 1I)

Vhitini fotoburika h = 100 aktivni pfi zavirani (zastavi a
obrati pohyb

brany)

FOTO 2 (PHOTO 2)

Vnéjsi fotoburika aktivni

pfi otevirani

FOTO 211 (PHOTO 211)

Vhitini fotoburika aktivni

pii otevirani

=Es
=
s

 Hle=

)
H ==

FOTO 3 (PHOTO 3) oo
Jedna fotoburika pokryvajici celou automatiku §
FA1

Fotoburika pro povel k otevieni

(prreruste propojku A na zadni strané desek
TX aRX)

FA2

Fotobuiika pro povel k otevieni

(preruste propojku A na zadni strané desek
TXaRX)

=
0=
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Na konci instalace nebo po odebrani fotobunék i jinych zafizeni je
teba provést postup uéeni (viz odstavec ,Uteni zafizeni®).

5 ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENI

5.1 PRIPOJENI NAPAJENI

Pfipojeni napajeni smi provadét pouze kvalifikovany a zkuSeny
personal, ktery spliluje potfebné poZadavky, v plném souladu s
platnymi zakony, piedpisy a normami.

Ridici jednotku pfipojte k napajecimu vedeni s ochrannym uzemnénim. Nainstalujte
jistiC se vzdalenosti kontakt(, ktera zaruci uplné odpojeni za podminek prepétové
kategorie I1l, nebo pouZijte systém zastrcky a zasuvky.

lhned po zapnuti napéjeni vyrobku je tfeba provést nékolik jednoduchych kontrol:

1. zkontroluijte, zda blika LED na fidici jednotce.
2. ujistéte se, Ze blikaji také LED na fotoburikach (TX i RX); zplsob blikani neni
dileZity, protoZe zavisi na jinych faktorech.

3. zkontroluijte, zda je zafizeni pfipojené na vystup FLASH nebo LED vystrazné
svétlo XBA7 vypnuté (pfi nastaveni z vyroby).

Pokud uvedené podminky nejsou splnény, okamzité vypnéte napajeni fidici jednotky
a dlikladné zkontrolujte elektrické zapojent. Dal3i uZitetné informace o hledani a
diagnostice poruch naleznete v odstavci ,ReSeni problémi” (strana 23).

5.2 UCENI ZARIZENI

Po pfipojeni napajeni musi fidici jednotka rozpoznat zafizeni pfipojena na vstupy
,BlueBUS" a ,.STOP". Pfed touto fazi LED ,L1“ a ,L2“ blikaji a signalizuji, Ze je tieba
provést uceni zafizeni.

Uceni je treba provést, i kdyz k fidici jednotce neni pfipojeno Zadné

zafizeni.
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Postup:

1. soucasné stisknéte a podrzte tlatitka p a o uvolnéte tladitka, kdyz LED ,L1“ a
2. ,L2“ zatnou rychle blikat (pfiblizné po 3 sekundach)

3. pockejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka nedokondi fazi uceni zafizeni
4, po skonceni této faze musi LED ,Stop* svitit a LED ,L1“a L2 musi

zhasnout (LED ,L3" a ,L4“ mohou zacit blikat).

Automatické uceni pfipojenych zafizeni [ze kdykoli zopakovat i po instalaci,
napfiklad pokazdé, kdyz je tfeba pfidat zafizeni.

5.3 UCENI POLOH MECHANICKYCH DORAZU

Po nauceni pfipojenych zafizeni je tfeba nautit polohy mechanickych dorazil
(maximalni otevieni a maximalni zavieni). Pokud LED ,L3" a ,L4" blikaji, znamena
to, Ze se polohy mechanickych dorazii musi naucit.
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Postup:
1. odblokujte pohon pfislusnym dodanym klitem (viz odstavec ,Rucni
odblokovani a zablokovani pohonu®)
2. rucné presurite rameno piiblizné do poloviny (45°) a nechte ho stat
3. zablokujte pohon
4, soucasné stisknéte a podrzte tlacitka q a o uvolnéte tlacitka, kdyz se pohyb
5. spusti (pfiblizné po 3 sekundach)
6. pockejte, dokud fidici jednotka nedokondi fazi uceni: zavieni, otevieni a

zavieni ramena

7. béhem provadéni pohybl se ujistéte, Ze vyvazovaci paka ramena narazi na
mechanické dorazy koncového spinace. Pokud se tak nestane, zastavte
postup, nastavte mechanické dorazy koncového spinace a zopakujte postup
od zacatku.

Provadéni pohybii nepferusujte: pokud k tomu dojde, je tieba cely
postup zopakovat od zacatku.

5.3.1 AUTOMATICKE UCENi SIL

Automatické uceni sil je nutné k tomu, aby fidici jednotka vyhodnotila sily potfebné
k pohybu ramena a nasledné samostatné nastavila potfebné parametry.

Postup automatického uceni sil se aktivuje na konci ,Ueni poloh mechanickych
dorazii“ nebo vzdy, kdyz se zméni tyto parametry: rychlost, polohy zpomaleni,
dlouhé/kratké zpomaleni.

Aktivované a probihajici automatické uceni sil signalizuji LED ,L5" a ,L6", které
blikaji soucasné. Automaticky postup se spusti po pfijeti povelu Open: automatika
samostatné provede 3 tiplné cykly otevieni a zavfeni. Na konci LED ,L5“a ,L6"
zhasnou. Pokud se postup prerusi, je tfeba jej provést znovu. BEhem pohybu jsou sily
nastaveny na maximalni hodnotu.

Nasledné mohou z0stat svitit dalsi LED, které signalizuji, ze jsou aktivni funkce ON/
OFF 1. Grrovné (viz odstavec ,Programovani 1. rovné (ON-OFF)“).

Béhem 3 cykld jsou automatické pohyby (napf. automatické zavirani, zavfit po
fotoburice, vzdy zaviit apod.) docasné vypnuty: po skonceni postupu se obnovi jejich
normalni ¢innost.
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Pokud LED L5 a ,L6" nadale blikaji, je tfeba 3 cykly provést znovu, dokud LED
nezhasnou.

5.4 KONTROLA POHYBU RAMENE

Po dokondeni uceni se doporucuje provést nékolik pohyb(i a ovéfit, zda se zavora
pohybuije spravné.
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Postup:

1. stisknéte tlacitko p pro vyvolani pohybu ,Oteviit*; zkontrolujte, zda rameno
zacne zpomalovat pfed dosazenim otevfené polohy stisknéte tlacitko q pro
vyvolani pohybu ,Zaviit"; zkontrolujte, zda rameno zatne zpomalovat pred

dosazenim zaviené polohy béhem pohybu zkontrolujte, zda LED vystrazné

svétlo (je-li nainstalovano) blika stfidavé v intervalu 0.5 sekundy

> © bp

nékolikrat oteviete a zavfete branu, abyste se ujistili, Ze nikde nevznika
nadmérné tfeni a Ze montaz ani nastaveni nemaji chyby.

Po prvnich pohybech otevfeni a zavieni fidici jednotka automaticky upravi hodnoty
parametrdl ,L5“a ,L6“ nabidky programovani 2. irovné tak, aby se optimalné
pfizplsobily instalaci.

5.5  PRIPOJENI DALSICH ZARIZENi

Pokud uzivatel potfebuje napdjet externi zafizeni, napfiklad radiovy pfijimac nebo
osvétleni klicového spinace, napdjeni lze odebirat podle obrazku.

Napajeci napéti je 24Vc -30% + +50% s maximalnim dostupnym proudem 100maA.

Pri vypoctu spotieby v pohotovostnim rezimu se nezohlednila spotieba energie
pfisludenstvi. Spotfebu tohoto piisluSenstvi naleznete v jeho navodech.
UPOZORNENI: v pohotovostnim rezimu napajeni klesne na 21V ¢ +/-10% s
dostupnym vykonem 2W.
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6  ZKOUSKY A UVEDENi DO PROVOZU

Jde o nejdlezitéjsi faze realizace automatiky, protoZe zaruCuji maximalni bezpeCnost
systému. Zkousku lze pouzit i k pravidelnému ovéfovani zafizeni, z nichz se
automatika sklada.

Zkousky a uvedeni automatiky do provozu musi provést zkuseny a
kvalifikovany personal, ktery odpovida za zkousky potfebné k ovéreni
feSeni pfijatych s ohledem na existujici rizika a za zajiSténi dodrzeni
vsech pravnich predpisti, norem a nafizeni, zejména vSech pozadavkii
normy EN 12445, ktera stanovi zkusebni metody pro kontrolu
automatik bran.

Pfidavna zafizeni musi projit zvlastnimi zkouskami, a to z hlediska jejich funkci i
jejich spravné soucinnosti s Fidici jednotkou. Postupuijte podle navodd jednotlivych
zafizeni.
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6.1 ZKOUSKY

Funkce pohotovostniho rezimu je ve vychozim nastaveni aktivni. Ridici
jednotka prejde do pohotovostniho rezimu (vypne nékteré obvody a
snizi spotiebu) 10 minut po zapnuti, pokud deska nema nastavené
polohy, a po 5 minutach, pokud je nastavené ma.

Postup zkousky:
1. ovéite, zda byly pfisné dodrzeny vechny pokyny uvedené v kapitole
,VSEOBECNA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI A OPATRENI" (strana 2)

2, zkontrolujte, zda je rameno spravné vyvazeno (viz odstavec ,Vyvazeni

ramena“)

3. zkontroluijte, zda zafizeni pro ru¢ni odblokovani funguje spravné (viz
odstavec ,Ruéni odblokovani a zablokovani pohonu")

4, pomoci ovladacich zafizeni (vysilac, ovladaci tlacitko, kli¢ovy spina€ atd.)

vyzkousejte otevirani, zavirani a zastaveni ramena a ujistéte se, Zze pohyb
odpovida specifikacim. Provedte nékolik zkousek k posouzeni pohybu ramena
a ke zjisténi piipadnych chyb montaze nebo nastaveni ¢i mist se zvySenym
tfenim

5. jednotlivé zkontrolujte, zda vSechna bezpetnostni zafizeni nainstalovana v
systému (fotoburiky, bezpecnostni liSty apod.) funguji spravné. Pfi kazdém
zasahu zafizeni LED ,Bluebus” na fidici jednotce dvakrat rychleji blikne, ¢imz
potvrdi rozpoznani

6. spravnou ¢innost fotobunék ovérte takto:

- podle toho, zda je nainstalovan jeden nebo dva pary fotobunék, jsou
zapotiebi jeden nebo dva bloky z pevného materialu (napf. dfevéné
desky) o rozmérech 70x30x20 cm. Kazdy blok musi mit tfi strany z
reflexniho materialu (napf. zrcadlo nebo leskla bila barva), jednu pro
kazdy rozmér, a tfi strany z matného materialu (napf. matna Cerna barva).
Pii zkousce fotobunék umisténych 50 cm nad zemi musi byt blok polozen
na zemi, pfi zkousce fotobunék umisténych 1 m nad zemi musi byt
zvednut do vysky 50 cm

- pokud se zkousi jeden par fotobunék, zkusebni blok musi byt umistén
pfimo pod stfedem ramena stranami 20 cm otoCenymi k fotoburikam a
posouvan po celé délce ramena

-
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- pokud se zkousi dva pary fotobunék, zkousku je tfeba nejprve provést
samostatné pro kazdy par fotobunék s jednim zkusebnim blokem a poté
zopakovat se dvéma zkuSebnimi bloky; kazdy zkuSebni blok musi byt
umistén bo¢né od stiedu ramena ve vzdalenosti 15 cm a poté posouvan
po celé délce ramena



- béhem téchto zkousek musi fotobunky zaznamenat zkusebni blok v
jakeékoli poloze po celé délce ramena

7. zkontrolujte, zda nedochazi k ruSeni mezi fotoburikami a jinymi zafizenimi:
- preruste pfimou viditelnost mezi parem fotobunék valcem (préimér 5 cm,
délka 30 cm), ktery nejprve priblizte k fotoburice TX, poté k fotoburice RX
a nakonec doprostfed mezi né
-

7]

J

- zkontroluijte, zda zafizeni zasahne ve v3ech pfipadech a pfepne z aktivniho
stavu do stavu alarmu a naopak

- zkontroluijte, zda v fidici jednotce vyvola zamySlenou Cinnost (napf. reverzi
pohybu béhem zavirani)

kontrola ochrany proti nebezpeti zdvihnuti: u automatik se svislym

pohybem je tfeba ovéfit, Ze nehrozi nebezpeci zdvihnuti. Tuto zkousku lze

provést takto:

- zavéste zatéZ 20 kg (napf. pytel s piskem) do poloviny délky ramena

- vySlete povel k otevfeni a zkontrolujte, zda béhem pohybu rameno
neprekroci vysku 50 cm nad zavienou polohou

- pokud rameno tuto vysku pfekrodi, je tfeba sniZit silu motoru (viz kapitola
,PROGRAMOVANI")

9. pokud se potencialné nebezpecnym situacim zplisobenym pohybem ramena
predeslo omezenim narazové sily, musi se tato sila zméfit podle normy EN
12445 a pokud se k pomoci systému pfi snizovani narazové sily pouziva
nastaveni ,sila motoru’, je tfeba vyzkouset riizna nastaveni a najit to, které
dava nejlepsi vysledky

10.  kontrola Gcinnosti systému odblokovani:
- uvedte rameno do zaviené polohy a rucné jej odblokuijte (viz odstavec
,Ruéni odblokovani a zablokovani pohonu")
- ovéite, zda odblokovani probéhne plynule
- ovéite, zda ru¢ni sila potfebna k pohybu ramena pfi otevirani
nepiekracuje 200 N (pfiblizné 20 kg)
- sila se méfi kolmo na rameno ve vzdalenosti 1 m od osy otaceni
11.  ovéfeni systému odpojeni napajeni: uved-
te do Cinnosti odpojovaci zafizeni napdjeni a odpojte pfipadné zalozni
baterie; zkontrolujte, zda jsou viechny LED na fidici jednotce VYPNUTE a zda
rameno po vyslani povelu zdstane nehybné. Zkontrolujte dcinnost
uzamykaciho systému, ktery ma zabranit nedmyslnému nebo
neopravnénému pfipojeni.
6.2 UVEDENI DO PROVOZU

Uvedeni do provozu lze provést az po GispéSném dokonceni viech fazi
zkousek.

Pred uvedenim automatiky do provozu zajistéte, aby byl vlastnik fadné
informovan o vSech zbytkovych rizicich a nebezpecich.

& Branu nelze uvést do provozu ¢aste¢né ani v ,,do¢asnych“ podminkach.

Uvedeni automatiky do provozu:

1. vypracujte technickou dokumentaci automatiky, ktera musi obsahovat tyto
dokumenty: celkovy vykres automatiky, schéma zapojeni, posouzeni rizik a
pfislusna pfijata FeSeni, prohlaSeni vyrobce o shodé pro vSechna pouzita
trvaly Stitek nebo znacku s popisem postupu odblokovani brany a jejiho

2. ru¢niho pohybu ,Obrazek 38°

4 N\
(38
G /
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na skfif pfipevnéte typovy Stitek s uvedenim alespon téchto udaji: typ
automatiky, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za uvedeni do provozu),
vyrobni ¢islo, rok vyroby a oznaceni CE

vypracuijte prohlaSeni o shodé automatiky a predejte je vlastnikovi
automatiky

vypracujte navod k pouzivani automatiky a predejte jej vlastnikovi
automatiky

vypracujte a predejte vlastnikovi ,Plan adrzby” automatiky s pokyny k idrzbé
viech zafizeni automatiky.

Ke veskeré uvedené dokumentaci poskytuje spolecnost Nice -
prostiednictvim svého technického servisu - nasledujici: navody a
prirucky.

7 PROGRAMOVANI

Na fidic

i jednotce jsou 3 tlatitka: p, 0 a q (,Obrazek 39°), ktera lze pouZit k ovladani

fidici jednotky béhem faze zkousek i k programovani dostupnych funkci.

-

&

.
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Dostupné programovatelné funkce jsou rozdéleny do dvou urovni a jejich provozni
stav signalizuje osm LED ,L1 ... L8" umisténych na fidici jednotce (LED sviti = funkce
zapnuta; LED nesviti = funkce vypnuta).

71
A

POUZiVANi PROGRAMOVACICH TLACITEK
Tlatitko pro ovladani otevirani zavory
Tlatitko vybéru béhem programovani.

Tlacitko pro zastaveni pohybu
Pokud jej podrZite stisknuté déle nez 5 sekund, umozni vstup do rezimu
programovani.

Tlatitko pro ovladani zavirani zavory
Tlacitko vybéru béhem programovani.
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72 PROGRAMOVANI 1. UROVNE (ON-OFF)

Vsechny funkce 1. trovné jsou z vyroby nastaveny na ,OFF s vyjimkou parametru L5 a lze je kdykoli zménit. Jednotlivé funkce naleznete v ,Tabulce 5° Pfi zménach budte
pozorni, protoze mezi stisknutimi jednotlivych tlacitek mdze uplynout nejvy3e 10 sekund; jinak se postup automaticky ukonci a ulozi se zmény provedené do tohoto
okamziku.

7.2.1 POSTUP PROGRAMOVANI 1. UROVNE

Béhem programovani ma uzivatel na postupné stisknuti tlacitek nejvySe 20 sekund. Po uplynuti této doby se postup automaticky ukondi a ulozi se
zmény provedené do tohoto okamZiku.

Pfi programovani 1. Grovné postupujte takto:

1. stisknéte a podrzte tlacitko o, dokud LED ,L1" nezatne blikat

2. uvolnéte tlacitko o, kdyZ LED ,L1" zacne blikat

3. stisknéte tlacitko p nebo g, ¢imz presunete blikajici LED na LED pfifazenou funkci, kterou chcete zménit
4, stisknéte tlacitko o, ¢imz zménite stav funkce:

- kratké bliknuti = OFF
- dlouhé bliknuti = ON
pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) na ukonceni reZimu programovani.

o

|| Pokud chcete béhem probihajiciho postupu nastavit dalsi funkce na ,ON“ nebo ,,0FF", zopakujte béhem této faze body 2 a 3.

Tabulka
Funkce Popis
Funkce ZAPNUTA: po otevieni ndsleduje pauza (rovnajici se nastavenému Casu pauzy), po niz fidici jednotka automaticky spusti zavirani.
L1 Automatické zavirani (as pauzy je ve vychozim nastaveni 30 sekund.

Funkce NEZAPNUTA: systém pracuje v ,poloautomatickém® rezimu.

Funkce ZAPNUTA: chovani se méni podle toho, zda je funkce ,Automatické zavirani“ zapnuta, nebo ne. KdyZ je ,Automatické zavirani“
vypnuto: zavora vzdy dosahne zcela oteviené polohy (i kdyz se fotoburika uvolni dfive). Po uvolnéni fotoburiky se spusti automatické zavirani
s 5sekundovou pauzou.

Kdyz je ,Automatické zavirani“ zapnuto: otevirani se zastavi ihned po uvolnéni fotobunék. Po 5 sekundach zatne brana automaticky

zavirat.

Funkce ,Zaviit po fotobunce” je u pohyb prerusenych povelem Stop vzdy vypnuta.

Funkce VYPNUTA: Cas pauzy je takovy, jaky byl naprogramovan, nebo k automatickému opétovnému zavieni nedojde, je-li funkce vypnuta.

L2 Zaviit po fotoburice

Funkce ZAPNUTA: pokud fidici jednotka pfi vypadku napajenti, i kratkodobém, zjisti po obnoveni napajeni, Ze brana je oteviena, automaticky
L3 Vzdy zaviit spusti zavirani, kterému predchazi 3sekundové predblikani. Funkce VYPNUTA: po obnoveni napdjeni zlistane brana ve stejné poloze.

Tato funkce zapind/vypina pohotovostni rezim, ¢imz vyrazné snizuje spotfebu energie. Pfi zapnuté funkci a pfipojeni externich zafizeni
podle ,Obrazku 28" je spotfeba vyrobku takova, jaka je uvedena v technickych udajich ,Pfikon v pohotovostnim rezimu®., Pfi vypnuté
funkci nebo pfi jinych zapojenich a pfislusenstvi bude spotfeba vyssi.

L4 Stand-by Funkce AKTIVNI: 5 minut po skon¢eni pohybu Fidici jednotka vypne vystup BlueBUS (a tedy i zafizeni) a viechny LED kromé LED BlueBUS,
ktera bude blikat pomaleji. Kdyz fidici jednotka pfijme povel na svorku SbS, z kartovych kLi¢(i, radiem nebo pres BiDiWiFi, obnovi plny provoz.

Funkce je ve vychozim nastaveni aktivni.
Funkce VYPNUTA: spotieba se nesnizi.

Funkce ZAPNUTA: umoziiuje zdvojnasobit usek, od néhoz zacina zpomaleni, béhem otevirani i zavirani.

L5 Dlouhé zpomaleni Funkce VYPNUTA: kratké zpomaleni.
DULEZITE: pfi kazdé zméné parametru je tfeba postupovat podle pokynii postupu ,Automatické ugeni sil"

Funkce ZAPNUTA: mezi rozsviceni majaku a zacatek pohybu lze vlozit 3sekundovou pauzu, kterd pfedem upozorni uzivatele na potencialné
L6 Predblikani nebezpecnou situaci.
Funkce VYPNUTA: signalizace majaku se zahdji soucasné se zatatkem pohybu.

Funkce ZAPNUTA: umoznuje vyrazné zvysit citlivost motoru pfi detekci pfekazek. Pokud se pouziva k podpoie detekce narazové sily, je tfeba

L7 ! nastavit také parametry ,Rychlost" a ,Sila motoru v nabidce 2. trovné.
Funkce ZAPNUTA: umoziiuje obratit smér otaceni motoru, aby bylo mozné nainstalovat zavoru vpravo.
L8 Smér otaceni Funkce VYPNUTA: nastaveni z vyroby, zavora se zavira doleva.
motoru UPOZORNENI: pfi zapnuti této funkce je tfeba naucit polohy ,Otevieni“a ,Zavfeni® (viz odstavec ,Uceni poloh mechanickych dorazi”).

|| Béhem normalniho provozu LED L1 ... L8 sviti nebo nesviti podle stavu pfislusné funkee; napfiklad ,L1” sviti, kdyZ je zapnuta funkce ,,Automatické
zavirani'.
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|| Béhem pohybu LED L1 ... L8" blikaji a signalizuji silu potfebnou k pohybu ramena v daném okamziku. Pokud blika ,,L1°, potfebna sila je nizka a tak
dale, aZ LED ,L8" blika a signalizuje maximalni silu.

|| Upozoriiujeme, Ze mezi trovni sily indikovanou LED béhem pohybu (jde o absolutni hodnotu) a Grovni indikovanou LED béhem faze programovani sily
(ide o relativni hodnotu) neexistuje Zadna souvislost. Viz LED ,.L5“ a L6 v , Tabulce 6°.

73 PROGRAMOVANI 2. UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

V3echny parametry 2. Grovné jsou z vyroby nastaveny na hodnoty zvyraznéné ,SEDOU" barvou v ,Tabulce 6 a Lze je kdykoli zménit. Parametry |ze nastavit na stupnici od 1
do 8. Hodnotu odpovidajici jednotlivym LED naleznete v ,Tabulce 6"

7.3.1 POSTUP PROGRAMOVANI 2. UROVNE

Béhem programovani ma uzivatel na postupné stisknuti tlacitek nejvySe 20 sekund. Po uplynuti této doby se postup automaticky ukondi a ulozi se
zmény provedené do tohoto okamZiku.

Pfi programovani 2. Grovné postupujte takto:

1 stisknéte a podrzte tlacitko o, dokud LED ,L1" nezatne blikat

2. uvolnéte tlacitko o, kdyZ LED ,L1" zacne blikat

3 stisknéte tlacitko p nebo g, ¢imZ presunete blikajici LED na ,vstupni LED® pfifazenou parametru, ktery chcete zménit stisknéte a
4 podrzte tlacitko o. Pfi stisknutém tlacitku o:

- pockejte priblizné 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED predstavujici aktualni droven parametru, ktery chcete zménit

- stisknéte tlacitko p nebo g, ¢imZ presunete LED pfifazenou hodnoté parametru

uvolnéte tlacitko o

pockejte 10 sekund (maximalni ¢as) na ukonceni reZimu programovani.

o o

|| Pokud chcete béhem postupu nastavit vice parametri, zopakujte béhem této faze tikony od bodu 2 do bodu 4.

Tabulka

Vstupni LED Parametr LED (uiroven) Nastavena hodnota Popis

L1 5 sekund

L2 10 sekund

L3 20 sekund Nastavuje dobu pauzy, tj. dobu pied automatickym
L1* e L4 40 sekund opétovpym zavienim. Uplgtn[ se, jgr} '

L5 60 sekund pokud je funkce ,Automatické zavirani” zapnuta.

L6 80 sekund

L7 120 sekund

L8 200 sekund

L1 Oteviit - Stop - Zavfit - Stop

L2 Otevit - Stop - Zaviit - Otevfit

L3 Otevfit - Zavfit - Otevrit - Zavfit

L4 Kolektivni rezim (vice nez 2 s vyvola ,Stop")
Low Funkce L5 Kolektivni rezim 2 (méné nez 2 s vyvola ,Castetné Ridi posloupnost poveld pfiazenych vstupu SbS

krok za krokem otevieni®) nebo 1. radiovému povelu.

L6 Krok za krokem 2

L7 Mrtvy muz

L8 Otevir,ém' vv‘,:poloautomatickém“ rezimu, zavirani v rezimu

,mrtvy muz

L1 Rychlost 1 (30% - pomalu)

L2 Rychlost 2 (47%) Nastavuje rychlost motoru béhem béznych

L3 Rychlost 3 (65%) pohybi.

L4 Rychlost 4 (82% DOLEZITE: pii kazdé zméné parametru je tfeba
L3* LI L5 R:/’chlost 5 ((100%) - rychle) postupovatr;))odle pokyn( poEtupu ,,Aut(l)matické

L6 Otevirani V3, zavirani V2 “_Ef“i

L7 Otevirani V4, zavirani V3 sil

L8 Otevirani V5, zavirani V4
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FUNKCE 2. UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vstupni LED Parametr LED (uiroven) Nastavena hodnota Popis
L1 Indikator otevfené brany
L2 Aktivni, je-li rameno zavieno
L3 Aktivni, je-li rameno otevieno
, L4 Majak Voli zafizeni pfipojené na vystup FLASH.
La= Vystup FLASH L5 Vystrazna svétla ramena
L6 Elektricky zamek
L7 Elektromagneticka pfisavka
L8 Indikator ddrzby
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
= la’ Nastavuje systém fizeni sily motoru tak
. " : astavuje systém fizeni sily motoru tak,
L5* zltl:‘l?r]:;?ru pri Il:i E:E‘; aby se p]fizp):‘]sobil hmotnozti ramene béhem
otevirani.
L6 Sila 6
L7 Sila7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
= i Nastavuje systém fizeni sily motoru tak
. . : m Fizeni sily motor
L6* S'la, njo’toru pri L4 S!la 4 alj; saev L[I)]FTZ?E’JSSSbil hrﬁot;ozti rgn:elrlleabéhem
zavirani L5 Sila 5 zavirani.
L6 Sila 6
L7 Sila7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 2500
L2 5000
L3 10000 Nastavuje pocet pohybi, po kterych
L7+ quzo[néni L4 15000 se spusti pozadavek na l]dri?u'autqmavtikx‘ Sviz
na idrzbu L5 20000 odstavec ,Funkce ,Upozornéni na tdrzbu™).
L6 30000
L7 40000
L8 50000
L1 Vysledek 1. pohybu (posledniho)
L2 Vysledek 2. pohybu
L3 Vysledek 3. pohybu Umoihuje zobrazit t}/p poruch, které rlastaly béhem“
s Seznam poruch L4 Vysledek 4. pohybu poslednich 8 pohybdi (viz odstavec ,Zaznam poruch”).
L5 Vysledek 5. pohybu Jde o parametr pouze ke tteni, jeho hodnoty tedy
L6 Vysledek 6. pohybu nelze ménit.
L7 Vysledek 7. pohybu
L8 Vysledek 8. pohybu

Vsechny parametry Ize libovolné nastavovat bez jakychkoli problém(i; zvlastni pozornost vyZaduiji pouze nastaveni ,Sila motoru pfi otevirani a ,Sila motoru pfi zavirani®:
- nepouzivejte vysoké hodnoty sily ke kompenzaci mist s neobvyklym tfenim ramena; nadmérna sila mize narusit Cinnost bezpecnostniho systému nebo poskodit rameno
- pokud se nastaveni ,Sila motoru” pouziva k podpore systému sniZovani narazove sily, po kazdém nastaveni silu znovu zméfte v souladu s normou EN 12445

- opotiebeni a povétrnostni podminky mohou ovlivnit pohyb zavory, proto mize byt nutné silu motoru pravidelné znovu nastavovat.

*) Pokud hodnota parametru lezi mezi dvéma sousednimi hodnotami, fidici jednotka bude stfidavé rozsvécovat dvé LED, které tuto hodnotu oznacuji. V pfipadé
potfeby lze hodnotu zaokrouhlit stisknutim tlacitka p nebo g, ¢imz se zaokrouhli na nizsi, resp. vy3si ze dvou hodnot zvyraznénych fidici jednotkou.

Piklad: Upozornéni na idrzbu = 7000 pohybii - blikaji LED L2 a L3. Stisknutim tlacitka q se hodnota zaokrouhli na L3 (10000), stisknutim tlacitka p na L2 (2500).

Pokud je hodnota parametru nizsi nez minimalni nebo vy3si nez maximalni hodnota uvedend v tabulce, fidici jednotka bude stiidavé rozsvécovat LED L1, resp. L8.
V pfipadé potfeby lze hodnotu zaokrouhlit stisknutim tlacitka p nebo q na nejblizsi hodnotu.

Piiklad: Cas pauzy = 3 sekundy - blika LED L1. Stisknutim tlacitka p se hodnota zaokrouhli na L1 (10 s)a L1 pfestane blikat, protoze parametr byl zaokrouhlen na
znamou hodnotu.

(**)  Pokud konfigurace nebyla nautena, po otevieni UROVNE 2 NABIDKY fidici jednotka nabidne vychozi konfiguraci.
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74  SPECIALNI FUNKCE

7.4.1 FUNKCE ,VZDY OTEVRIT*

Funkce ,Vzdy otevit* je vlastnost fidici jednotky, ktera umoziuje vzdy vyvolat
otevieni, kdyZ povel ,Krok za krokem" trva déle nez 2 sekundy; je to uZitetné
napriklad k pfipojeni kontaktu Casovace na svorku SbS, aby brana zlistala otevfend
po urcity casovy Usek.

Tato vlastnost plati bez ohledu na to, jak je naprogramovan vstup ,SbS", kromé
pfipadu, kdy je naprogramovan na funkci ,Kolektivni rezim 2° Viz parametr ,Funkce
krok za krokem" v odstavci ,Programovani 2. trovné (nastavitelné parametry)

7.4.2 FUNKCE ,,POHYB V KAZDEM PRIPADE*

Tato funkce umoZiuje ovladat automatiku i tehdy, kdyz jedno nebo vice
bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz. Automatiku lze
ovladat v rezimu ,mrtvy muz” takto:

1. poSlete povel k pohybu brany vysilatem, klicovym spinacem apod. Pokud v3e
funguje spravné, brana se bude pohybovat normalné, jinak pokracuijte
bodem 2

2. do 3 sekund znovu stisknéte ovladaC a podrzte jej pfiblizné po 2 sekundach

3. brana provede poZadovany pohyb v rezimu ,mrtvy muZ’, tj. bude se

pohybovat, dokud bude ovladac stisknut.

Kdyz bezpecnostni zafizeni nefunguji, majak nékolikrat blikne a
signalizuje tak typ problému. Typ poruchy ovéfite v kapitole
LSignalizace majakem® (strana 24).

B

7.4.3 FUNKCE ,,UPOZORNENI NA UDRZBU*

Tato funkce upozorni uzivatele, kdyz automatika potfebuje kontrolu Udrzby. Pocet
pohybd, po nichZ se signal spusti, lze zvolit z 8 Grovni pomoci nastavitelného
parametru ,Upozornéni na idrzbu” (viz odstavec ,Programovani 2. irovné
(nastavitelné parametry)®).

Uroveni 1 je ,automaticka“ a zohledfiuje naro¢nost pohyb, tj. jejich silu a trvani,

zatimco ostatni Grovné jsou urceny podle poctu pohyb0.

Signal udrzby se vydava majakem Flash nebo indikatorem ddrzby, podle pfisluSného
nastaveni (viz odstavec ,Programovani 2. Grovné (nastavitelné parametry)®).

Majéak ,Flash” a indikator udrzby davaji signaly uvedené v , Tabulce 7°
podle poctu provedenych pohybii vzhledem k nastavenému limitu.
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Tabulka 7
Pocet pohybli Signal na ,Flash* Gitnablyindikatoru
Pod 80 % limitu Normalni (0,5 s sviti, 0,5 | 2Vti 2 sekundy na zacatku
o oteviraciho
S nesviti)
pohybu
Ziistane svitit 2 Blika béhem celého
)
ﬁ:“!:: PEDILITE sekundy na zatatku pohybu
pohybu
Zistane svitit 2
o i sekundy na zacatku a na
AL Al konci pohybu, poté Blika stale
pokracuje
normalné

75 OVERENI POCTU PROVEDENYCH POHYBU

Funkci ,Upozornéni na Gdrzbu” [ze pouZit k ovéfeni poctu provedenych pohybi v
procentech nastaveného limitu.
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1. stisknéte a podrzte tlacitko o, dokud LED ,L1" nezacne blikat
2. uvolnéte tlacitko o, kdyZ LED ,L1" zatne blikat
3. stisknéte tlacitko p nebo g, ¢imZ pfesunete blikajici LED na ,L7° tj. na
vstupni LED* parametru ,Upozornéni na udrzbu” stisknéte a podrzte tlacitko
4, 0. Pfi stisknutém tlaCitku o:
- potkejte priblizné 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED pfedstavujici
aktualni iroven parametru ,Upozornéni na tdrzbu®
- stisknéte a ihned uvolnéte tlacitkapaq
- LED odpovidajici zvolené Grovni nékolikrat blikne; poCet bliknuti udava
procento provedenych pohybli (v nasobcich 10 %) vzhledem k
nastavenému limitu. Napfiklad: pfi upozornéni na iidrzbu nastaveném na
L7, tj. 40000, odpovida 10 % 4000 pohybdm; pokud zobrazovaci LED
blikne 4krat, znamena to, Ze bylo dosazeno 40 % pohybil (mezi 16000 a
19999 pohyby). Pokud jesté nebylo dosazeno 10 % pohybi, LED viibec
neblika.

5. uvolnéte tlacitko o.



7.6 VYNULOVANi POCITADLA POHYBU

Po provedeni (drzby systému je tfeba vynulovat pocitadlo

7.7 VYMAZANi PAMETI

pohyb. Nize popsany postup obnovi vychozi nastaveni fidici jednotky. VSechna
vlastni nastaveni se ztrati.
4 N
@ ekl 8] — : N
o= @ eawiraia oy
B ,;ig A} a ———L1..L8
% LED Ha|—= A
- :3 . - @ N :;
D U poistich Fla _} 3 . LED s -
@é v U ponstia ol
T 7?_ L7 s
= BN S i Y
> g — N & H=
Postup: \_ )
1. stisknéte a podrzte tlacitko o, dokud LED ,L1" nezacne blikat e i s o L, ,
5 uvolnéte tlatitko o, kdy? LED L1 zatne blikat gzgfjsul;tzytr:;tzoa.t pamét fidici jednotky a obnovit vsechna vychozi nastaveni,

3. stisknéte tlacitko p nebo g, ¢imZ presunete blikajici LED na ,L7", tj. na
stupni LED“ parametru ,Upozornéni na udrzbu”
stisknéte a podrzte tlacitko o. Pfi stisknutém tlaCitku o:
- pockejte priblizné 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED predstavujici aktudln
aroveri parametru ,Upozornéni na udrzbu®
- stisknéte a alespon 5 sekund podrzte tlacitkap a g
a poté je uvolnéte. LED odpovidajici zvolené drovni
vyda sérii rychlych bliknuti na znameni toho, Ze pocitadlo

>

pohybi bylo vynulovano
uvolnéte tlacitko o

o

stisknéte a podrzte tlacitka p a g, dokud se nerozsviti programovaci LED ,L1
... L8 (pfiblizné po 3 sekundach)

uvolnéte tlacitka

pokud byl tikon proveden spravné, véechny programovaci LED ,L1 ... L8"
budou 3 sekundy rychle blikat

fidici jednotka provede postup obnoveni a nacte viechny vychozi parametry

LED ,L1%a,L2" na konci postupu za¢nou blikat.

|'S":h9°!°.-‘

I!!J Timto postupem je mozné vymazat také chyby, které zlistaly v paméti.

|!VIJ Tento postup nevymazZe parametr sméru otaceni motoru ani pocet
provedenych pohybii.

E

8  PRIRUCKA RESENi PROBLEMU

8.1  RESENi PROBLEMU

V nasledujici tabulce jsou uzitecné pokyny k odstranéni piipadnych poruch nebo chyb, které se mohou vyskytnout pfi instalaci nebo v pfipadé poruchy.

RESENI PROBLEMO

Problémy

Tabulka

Doporucené kontroly

Radiovy vysila¢ neovlada branu a LED na vysilaci

nerozsviti

Zkontrolujte, zda nejsou vybité baterie dalkového ovladace, a v pfipadé potieby je vyménte.

Radiovy vysila¢ neovlada branu, ale LED na vysilaci
se rozsviti

Zkontroluijte, zda je dalkovy ovladac spravné ulozen v radiovém pfijimaci.

Nezaéne Zadny pohyb a LED ,BlueBUS*
neblika

Zkontrolujte, zda je pohon napajen sitovym napétim
Zkontrolujte, zda nejsou prepalené pojistky F1 a F2; pokud ano, zjistéte pficinu poruchy a poté pojistky vyméte za jiné
se stejnou proudovou hodnotou a vlastnostmi podle (daji v ,Tabulce 9°.

Zadny pohyb se nespusti a majak
nesviti

Zkontrolujte, zda pfikaz skutecné prichazi. Pokud pfikaz pfichazi na vstup krok za krokem, musi se rozsvitit prislusna LED
,SbS"; pokud se naopak pouziva radiovy dalkovy ovladac, LED ,BlueBUS" musi dvakrat rychle bliknout.

Zadny pohyb se nespusti a majak

Spotitejte pocet bliknuti a zkontrolujte pfislusnou hodnotu v , Tabulce 7°.

nékolikrat blikne

Pohyb se spusti, ale hned Zvolena Qggjnlota sily m{iZe byt pro tento typ brany pfilis nizka. Zkontrolujte, zda tam nejsou prekazky, a v pfipadé potfeby
a e zvolte vys33i silu.

nasleduje zpétny chod

Zkontrolujte, zda nezasahlo bezpeCnostni zafizeni pfipojené na vstup Stop.
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Postup:
1. stisknéte a podrzte tlacitko o, dokud LED ,L1" nezacne blikat uvolnéte
2. tlacitko o, kdyz LED ,L1“ za¢ne blikat stisknéte tlacitko p nebo g, ¢imZ
3. presunete blikajici LED na ,L8" tj. na ,vstupni LED“ parametru ,Seznam
poruch” stisknéte a podrzte tlaitko o. Se stisknutym tlacitkem o:
4.
- potkejte pfiblizné 3 sekundy, poté se rozsviti LED odpovidajici pohyblim,
pfi kterych nastaly poruchy. LED L1 udava vysledek posledniho pohybu,
A\ J LED L8 vysledek osmého pohybu. Pokud LED sviti, béhem pohybu nastaly
poruchy; pokud LED nesviti, pohyb skoncil bez poruch
Tabulka 9
VLASTNOSTI POJISTKY F1
F1 Pojistka sitového napajeni = 1.0 A, pomala - stisknutim tlacitka p nebo q zvolte pozadovany pohyb: pfislusna LED blika
F2 Pojistka fidici jednotky = 1.6 A, pomala tolikrat, kolikrat blika majak po poruse (viz ,Tabulku 10°)
8.2 ZAZNAM PORUCH 5. uvolnéte tlacitko o.

Pohon umoziiuje zobrazit pfipadné poruchy, ke kterym doSlo béhem poslednich
8 pohybdl, napfiklad preruseni pohybu v disledku zasahu fotoburiky nebo
bezpecnostni Listy.

8.3  SIGNALIZACE MAJAKEM

Pokud je na vystup FLASH fidici jednotky pfipojen majak (nebo LED majak - volitelné pfisluSenstvi), béhem pohyb( blika jednou za sekundu. P¥i vyskytu poruchy majak
vydava krat$i bliknuti, ktera se opakuji dvakrat s 1sekundovou pauzou mezi kazdou dvojici. Stejné signaly vydava také LED majak (volitelné pfislusenstvi).

Tabulka
Rychla bliknuti Pfitina OPATRENI
2 bliknuti Na zacatku pohybu jedna nebo vice fotobunék blokuje pohyb; zkontrolujte,
1sekundova pauza Zasah fotoburky zda tam nejsou piekazky. Béhem pohybu je normalni, pokud je pfitomna
2 bliknuti prekazka.
3 bliknuti . . . " vy -
1sekundova pauza Z4sah omezovade Sila motoru® Behvem poh;vlbu prany narazily motory na vetsi odpor; ovéite pfiCinu a v pripadé
3 bliknuti ? potfeby zvyste silu motoru.
4 bliknuti . . v e
1sekundové pauza Zsah vstupu STOP Na zacatku pohybu nebo béhem néj zasahl vstup STOP; zjistéte pficinu.
4 bliknuti
5 bliknuti Odpojte a znovu pfipojte napajeni. Pokud chyba pretrvava, vymazte celou pamét
1sekundova pauza Chyba ve vnitfnich parametrech fidici (viz odstavec ,Vymazani paméti“) a zopakuijte instalaci. Pokud stav pretrvava, mize
5 bliknuti P jednotky jit 0 vaznou poruchu nebo je tfeba vyménit elektronickou desku.
6 bliknuti y Y o
1sekundova pauza Byl prekrocen l.lmlt maximalniho poctu Pockejte nékolik minut, dokud omezovat pohyb(i neklesne pod maximalni limit.
—— pohybli za hodinu
6 bliknuti
Odpojte vSechny napajeci obvody na nékolik sekund a poté zkuste znovu dat
piikaz; pokud stav pretrvava, znamend to vaznou poruchu na elektronické desce
7 bliknuti nebo na kabelazi motoru. Provedte kontroly a v pfipadé potieby vyménte dily.
;S;lli(:::;va pauza Chyba ve vnitfnich elektrickjch obvodech Pokud béhem signalizace rychle blikaji: L1 = zkontrolujte spravnou polohu
mechanického odblokovani L2 = zkontrolujte spravny pohyb ramene, protoze pohyb
trval déle, neZ se ocekavalo.
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SIGNALIZACE MAJAKEM FLASH

Rychla bliknuti Pfitina OPATRENI
ST a JiZ je pfitomen pfikaz, ktery brani Zkontrolujte typ trvale pfitomného piikazu; mdze jit napfiklad o pfikaz z ¢asovace
LT T T rovedeni jinych pfikazd na vstupu ,Open’.
8 bliknuti P Jnychp pu.Spen-
2Bl . Automatika byla zastavena prikazem ,Zastaveni Odblokujte automatiku prikazem ,0dblokovani automatiky” nebo ovladejte pohyb
1sekundova pauza L b A p
e automatiky pfikazem ,Prioritni krok za krokem".
9 bliknuti
Rozbéh 3 sekundy Zablokovani fidici jednotky Signalizace se aktivuje po pfijeti pfikazu ,Zablokovani automatiky".

2 pomala bliknuti Odblokovani fidici jednotky

Signalizace se aktivuje po pijeti pfikazu ,Odblokovani automatiky

8.4  SIGNALIZACE NA RIDICi JEDNOTCE e ™
Ridici jednotka ma sérii LED, z nichZ kazda m0zZe vydavat zvladtni signaly b&hem @ A B
béZného provozu i pfi vyskytu poruchy. A LED BlueBus i -“w_'1/ -“r_'z/ 'lu':/ A
B LED Close, Open, SbS, § e R o e e

ol LED L1 ﬂ N ] N | N 0
C Programovaci LED ,L1 ... L8° - HH H HH E E H
o /77 c
AL
C%)JISTKA 5
- J
Tabulka

LED U SVOREK RIDICi JEDNOTKY

Stav Vyznam Mozné feseni

LED BLUEBUS

Zkontrolujte pfitomnost napajeni; zkontrolujte, zda nejsou prepalené pojistky; v
OFF Porucha pfipadé potfeby zjistéte pfitinu poruchy a poté je vyménite za pojistky se stejnymi

parametry.

Jde o vaznou poruchu; zkuste Fidici jednotku na nékolik sekund vypnout; pokud

On Vazna porucha stav pretrvava, znamena to poruchu a je tfeba vymeénit elektronickou desku.

1 zelené bliknuti za sekundu V3e v pofadku

Normalni ¢innost fidici jednotky.

Je to normalni pfi zméné nékterého ze vstup(: SBS, STOP, OPEN, CLOSE, pfi zasahu

ZDER Zménil se stav vstupd fotobunék nebo pfi pouziti radiového dalkového ovladate.
Série bliknuti
oddélenych 1sekundovou Riizné Viz daje v , Tabulce 10°.
pauzou
Série rychlych a Odpojte svorku a ovérte pfiinu zkratu na zapojeni BlueBUS. Pokud se zkrat
rychiych a . Zkrat na svorce BlueBUS odstrani, LED zacne pfiblizné po deseti sekundach normalné blikat.
prodlouzenych cervenych
q T Nabijeni zaloznich baterii pfi aktivnim Normalni Cinnost systému. Vyskytuje se pouze u aktualizovanych zaloznich baterii
Pomalé oranzové blikani P , I
pohotovostnim rezimu pro vyrobky s pohotovostnim rezimem.
LED STOP
OFF Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena na vstup STOP.
On V3e v pofadku Vstup STOP aktivni.
LED SbS
OFF V3e v pofadku Vstup SbS neni aktivni.
on Z3sah vstupu CLOSE Je to normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup CLOSE skutecné aktivni.
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LED U SVOREK RIDICI JEDNOTKY

Stav Vyznam Mozné feseni
On Zasah vstupu SbS Je to normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup SbS skutecné aktivni.
LED OPEN
OFF Vie v pofadku Vstup OPEN neni aktivni.
On Zasah vstupu OPEN Je to normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup OPEN skutecné aktivni
LED CLOSE OFF
V3e v poradku Vstup CLOSE neni aktivni.
on Z3sah vstupu CLOSE Je to normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup CLOSE skutecné aktivni.
Tabulka
Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Automatické zavirani“ je vypnuto.
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Automatické zavirani“ je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spole¢né s ,L2°, znamena to, Ze je tfeba provést fazi uceni zafizeni (viz odstavec ,Uéeni zafizeni®).
Blika Pokud blika béhem diagnostiky se 7 bliknutimi (Tabulka 10), znamena to, Ze se rameno nevzdalilo od koncového spinace; zkontrolujte proto
ika rychle o e
mechanické odblokovani.
LED 2 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Zaviit po fotoburice” neni aktivni.
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Zavfit po fotobufice” je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spole¢né s ,L1°, znamena to, Ze je tfeba provést fazi uceni zafizeni (viz odstavec ,Uéeni zafizeni®)
Pokud blika béhem diagnostiky se 7 bliknutimi (Tabulka 10), znamena to, Ze pohyb trva pfili$ dlouho, neZ dosahne opacného koncového
Blika rychle spinace. Zkontrolujte, zda pohybu nic nebrani. V pfipadé potfeby provedte postup popsany v odstavci ,Uéeni poloh mechanickych dorazi”
LED 3 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Vzdy zaviit” neni aktivni.
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Vzdy zaviit” je aktivni.
Probihd programovani funkci.
Blika Pokud blika spoleCné s L4, znamena to, Ze je tfeba provést uceni poloh otevieni a zavieni ramene (viz odstavec ,Uceni poloh mechanickych
dorazii).
LED 4 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Stand-by” neni aktivni.
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Stand-by" je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spolecné s L3, znamena to, Ze je tfeba provést uceni poloh otevieni a zavieni ramene (viz odstavec ,Uceni poloh mechanickych
dorazii”).
LED 5 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Dlouhé zpomaleni” neni zapnuto.
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Dlouhé zpomaleni je zapnuto.
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spolecné s L6, znamena to, Ze je tieba provést postup automatického uceni sil (viz odstavec ,Automatické uéeni sil”).
LED 6 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Predblikavani” neni aktivni.
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze rezim ,Predblikavani® je aktivni.
Probiha programovani funkci.
Blika Pokud blika spolecné s L5, znamena to, Ze je tieba provést postup automatického uceni sil (viz odstavec ,Automatické uéeni sil”).
LED 7 Popis
OFF Béhem béZného provozu signalizuje, Ze ,Citlivost” neni zapnuta.
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze ,Citlivost” je zapnuta.
Blika Probiha programovani funkci.
LED 8 Popis
OFF Béhem bézného provozu signalizuje, Ze Smér zavirani ramene je nastaven doleva.
On Béhem bézného provozu signalizuje, Ze smér zavirani ramene je nastaven doprava.
Blika Probiha programovani funkci.
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9 DALSi PODROBNOSTI (Pislusenstvi)

9.1  ZMENA KONFIGURACE VSTUPU STOP

STOP je vstup, ktery zplsobi okamZité zastaveni pohybu nasledované kratkou
reverzaci. Na tento vstup je mozné pfipojit zafizeni s vystupem s kontakty normalné
otevienymi ,NO“ a normalné zavienymi ,NC’, stejné jako zafizeni s vystupem s
pevnym odporem 8,2 kQ, napfiklad bezpecnostni listy.

Stejné jako u BlueBUS Fidici jednotka rozpozna typ zafizeni pfipojeného na vstup
STOP béhem faze uceni (viz odstavec ,Uceni zafizeni); nasledné fidici jednotka vyda
piikaz STOP, kdyz zjisti zménu oproti nau¢enému stavu. Na vstup STOP je mozné
pfipajit vice zafizeni, i rliznych typQ, pokud se vhodné zapoji:

- Libovolny pocet zafizeni NO je mozné zapojit navzajem paralelné.

- Libovolny pocet zafizeni NC je mozné zapojit navzajem sériové.

- Dvé zafizeni s vystupem s pevnym odporem 8,2 kQ je mozné zapojit paralelné;
pokud je zafizeni vice nez 2, musi byt véechna zapojena kaskadové s jedinym
koncovym odporem 8,2 kQ.

- Je mozné kombinovat dva kontakty NO a NC tak, Ze se zapoji paralelné a do série s
kontaktem NC se zapoji odpor 8,2 kQ (to umoziiuje kombinovat také 3 zafizeni:
NO, NCa 8,2 kQ).

Pokud se vstup STOP pouziva pro piipojeni zafizeni s bezpecnostnimi
funkcemi, pouze zafizeni s pevnym odporem 8,2 kQ zarucuji
bezpecnost kategorie 3 vici porucham podle normy EN 13849-1.

9.2 PRIPOJENi RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM

Tento vyrobek ma konektor RADIO, do kterého je mozné zasunout karty pfisluSenstvi
pro dal3i funkce. Spotfeba pfislusenstvi neni zahrnuta ve vypoltu spotfeby v
pohotovostnim rezimu. Spotfebu tohoto pfisluSenstvi naleznete v jeho navodech.

Ridici jednotka ma slot pro zasunuti radiovych pfijimaci SM (volitelné pislusenstvi),
které umozfiuji dalkové ovladani fidici jednotky dalkovymi ovladaci plisobicimi na
vstupy fidici jednotky.

A Pfed instalaci prijimace odpojte napajeni fidici jednotky.

Instalace pfijimace (,Obrazek 46°):
1. vlozte pfijimac (A) do pfisluSného slotu (B) na elektronické desce fidici
jednotky.

: N\

Pfifazeni vystupu radiového pfijimace k pfikazu, ktery provede motor, je uvedeno v

,Tabulce 13"
Tabulka
Vystup prijimace Prikaz
Vystup €. 1 ,Krok za krokem*
Vystup ¢. 2 ,Castetné otevieni”
Vystup €. 3 Oteviit*
Vystup ¢. 4 LZaviit”

Pokud je nainstalovan radiovy pfijima¢ OXI pouZivany v ,ROZSIRENEM REZIMU,
muze posilat piikazy uvedené v ,Tabulce 14",

Tabulka
No. Prikaz Popis
1 Krok za krokem Prikaz ,SbS" (krok za krokem)
2 Castetné otevieni Ptikaz ,Castetné otevieni®
3 Oteviit Prikaz ,Oteviit"
4 Zaviit Prikaz ,Zavfit"
5 Stop Zastavi pohyb
6 L L Piikaz v kolektivnim rezimu
krokem
7 Prioritni krok za Ovlada i pfi zablokované automatice
krokem nebo pfi povolenych piikazech
8 Odblokovat a oteviit Odblvokgje zablokovanou automatiku a provede
otevieni
9 Odblokovat a zaviit OdtilokllJ]e zablokovanou automatiku a provede
zavfeni
Spusti otevieni a po jeho
skonceni zablokuje automatiku; fidici jednotka
. . nepfijme zadny jiny pfikaz
10 L a‘zablokuje kromé ,Prioritni krok za krokem® a ,Odblokovani®
automatiku . .
automatiky, nebo (pouze z Oview)
téchto piikazd: ,0dblokovat a zaviit“ a
,Odblokovat a otevfit"
Spusti zavfeni a po jeho
skonceni zablokuje automatiku; fidici jednotka
. . nepfijme zadny jiny pfikaz
11 (] z_ablokule kromé ,Prioritni krok za krokem“ a ,Odblokovani®
automatiku . .
automatiky, nebo (pouze z Oview)
téchto piikazd: ,0dblokovat a zaviit* a
,Odblokovat a otevfit*
Zastavi pohyb
a zablokuje automatiku; fidici
jednotka nepfijme zadny jiny pfikaz
12 Zablokovani automatiky | kromé ,Prioritni krok za krokem” a ,Odblokovani®
automatiky, nebo (pouze z Oview)
téchto piikazd: ,0dblokovat a zaviit“ a
,0dblokovat a oteviit*
13 Odblokovani automatiky Spust! ot'jblokovanl automatiky a obnovi
normalni provoz
14 Zapnuti s ¢asovacem Vystup orientacniho svétla se zapne a vypne se
Orientacni svétlo po uplynuti nastaveného Casu
15 Zap-Vyp Vystup orientacniho svétla se zapina a vypina v
Orientacni svétlo rezimu krok za krokem
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9.3 DIGITALNI PREPINAC EDSP A CTECKA
> TRANSPONDEROVYCH KARET ETPB

Systém ,Bluebus” umoziuje pripojit az Ctyfi digitalni prepinace EDSP nebo Ctyfi
Ctecky transpondérovych karet ETPB.

Pomoci EDSP je mozné ovladat automatiku zadanim jedné z ulozenych Ciselnych
kombinaci na klavesnici. Pomoci ETPB je mozné ovladat automatiku jednoduchym
pfiblizenim ulozené transpondérové karty ke snimaci.

Tato zafizeni maji jedineCny kad, ktery fidici jednotka nacte a ulozi béhem faze uceni
véech pripojenych zafizeni (viz odstavec ,U¢eni zafizeni").

Tim se zabrani jakémukoli podvodnému pokusu o vyménu zafizeni a ovladani

automatiky nepovolanou osobou. Dal3i informace naleznete v navodu k obsluze
EDSP a ETPB.

PRIPOJENI SVETEL RAMENE (VOLITELNE PRISLUSENSTVI)

9.4
Postup instalace:
1. nastavte rameno do svislé polohy
2. povolte 4 Srouby, které upeviuji kryt ramene (A)
/ ™

. J
3. rameno doCasné odstrafite
4 provléknéte kabelovou prlichodku k tomu uréenym otvorem (B)
~
)
5. provléknéte kabel svétel (C) pryzovym naraznikem a v pfipadé potfeby si

pomozte pruznym taznym dratem
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6. v pfipadé potfeby kabel svétel zkratte, pficem? jej prefiznéte pouze v jednom
z mist oznaCenych prisluSnou znackou. Po prefiznuti kabelu je tfeba
presunout koncovku z odfiznutého konce tak, aby uzaviela novy konec

7. provléknéte pfivodni kabel nejprve otvorem v drzaku ramene a poté otvorem
ve skfini

nechte trochu kabelu uvnitf drzaku ramene, aby se rameno mohlo
otacet bez napinani kabelu.

- J
8. pripojte kabel svétel na svorku ,FLASH" na fidici jednotce

'

vystup ,,FLASH" ma polaritu: pokud se svétla nerozsviti podle
nastaveni, je tfeba prohodit kabely pipojené na svorku.

V pohotovostnim rezimu je vystup Flash vypnuty. Chcete-li pouzivat
svétla ramene pfipojena na vystup Flash, vypnéte pohotovostni rezim.



- J

10.  nasadte rameno a zajistéte jej jeho krytem dlikladnym utaZenim 4 Sroubd,
pfitemZ davejte pozor, abyste kabel nepfivieli.

4 N\
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9.5 PRIPOJENI VYSTRAZNEHO SVETLA NEBO SEMAFORU

Na kryt ramene je mozné osadit vystrazné LED svétlo model XBA7 nebo semafor s
Cervenymi a zelenymi LED model XBAS8. Rezimy Cinnosti téchto svétel je mozné
ménit programatorem Oview, rozhranim BiDiWiFi nebo pfisluSnym
naprogramovanim fidici jednotky. Dal3i informace naleznete v navodech obou
vyrobkd.

9.6 PRIPOJENI A INSTALACE NOUZOVEHO
"~ NAPAJENI

Elektrické piipojeni baterie k fidici jednotce provedte az po dokonceni
vSech krokii instalace a programovani, protoZe baterie slouzi jako
nouzové napajeni.

Tento vyrobek je mozné vybavit systémem nouzového napajeni, ktery zarudi provoz i
pfi vypadku sitového napajeni. Nouzové napajeni zajistuji baterie, které je tfeba
udrzovat nabité. Funkce nabijeni baterie je jednou z hlavnich funkci tohoto vyrobku;
pohotovostni rezim se aktivuje az po skonceni nabijeni baterie.

Maximalni ¢as potfebny k Uplnému nabiti baterii naleznete v navodu k systému
nouzového napajeni.

& Pfed instalaci zalozni baterie odpojte napajeni fidici jednotky.

& UPOZORNENI

Pro provoz s pohotovostnim reZzimem pouZivejte predadresovanou
sadu zaloZnich baterii (PSS124). Pokud se misto ni pouZije sada baterii
PS124, je pro spravnou Cinnost tieba vypnout pohotovostni rezim.

Instalace a pfipojeni baterie:

1. umistéte zalozni baterii (A)
2. pipojte prislusny kabel (B) ke konektoru zalozni baterie
-

54

pfipojte prislusny kabel (B) ke konektoru fidici jednotky (D)

-
3. odstrarite membranu (C) na fidici jednotce
4
-

5. zapnéte sitové napdjeni.

CESTINA - 29



9.7  PRIPOJENI WI-FI

S-BAR je pfipraven na pfipojeni Wi-Fi, které umoZziuje:

- dalkové ovladani automatiky (aplikaci MyNice)

- instalatérovi: konfiguraci automatiky (aplikaci MyNice Pro)

Pripojeni Wi-Fi je k dispozici ve dvou rezimech:

- Rozhrani BiDi-Wifi dodavané na objednavku jako pfislusenstvi

- Rozhrani Proview (pouze pro aplikaci MyNice Pro) dodavané na objednavku jako
pfislusenstvi

Pouziti rozhrani BiDi-Wi-Fi na portu busT4 automatiky je alternativou
k rozhrani BiDi-ZWave.

Chcete-li pouzivat pripojeni Wi-Fi automatiky v dostupnych rezimech, je tieba:

- Podle pozadovaného pouZiti nainstalovat aplikaci MyNice nebo MyNice Pro
(vyhrazenou pro montdznika), dostupnou v Google Play Store a Apple App Store

- Zapnout napajeni automatiky a ovéfit, zda se dostupné zafizeni Wi-Fi normalné
zapne

- Spustit nainstalovanou aplikaci a nakonfigurovat zafizeni Wi-Fi v nabidce ,Wi-Fi
interface or Accessories”

DalSi podrobnosti o funkcich souvisejicich s aplikacemi MyNice Pro a MyNice
naleznete na webu www.niceforyou.com.

9.7.1 ROZHRANI BIDI-WI-FI

Pfipojeni rozhrani BiDi-Wi-Fi:

1. Odpojte napajeni fidici jednotky vyjmutim pojistky F1 a v pfipadé potieby
také nouzové napajeni

4 N
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2, Pred pokraCovanim ovéfte, zda viechny LED fidici jednotky nesviti

Zasurite rozhrani BiDi-Wi-Fi do konektoru BUS T4 fidici jednotky

(& J

Upozornéni! Pfi nespravném zasunuti se rozhrani BiDi-Wi-Fi miize
poskodit nebo trvale poskodit fidici jednotku.

Zasunte pojistku F1, aby se fidici jednotka znovu zapnula

Pockejte, dokud LED Date nezacne blikat

Nakonfigurujte rozhrani v aplikaci

Pockejte, dokud se LED Date nerozsviti a zelené svétlo nebude svitit trvale.
Tim je konfigurace dokoncena.

o oA w

Dalsi podrobnosti o funkcich souvisejicich s rozhranim BiDi-Wi-Fi
naleznete na webu www.niceforyou.com.



9.8  PRIPOJENI SOLARNIHO SYSTEMU SOLEMYO

& Kdyz je automatika napajena systémem ,Solemyo’, NESMi BYT sou¢asné NAPAJENA z elektrické sité.

|I Informace o systému ,,Solemyo* naleznete v pfislusném navodu k obsluze.

Pripojeni systému ,Solemyo":
1. pomoci Sroubovaku odstrafite plastovy kryt (A)
2. zasufite pfisluSny konektor (B) na fidici jednotce.

=4
N

I
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10 UDRZBA VYROBKU

Automatika musi byt pravidelné udrzovana, aby se zachovala stala Uroven
bezpecnosti a byl zarucen dlouhodoby provoz; k tomuto dcelu ma S-BAR pocitadlo
pohyb(i a systém upozornéni na udrzbu; viz odstavec ,Funkce ,,Upozornéni na
udrzbu™.

Udrzba musi byt provadéna piisné v souladu s bezpe¢nostnimi pokyny
uvedenymi v tomto navodu a v souladu s platnymi zakony a predpisy.

Udrzba pohonu:
1. Naplanujte Udrzbu nejpozdéji do 6 mésicli nebo po nejvyse 20 000 pohybech
od pfedchozi Udrzby

2. odpojte v3echny zdroje napajeni v¢etné pfipadného nouzového napdjeni

3. zkontrolujte pfipadné opotfebeni materiald, z nichZ se automatika sklada,
pfitemZ vénuijte zvlastni pozornost erozi nebo oxidaci nosnych ¢asti;
vyméiite viechny dily, které nevyhovuiji

4. zkontrolujte stav opotfebeni pohyblivych Casti: pastorku, ozubeného
hfebenu a v3ech ¢asti kfidla brany; opotiebené dily vyménte

5. znovu pfipojte napajeni a provedte vSechny zkousky a kontroly popsané v
odstavci ,Zkouska“ (strana 16).
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11 LIKVIDACE VYROBKU

Tento vyrobek je nedilnou soucasti pohonu, a proto se musi likvidovat
spolecné s nim.

Stejné jako instalaci, i demontaZz vyrobku na konci jeho Zivotnosti smi provadét
pouze kvalifikovany personal.

Tento vyrobek se sklada z riiznych druhli materiald. Nékteré z nich lze recyklovat,
jiné se musi zlikvidovat. Informujte se o systémech recyklace nebo likvidace, které
jsou pro tento typ vyrobku k dispozici ve Vasem regionu.

& UPOZORNENI

Nékteré casti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpecné
latky. Pii nespravné likvidaci mohou tyto latky Skodlivé piisobit na
Zivotni prostredi a lidské zdravi.

Jak oznacuje zde uvedeny symbol,

tento vyrobek se nesmi

likvidovat spolecné s domovnim odpadem.
Odpad vytiidte k likvidaci a recyklaci podle

postupti stanovenych mistnimi predpisy nebo
pfi koupi nového vyrobku vratte tento
vyrobek prodejci.

UPOZORNENI

Mistni predpisy mohou za likvidaci tohoto vyrobku v rozporu se
zakonem ukladat vysokeé pokuty.



12 TECHNICKE UDAJE

|| VSechny technické tdaje uvedené v této Casti se vztahuji na teplotu okoli 20 °C (£ 5 °C). Spolecnost Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo kdykoli, kdyz to
bude povaZovat za nutné, provést na vyrobku zmény beze zmény jeho funkci a uréeného pouziti.

Tabulka
Popis Technickeé udaje
S4BAR - S4BARI
Typ vyrobku Silnini zavora pro rezidencni pouziti véetné elektronické fidici jednotky
Svétly prijezd (m) 4

Spitkovy rozbéhovy totivy moment (Nm) | 100

Spitkovy rozbéhovy tocivy moment (Nm) | 25

Doba otevirani (s) 24 - >5 (s pfisluSenstvim XBA4)
Maximalni frekvence pracovnich

cyklii/hod. (pfi jmenovitém tocivém momentu

100 - 80 (s pfisluSenstvim XBA4)

Zivotnost Viz odstavec ,Zivotnost vyrobku®
Napajeni 230V~ 50/60Hz
Napajeci napéti /V1 230V~ 50/60Hz
Maximalni odbér ve $picce (W) 300
Maximalni pfikon pfi jmenovitém to¢ivém momentu
200
w)
Prikon v pohotovostnim rezimu (W) <0,3
Trida izolace 1
Nouzové napajeni S volitelnym pfisluSenstvim PS124
Fotovoltaické napajeni S volitelnym pfisluSenstvim SYKCE
Vystup FLASH pro 1 majak ELDC
Orientacni svétlo s volitelnym prislusenstvim vystrazné LED svétlo XBA7
Vystup BLUEBUS Jeden vystup s maximalnim zatizenim 12 jednotek BlueBus

Pro kontakty normalné sepnuté nebo normalné rozepnuté nebo pro kontakty s pevnym odporem 8,2 kQ se samoucenim (jakakoli

Vstup STOR zména oproti ulozenému stavu vyvola povel STOP)

Vstup SbS Pro kontakty normalné rozepnuté

Vstup OPEN Pro kontakty normalné rozepnuté

Vstup CLOSE Pro kontakty normalné rozepnuté

Vstup HP SbS Pro kontakty normalné rozepnuté

Radiovy konektor Konektor SM pro pfijimate OXIBD

Vstup radiové ANTENY 50 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Programovatelné funkce Viz kapitolu ,PROGRAMOVANI“ a dal3i nastaveni programovaci a ovladaci jednotkou Oview Samouéeni zafizeni piipojenych
na vystup BlueBus

Funkce samouceni Samouceni typu zafizeni ,STOP* (kontakt normalné rozepnuty, normalné sepnuty nebo odpor 8,2 kQ)
Uceni poloh otevreni a zavieni

Pohotovostni rezim Stand-By Automaticky: 5 minut po skonceni hlavnich funkci

Provozni teplota -20°C + 50°C

Pouziti ve vysoce kyselém, slaném nebo No

potencialné vybusném prostredi

Stupen kryti P44

Rozméry a hmotnost 330x179,5x1146h mm; 35 kg
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13 PROHLASENi O SHODE

4 N

EU prohlaseni o shode
a prohlaseni o zaclenéni ,¢astecné dokonceného strojniho zafizeni"

EU prohlaseni o shodé si miizete stahnout z webu www.niceforyou.com

Nice | s4B;
Made in Italy ‘ P/N: SBARR30

Nice Spa Via Callalta,1 31046 Oderzo ly
max 200W

1
_%fc 100 cycles/h

S/N humero_seriakRr anno_mese

Ml & @ CER

ES156102
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POZNAMKY
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POKYNY A UPOZORNENI

N

>

UPOZORNENi!

VaSe automatika je stroj, ktery vérné provadi povely zadané
uzivatelem. Nedbalost a nespravné pouzivani mohou vést k
nebezpecnym situacim:

- neovladejte branu, pokud se v jejim pracovnim prostoru nachazeji osoby,

zvifata nebo predméty
- je pfisné zakazano dotykat se Casti automatiky béhem pohybu ramene

- fotobufiky nejsou bezpecnostnim zafizenim, ale pouze pomocnym prvkem
bezpetnosti. Jsou vyrobeny vysoce spolehlivou technologii, ale v
extrémnich podminkach mohou selhat nebo se dokonce porouchat. V
nékterych pfipadech nemusi byt porucha zjevna. Z téchto divodt je
dalezité pii pouzivani automatiky dodrzovat viechny pokyny uvedené v
tomto navodu

- pravidelné kontrolujte, zda fotoburky funguiji spravné.

PRUJEZD BEHEM POHYBU RAMENE JE PRISNE ZAKAZAN! Priijezd je
povolen pouze tehdy, kdyz je rameno zcela oteviené a stoji.

DETI

Automatika zarucuje vysoky stupeil bezpe¢nosti. Diky svym detekénim
systémiim dokaze kontrolovat a zarucit pohyb brany v pfitomnosti
osob nebo predmétil. Presto se doporucuje zakazat détem hrat si v
blizkosti automatiky a nenechavat v jejich dosahu dalkové ovladace,
aby se zabranilo nezadoucimu spusténi systému. Automatika neni
hratka!

Vyrobek neni uren k pouzivani osobami (vcetné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo s
nedostatkem zkuSenosti ¢i znalosti, pokud nejsou pod dohledem nebo
nebyly pouceny o pouzivani vyrobku osobou odpovédnou za jejich
bezpecnost.

Poruchy: pokud automatika vykazuje jakékoli znamky neobvyklého chovani, odpojte
napajeni systému a ru¢né odblokujte motor (viz pokyny na konci kapitoly), abyste
mohli rameno pohybovat ru¢né. Nepokousejte se o opravy sami, ale obratte se na
svého instalatéra.

Neméiite systém ani programovaci a nastavovaci parametry fidici
jednotky: za tyto ikony odpovida vyhradné Vas instalatér.

Porucha nebo vypadek napajeni: nez budete Cekat na zasah instalatéra nebo
obnoveni dodavky elektfiny, pokud systém neni vybaven zaloznimi bateriemi, lze
automatiku presto pouZivat tak, Ze ru¢né odblokujete motor (viz pokyny na konci
kapitoly) a rameno posunete rucné.
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Bezpecnostni zafizeni mimo provoz: automatiku lze pouZivat i tehdy, kdyz je jedno
nebo vice bezpecnostnich zafizeni vadnych nebo mimo provoz. Branu lze ovladat v

rezimu ,mrtvy muz“ takto:

1. poslete povel k pohybu ramene vysilacem, klicovym spinatem apod. Pokud

vie funguje normalné, rameno se bude pohybovat bézné, jinak majak

nékolikrat blikne a pohyb se nezacne (pocet bliknuti zavisi na ddvodu, pro

ktery se pohyb nemize zait)
2. v takovém prfipadé do 3 sekund znovu stisknéte ovladaC a podrzte jej

3. pfiblizné po 2 sekundach rameno provede pozadovany pohyb v rezimu
mrtvy muz’, tj. bude se pohybovat, dokud bude ovlada¢ stisknut.

Pokud jsou bezpecnostni zafizeni mimo provoz, nechte systém co
nejdrive opravit kvalifikovanym technikem.

Zkousku, pravidelnou udrzbu a piipadné opravy musi zdokumentovat osoba, ktera
praci provadi, a dokumenty musi uchovavat majitel automatiky. Jediné dkony, které
miiZze uzivatel pravidelné provadét, jsou CiSténi sklicek fotobunék (pouzijte meékky,

mirné navlhceny hadfik) a odstrafiovani listi nebo kamen, které mohou branit
Cinnosti automatiky.

Pred jakoukoli idrzbou musi uZivatel automatiky ru¢né odblokovat
motor, aby nikdo nemohl nahodné spustit pohyb ramene (viz pokyny

na konci kapitoly).

Udrzba: k zajisténi stalé trovné bezpetnosti a co nejdel3i Zivotnosti automatiky je

nutné provadét pravidelnou Udrzbu (alespon kazdych 6 mésic().

|| Kontroly, idrZbu a opravy smi provadét pouze kvalifikovany personal.

Likvidace: na konci Zivotnosti musi automatiku demontovat kvalifikovany personal a

materialy se musi recyklovat nebo zlikvidovat v souladu s platnymi mistnimi
predpisy.

Vyména baterie dalkového ovladace: pokud se Vam po ur¢ité dobé zda, Ze dalkovy
ovladat funguje Spatné nebo piestane fungovat tiplné, miZe to byt jednoduse
zpiisobeno vybitymi bateriemi (v zavislosti na intenzité pouzivani mohou baterie

vydrzet od nékolika mésicti aZ po vice nez rok). Poznate to podle toho, Ze
kontrolka signalizujici vysilani se nerozsviti, sviti slabé nebo se rozsviti jen
nakratko. Pred kontaktovanim instalatéra zkuste baterii vyménit za baterii z
jiného spravné fungujiciho vysilace: pokud se porucha odstrani, jednoduse
vyméiite vybitou baterii za novou stejného typu.
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PLAN UDRZBY (piedat uzivateli)

w Tento zaznam o (idrzbé se musi po vyplnéni pfislusnych casti predat novému majiteli automatiky.

Tento zaznam musi obsahovat seznam vSech Udrzbovych Cinnosti, oprav a Uprav automatiky. Zaznam se musi aktualizovat pfi kazdém zasahu a musi se peclivé uchovavat,

aby byl k dispozici pro pfipadné kontroly pfisluSnymi organy.

Tento ,Zaznam o Udrzbé” se vztahuje na nasledujici automatiku:

model S4BAR - vyrobni €. ..., - nainstalovana dne -v
Soucasti zaznamu o udrzbé jsou tyto pfilozené dokumenty:

1) - Plan udrzby

Podle pfilozeného dokumentu ,Plan ddrzby” se Gidrzba musi provadét v téchto intervalech: kazdych 6 mésicii nebo po kazdych 10 % predpokladané Zivotnosti v cyklech

pohybu, podle toho, co nastane dfive.

PLAN UDRZBY

Upozornéni! - Veskeré udrzbové prace na tomto systému musi
provadét kvalifikovany technicky personal v plném souladu

s bezpecnostnimi normami stanovenymi platnymi zakony

a s bezpetnostnimi pokyny uvedenymi v kapitole ,,VSEOBECNA
BEZPECNOSTNi UPOZORNENI A OPATRENI*

na zacatku tohoto navodu.

Tento mechanismus zavory zpravidla nevyzaduje zvlastni Udrzbu;
pravidelné kontroly v priibéhu ¢asu v3ak zajisti U¢innost systému
a spravnou ¢innost nainstalovanych bezpecnostnich systémd.
Pri Udrzbé zafizeni pfidanych k mechanismu zavory postupujte
podle pokyndl v jejich pislusnych planech Gdrzby.
Obecné doporucujeme provadét pravidelnou kontrolu kazdych 6 mésicd,
piipadné lze interval adrzby presnéji vypocitat
na zakladé téchto Gvah:
- pokud je S-BAR nastaven na vysoké rychlosti, na vysoké trovné sily nebo je
rameno zatizeno pfisluSenstvim, jsou nutné
Castéjsi kontroly.
- obecné je k urceni poctu cykll pro Ucely udrzby
nutné odhadnout Zivotnost podle tabulky 4 a naplanovat
zasah nejméné po kazdych 10 % vysledného poctu pohyb(; napf. pokud by
Zivotnost byla 500 000, udrzba se musi provadét kazdych
50 000 cykld.

Upozornéni! - VyvaZovaci systém je zaloZen na pouZiti pruziny.
Zivotnost této pruziny presahuje

v praméru 500 000 cykl, ale k zajiSténi pfimérené

bezpecnostni rezervy doporucujeme pruzinu vyménit dive, neZ se tent
dosahne.

Nezapomerite, Ze i v pfipadé zlomeni pruziny zavora nadale
spliiuje pozadavek uvedeny v ¢asti 4.3.4 normy
EN 12604:2000.

VyvaZovaci systém ramene se musi kontrolovat nejméné 2krat
rocné, nejlépe pfi zméné rocnich obdobi.

Tyto kontroly a vymény se musi provadét
v naplanovanych intervalech tdrzby:
1. odpojte v3echny zdroje napajeni
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0 pocet

zkontrolujte pfipadné opotfebeni soucasti mechanismu zavory, pficemz
vénujte zvlastni pozornost korozi nebo oxidaci nosnych Casti; vyménte
viechny dily, které nevyhovuji pozadovanému stavu

zkontrolujte, zda mezi vyvazovaci pakou a vystupni hiideli neni vile. V
piipadé potieby zcela dotahnéte stfedovy Sroub zkontrolujte, zda ru¢ni
odblokovani funguje spravné nastavte rameno do svislé polohy a ovérte, zda
je rozestup mezi zavity vyvazovaci pruziny rovnomérny bez jakékoli
deformace

odblokujte rameno a zkontrolujte jeho spravné vyvazeni a pfipadné prekazky
pfi rucnim otevirani a zavirani

rameno znovu zablokujte a provedte postup zkousky.

jednotlivé ovéfte spravnou ¢innost vsech pfitomnych bezpecnostnich
zafizeni (fotoburiky, bezpecnostni listy atd.). Pii kazdém zasahu zafizeni vyda
LED ,BlueBus” na fidici jednotce 2 rychlej3i bliknuti na potvrzeni rozpoznani.

zkontrolujte spravnou Cinnost fotobunék takto: podle toho, zda je
nainstalovan jeden nebo dva pary fotobunék, jsou potfebné jeden nebo dva
bloky z pevného materidlu (napf. dievéné desky) o rozmérech 70 x 30 x 20
cm. Kazdy blok musi mit tfi strany z reflexniho materialu (napf. zrcadlo nebo
leskld bila barva), jednu pro kazdy rozmér, a tfi strany z matného materialu
(napf. matna Cerna barva). Pfi zkousce fotobunék umisténych 50 cm nad zemi
musi byt blok polozen na zemi, pfi zkousce fotobunék umisténych 1 m nad
zemi musi byt zdvizen do vySky 50 cm. Pokud se zkousi jeden par fotobunék,
zkuSebni blok se musi umistit pfimo pod stfed ramene stranami 20 cm
otocenymi k fotoburikam a posouvat po celé délce ramene. Pokud se zkouseji
dva pary fotobunék, zkouska se musi nejprve provést samostatné pro kazdy
par fotobunék s 1 zkuSebnim blokem a poté zopakovat se 2 zkusebnimi
bloky. Kazdy zkusebni blok se musi umistit bocné vzhledem ke stfedu
ramene ve vzdalenosti 15 cm a poté posouvat po celé délce ramene. Béhem
téchto zkouSek musi fotoburiky zaznamenat zkusebni blok v jakékoli poloze.
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10.

11.

12,

zkontrolujte, zda nedochazi k ruseni mezi fotoburikami a jinymi zafizenimi
tak, ze prerusite piimou viditelnost mezi parem fotobunék valcem (prlimér 5
cm, délka 30 cm): valec nejprve priblizte k fotoburice TX, poté k fotoburice
RX a nakonec do stfedu mezi nimi. Ujistéte se, Ze zafizeni ve vech pfipadech
zasahne a prepne z aktivniho stavu do stavu alarmu a naopak; nakonec se
ujistéte, Ze v fidici jednotce vyvola ocekavanou Cinnost (napfiklad reverzi
pohybu pfi zavirani).

Ovéreni ochrany proti riziku zdvizeni: u automatik se svislym pohybem je
nutné zkontrolovat, zda nehrozi nebezpeci zdvizeni. Tuto zkousku lze
provést takto: zavéste do poloviny délky ramene zatéz 20 kg (napt. pytel s
piskem), poté vydejte povel k otevieni a zkontrolujte, zda béhem pohybu
rameno neprekroci vySku 50 cm nad zavienou polohou. Pokud rameno
tuto vySku prekroci, je nutné sniZit silu motoru (viz odstavec
,PROGRAMOVANI®). Pokud se potencialné nebezpe¢nym situacim
zplisobenym pohybem ramene predeslo omezenim razové sily, musi se
tato sila zméfit podle normy EN 12445 a pokud se k pomoci systému pfi
sniZovani razové sily pouZiva nastaveni ,sily motoru’, je nutné vyzkouset
rlizna nastaveni a najit to, které dava nejlepsi vysledky.

13.

14.

Kontrola tcinnosti systému odblokovani: dejte

rameno do polohy ,zavieno” a ruéné odblokujte pohon (viz odstavec ,Ruéni
odblokovani a zablokovani pohonu") a ujistéte se, Ze probéhne bez potizi.
Zkontrolujte, zda ru¢ni sila potfebna k pohybu ramene do polohy ,otevieno
neprekraCuje 200 N (pfiblizné 20 kg); sila se méfi kolmo na rameno ve
vzdalenosti 1 m od osy otaceni. Nakonec zkontrolujte, zda je kli¢ k ru¢nimu
odblokovani k dispozici v blizkosti automatiky.

Kontrola systému odpojeni napajeni: pouzijte

zafizeni k odpojeni napajeni a odpojte pfipadné zalozni baterie; zkontrolujte,
zda vSechny LED na fidici jednotce nesviti a zda rameno pfi vyslani povelu
zlstane stat. Zkontrolujte ucinnost blokovaciho systému proti netimyslnému
nebo neopravnénému pfipojeni.
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