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VSEOBECNA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI A
OPATRENI

1.1 VSEOBECNA UPOZORNENi

UPOZORNENI! DilleZité bezpetnostni pokyny. Dodrzujte viechny
pokyny, protoZe nespravna instalace miize zplisobit vazné Skody.

UPOZORNENI! Dilezité bezpetnostni pokyny. Pro bezpetnost osob je
dilezZité dodrzovat tyto pokyny. Tyto pokyny peclivé uschovejte.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi byt automatizované
zarizeni zkonstruovano v souladu s harmonizovanymi normami
uvedenymi v platné smérnici o strojnich zafizenich, které umoziiuji
deklarovat predpokladanou shodu automatiky. Proto vSechny ukony
piiipojeni vyrobku k elektricke siti, jeho uvedeni do provozu a udrzby
musi provadét vyhradné kvalifikovany a zkuSeny technik.

Aby se predeSlo nebezpeti z nechténého resetovani tepelné pojistky,
toto zafizeni se nesmi napajet pres externi spinaci zarizeni, napfiklad
Casovac, ani pripojovat k napajeni, které obvod pravidelné zapina nebo
vypina.

UPOZORNENI! Dodrzujte nasleduijici upozornéni:

- Pred zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické (idaje vyrobku’, zejména
zda je tento vyrobek vhodny pro automatizaci Vasi vedené ¢asti. Pokud
neni vhodny, v instalaci NEPOKRACUJTE.

- Vyrobek nelze pouzivat, dokud nebyl uveden do provozu podle kapitoly
,Zkousky a uvedeni do provozu’.

- Pred instalaci vyrobku zkontroluijte, zda jsou viechny materialy v
bezvadném stavu a vhodné pro zamyslené pouZiti.

- Vyrobek neni urcen k pouzivani osobami (v¢etné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi ani osobami bez
dostate¢nych zkuSenosti nebo znalosti vyrobku.

- Déti si se zafizenim nesméji hrat.

- Nedovolte détem hrat si s ovladacimi prvky vyrobku. Dalkové ovladace
uchovavejte mimo dosah déti.

- Napdjeci sit systému musi obsahovat odpojovaci zafizeni (neni soucasti
dodavky) se vzdalenosti rozepnutych kontakt, ktera umozfiuje tplné
odpojeni za podminek prepétové kategorie Il1.

- S vyrobkem pfi instalaci zachazejte opatrné, chrarite jej pred stlacenim,
narazem, padem nebo kontaktem s jakoukoli kapalinou. Vyrobek
uchovavejte mimo zdroje tepla a otevieného ohné. Nedodrzeni
uvedeného mliZe vyrobek poskodit a zvysit riziko nebezpeti nebo
poruchy. Pokud by se to stalo, instalaci okamzité preruste a obratte se na
zakaznicky servis.
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- Vyrobce odmita jakoukoli odpovédnost za Skody na majetku, vécech nebo
osobach vyplyvajici z nedodrzeni montaznich pokyn(. V takovych
pfipadech se zaruka na vady materialu nevztahuje.

- Vézena hladina akustického tlaku A emise je niz3i nez 70 dB(A).
- (idténi a Udrzbu, které provadi uzivatel, nesméji provadét déti bez dozoru.

- Pred jakymkoli zasahem do systému (Udrzba, ¢isténi) vzdy odpojte vyrobek
od elektrické sité a od pfipadnych baterii.

- Systém Casto kontrolujte, zejména kabely, pruziny a podpéry, abyste zjistili
piipadnou nevyvazenost a znamky opotiebeni nebo poskozeni. Vyrobek
nepouzivejte, pokud potiebuje opravu nebo nastaveni, protoze chybna
instalace nebo nespravné vyvazeni automatiky mdze vést ke zranénim.

- Obalové materialy vyrobku je tfeba zlikvidovat v souladu s mistnimi
piedpisy.

- Je-li automatizovana brana vybavena brankou pro pési, systém musi byt
vybaven ovladacim systémem, ktery zablokuje Cinnost motoru, kdyz je
branka pro pési oteviena

UPOZORNENI K INSTALACI

- Pfed instalaci pohonu zkontroluijte, zda jsou vSechny mechanické Casti v
bezvadném stavu a spravné vyvazené a zda je mozné automatikou
spravné pohybovat.

- Zajistéte, aby byly ovladaci prvky umistény daleko od pohyblivych Casti,
ale zaroved v pfimém vyhledu. Pokud se nepouziva klicovy prepinac,
ovladaci prvky musi byt nainstalovany nejméné 1,5 m nad zemi a nesméji
byt pistupné.

- Je-li otevirani fizeno protipozarnim systémem, zajistéte, aby byla viechna
okna vétsi nez 200 mm zaviena pomoci ovladacich prvkd.

- Zabrarite jakékoli formé zachyceni mezi pohyblivymi a pevnymi ¢astmi
_béhem pohyb.
- Stitek tykajici se ru¢niho pohybu trvale pfipevnéte v blizkosti jeho
ovladaciho prvku.
- Po instalaci pohonu zkontrolujte, zda mechanismus, ochranny systém a
viechny rucni pohyby funguji spravné.

) POPIS VYROBKU A URCENE POUZITI

M-BAR a L-BAR jsou elektromechanické zavory pro pouZiti v obytnych a
priimyslovych objektech, které Fidi otevirani a zavirani vjezdu. Tyto zavory jsou
vybaveny elektromechanickym pohonem s motorem 24 V, elektrickym systémem
koncovych spinacli a majakem zabudovanym v krytu (volitelné pfislusenstvi). Oba
modely je mozné instalovat jako protilehlé zavory v rezimu ,Master-Slave” pro
pokryti vjezdu $irSiho nez 8 metrii (viz odstavec ,Pohon v rezimu SLAVE®).

Ridici jednotka je pfipravena pro pripojeni riiznych zafizeni systému Nice Opera a
solariho napajeciho systému ,Solemyo® (viz odstavec ,Pfipojeni solarniho systému
Solemyo").

Zavory jsou pohanény elektfinou a v pfipadé vypadku napdjeni (blackout) lze rameno
rucné odblokovat a pohybovat jim rukou. Alternativné lze pouZit zaloZni baterii
(model PS224 - volitelné pfislusenstvi), ktera zajisti provedeni nékolika pohyb(i
béhem prvnich hodin vypadku napajeni. K prodlouzeni tohoto obdobi nebo zvy3eni
poctu povolenych pohybli je tieba aktivovat funkci ,Stand-by” (pohotovostni rezim)
(viz ,Tabulka 6).

Zavory se musi kombinovat s dostupnymi rameny, jednotlivé nebo v parech, aby se
dosahlo pozadované délky. V zavislosti na zvoleném rameni je k dispozici r(izné
volitelné prislusenstvi, jak je uvedeno v tabulce.

Tabulka

Skifi Rameno | Guma Svétla | Hlinikova zasténa Pohybliva podpéra
M3BAR |3 m ano ano - -
M5BAR 4m ano ano ano (1 kus) ano

5m ano ano ano (1 kus) ano

5m ano ano ano (2 kusy) ano
M7BAR |3+3m |ano ano ano (2 kusy) ano

3+4m |ano ano - ano

3+4m |ano ano ano (3 kusy) ano
L9BAR |4+4m |ano ano ano (3 kusy) ano

4+5m |ano ano - -

Diilezité poznamky k pouzivani navodu:
- v celém tomto navodu vyraz ,zavora“ oznacuje dva vyrobky ,M-BAR" a ,L9BAR"

- prisluenstvi uvedené v navodu je volitelné.

POZOR! - Jakeékoli jiné pouziti, nez je zde uvedeno, nebo pouziti v
jinych podminkach prostredi, nez jsou uvedeny v tomto navodu, se
povazuje za nespravné a je pisné zakazano!

21 SOULAD VYROBKU S NARIZENIM O POHOTOVOSTNIM
" REZIMU

Kritéria nafizeni o pohotovostnim rezimu se na tento vyrobek neuplatriuji, protoze
vyrobek neni uréen pro pouZiti ,v domacnosti nebo v kancelafi”
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2.2 SEZNAM SOUCASTI
Na ,0brazku 1° jsou znazornény hlavni ¢asti, z nichZ se sklada M/L-BAR.

4 N\

_____________________

S

. J
A Podpéra ramena

B Skiif pohonu

C Kryt

D Elektronicka fidici a ovladaci jednotka

E Vyvazeni

F

Kli¢ pro zablokovani/odblokovani

3 INSTALACE

3.1 KONTROLY PRED INSTALACI

Instalaci musi provést kvalifikovany personal v souladu s platnymi
pravnimi predpisy, normami a nafizenimi a s pokyny uvedenymi v
tomto navodu.

Pfed instalaci vyrobku je tfeba:

- zkontrolovat neporusenost dodavky

- zkontrolovat, zda jsou vSechny materialy v bezvadném stavu a vhodné pro
zamyslené pouziti

- zkontrolovat, zda je mozné dodrZet provozni omezeni uvedena v odstavci
,Omezeni pouZiti vyrobku"

- zkontrolovat, zda je misto instalace slucitelné s celkovymi rozméry vyrobku (viz
,Obréazek 3°)
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- zkontroluijte, zda je povrch zvoleny pro instalaci zavory pevny a zda zarudi stabilni
ukotveni

- ujistéte se, Ze misto instalace neni ohrozeno zaplavenim; v pfipadé potfeby je
tfeba vyrobek nainstalovat pfiméfené vyvyseny nad Urovni terénu

- zkontrolujte, zda prostor kolem zavory umoziiuje snadné a bezpetné provadéni
rucnich pohyb(

- zkontrolujte, zda se v draze ramena nenachazeji prekazky, které by mohly branit
pohyblm otevirani a zavirani

- zkontroluijte, zda je kazdé instalované zafizeni umisténo v poloze chranéné pied
rizikem nahodného narazu.

- ovéfte, zda jsou montazni polohy jednotlivych zafizeni chranény pred narazy a zda
jsou montazni plochy dostatetné pevné

- zabrarite ponofeni jakékoli ¢asti automatiky do vody nebo jinych kapalin

- vyrobek uchovavejte mimo zdroje tepla a otevieného ohné a mimo kyselé, slané
nebo potencialné vybusné prostredi; to mlze vyrobek poskodit a zpdsobit poruchy
nebo nebezpelné situace

- fidici jednotku pfipojte k elektrickému napajecimu vedeni vybavenému ochrannym
uzemnénim

3.2 OMEZENi POUZITI VYROBKU

Pied instalaci vyrobku je tfeba:

- zkontrolovat, zda jsou viechny hodnoty uvedené v kapitole ,TECHNICKE UDAJE*
slucitelné se zamySlenym pouzitim .

- zkontrolovat, zda je odhadovana Zivotnost (viz odstavec ,Zivotnost vyrobku“)
slucitelna se zamyslenym pouzitim

- zkontrolovat, zda je mozné v plném rozsahu dodrzet vSechna omezeni, podminky a
upozornéni uvedend v tomto navodu.

3.2.1 ZIVOTNOST VYROBKU

Zivotnost vyrobku je jeho priméma ekonomicka doba pouzivani a vyrazné ji
ovliviuje stupen narocnosti pohybd, jinymi slovy soucet viech faktor(, které
pfispivaji k opotfebeni vyrobku.

K odhadu Zivotnosti Vasi automatiky postupujte takto:

1. sectéte hodnoty polozek v ,Tabulce 2°, které odpovidaji podminkam systému

2. v grafu na ,Obrazku 2“ vedte od ziskané hodnoty svislou ¢aru az do
priseciku s kfivkou; z tohoto bodu vedte vodorovnou ¢aru az do prlseciku s
osou ,cykLi pohybu”. Ziskana hodnota je odhadovana Zivotnost Vaseho
vyrobku.

Hodnot Zivotnosti uvedenych v grafu lze dosahnout pouze pfi pfisném dodrzovani

planu Gdrby - viz kapitolu ,UDRZBA VYROBKU". Primérna Zivotnost vyrobku je

odhadovana a Cisté orientacni hodnota, vypocitana na zakladé dikladnych internich

zkousek, pfi zohlednéni standardnich podminek pouzivani, spravné instalace a

Udrzby v souladu s technickym navodem spolecnosti Nice S.p.A. Tento Udaj mohou

ovlivnit proménlivé faktory, napfiklad klimatické a environmentalni podminky, které

mohou vyrazné ovlivnit vykon. Je dlileZité poznamenat, Ze primérna Zivotnost neni
totozna se zarukou na vyrobek.

Priklad vypoctu Zivotnosti: M5BAR s pohyblivou podpérou, rychlostni stuperi 3

,Tabulka 2“ uvadi ,indexy naro¢nosti“ pro tento typ instalace: 10 % (,Pohybliva
podpéra“), 10 % (,rychlostni stupen 3).

Tyto ukazatele je tfeba secist, ¢imz se ziska celkovy index narocnosti, ktery je v
tomto piipadé 20 %. S vypoctenou hodnotou (20 %) najdéte na vodorovné ose grafu
(-index narocnosti“) hodnotu odpovidajici poctu ,cykld pohybu’, které vyrobek mize
provést béhem své Zivotnosti = pfiblizné 750.000 cykld.



Tabulka 2
Index narocnosti
M3BAR | M5BAR |M7BAR |L9BAR
Spojka ramena (XBA11) 20 15 - -
Rychlostni stupei 4 15 10 15 15
Rychlostni stupe 3 0 0 10 10
Pohyb prerusen
fotoburikou > 10 % 15 10 15 15
Pohyb prerusen
povelem Stop > 10 % 10 10 15 15
Pohybliva podpéra (WA12) - 10 10 10
Sila rovna 5 nebo 6 10 10 10 10
Sila rovna 4 nebo 5 5 5 5 5
Pfitomnost soli 10 10 10 10
Pfitomnost prachu a pisku 5 5 5 5
Hlinikova zasténa - 5 5 5
Teplota okoli nad
40°Ca pod 0°C 5 S : 5
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3.3 IDENTIFIKACE VYROBKU A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmeéry a Stitek (A), ktery umoznuje identifikaci vyrobku, jsou znazornény na

,0Obrazku 3°
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3.4  PREVZETi VYROBKU
Vechny soucasti obsazené v baleni vyrobku jsou zobrazeny a uvedeny nize.
A
e
\\/
Q
?
Q
\\/

Zévora s integrovanou fidici jednotkou
Kryt a podpéra ramena
2 krabice pro fotoburky

gumovych naraznikl

Klice pro ru¢ni zablokovani a odblokovani ramena; kli¢ k zamku
drobny kovovy material (Srouby, podlozky atd.)

Zakladova deska

4 kotevni $rouby

Hlinikova spojka délky 700 mm (pouze u L9BAR)

=IO m m OOwWX>»

Hlinikova spojka délky 300 mm (pouze u M3BAR, M5BAR, M7BAR)

Pevna koncovka ramena; 2 spojky pro gumové narazniky; 2 spojky bez

krytu;
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3.5 PRACE PRED INSTALACI
Obrazek znazorfiuje pfiklad automatického systému sestaveného ze soucasti Nice.
4 e N
1
- J
A Fotoburky Uvedené soucasti jsou umistény podle typického standardniho rozlozeni. Podle
B Fotoburiky na sloupku rozloZeni na ,Obrazku 5° urcete pfibliznou polohu, ve které bude nainstalovana

C Klicovy spinat
D Skfif zavory
Tabulka 3

TECHNICKE UDAJE ELEKTRICKYCH KABELO

Identifikacni €. Vlastnosti kabelu

Kabel NAPAJENT POHONU

1 1 kabel 3 x 1.5 mm2

Maximalni délka 30 m [pozn. 1]
Kabel BLUEBUS

2 1 kabel 2 x 0.5 mm2

Maximalni délka 20 m [pozn. 2]
Kabel KLICOVEHO SPINACE

3 2 kabely 2 x 0.25 mm2 [pozn. 3]
Maximalni délka 30 m

Kabel VSTUPU OPEN

1 kabel 2 x 0.25 mm2

Maximalni délka 30 m

Kabel VSTUPU CLOSE

2 x0.25 mm?

Maximalni délka 30 m

Kabel MAJIAKU [pozn. 4]

1 kabel 2 x 0.5 mm2

Maximalni délka 30 m

Kabel ANTENY

1 stinény kabel typu RG58
Maximalni délka 15 m; doporuceno < 5 m
Kabel KONTROLKY OTEVRENEHO RAMENA [pozn. 4]
1 kabel 2 x 0.5 mm2

Maximalni délka 30 m

Kabel OSVETLENI RAMENA [pozn. 4]
Kabel MASTER/SLAVE

1 kabel 2 x 1 mm2

Maximalni délka 20 m

Ostatni kabely

6 - CESTINA

kazda soucast systému.

Pozn. 1 Je-li napajeci kabel delSi nez 30 m, je tfeba pouzit kabel s vétSim
prifezem (3 x 2.5 mm2) a v blizkosti automatiky nainstalovat ochranné
uzemnéni.

Pozn. 2 Je-li kabel BlueBus delsi nez 20 m, maximalné do 40 m,
je tfeba pouzit kabel s vétSim prifezem (2 x 1 mm2).

Pozn. 3 Tyto dva kabely [ze nahradit jednim kabelem 4 x 0.5 mm2. Pozn. 4 Pfed

pfipojenim ovérte, zda je vystup naprogra- o
movan podle pfipojovaného zafizeni (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI®).

& Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostredi v misté instalace.

Pfi pokladani chranicek pro vedeni elektrickych kabelli méjte na
paméti, Ze piipadna voda v rozvodnych krabicich miize zplisobit, Zze
spojovaci chranicky vytvori kondenzat uvniti fidici jednotky a poskodi
tak elektronické obvody.

Pfed instalaci pfipravte potfebné elektrické kabely podle ,Obrazku 5
a podle udajii v kapitole ,, TECHNICKE UDAJE".



3.6 NASTAVENI ZAVORY

Zavora je z vyroby nastavena takto:

- vyvazovaci pruzina upevnéna vpravo, instalatni prepina¢ vpravo, ukotvena pres

doCasné otvory
- zavirani ramena smérem doleva.

Jde o nahodnd nastaveni, proto je tfeba provést nasledujici kontroly a zjistit, zda je

tfeba je zménit:

- pokud se bude instalovat jedno pFislu$enstvi: v poli¢ku , A" na ,,0brazku 6
najdéte verzi Vasi zavory, délku ramena a nakonec pfislusenstvi, které chcete
namontovat na rameno; podle téchto tdaji odectéte odpovidajici pismeno a
Cislo otvort, které je tieba zvolit pro uchyceni pruziny

- pokud se bude instalovat vice pfisluenstvi: v poli¢ku ,B“ na ,,0brazku 6“
najdéte verzi Vasi zavory, délku ramena a nakonec typ a pocet pfislusenstvi,
které chcete namontovat na rameno; sectéte Cisla v zavorkach prifazena k
pfislusenstvi a podle vysledku souctu odectéte ve spodni €asti policka ,B“
pismeno a Cislo otvord, které je tfeba zvolit pro uchyceni pruziny

- pokud se rameno musi zavirat vpravo od motoru: uchyceni pruziny je treba
piesunout do jednoho z otvoril na druhém rameni vyvaZovaci paky.

4 0 N
A MS3BAR MSBAR M7BAR L9BAR
M3BAR / M5BAR
\47?%‘ ‘ 2,45m 3,15rq 3,50m 4,15m 5,15m 7,33m 9,33m
XBA15 ! XBA15 I XBA14 } XBA14 I XBA5 I -XBA1 5 ->(BA1 4
C B A A B c (3,15m) -0,50m (3,15m) (4,15m) -0,65m (4,15m) (5,15m) + XBA14 + XBA5
M7BAR / LgBAR XBA13 / XBA13T A A B B c B B
/ 1 | 3| 2| 3| 2| 2|1
/ A | A B| B | c| B | B
Al
U 1 3 2 3 2 2 1
XBA4 / XBA6 / XBA18
XBA11 B B c c V
_I%:. 3 | 3| 1| 3
B M5BAR M7BAR
\47?4»‘ 3,50m 4,15m 5,15m 5,L5m 5,00m 653m 7,33m 7,33m 8,33m
XBA14 } XBA14 I XBA5 I XBA5 I XB/:1 5+XBA1 5I XBTM 5 -XBA1 5 I -><BA1 5 XB-A1 4
(4,15m) -0,65m (@,15m) (5,15m) (5,15m) (6,30m) -1,30m + XBA15 + XBA14 + XBA14 + XBA14
XBA13 / XBA13T rTT TN
/ oo lololo| o] o] o]|o
% oo lo|lo|lol ool o
Al ] '
x40, xBrso / om0 | 1 '
@ oo - lelolo| - |le|e
321 123 Iﬁ' » 01 @ 4 | 4 3) 3) @ | 3 3
1. Scitejte Cisla v zavorkach uvedend ve | I ‘ ly ‘ ‘ ‘ lv ‘ ‘
sloupci, pfitemz vyberte pouze ta, JE=ster
kerapatfik os1-Bllosr-Blass-c JosooBlos2-Blosoo Blsws  JosooBlosac A
instalovanému pfislusenstvi. L 2, 3 2 1 1 1 3
: Bl C A B B A B
, " . . N2:7= —-12+4= ---- 3+56= ----13+5= -—--{3+5= - 3+4= ---{3+6= -
2, Podle vysledku souctu urcete pocet .1 0 3! 1 2 2 2 2 1
otvord potfebnych pro uchyceni ! :
pruziny. ' C A A
, 5+6= ---- 6+7= - 5+6= ----
' 2 3 3
. J
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3.6.1 PRESUNUTI NEBO VYMENA PRUZINY 3. prouvolnéni napnuti vyvazovaci pruziny:

Chcete-li pfesunout uchyceni pruziny do jinych otvordl, ne? jsou nastaveny z vyroby, - uM-BAR POVOltE Vmatici (B) a runé ototte pruzinu (C) ve sméru
postupujte takto: hodinovych rucicek
1. odstrarite horni kryt (A) skiné zavory - u L-BAR ototte matici (B) ve sméru hodinovych ruticek

M3BAR-M5BAR-M7BAR

2. povolte dva Srouby upeviiujici panel skiiné

8 - CESTINA



pomoci ,0brazku 6“ urcete nové otvory, do kterych uchytite oba konce

5. vyjméte pruzinu z perforované desky ve spodni ¢asti skiiné 7.
pruziny
- ~ 8. upevnéte pruzinu k perforované desce ve spodni ¢asti skfiné
m M3BAR-M5BAR - ~
@ M3BAR-M5BAR
L‘%j
. )
6. chcete-li nastavit zavirani ramena vpravo od skiiné, odblokujte pohon (viz
odstavec ,Ruéni odblokovani a zablokovani pohonu’) a ototte vyvazovaci |
paku o0 90° 9. upevnéte ocko pruziny k vyvazovaci pace a Sroub pevné utahnéte
4 N
@ ¢ )
m M3BAR-M5BAR-M7BAR
L9BAR
- )
-
10.  pokud byl pohon pfedtim odblokovan, znovu jej zablokuite.
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3.7

INSTALACE POHONU

& Nespravna instalace miiZe zpisobit vazné zranéni osoby pracujici na

systému nebo jeho budoucich uZivateld. Pfed zahajenim montaze
automatiky provedte predbézné kontroly popsané v odstavci ,,Kontroly
pFed instalaci” (strana 4) a v odstavci ,Omezeni pouZiti vyrobku"
(strana 4).

Je-li k dispozici nosna plocha:
oteviete panel skfiné

1.

. J
2. polozte skiif na kotvici plochu a oznacte body odpovidajici drazkam
4 N

(16

v

orw

odsurite skfif a vyvrtejte otvory v oznatenych bodech vlozte 4 rozpérné
kotvy (nejsou soucasti dodavky)

skiff spravné umistéte a zajistéte ji prislusnymi maticemi a podlozkami
(nejsou soucasti dodavky).

10 - CESTINA
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Neni-li nosna plocha k dispozici:

1.
Pozn.

vykopejte jamu pro vloZeni zakladové desky

Kotvici plocha musi byt zcela rovna a hladka. Je-li plocha betonova, musi
mit tlouStku nejméné 0,15 m a musi byt vhodné vyztuzena Zeleznou
armaturou. Beton musi mit objem vétsi nez 0.2 m3 (tloustka 0.25 m
odpovida 0.8 m2, tj. Ctvercové zakladné se stranou pfiblizné 0.9 m). Desku
[ze ukotvit do betonu pomoci 4 rozpérnych kotev se Srouby 12 MA, které
odolaji tahovému zatizeni nejméné 400 kg. Je-li kotvici plocha z jiného
materialu, je tfeba ovéfit jeji pevnost a to, zda Ctyfi kotvici body odolaji
zatizeni nejméné 1,000 kg. K upevnéni desky pouZijte Srouby 12 MA.

pfipravte chranicky pro vedeni elektrickych kabel(l upevnéte Ctyfi kotevni
Srouby (A) k zakladové desce, pfitemz na kazdy nasadte matici a podlozku
(soucast dodavky) na horni i spodni strané desky

w Spodni matici je tieba nasroubovat aZ na konec zavitu.

i
(@

Al
J




4, nalijte beton a dfive, nez zatne tuhnout, osadte zakladovou desku v drovni
povrchu, rovnobézné s ramenem a dokonale vodorovné pockejte, az beton
zcela vytvrdne, coz obvykle trva dva tydny

odstrarite Ctyfi horni matice a podlozky (B) z kotevnich Sroub(i oteviete
panel skiiné (,0brazek 8°)

skFifl spravné umistéte a zajistéte ji prisluSnymi maticemi a podlozkami,
které jste predtim odstranili (,Obrazek 17°).

ON o

3.8  INSTALACE RAMENA

Pri montézi ramena zavory postupuijte takto:
1. vlozte dva koliky (A) pies piisluSné otvory ve vystupni hfideli motoru

4 N

(10

\ J
2. nasadte podpéru (B) na vystupni hfidel motoru a natocte ji do polohy ,svislé
rameno*
3. upevnéte ji pfisluSnymi Srouby a pruznymi podlozkami Grower; pevné
utahnéte
~
\ J

w U ramen ze dvou kusti se musi kratsi kus upevnit ke skfini.

4.

nasadte kryt (C) podpéry a upevnéte jej 6 dodanymi Srouby; Srouby nechte
volné

~

v

vlozte hlinikovou spojku (D) do jednoho konce kratsiho ramena a zajistéte ji
dodanym $roubem

~

Ve
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6. pouze u ramen ze dvou kusii: zasuiite univerzalni
spojku (E) do volnych koncli obou ramen a spravné zarovnejte otvory; tfi
$rouby spojky povolte rovnomérng, aby se spojka dala upevnit uvnitf ramen

~

J

7 jemné naolejujte hlinikovou liStu z obou stran

8. po celé délce ramena zasunte do drazek (F) gumové narazniky a stfidejte je s
pfistuSnymi spojkami (G); gumovy naraznik mdze presahovat pfiblizné 1 cm
za konec ramena

, =

|
\
/7y

v

A

'

A
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9. nasadte koncovku ramena (H) a zajistéte ji dvéma Srouby nasadte a

10.  spojte obé koncovky gumového narazniku (1)

e @ N
%

11.  zasuiite kompletni rameno az na doraz do pouzdra (J) podpéry

12.  pevné utdhnéte 6 Sroubli podpéry vlozenych predtim.

-

(&

Po instalaci ramena a gumového narazniku je tfeba pied dalSim
postupem nainstalovat na rameno ostatni prisluSenstvi - pokud se
pouziva. Pfi jeho instalaci postupujte podle prislusnych navodi.



3.9  NASTAVENI MECHANICKYCH KONCOVYCH SPINACU
Pri nastaveni koncovych spinacli postupuijte takto:

1. odblokujte pohon pfislusnym dodanym klicem (viz odstavec ,Ruéni
odblokovani a zablokovani pohonu®)
2. rucné pohybuijte ramenem tak, aby provedlo Uplné otevieni a zavfeni

3. otacenim Sroubd mechanickych dorazd (A - B) nastavte vodorovnou polohu
ramena v zavieném stavu a jeho svislou polohu v otevieném stavu

N
4, po nastaveni matici pevné utahnéte.

3.10 VYVAZENI RAMENA

Vyvazeni ramena slouzi k nalezeni nejlep3i rovnovahy mezi celkovou hmotnosti
ramena vcetné instalovaného pfisludenstvi a silou, kterou piisobi napéti vyvazovaci
pruziny. Napéti pruziny ovérte takto:

Pro modely M-BAR (,Obréazek 28")

1. odblokujte pohon piislusnym dodanym klicem (viz odstavec ,Ruéni
odblokovani a zablokovani pohonu")

2. runé presufite rameno pfiblizné do poloviny (45°) a nechte je stat

3. pokud ma rameno tendenci stoupat, snizte napéti pruziny (A) jejim rucnim
otacenim ve sméru hodinovych rucicek. Pokud ma naopak rameno tendenci
klesat, zvySte napéti rucnim otacenim pruziny proti sméru hodinovych
rucicek.
Nevyvazenost je pfipustna, pokud je sila potfebna k pohybu ramena
béhem otevirani a zavirani a ve vSech ostatnich polohach mensi nebo
rovna poloviné jmenovité hodnoty. Potfebna sila je tedy pfiblizné 1.5 kg u
M3; 3.5 kg u M5; 4.5 kg u M7. Sila se méfi kolmo na rameno ve
vzdalenosti 1 m od osy otaceni.

Pozn.

~
=
N
- J
4, operaci zopakujte i s ramenem v poloze pfiblizné 20° a 70°. Pokud rameno
zlstane v dané poloze nehybné, je spravné vyvazeno; mirna nevyvazenost je
pfipustna, rameno se viak nikdy nesmi vyrazné pohnout
~ z ™
\
- J
Pozn. Zkontrolujte, zda je pruzina ve stejné vzdalenosti od obou upeviiovacich bodd.
5. povolte matici (B), ktera zajiStuje vyvazovaci pruzinu
6. zablokujte pohon.
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Pro modely L-BAR (,,Obrazek 30%)

1. odblokujte pohon piislusnym dodanym kli¢em (viz odstavec ,Ruéni
odblokovani a zablokovani pohonu")

2. runé presufite rameno pfiblizné do poloviny (45°) a nechte je stat

3. pokud ma rameno tendenci stoupat, snizte napéti pruziny otacenim matice
(C) ve sméru hodinovych rucicek. Pokud méa naopak rameno tendenci klesat,
zvyste napéti pruziny rucnim otacenim matice (C) proti sméru hodinovych
rucicek.

~

Pozn.  NevyvaZenost je pfipustna, pokud je sila potfebna k pohybu ramena
béhem otevirani a zavirani a ve vSech ostatnich polohach mensi nebo
rovna poloviné jmenovité hodnoty. Potfebna sila je tedy pfiblizné 6.5 kg.

Sila se méfi kolmo na rameno ve vzdalenosti 1 m od osy otaceni.

4, operaci zopakujte i s ramenem v poloze pfiblizné 20° a 70°. Pokud rameno
zlstane v dané poloze nehybné, je spravné vyvazeno; mirna nevyvazenost je
piipustnd, rameno se v3ak nikdy nesmi vyrazné pohnout

5. zablokujte pohon.
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3.11 RBONDODBLOKOVANI A ZABLOKOVANI

Pohon je vybaven mechanickym systémem odblokovani, ktery umoziiuje ru¢né
otevirat a zavirat rameno.

Tyto ru¢ni tkony se sméji provadét pouze pfi vypadku napajenti, pfi poruchach nebo
béhem instalace. Odblokovani zafizeni:

1. vloZte kli¢ (A) a otocte jej o 180° doleva nebo doprava
4 N

7

. J
2. rameno je nyni mozné ru¢né presunout do pozadované polohy.

Zablokovani zafizeni:
1. otocte kli¢ (A) zpét do plvodni polohy
2, vyjméte kLic.



Pfesunuti vlozky zamku na opacnou stranu pohonu: 1.

2.

vlozku zamku
3. vyjméte vlozku (C) ze skfiné vytazenim smérem ven
-

vlozte kli¢ (A) a otoCte jej 0 180° ve sméru hodinovych rucicek
zevnitf skiné stahnéte smérem dold pruzinu ve tvaru U (B), kterd zajistuje

\ 0
.~

- J

4. odstranite gumovou krytku na opatné strané skiiné a vlozte valcovou vlozku
zamku pres otvor

5 zevnit skiiné zasurite zdola nahoru pruzinu ve tvaru U, ktera zajisti valcovou
vlozku zamku

6. otocte klic (A) zpét do plvodni polohy

7. vyjméte klic.

3.12 ZJISTENI A NASTAVENI VOLE RAMENA
Pokud pfi zavirani/otevirani zpozorujete vykyv vétsi nez 2-3° (17- 26 cm), je tfeba
nastavit nastavovaci Sroub.

Ve

@

PFi nastaveni postupuijte takto:

1. odstrarite horni kryt (A) skiiné zavory
~
®
- %
2. povolte dva Srouby upeviujici panel skfiné

4 -
¥
>2-3°
(>17-26 cm)*
N J
*) Priklad pro rameno délky 5 metro.
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3. otocte Sroub (B) 0 90° proti sméru hodinovych rucicek.

~
. )
Po nastaveni by mél byt rozsah vykyvu maximalné v rozmezi 0-1° (0-10 cm).

e N

D

‘IIIIII.,A

0-1°
(0-10 cm)

&

ELEKTRICKE ZAPOJENI

4

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

VSechna elektricka zapojeni se musi provadét pfi systému odpojeném
od elektrické sité a s odpojenym nouzovym napajenim (je-li v
automatice pfitomno).

Postup elektrického zapojeni:
odstrarite horni kryt (A) skfiné zavory

1.

& Zapojovani smi provadét pouze kvalifikovany personal.
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n

>

elektrické kabely vedte uvnit skiiné smérem doleva, od zakladny k fidici
jednotce napajeci kabel proviéknéte kabelovou pfichytkou a pfipojte jej ke
3kontaktni svorce s pojistkou

utahnéte Sroub kabelové pfichytky

®\
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zapojte ostatni kabely podle schématu zapojeni na ,0brazku 40°. Pro vétsi
pohodli jsou svorkovnice odnimatelné.



4.2 SCHEMA ZAPOJENI A POPIS PRIPOJENI

4.2.1 SCHEMA ZAPOJENI
‘@ )
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4.2.2 POPIS PRIPOJENi
Tabulka
ELEKTRICKE ZAPOJENI
Svorky Popis
vystup pro svétla ramena (,Boom Light§“);’lze pfipojit signalizacni zafizeni 24 V s piikonem maximalné 10 W. Vystup lze naprogramovat i na
LIGHT jiné funkce (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI®) nebo prekonfigurovat programatorem Oview.
Po zméné programovani lze pfipojit LED pasy R+G XBA40, XBA60, XBASO.
Vystup pro majak; Lze pfipojit zarovky 12 V' s piikonem max. 21 W nebo majak Nice LUCY B, MLB nebo MLBT. Vystup Lze naprogramovat i na
FLASH jiné funkce (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI®) nebo prekonfigurovat programatorem Oview.

Vystup ,Kontrolka oteviené brany®; lze pfipojit signaliza¢ni svétlo 24 V (maximalné 10 W).

oGl Vystup lze naprogramovat i na jiné funkce (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI“) nebo prekonfigurovat programétorem Oview.

Po zméné programovani lze pfipojit LED pasy R+G XBA40, XBA60, XBASO.

K této svorce lze pripojit kompatibilni zafizeni, ktera se vSechna zapojuiji paralelné pouze dvéma vodici, kterymi se prenasi napajeni i komunikacni
BLUEBUS signaly.
Dalsi informace o sbérnici BlueBUS naleznete v odstavci ,BlueBUS".

Vistup pro zafizeni, ktera svym zasahem zplsobi okamzité zastaveni probihajiciho pohybu s naslednou kratkou reverzaci. Na vstup lze pomoci

STOP specialnich postupl pfipojit kontakty ,normalné sepnuté” (NC) a ,normalné rozepnuté” (NO), jakoZ i zafizeni s konstantnim odporem.

Dalsi informace o funkci STOP naleznete v odstavci ,Vstup STOP".

SbS Vistup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb v rezimu krok za krokem; Ize pfipojit kontakty ,normalné rozepnuté” (NO).
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ELEKTRICKE ZAPOJENI

Svorky Popis
OPEN Vistup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze otevirani; lze pfipojit kontakty ,normalné rozepnuté” (NO). Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pouze zavirani;
CLOSE ze pfipojit kontakty ,normalné rozepnuté” (NO). Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb v rezimu krok za krokem s vysokou prioritou a uvedou
HP Sbs automatiku do pohybu, i kdyZ je zablokovana; ze pfipojit kontakty typu ,normalné rozepnuty” (NO).
ANTENNA Vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace; anténa je zabudovana v majacich Nice LUCY B, MLB a MLBT. Vystup pro pfipojeni desky LED
vystrazného svétla (XBA7) nebo desky LED semaforu (XBA8). Kromé toho se na ném signalizuje diagnostika blikanim.
INTERNAL LIGHT o
Lze jej naprogramovat, viz kapitolu ,PROGRAMOVANI",
Kontakt ,normalné rozepnuty“ (NO) pro pfipojeni detektoru kovi D1.
LOOP1 Provozni reZimy pfifazené k tomuto vstupu lze zménit pomoci programatoru fidici jednotky (viz odstavec ,Detektor smy¢ky").
Kontakt ,normalné rozepnuty* (NO) pro pfipojeni detektoru kovi D2.
LOOP2 Provozni reZimy pfifazené k tomuto vstupu lze zménit pomoci programatoru fidici jednotky (viz odstavec ,Detektor smycky").
MASTER-SLAVE Vistup pro pfipojeni dvou zavor v reZzimu Master-Slave (viz odstavec ,Pohon v reZimu SLAVE®). Kontakt ,normalné sepnuty” (NC)
SAFETY pro piipojeni kontaktu ,Sklopné rameno” (volitelné pfislusenstvi).

& Pokud se zméni programovani vystupd, zkontrolujte, zda pfipojené zafizeni odpovida zvolenému typu napéti.

5 ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENi

5.1 VOLBA TYPU ZAVORY

Ridici jednotka ma ve slotu pfijimace OXI sadu prepinac(i DIP (A), které umoziuji
urcit typ zavory. Pfepinace DIP jsou nastaveny z vyroby: jejich vyznam je uveden v
nasledujici tabulce.
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Tabulka 5
VOLBA TYPU ZAVORY
Vyznam konfigurace Konfigurace
Dip1 |Dip2 |Dip3 |Dip4 |Dip5
Nepovolena konfigurace OFF |OFF |OFF |OFF |OFF
Instalace M3BAR ON OFF |OFF |OFF |OFF
Instalace M5BAR OFF  |ON OFF |OFF |OFF
Instalace M7BAR OFF |OFF |ON OFF  |OFF
Instalace L9BAR OFF |OFF |OFF |ON OFF
Nepovolena konfigurace OFF OFF |OFF |OFF | OFF
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5.2 VOLBA SMERU

Smér otevirani zvolte podLle polohy pohonu.

Prepinac nastavte takto:

- nastavte jej na RH, je-li pruzina uchycena na pravé strané vyvazovaci paky
(nastaveni z vyroby)

- nastavte jej na LH, je-li pruZina uchycena na levé strané vyvazovaci paky
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5.3 PRIPOJENI NAPAJENI

Pfipojeni napajeni smi provadét pouze kvalifikovany a zkuSeny
personal, ktery spliluje potiebné poZadavky, v plném souladu s
platnymi zakony, predpisy a normami.

Ridici jednotku pfipojte k napajecimu vedeni s ochrannym uzemnénim. Nainstalujte
jistiC se vzdalenosti kontakt(, ktera zaruci uplné odpojeni za podminek prepétové
kategorie I1l, nebo pouzijte systém zastrcky a zasuvky.

Ihned po zapnuti napajeni vyrobku je tfeba provést nékolik jednoduchych kontrol:

1. zkontrolujte, zda se rozsviti displej.
2. ujistéte se, Ze blikaji také LED na fotoburikach (TX i RX); zplsob blikani neni
dilezity, protoZe zavisi na jinych faktorech.

3. zkontroluijte, zda je zafizeni pfipojené na vystup FLASH nebo LED vystrazné
svétlo XBA7 vypnuto (pfi nastaveni z vyroby).

Pokud uvedené podminky nejsou splnény, okamzité vypnéte napajeni fidici jednotky
a diikladné zkontrolujte elektrické zapojeni. DalSi uzite(né informace o hledani a
diagnostice poruch naleznete v odstavci ,ReSeni problémi” (strana 30).

5.4  UCENI ZARIZENI
Po pfipojeni napadjeni se fidici jednotka musi naucit zafizeni pfipojena na vstupy
,BlueBUS" a ,STOP".

Uceni je tieba provést, i kdyz k fidici jednotce neni pfipojeno Zadné
zafizeni.
Postup spustte aktivaci parametru Set 1 (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI®).

Automatické uceni pfipojenych zafizeni [ze kdykoli zopakovat i po instalaci,
napfiklad vzdy, kdyz je tfeba pfidat zafizeni.

5.5 UCENI POLOH MECHANICKYCH DORAZU

Po nauceni pfipojenych zafizeni je tfeba nautit polohy mechanickych dorazil
(maximalni otevieni a maximalni zavieni). Postup:

1. odblokujte pohon pfislusnym dodanym klitem (viz odstavec ,Rucni
odblokovani a zablokovani pohonu)
2. rucné presurite rameno pfiblizné do poloviny (45°) a nechte je stat

3. zablokujte pohon

4, spustte vyhledani poloh aktivaci parametru Set 2 (viz kapitolu
,PROGRAMOVANI")

5. béhem provadéni pohybl se ujistéte, Ze vyvazovaci paka ramena narazi na
mechanické dorazy koncového spinace. Pokud se tak nestane, zastavte
postup stisknutim enkodéru (A), nastavte mechanické dorazy koncového
spinace a zopakujte postup od zatatku

Provadéni pohybli neprerusujte: pokud k tomu dojde, cely postup je
tfeba zopakovat od zacatku.

5.6 KONTROLA POHYBU RAMENA

Po dokonceni uceni se doporucuje provést nékolik pohyb(i a ovéfit, zda se zavora
pohybuje spravné.

4 N\
@ —WW—
Stop
Lé\ = 2A
Bluebus

oGl 6

Flash -
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OpenAJ [VCIose

Light - SX Dx}
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Postup:
1. stisknéte tlacitko f pro vyvolani pohybu ,Otevfit”; zkontrolujte, zda rameno

zatne zpomalovat pred dosazenim oteviené polohy

2. stisknéte tlacitko h pro vyvolani pohybu ,Zaviit"; zkontrolujte, zda rameno
zatne zpomalovat pred dosazenim zaviené polohy

3. béhem pohybu zkontroluijte, zda LED vystrazné svétlo (je-Li nainstalovano)
blika stfidavé kazdych 0.5 sekundy
4, nékolikrat oteviete a zaviete branu, abyste se ujistili, Ze nikde nevznika

nadmérné tfeni a Ze montaz ani nastaveni nemaji chyby.

5.7  PRIPOJENi DALSICH ZARIZENi
Pokud uzivatel potfebuje napdjet externi zafizeni, napfiklad radiovy pfijimac nebo
osvétleni klicového spinace, napdjeni lze odebrat podle obrazku.

Napajeci napéti je 24Vc -30% + +10% s maximalnim dostupnym proudem 500mA.
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@ b
() (+)
~ lgg
HP SbS
e -+ Master
C;.e_ ﬂ Slave
Loop1  Loop2
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6  ZKOUSKY A UVEDENi DO PROVOZU

Jde o nejdulezitéjsi faze realizace automatiky, protoze zarucuji maximalni bezpecnost
systému. Zkousku lze pouzit i k pravidelnému ovéfovani zafizeni, z nichz se
automatika sklada.

Zkousky a uvedeni automatiky do provozu musi provést zkuseny a
kvalifikovany personal, ktery odpovida za zkousky potrebné k ovéieni
feseni pfijatych vzhledem k existujicim rizikiim a za zajiSténi dodrzeni
vSech pravnich predpisti, norem a nafizeni, zejména vSech pozadavkii
normy EN 12445, ktera stanovi zkuSebni metody pro kontrolu
automatik bran.

Pfidavna zafizeni musi projit zvlastnimi zkouskami, a to z hlediska jejich funkci i
jejich spravné soucinnosti s fidici jednotkou. Postupuijte podle navodd jednotlivych
zafizeni.

6.1 ZKOUSKY

Postup zkousky:
1. ovéite, zda byly pfisné dodrZeny viechny pokyny uvedené v kapitole
,VSEOBECNA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI A OPATRENI" (strana 2)

2. zkontroluijte, zda je rameno spravné vyvazeno (viz odstavec ,Vyvazeni
ramena“)

3. zkontrolujte, zda zafizeni pro rucni odblokovani funguje spravné (viz
odstavec ,Ruéni odblokovani a zablokovani pohonu”)

4, pomoci ovladacich zafizeni (vysila¢, ovladaci tlacitko, klicovy spinaC atd.)

vyzkousejte otevirani, zavirani a zastaveni ramena a ujistéte se, ze pohyb
odpovida specifikacim. Provedte nékolik zkouSek k posouzeni pohybu ramena
a ke zjiténi piipadnych chyb montaZze nebo nastaveni i mist se zvysenym
tfenim
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jednotlivé ovérte spravnou Cinnost v3ech piitomnych bezpecnostnich

zafizeni (fotoburky, bezpecnostni listy atd.)

spravnou Cinnost fotobunék ovérte takto:

- podle toho, zda je nainstalovan jeden nebo dva pary fotobunék, jsou
zapottebi jeden nebo dva bloky z pevného materialu (napf. dfevéné
desky) o rozmérech 70x30x20 cm. Kazdy blok musi mit tfi strany z
reflexniho materialu (napf. zrcadlo nebo leskla bila barva), jednu pro
kazdy rozmér, a tfi strany z matného materialu (napf. matna cerna barva).
Pii zkousce fotobunék umisténych 50 cm nad zemi musi byt blok polozen
na zemi, pfi zkousce fotobunék umisténych 1 m nad zemi musi byt
zdvizen do vysky 50 cm

- pokud se zkousi jeden par fotobunék, zkusebni blok musi byt umistén
pfimo pod stfedem ramena stranami 20 cm otoCenymi k fotoburikam a
posouvan po celé délce ramena

-

@

[

- pokud se zkou3eji dva pary fotobunék, zkousku je tfeba nejprve provést
samostatné pro kazdy par fotobunék s jednim zkusebnim blokem a poté
zopakovat se dvéma zkuSebnimi bloky; kazdy zkuSebni blok musi byt
umistén bo¢né od stfedu ramena ve vzdalenosti 15 cm a poté posouvan
po celé délce ramena




- béhem téchto zkousek musi fotoburiky zaznamenat zkusebni blok v
jakékoli poloze po celé délce ramena

7. zkontrolujte, zda nedochazi k ruSeni mezi fotobufikami a jinymi zafizenimi:
- preruste pfimou viditelnost mezi parem fotobunék valcem (prlimér 5 cm,
délka 30 cm), ktery nejprve priblizte k fotoburice TX, poté k fotoburice RX
a nakonec doprostied mezi nimi
-

@

v

10.

11.

- zkontroluijte, zda zafizeni zasahne ve v3ech pfipadech a pfepne z aktivniho
stavu do stavu alarmu a naopak

- zkontroluijte, zda v fidici jednotce vyvola zamySlenou Cinnost (napf. reverzi
pohybu béhem zavirani)

kontrola ochrany proti nebezpeci zvednuti: u automatik se svislym

pohybem je tfeba ovéfit, Ze nehrozi nebezpeti zvednuti. Tuto zkousku Lze

provést takto:

- zavéste zatéz 20 kg (napf. pytel s piskem) do poloviny délky ramena

- vySlete povel k otevieni a zkontrolujte, zda béhem pohybu rameno
neprekroci vysku 50 cm nad zavienou polohou

- pokud rameno tuto vySku pfekrodi, je tfeba sniZit silu motoru (viz kapitolu
,PROGRAMOVANI")

pokud se potencialné nebezpecnym situacim zpsobenym pohybem ramena

piedeslo omezenim ndrazové sily, je tfeba tuto silu zméfit podle normy EN

12445 a pokud se k pomoci systému pfi snizovani narazové sily pouziva

nastaveni ,sila motoru’, je tfeba vyzkouset riizna nastaveni a najit to, které

dava nejlepsi vysledky

kontrola tcinnosti systému odblokovani:
- uvedte rameno do zaviené polohy a ru¢né je odblokuijte (viz odstavec
,Rucni odblokovani a zablokovani pohonu")

- ovéfte, zda odblokovani probéhne plynule

- ovérte, zda rucni sila potfebna k pohybu ramena pfi otevirani
neprekraCuje 200 N (pfiblizné 20 kg)

- sila se méfi kolmo na rameno ve vzdalenosti 1 m od osy otaceni

ovéreni systému odpojeni napajeni: uvedte do ¢innosti odpojovaci zafizeni
napajeni a odpojte pfipadné zalozni baterie; zkontrolujte, zda vSechny LED
na fidici jednotce nesviti a zda rameno po vyslani povelu ziistane stat.
Zkontrolujte ti¢innost uzamykaciho systému, ktery ma zabranit
netimysinému nebo neopravnénému pfipojeni.

6.2

AN

UVEDENI DO PROVOZU

Uvedeni do provozu lze provést aZ po spéSném dokonceni vSech fazi
zkousek.

Pfed uvedenim automatiky do provozu zajistéte, aby byl vlastnik radné
informovan o vSech zbytkovych rizicich a nebezpecich.

Branu nelze uvést do provozu ¢aste¢né ani v ,do¢asnych” podminkach.

Uvedeni automatiky do provozu:

1. vypracujte technickou dokumentaci automatiky, ktera musi obsahovat tyto
dokumenty: celkovy vykres automatiky, schéma zapojeni, posouzeni rizik a
piislusna pfijata FeSeni, prohlaSeni vyrobce o shodé pro vSechna pouzita
zafizeni a prohlaseni o shodé vypracované instalatérem na skfif pfipevnéte
trvaly Stitek nebo znacku s popisem postupu odblokovani brany a jejiho

2. ruéniho pohybu ,Obrazek 48°

4 @ ™
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3. na skfin pripevnéte typovy Stitek s uvedenim alespon téchto ddaji: typ
automatiky, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za uvedeni do provozu),
vyrobni Cislo, rok vyroby a oznaceni CE

4, vypracujte prohladeni o shodé automatiky a pfedejte je vlastnikovi
automatiky

5. vypracujte navod k pouzivani automatiky a predejte jej vlastnikovi
automatiky

6. vypracujte a predejte vlastnikovi ,Plan adrzby” automatiky s pokyny k Gidrzbé

viech zafizeni automatiky.

Ke vsi uvedené dokumentaci poskytuje spolecnost Nice -
prostiednictvim svého technického servisu - nasledujici: navody a
prirucky.
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7 PROGRAMOVANi

Ridici jednotku Lze programovat ota¢enim inkrementalniho enkodéru
(A), jeho stisknutim a pomoci displeje (B).

|I Uplny seznam parametrii a pFislusnych volitelnych hodnot naleznete v
»Tabulce 6

71 PROGRAMOVANI RIDICi JEDNOTKY
Otacenim enkodéru (A) ve sméru nebo proti sméru hodinovych rucicek se na displeji (B) posouvaji parametry uvedené v ,Tabulce 6° které tvoii nabidku drovné 1.

Po nalezeni pozadovaného parametru trovné 1 stisknéte a uvolnéte enkodér (A) a prejdéte na Uroven 2, kde se zobrazi uloZend nebo piednastavena hodnota (displej sviti
trvale) pravé zvoleného parametru Grovné 1. Otacenim enkodéru (A) se posouvaji hodnoty drovné 2 (displej blika). Po zvoleni hodnoty stisknutim enkodéru (A) se zvolena
hodnota uloZi a systém se vrati na uroven 1.

Mezi volitelnymi hodnotami, které se mohou zobrazit, jsou ,ESC* a ,--: po zvoleni ,ESC" stisknutim a uvolnénim enkodéru (A) se systém vrati k parametrdm arovné 1 beze

zmény programovani; hodnota ,---* oznaCuje programovani provedené externim programatorem Oview. Tuto hodnotu nelze zvolit jako bézny parametr trovné 2.

Tabulka
PROGRAMOVACI PARAMETRY
Vyznam Besumietry | Pacwmielky Utinek po stisknuti enkodéru (A)
Rychlé nastaveni a8 g |- Spuvst| Ipostupne, jedno po druhém, uceni zafizeni Bluebus, Stop
a uceni poloh
i Uceni zafizeni pfipojenych na svorky Bluebus a Stop
Instalace SEE P Uteni poloh otevieni a zavieni: zméfi se hodnota zdvihu ramena od

mechanického dorazu zavieni po mechanicky doraz otevieni

aon Zakladni prednastaveny firmware
ag i Firmware 1 (pfizpisobeni zakladniho firmwaru, nepouziva se)
Program Prn - P P p v
ooe Firmware 2 (pfizplisobeni zakladniho firmwaru, nepouziva se)
on3 Firmware 3 (pfizplsobeni zakladniho firmwaru, nepouziva se)
oFF Poloautomaticky provoz
Typ provozu Fol Automaticky provoz: po otevieni a uplynuti doby pauzy se automaticky spusti zavirani
oan
oFF Funkce vypnuta
Funkce aktivni v rezimu ,Otevit do uvolnéni“: zasah bezpe¢nostniho zafizeni
Zavrit po fotoburice { zpUisobi zastaveni ramena; po uvolnéni zafizeni se spusti odpocitavani doby ,Zavrit
Umoziiuje ponechat rameno v oteviené po fotoburice’, po jejimz uplynuti se automaticky spusti zavirani
poloze pouze na dobu . Funkce aktivni v rezimu ,Otevfit (plné“: zasah bezpe¢nostniho zafizeni zpiisobi reverzi ramena
nezbytnou pro priichod osob nebo vozidel; foz az do polohy ,Otevieno’, kde se spusti odpotitavani ,doby Zavfit po fotobufice’,
zasah bezpetnostnich P PO jejim3 uplynuti se automaticky spusti zavirani.
zafizeni automaticky spusti Pozn.: povel k otevieni béhem ,doby Zavit po fotoburice”
zavirani po uplynuti ,doby Zavfit zabrani opétovnému zavieni brany.
po fotoburice Funkce aktivni v rezimu ,Zaviit (plné 2“: chovani podobné rezimu ,Oteviit Gplné’, ale v tomto piipadé
3 povel k otevieni nezabrani

opétovnému zavfeni brany
Fotoburiky a smycka (nakonfigurovana jako fotoburiky)

Bezpecnostni zafizeni pro ,Zaviit po

fotobuiice” .
Pouze fotobunk
Umozriuje zvolit, které bezpecnostni £o3 ¢ y
zaffizeni po zasahu fotobunék spusti Y
opétovné zavfeni brany 3 Pouze smycka (nakonfigurovana jako fotoburiky)
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PROGRAMOVACI PARAMETRY

Vyznam Beourietry | Paowmietiry Utinek po stisknuti enkodéru (A)
of F Vzdy zaviit" vypnuto
Standard: kdyz se po vypadku obnovi napajeni a rameno neni zavieno, okamzité se
{ spusti zavirani, kterému predchazi vystrazné blikani v trvani ,doby Vzdy zaviit*
Vidy zaviit Fod
Zachovat automatické zavfeni: kdyz se po vypadku napajeni, ktery nastal béhem
Z plynuti doby pauzy, obnovi napajeni, automatické zavieni se obnovi s nastavenou
dobou
Stand-by of F Neaktivni
Po skonceni pohybu a uplynuti doby pohotovostniho rezimu , Stand-by v3e: vypne se displej, vystup Bluebus, vystupy a nékteré vnitini obvody
fidici jednotka vypne zafizeni zvolena pfi programovani Girovné £a5 ‘
2, aby se snizila spotfeba. Po pfijeti povelu fidici jednotka H z Stand-by Bluebus: vypne se vystup Bluebus
obnO\{ll { Einnost automatik y Stand-by automaticky: pfi napajeni z baterie prejde fidici jednotka do rezimu
normalni ¢innost automatiky “Stand-by vée*
oFF Neaktivni
Peak (rozbéhovy impuls) Fog Peak aktivni: na zatatku pohybu s ramenem otevienym nebo zavienym se doda
an $pickovy vykon k prekonani statického tfeni Vypnuto
oFF
Nouzova funkce FO7 Pfi vypadku sitového napéti a pfitomnosti baterie se rameno automaticky otevie
an
FF Zavora Master
Volba Slave Fo3 2 :
an Zavora Slave
aFF Vypnuto
) . Pokud fidici jednotka pfi zavieném rameni zjisti, Ze se rameno nasilné otevira, provede
Ochrana proti vloupani Fil zavirani. POZN.: pokud zavirani na ochranu proti nasilnému otevieni prekro¢i casovy
an limit, fidici jednotka toto nastaveni zrusi az do nasledujiciho pohybu
Doba pauzy (s): nastavuje pozadovanou dobu pauzy mezi koncem otevirani a
vy n-oco zatatkem automatického zavirani. Funguje pouze pfi zapnutém automatickém
s MTE2Y | provoznim rezimu Prednastaveno: 20
Predblikani pfi otevirani (s): nastavuje dobu blikani mezi aktivaci majaku a zacatkem
L7 n-oon otevirani Pfednastaveno: 0
Pfedblikani pfi zavirani (s): nastavuje dobu blikani mezi aktivaci majaku a zatatkem
03 n-o.n zavirani Prednastaveno: 0
Doba pohotovostniho rezimu (s): nastavuje dobu mezi koncem pohybu a spusténim
EOY 0-80 funkce ,Stand-by’, je-li zapnuta Pfednastaveno: 60
Casy
Doba zpozdéni prisavky (s): nastavuje v fidici jednotce dobu mezi koncem zavirani
L6 0-3.0 a zatatkem otevirani pfi uvolnéni elektromagnetické prisavky. Pfednastaveno: 0,2
Doba osvétleni (s): nastavuje dobu, po kterou osvétleni na jednotlivych vystupech
EOT 0-250 | zlstava rozsviceno
Prednastaveno: 60
Doba Vzdy zavfit (s)
[x] T_an
£03 §-cd Prednastaveno: 5
Doba Zaviit po fotobunice (s): nastavuje dobu pro funkci ,Zaviit po fotoburice®
£l O-2540
Pfednastaveno: 5
{ Rychlostni stupen 1 (min)
A c Rychlostni stuperi 2
Rychlost otevirani SPa - -
3 Rychlostni stupen 3
Y Rychlostni stupeni 4 (max)
{ Rychlostni stupeni 1 (min)
L P Rychlostni stuper 2
Rychlost zavirani SPc p P
3 Rychlostni stupen 3
Y Rychlostni stupeni 4 (max)
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PROGRAMOVACI PARAMETRY

Vyznam ty Utinek po stisknuti enkodéru (A)
. 1 (min)
Ry'chlosf z'pgmalem 2 (stfed)
pri otevirani
3 (max)
. 1 (min)
Rvy'chlo§t'zgomalen| 2 (stfed)
pfi zavirani
3 (max)
Poloha zpomaleni pfi otevirani 0°
Rozdjl mezi polohou ’ pfiblizné 10°
otevieni a bodem, ve kterém rameno —
zatne zpomalovat priblizné 20°
Poloha zpomaleni pfi zavirani 0°
Rozdil mezi polohou zavieni pFiblizné 10°
a bodem, ve kterém rameno —
zatne zpomalovat priblizné 20°

Sila pfi otevirani

Uroven sily 1 (min.)

Urover sily 2

Urovei sily 3 (stfed.)

Uroven sily 4

Uroven sily 5

Uroven sily 6 (max.)

Sila pii zavirani

Uroven sily 1 (min.)

Uroven sily 2

Urovei sily 3 (stfed.)

Uroveri sily 4

Uroveri sily 5

D T T G N W W (R = o T W TR g (W I N IR (R W I (PSSR I W I W RS R U W IR W W IO E
<

Urovefi sily 6 (max.)

Doba sily
Nastavuje dobu zasahu pfi
piekroceni nastavené Urovné sily.

Vyjadfuje se v nasobcich 30 ms a [ze nastavit

vrozsahu 3 (= 90 ms) az
32 (= 960 ms). ZvySenim této hodnoty

se prodlouzi doba zasahu ampérmetrické

detekce prekazky
funkce

[N

x 30 ms
Prednastaveno: 3

Vstup SbS

=3

Zadny povel

Krok za krokem

Otevrit

Zavfit

Prioritni krok za krokem: pohne automatikou, i kdyz je zablokovana povelem k zablokovani Otevfe a

PR = g N

zablokuje automatiku

Dau

Zavie a zablokuje automatiku

Casovat orientaniho svétla: zapne orienta¢ni svétlo, které se vypne po uplynuti doby orienta¢niho
svétla

oY

Zapnuti/vypnuti orientacniho svétla: zapne nebo vypne orientacni svétlo, které se vypne po uplynuti
doby orientacniho svétla

o

Foto

[Xx]

Odblokuje a otevie automatiku

T3

Odblokuje a zavfe automatiku

LWl 5 W [

Aktivuje otevieni od fotobunék BlueBus

hy

Deaktivuje otevieni od fotobunék BlueBus

L W

My

Krok za krokem zavory Master a Slave

Xl
Ly

Otevfeni zavory Master a Slave

-

Zavieni zavory Master a Slave

axl
o

Krok za krokem zavory Slave

axl
[Xx]

Otevreni zavory Slave

o

[XN]

I

Zavieni zavory Slave
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PROGRAMOVACI PARAMETRY

Vyznam Beswnietry | Pacamietry Utinek po stisknuti enkodéru (A)
I Zadny povel
{ Krok za krokem
3 Oteviit
v Zaviit
g Prioritni krok za krokem: pohne automatikou, i kdyz je zablokovana povelem k zablokovani Otevfe a
7 zablokuje automatiku
g Zavie a zablokuje automatiku
. (asovat orienta¢niho svétla: zapne orienta¢ni svétlo, které se vypne po uplynuti doby orienta¢niho
o svétla
02 Zapnuti/vypnuti orientacniho svétla: zapne nebo vypne orientacni svétlo, které se vypne po uplynuti
! doby orientacniho svétla
Vstup Open e {5 Foto
g Odblokuje a otevie automatiku
20 Odblokuje a zavie automatiku
2 Aktivuje otevieni od fotobunék BlueBus
27 Deaktivuje otevreni od fotobunék BlueBus
25 Krok za krokem zavory Master
25 Otevreni zavory Master a Slave
27 Zavieni zavory Master a Slave
28 Krok za krokem zavory Slave
29 Otevieni zavory Slave
an Zavfeni zavory Slave
I Zadny povel
{ Krok za krokem
3 Otevfit
Y Zaviit
g Prioritni krok za krokem: pohne automatikou, i kdyz je zablokovana povelem k zablokovani Otevfe a
7 zablokuje automatiku
i Zavie a zablokuje automatiku
. Casovat orienta¢niho svétla: zapne orienta¢ni svétlo, které se vypne po uplynuti doby orientaéniho
o svétla
02 Zapnuti/vypnuti orientacniho svétla: zapne nebo vypne orientacni svétlo, které se vypne po uplynuti
! doby orientatniho svétla
Vstup Close A 5 Foto
9 Odblokovat a oteviit
20 Odblokovat a zavrit
2 Aktivuje otevfeni od fotobunék BlueBus
27 Deaktivuje otevieni od fotobunék BlueBus
25 Krok za krokem zavory Master a Slave
25 Otevreni zavory Master a Slave
7 Zavieni zavory Master a Slave
2R Krok za krokem zavory Slave
29 Otevfeni zavory Slave
an Zavfeni zavory Slave
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PROGRAMOVACI PARAMETRY

Vyznam Beswnietry | Pacamietry Utinek po stisknuti enkodéru (A)
I Zadny povel
{ Krok za krokem
3 Otevrit
Y Zaviit
5 Prioritni krok za krokem: pohne automatikou, i kdyz je zablokovana povelem k zablokovani
7 Otevre a zablokuje automatiku
g Zavie a zablokuje automatiku
o (asovat orientatniho svétla: zapne orienta¢ni svétlo, které se vypne po uplynuti doby orienta¢niho
o svétla
@ gzgglggi/gzgléﬁihzri;%tt?:niho svétla: zapne nebo vypne orientacni svétlo, které se vypne po uplynuti
Vstup HP SbS i
& Foto
9 Odblokovat a otevrit
20 Odblokovat a zavfit
2 Aktivuje otevieni od fotobunék BlueBus
27 Deaktivuje otevreni od fotobunék BlueBus
25 Krok za krokem zavory Master a Slave
2R Otevfeni zavory Master a Slave
7 Zavieni zavory Master a Slave
2R Krok za krokem zavory Slave
29 Otevieni zavory Slave
an Zavieni zavory Slave
{ LPrimyslovy” rezim: otevirani v poloautomatickém reZimu, zavirani v rezimu mrtvy muz
Posloupnost povelii Z Otevfit - Stop - Zaviit - Stop
prifazena vstupiim oE 3 Otevfit - Stop - Zavfit - Otevfit
krok za krokem g Kolektivni krok za krokem 1
I Mrtvy muz
. { Otevfit - Stop - Otevrit
::’Ij:"z‘;':";°j:tz‘;neé';en se3 |2 Kolektivni rezim 1
3 Otevieni v rezimu mrtvy muz
. i Zavfit - Stop - Zavfit
E%?:ozl;?l:ovssttz;‘l’xe(lilllose OEu 2 Kolektivni zavieni 1
3 Zavfeni v rezimu mrtvy muz
; Zastaveni a reverzace: zasah fotoburiky béhem zavirani zastavi pohyb a obrati jeho smér
Provozni rezim fotobunék BlueBus cee y Docasné zavstave?i: zé}sah fotobll.iﬁky Péhem zavi[énl' z?stavi pohy{b;’po uvo!nénl' fotobunky se rameno
avstupu Foto znovu otevie DoCasné zastaveni 2: zasah fotoburiky béhem zavirani zastavi
3 pohyb; po uvolnéni fotoburiky se rameno znovu zavfe Stop: okamzité zastavi
{ probihajici pohyb
Funkce vstupu Stop béhem otevirani SER s Stop a krtka reverzace: okamiité zastavi probihajici pohyb a provede kratkou reverzaci ve sméru
zavirani
{ Stop: okamzité zastavi probihajici pohyb
Funkce vstupu Stop béhem zavirani SET 5 Stop a krétka reverzace: okamzité zastavi probihajici pohyb a provede kratkou reverzaci ve sméru
otevirani
2 StoP a Ifrétka' reverzace: okamzité zastavi probihajici pohyb a provede kratkou reverzaci ve sméru
Funkce detekce prekazky zavirani
béhem otevirani 5£8 3 Stop a reverzace: okamzité zastavi probihajici pohyb a provede Gplnou reverzaci ve sméru zavirani
2 Stopla’ kfétké reverzace: okamzité zastavi probihajici pohyb a provede kratkou reverzaci ve sméru
Flvmkce detfelfce’ prekazky ccg otevirani _ I ' .
béhem zavirani 3 Stop'a're'verzace: okamZité zastavi probihajici pohyb a provede tiplnou reverzaci ve sméru
otevirani
{ Otevira s posloupnosti oteviit-otevfit (vstup normalné rozepnuty - NO)
Funkce vstupu Loop 1 Lol Z Zavira s posloupnosti zavfit-zavfit (vstup normalné rozepnuty - NO)
Y Foto (vstup normalné sepnuty - NC)
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PROGRAMOVACI PARAMETRY

Vyznam

(=)
=

g

ek po stisknuti enkodéru (A)

Funkce vstupu Loop 2

Otevira s posloupnosti otevfit-oteviit (vstup normalné rozepnuty - NO) Zavird s

posloupnosti zaviit-zavfit (vstup normalné rozepnuty - NO)

Foto (vstup normalné sepnuty - NC)

Funkce vystupu Light
Informace o jednotlivych parametrech
naleznete v ,Tabulce 7

Majak 24V

OaGl

Rameno zavieno

Rameno otevieno

Vystrazna svétla ramena

Indikator Udrzby

Orientacni svétlo

PRy IR I Y g | W WIRIPRRS [ IO T (DY g‘
<

Cervené svétlo jednosmérného semaforu

Cervené svétlo semaforu

Zelené svétlo semaforu

3

Radiovy kanal ¢. 1

Radiovy kanal ¢. 2

¥l

Radiovy kanal ¢. 3

Radiovy kanal ¢. 4

g XX}

Elektromagneticka pfisavka

Funkce vystupu Flash
Informace o jednotlivych parametrech
naleznete v ,Tabulce 7°

out

L e P R I = =

Majak 24V

Majak 12V

oal

Rameno zavieno

Rameno otevieno

Vystrazna svétla ramena

Indikator Udrzby

PRUE = I [ g R W G

Orientacni svétlo

L

Cervené svétlo semaforu

£

Zelené svétlo semaforu

Radiovy kanal & 1

k]

Radiovy kanal ¢. 2

LXN]

Radiovy kanal ¢. 3

Png

Réadiovy kandl ¢. 4

[y

Elektromagneticka piisavka

Funkce vystupu OGI
Informace o jednotlivych parametrech
naleznete v ,Tabulce 7°

oud

B3 | ac | oa | = | =< | == | ==

Majak 24 V

(o]c]]

Rameno zavieno

Rameno otevieno

Vystrazna svétla ramena

Indikator udrzby

Orientacni svétlo

PRU = I T gl [ R W

Zelené svétlo jednosmérného semaforu

Cervené svétlo semaforu

Zelené svétlo semaforu

£

Radiovy kanal ¢. 1

Radiovy kanal ¢. 2

atl

Radiovy kanal ¢. 3

LXN]

Radiovy kanal ¢. 4

P N P RS e R Y = x

Png

Elektromagneticka pfisavka




PROGRAMOVACI PARAMETRY

Vyznam Besumietry | Pacwmielky Utinek po stisknuti enkodéru (A)
0 Majak 24 V
{ OGl
2 Rameno zavieno
3 Rameno otevieno
Funkce vystupu Internal Light y Orientaéni svétlo
Informace o jednotlivych parametrech out 2 —
naleznete v . Tabulce 7 g Cervené svétlo semaforu
f Zelené svétlo semaforu
1 Jednosmérmy semafor
g Stidavy jednosmérny semafor
g Semafor pro chodce
Zobrazi pocet P ah ,a = jednotky, ,b" = tisice, ,c* = miliony
naprogramovanych pohybii ' £ (stisknutim enkodéru (A) se zobrazuii jednotlivé hodnoty)
Zobrazi potet provedenych c Lol = jednotky, ,u“ = tisice, ,v* = miliony
pohybii " wH (stisknutim enkodéru (A) se zobrazuji jednotlivé hodnoty)
{ Vymaze zafizeni BlueBus
Vymaze urovné
Vymazani dajt ErS ¢ ! . p P .
3 Vymaze hodnoty funkci a obnovi pfednastavené hodnoty
g Vymazat vie
LN, ,m* = verze firmwaru desky, v posloupnosti 3 Cisel
Zobrazi verzi firmwaru For nll [stisknéte enkodér (A) dvakrat]
Priklad: prvni ¢islo ,HEQ", druhé ¢islo ,2b"
D5 .05 1" = verze hardwaru desky, v posloupnosti 3 ¢isel
Zobrazi verzi hardwaru hdr Par [stisknéte enkodér (A) 3krat]
Priklad: prvni ¢islo 626", druhé Cislo ,-Ar’, tieti ¢islo ,00°
Diagnostika dn Viz odstavec ,Diagnostika na displeji“

DODATEK - LEGENDA PARAMETRU

Majak 24 V

Blikani svétla (0.5 sekundy sviti, 0.5 sekundy nesviti) signalizuje probihajici pohyb Vystup aktivni 24 V DC/
max. 10 W

Majak 12 V

Blikani svétla (0.5 sekundy sviti, 0.5 sekundy nesviti) signalizuje probihajici pohyb Vystup aktivni 12 V DC/
max. 21 W

OGl

Kontrolka nesviti: rameno zavieno
Pomalé blikani: otevirani

Rychlé blikani: zavirani

Kontrolka trvale sviti: rameno otevieno
Vystup aktivni 24 V DC/ max. 10 W

Rameno zavieno

Kontrolka sviti: rameno zavieno
Kontrolka nesviti: rameno v jinych polohach
Vystup aktivni 24 V DC/ max. 10 W

Rameno otevieno

Kontrolka sviti: rameno otevieno
Kontrolka nesviti: zafizeni v jinych polohach
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Vystrazna svétla ramena

Svétlo blika (0,5 sekundy sviti, 0,5 sekundy nesviti) béhem pohybu i tehdy, kdyz rameno stoji Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Indikator udrzby

Signalizuje pocitani provedenych pohybii
Kontrolka sviti 2 sekundy na zacatku otevirani: pocet pohybl méné nez 80 % Kontrolka blika béhem celého
pohybu: pocet pohybil mezi 80 % a 100 % Kontrolka blika stale: poCet pohybd nad 100 %

Orientacni svétlo

Svétlo sviti béhem celého pohybu; po skonceni pohybu zlstane svitit po dobu odpovidajici dobé orientatniho svétla

Cervené svétlo semaforu

Pomalé blikani: zavirani

Trvalé svétlo: rameno zavieno

Svétlo nesviti: rameno v jinych polohach
Vystup aktivni 24 V DC/ max. 10 W

Semafor pro chodce

Rameno zavfeno: zelena uvnitf, cervena venku
Rameno otevieno: ervena uvnitf, zelena venku
Rameno v jinych polohdch: Cervena uvnitf i venku
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DODATEK - LEGENDA PARAMETRU

Parametr Popis
Aktivuje vystup pfi odeslani povelu 1 vysilatem, povel pro Fidici jednotku se ignoruje Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Radiovy kanal 1

Rédiovy kansl 2 Aktivuje vystup pfi odeslani povelu 2 vysilatem, povel pro fidici jednotku se ignoruje Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W
Radiovy kansl 3 Aktivuje vystup pfi odeslani povelu 3 vysilatem, povel pro Fidici jednotku se ignoruje Vystup aktivni 24 V DC/ max. 10 W
Radiovy kansl 4 Aktivuje vystup pfi odeslani povelu 4 vysilatem, povel pro fidici jednotku se ignoruje Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Aktivuje se, kdyZ je rameno zavieno: na zacatku otevirani se vystup deaktivuje a otevirani se za¢ne po uplynuti ,Doby pfisavky”
Elektromagneticka prisavka
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Parametry vystupu OU4 (s prislusenstvim xba7)

Majak 24 V Svétlo blika béhem pohybu (0,5 sekundy sviti, 0,5 sekundy nesviti)

Svétlo nesviti: rameno zavieno
Pomalé blikani: otevirani

oal Rychlé blikani: zavirani
Svétlo sviti: rameno otevieno
a Svétlo sviti: rameno zavieno
Rameno zavieno N " ooy .
Svétlo nesviti: rameno v jinych polohach
. Svétlo sviti: rameno otevieno
Rameno otevieno

Svétlo nesviti: rameno v jinych polohach
Svétlo sviti béhem celého pohybu; po skonceni pohybu zlstane svitit po dobu odpovidajici dobé orientacniho svétla

Orientacni svétlo

Parametry vystupu OU4 (s prislusenstvim xba8)

; Pomalé blikani: zavirani

Cervené svétlo semaforu Trvalé ¢ervené svétlo: rameno zavieno

Svétlo nesviti: zafizeni v jinych polohach

Pomalé blikani: otevirani

Zelené svétlo semaforu Trvalé zelené svétlo: rameno otevieno

Svétlo nesviti: zafizeni v jinych polohach

Zelené svétlo: rameno otevieno

Cervené svétlo: vSechny ostatni pfipady

Aby systém pracoval v tomto rezimu, povely se musi posilat fidici jednotce takto: Povely zevnit: vstup 2 nebo
Loop 1 nakonfigurovany jako otevfeni

Povely zvenku: vstup 3 nebo Loop 2 nakonfigurovany jako otevieni

Cinnost:

povel k otevieni zevnitf rozsviti zelenou uvnitf a Cervenou venku, ¢imz da prednost osobé uvnitf

Jednosmérny semafor

Stridavy jednosmérny
semafor

povel k otevieni zvenku rozsviti zelenou venku a Cervenou uvnit, ¢imz da prednost osobé venku

Kdyz je rameno zavieno nebo se zavira, na obou stranach sviti Cervena
Rameno zavieno: zelena uvnitf, ¢ervena venku

Semafor pro chodce Rameno otevieno: ervena uvnitr, zelena venku

Rameno v jinych polohdch: ¢ervend uvnitf i venku
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7.2 SPECIALNI FUNKCE

7.2.1 FUNKCE ,POHYB V KAZDEM PRIPADE"

Tato funkce umoZiuje ovladat automatiku i tehdy, kdyz jedno nebo vice
bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz. Automatiku lze
ovladat v rezimu ,mrtvy muz” takto:

1. poSlete povel k pohybu brany vysilatem, klicovym spinatem apod. Pokud
vie funguje spravné, rameno se bude pohybovat normalné, jinak pokracujte
bodem 2

2. do 3 sekund znovu stisknéte ovlada¢ a podrzte jej pfiblizné po 2 sekundach

3. zavora provede pozadovany pohyb v rezimu ,mrtvy muz’, tj. bude se

pohybovat, dokud bude ovladac stisknut.

Kdyz bezpecnostni zafizeni nefunguji, majak nékolikrat blikne a
signalizuje tak typ problému. Typ poruchy ovéfite v kapitole
LSignalizace vystraznym svétlem® (strana 34).

7.2.2 FUNKCE ,,UPOZORNENI NA UDRZBU*
Tato funkce upozorni uzivatele, kdyz automatika vyzaduje udrzbovou kontrolu.

Parametr ,Upozornéni na Udrzbu® lze nastavit programatorem Oview.

Pozadavek na udrzbu se signalizuje majakem Flash nebo indikatorem Gdrzby, podle
zvoleného zplisobu programovani.

Majak ,Flash a indikator udrby davaji signaly uvedené v ,Tabulce 8"
podle poctu provedenych pohybii vzhledem k nastavenému limitu.

Tabulka 8
UPOZORNENI NA UDRZBU MAJAKEM FLASH A INDIKATOREM UDRZBY Potet pohybii
Signal na ,Flash* Gipibyindikatoru
Pod 80 % limitu Normalni (0,5 s sviti, 0,5 | 2Viti 2 sekundy na zaCatku
fr otevirani
S nesviti)
pohybu
0d 81 % do 100 % Zistane svitit 2 Blika béhem celého
limi sekundy na zacatku pohybu
imitu
pohybu
Zistane svitit 2
Nad 100 % limitu sekundy na zacatku a na .
. Blika stale
konci pohybu
poté pokracuje normalné
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7.2.3 KONTROLA POCTU PROVEDENYCH
POHYBU

Pocet provedenych pohybii lze zkontrolovat pres fidici jednotku (viz ,Tabulku 6)
nebo programatorem Oview v ¢asti ,Udrzba”.

7.2.4 NULOVANi POCITADLA POHYBU
Po provedeni ddrzby systému je tfeba vynulovat poCitadlo pohybd.

Nulovani lze provést pouze programatorem Oview.

8  PRIRUCKA RESENi PROBLEMU

8.1  RESENi PROBLEMU

V nasledujici tabulce jsou uzitecné pokyny k odstranéni piipadnych poruch nebo
chyb, které se mohou vyskytnout pfi instalaci nebo v pfipadé poruchy.




Tabulka

RESENI PROBLEMO

Problémy

Doporucené kontroly

Radiovy vysilac neovlada
branu a LED na vysilaci
se nerozsviti

Zkontrolujte, zda nejsou vybité baterie vysilace, a v pfipadé potfeby je vyméiite.

Radiovy vysila¢ neovlada
branu, ale LED na vysilaci
se rozsviti

Zkontrolujte, zda je vysilaC spravné ulozen v radiovém pfijimaci.

Neprovede se Zadny pohyb

Zkontrolujte, zda je pohon napajen sitovym napétim
Zkontrolujte, zda nejsou prepalené pojistky F1 a F2; pokud ano, zjistéte pricinu poruchy a poté pojistky vyménte za jiné se
stejnou proudovou hodnotou a vlastnostmi.

Nezacne Zadny pohyb a majak
nesviti

Zkontrolujte, zda povel skute¢né prichazi. Pokud povel pfichazi na vstup krok za krokem, musi se rozsvitit pfislusna LED
,SbS"; pokud se naopak pouziva radiovy vysilac, LED ,BlueBUS* musi dvakrét rychle bliknout.

Nezacne Zadny pohyb a majak
nékolikrat blikne

Spotitejte pocet bliknuti a zkontrolujte pfistuSnou hodnotu v ,Tabulce 15° Zvolena sila mdzZe byt pro tento typ ramena

Pohyb se zacne, ale hned
nasleduje zpétny chod

piili$ nizka. Zkontrolujte, zda je rameno spravné vyvazeno, a v pripadé potieby zvolte vys3i silu.

Pohyb se provadi pomalou
rychlosti

Pohyb se nezatne z jednoho z koncovych spinaci nebo Fidici jednotka nenacte koncovy spinac.

Zkontrolujte elektrické pfipojeni koncového spinace.

Zavora Slave nedokonci pohyby

Zkontrolujte, zda byla na obou zavorach provedena faze uceni ,Master-Slave"

Pohyb se provadi v opacném sméru

Zkontrolujte, zda je pfepinaC instalace ve spravné poloze (viz odstavec ,Volba sméru®).

8.2 DIAGNOSTIKA

Ridici jednotka obsahuje tyto diagnostické funkce:
- signalizace na fidici jednotce pomoci LED

- diagnostika pres displej
- signalizace chyb pres displej
- signaly majaku.

8.3  SIGNALIZACE NA RIDICi JEDNOTCE

LED u svorek fidici jednotky vydavaji zvlastni signaly, které oznacuji
normalni provoz i pfipadné poruchy.
V nasledujici tabulce jsou popsany priciny a feSeni pro kazdy typ signalu.

4 N

000U 00O
0000 —
00000000
00000000
00000000
00000000

Limit —J
Safety /| Switch | Encoder Internal Ligh
/ |
A B
. J

A LED koncového spinace FC1
B LED koncového spinace FC2

Tabulka
LED U SVOREK RIDICI JEDNOTKY
Stav Vyznam Mozné feSeni
LED STOP
OFF Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojena na vstup STOP.
On Ve v poradku Vstup STOP aktivni.
LED SbS
OFF V3e v pofadku Vstup SbS neni aktivni.
On Zasah vstupu SbS Je to normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup SbS skutecné aktivni.
LED OPEN
OFF V3e v pofadku Vstup OPEN neni aktivni.
On Zasah vstupu OPEN Je to normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup OPEN skutecné aktivni
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LED U SVOREK RIDICI JEDNOTKY
Stav Vyznam

Mozné feSeni

LED CLOSE OFF

Ve v poradku

Vstup CLOSE neni aktivni.

On Zasah vstupu CLOSE Je to normalni, pokud je zafizeni pfipojené na vstup CLOSE skutecné aktivni.

LED HP SbS

OFF Ve v poradku Vstup HP SbS neni aktivni.

On Zasah vstupu HP SbS Normalni, pokud je zafizeni pipojené na vstup HP SbS aktivni.

LED koncového spinace FC1

OFF Zsah koncového spinate P¥i pravé instalaci ,RH": rameno je v zaviené poloze. PFi levé instalaci ,LH": rameno je v oteviené poloze.

P¥i pravé instalaci ,RH": rameno je v jiné nez zaviené poloze.

On Bez zasahu koncového spinace

Pfi levé instalaci ,LH": rameno je v jiné nez oteviené poloze.

LED koncového spinace FC2

OFF Zasah koncového spinace

P¥i pravé instalaci ,RH": rameno je v oteviené poloze.

Pfi levé instalaci ,LH: rameno je v zaviené poloze. PFi pravé instalaci ,RH"

:rameno je v jiné nez

On Bez zasahu koncového spinace

oteviené poloze. PFi levé instalaci ,LH": rameno je v jiné neZ zaviené poloze.

8.3.1 DIAGNOSTIKA NA DISPLEJI

Pokud enkodérem zvolite diagnosticky rezim ,din“ a volbu potvrdite, displej zobrazi

Tabulka

DIAGNOSTIKA NA DISPLEJI

svymi 3 Cislicemi stav vstupd (Tabulka 11, Tabulka 12 a Tabulka 13); kazdy Segment Vstup
rozsviceny segment displeje signalizuje, Ze pfislusny vstup je aktivni. A2 Koncovy spinat FC1 OTEVRENO
B2 Tlatitko Close
¢ N | [c2 Prepinac sméru RH
@ D2 Provoz na baterii
Al A2 A3 E2 Prepinat sméru LH
iy’ iy’ i’ F2 Tlatitko Open
F1 B1 | F2 B2 | E3 B3 G2 Koncovy spinat FC2 ZAVRENO
Gl G2 G3 dp2 Vstup enkodéru A [Pozn. 1]
D D C D
El D1 Cl |E2 D2 C2 |E3 D3 C3 Tabulka
= o &V o & oo
dpl dp2 dp3 Segment Vstup
A3 Fotoburika pfi otevirani FA1
B3 ON, kdy? je aktivni PHOTO
N / ||cs ON, kdy? je aktivni PHOTO Il

DIAGNOSTIKA NA DISPLEJI E3

Tabulka 11 | | D3

Fotoburika pfi otevirani FA2

ON, kdyz je aktivni PHOTO 1
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Segment Vstup F3 ON, kdyz je aktivni PHOTO 1 I

Al Loop 1 G3 ON: fidici jednotka Master nacetla Slave

B1 Zaviit dp3 Vstup enkodéru B [Pozn. 1]

C1 HP SbS Pozn. 1 Dp2 a dp3 mohou byt zapnuté nebo vypnuté v zavislosti na polo-
D1 Loop 2 ze magnetu pfi zastaveni motoru; pii pohybu motoru LED blikaji
E1 Oteviit

F1 Sbs

G1 Volny

dp1 jedno bliknuti za sekundu signalizuje ¢innost desky



8.3.2 SIGNALIZACE NA DISPLEJI

V pfipadé poruch mlze displej zobrazit chybovy kdd béhem pohybu ramena i po zastaveni pohybu. V nasledujici tabulce jsou uvedeny chybové

kody, které se mohou zobrazit.

Tabulka
Chybovy kéd Popis Priina Opatfeni
Doslo ke zméné zafizeni pfipojenych . Sy PV
Pamét BlueBus na svorky BlueBus nebo Stop, nebyla provedena faze OdVPOth ngkompat|b|ln| Zaflzen; a prgvedte uceni pfipojenych
EO1 . v zafizeni (viz odstavec ,Uceni zafizeni")
nebo Stop uceni nebo pfipojena zafizeni nejsou
kompatibilni s fidici jednotkou
Pamét drovni nebo Je tfeba provést uceni poloh otevieni a zavfeni ramena (viz
E02 polohy nebyly nikdy Uceni poloh pravdépodobné nebylo nikdy provedeno odstavec ,Ueni poloh mechanickych dorazii)
natteny
EO03 Koncové spinate zaménény
E04 Signal enkodéru Chybi komuvr)n?a’c.e mezi snimacem Zkontroluijte, zda je kabel enkodéru pfipojen a v dobrém
v motoru a fidici jednotkou stavu
Zkontrolujte, zda je kabel spojujici fidici jednotky Master
a Slave pfipojen a zda je dodrzena polarita
E05 Maste.r—Slave R'dl,c' J?antky Ma.stg’r aSlave spolu Zkontrolujte, zda byla zvolena fidici jednotka Slave a zda
komunikace spravné nekomunikuji P P /
byla dokonCena faze uceni Master (viz odstavec ,Pohon v
rezimu SLAVE
9
Odpojte a znovu pfipojte napajeni. Pokud chyba pfetrvavd,
vymazte celou pamét podle odstavce ,Uplné vymazani
Pamét parametr(i v v paméti
E06 ¢teni Chyba ve vnitinich parametrech fidici jednotky fidici jednotky" a zopakujte instalaci Pokud stav
pretrvava, jde o poruchu a je tfeba vyménit
elektronickou desku
Odpojte viechny napdjeci obvody; po nékolika sekundach je
oy znovu pripojte a zkuste poslat povel
EO7 t/rT(lij;I kontroly a testy Chyba ve vnitfnich elektrickych obvodech
y Pokud stav pretrvava, jde o poruchu nebo je tfeba
vyménit elektronickou desku
E08 Konfigurace DIP prepinati Pravdepodobna manipulace nebo porucha DIP pfepinace Zlfontrc’)lu1te, zda nas,tavem DIP prepinacli odpovida
volby zavory vyrobnimu nastaveni
- ) . - Poslete povel ,0dblokovani automatiky“ nebo
E09 Zablokovani automatiky Automatika byla zastavena povelem k zablokovani ovladejte fidici jednotku povelem HP SbS
E10 Chybi bezpec’nosgm ystup (NQ) Chybi bezpeénostni vstup NC nebo alespof jeden koncovy spina ZkontrquJte lfabgg pfipojeny na vstup ,Safety” a Cinnost
nebo koncovy spinac koncovych spinacii
Zkrat na vystupu Jedno nebo vice zafizeni pfipojenych na vystup o
E11 BlueBus BlueBus je ve zkratu Zkuste poslat povel a pockejte 40 sekund
E13 Prevladajici povel Jpeodheynb:]/stup Je stale aktivni a brani Zkontrolujte vSechny vstupy
E14 E;}c{xrs; doba Trvani pohybu prekrocilo maximalni pracovni dobu Zkontrolujte, zda zévora neni odblokovana
Obecna chvba na fidici V systému Master-Slave fidici jednotka Master
E15 ) Y hlasi chybu zobrazenou na displeji Slave Fidici Zkontrolujte diagnostiku fidici jednotky Slave
jednotce Slave .
jednotky
Pohyb se nezacne, protoze test
E16 Test fotobunék selhal fotobunék na zacatku pohybu Zkontrolujte nastaveni (zarovnani) fotobunék
selhal
Odpojte viechny napajeci obvody; po nékolika sekundach je
. Vhitfni kontroly a testy oy i znovu pripojte a zkuste poslat povel. Pokud stav pretrvava,
E90 = B4 tfidy B Chyba ve vnitnich elektrickjch obvodech jde o poruchu a je tfeba vyménit elektronickou desku
102 Zasah fotoburiky Na zacatku p rj]é(gHanﬁe Obgllggrpopo uZﬁgEhnggg%oggc% lovaci signil Zkontrolujte, zda tam nejsou prekazky
Béhem pohybu narazilo rameno na wve v T
103 sily motoru nadmémé treni Ovérte pfiCinu nebo zvyste uroven sily
Zasah zafizeni pfipojenych na | Na za¢atku pohybu nebo béhem néj zasahla zafizeni
104 vstup Stop pfipojena na Zjistéte pficinu
vstup STOP
. Zésah vstupu bezpecnostni | Na zacatku pohybu nebo béhem néj zasahla bezpe¢nostni L
105 (*) lidty FTA litta FTA Zkontrolujte zafizeni pfipojena na FTA

)

K dispozici od verze firmwaru HEQ3h a vy33i.

CESTINA - 33




8.4  SIGNALIZACE MAJAKEM

Je-li na vystup FLASH Fidici jednotky pfipojen majak (nebo LED majak - volitelné pfisluSenstvi), béhem pohybii blika jednou za sekundu. Pfi vyskytu poruchy majak vydava
krat3i bliknuti, ktera se opakuji dvakrat s 1sekundovou pauzou mezi kazdou dvojici. Stejné signaly vydava i LED majak (volitelné pfislusenstvi).

Tabulka
Rychla bliknuti Pficina OPATRENI
Na zacatku pohybu test zafizeni pfipojenych na BLUEBUS neodpovida zafizenim
1 bliknuti ulozenym béhem faze uceni. Zafizeni mohou byt vadna: zkontrolujte je a v pfipadé
1sekundova pauza Chyba systému BlueBus potfeby vymérite; pokud byly provedeny zmény, je tfeba zopakovat postup uceni.
1 bliknuti
2 bliknuti Na zatatku pohybu jedna nebo vice fotobunék blokuje pohyb; zkontrolujte,
1sekundova pauza Zasah fotoburky zda tam nejsou piekazky. Béhem pohybu je to normalni, je-li pfitomna
2 bliknuti prekazka.
g Al Behem pohybu brany narazily motory na vétsi odpor; ovéfte pfi¢inu a v pfipadé
1sekundova pauza Zasah omezovace ,Sila motoru” e pohybu Brany y 2 por; P prip
e potfeby zvyste silu motoru.
3 bliknuti
4 bliknuti Na zattku pohybu nebo béhem n&j zasahl vstup STOP:; zjistéte pricinu
1sekundova pauza Zésah vstupu STOP ’ ’
4 bliknuti
Odpojte a znovu pfipojte napajeni. Pokud chyba pfetrvava, vymazte celou pamét
5 bliknuti Chyba ve vnitfnich parametrech Fidici (viz odstavec ,Uplné vymazani paméti fidici jednotky") a zopakujte instalaci.
1sekundova pauza ednotk Pokud stav pretrvava, miize jit o vaznou poruchu nebo je tfeba vyménit
5 bliknuti Jednotty elektronickou desku.
6 bliknuti . . MV « ),
1sekundova pauza xitpéiat?ia kombinace DIP pfepinatii nebo zménéna po Zkontrolujte kombinaci DIP pfepinacd.
6 bliknuti
S Odpojte viechny napajeci obvody na nékolik sekund a poté zkuste znovu dat
7 bliknuti g v , iy S
. sy i povel; pokud stav pretrvava, znamena to vaznou poruchu na elektronické desce
1sekundova pauza Chyba ve vnitrnich elektrickych obvodech bo na kabeldi Provedte k L Hpadé notfeb it dil
7 bliknuti nebo na kabelazi motoru. Provedte kontroly a v pripade potreby vymente dily.
8 bliknuti
1sekundova pauza Nepouziva se
8 bliknuti
’isl:alll(ll(:rlnl:it(:vé auza Automatika byla zastavena povelem ,Zastaveni Odblokujte automatiku povelem ,Odblokovani automatiky” nebo ovladejte pohyb
9 bliknuti P automatiky” povelem ,Prioritni krok za krokem".
Zkontroluijte, zda je pfipojen komunikacni kabel mezi vstupy Master a Slave, a
11 bliknuti Ridici iednotky Master a Slave spolu polaritu pfipojeni; zkontroluijte, zda byla zvolena fidici jednotka Slave a zda byla
1sekundova pauza Sprav n]é nekor¥1unikuji P provedena faze natteni Master (viz odstavec ,Pohon v reZimu SLAVE®).
11 bliknuti
12 bliknuti B A v
1sekundova pauza Fég;%gceedgg\f: Rre Wi chybu na fidic Zkontrolujte diagnostiku na jednotce Slave.
12 bliknuti
13 bliknuti o o s
1sekundova pauza Egrl](;irl}' Vstup je stale aktivni a brani Zkontrolujte viechny vstupy.
13 bliknuti

O  DALSi PODROBNOSTI (PfisluSenstvi)

9.1 UPLNE VYMAZANI PAMETI RIDICI JEDNOTKY

Vechny Udaje ulozené v fidici jednotce lze vymazat a jednotku
vratit na plvodni vyrobni hodnoty. o
K tomu prejdéte na programovaci parametr ,ER5“ (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI®).

Timto postupem lze vymazat i chyby,
které ziistaly v paméti.

W Tento postup nevymaze pocet provedenych pohybdi.
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9.2 PRIDANI NEBO ODEBRANI ZARIZENI

Po sestaveni automatiky lze kdykoli pfidat nebo odebrat zafizeni. Na vstupy
,BlueBUS" a ,STOP" Ize piipojit rizné typy zafizeni, jak je popsano v nasledujicich
odstavcich.

Po pfidani nebo odebrani zafizeni je tfeba provést jejich uceni podle
odstavce ,,U¢eni dalSich zafizeni".



9.2.1 BLUEBUS

BlueBUS je technologie, ktera umoZiuje pfipojit kompatibilni zafizeni pouze dvéma

vodici, kterymi prochazi napajeni i komunikacni signaly. VSechna zafizeni se pfipojuji
paralelné na tytéZ 2 vodice BlueBUS bez nutnosti dodrZet polaritu; kazdé zafizeni je
rozpoznano samostatné, protoze mu je pfi instalaci pfidélena jedinecna adresa.

Na BlueBUS lze pfipojit tato zafizeni: fotobufiky, bezpecnostni zafizeni, ovladaci
tlacitka, signalizaCni svétla apod. Ridici jednotka rozpozna vSechna pfipojena
zafizeni samostatné béhem pfislusné faze uceni a dokaze s absolutni pfesnosti zjistit
véechny mozné poruchy. Proto je pfi kazdém pfipojeni nebo odebrani zafizeni z
BlueBUS tfeba provést na fidici jednotce fazi uceni podle odstavce ,Uéeni dalSich
zafizeni".

9.2.2 VSTUP STOP

STOP je vstup, ktery zplsobi okamZité zastaveni pohybu nasledované kratkou
reverzaci. Na tento vstup lze pfipojit zafizeni s vystupem s kontakty normalné
rozepnutymi ,NO“ a normalné sepnutymi ,NC', jakoZ i zafizeni s vystupem s pevnym
odporem 8,2 kQ, napfiklad bezpecnostni Listy.

Stejné jako u BlueBUS Fidici jednotka rozpozna typ zafizeni pfipojeného na vstup
STOP béhem faze ueni (viz odstavec ,U¢eni dalSich zafizeni“); nasledné fidici
jednotka vyda povel STOP, kdyz zjisti zménu oproti rozpoznanému stavu.

Na vstup STOP [ze pripojit vice zafizeni, i rlznych typ(, pokud se vhodné zapoji:

- Libovolny pocet zafizeni NO lze zapojit navzajem paralelné.

- Libovolny pocet zafizeni NC lze zapojit navzajem sériové.

- Dvé zafizeni s vystupem s pevnym odporem 8,2 kQ lze zapojit paralelné; pokud
jsou zafizeni vice nez 2, musi byt vSechna zapojena kaskadové s jedinym
koncovym odporem 8,2 kQ.

- Lze kombinovat dva kontakty NO a NC tak, Ze se zapoji paralelné a do série s
kontaktem NC se zapoji odpor 8,2 kQ (to umoziiuje kombinovat i 3 zafizeni: NO,
NCa 8,2 kQ).

Pokud se vstup STOP pouZiva k pripojeni zafizeni s bezpecnostnimi
funkcemi, pouze zafizeni s pevnym odporem 8,2 kQ zarucuji
bezpecnost kategorie 3 vii¢i porucham podle normy EN 13849-1.

9.2.3 FOTOBUNKY

Aby fidici jednotka rozpoznala zafizeni pfipojena pres systém ,BlueBUS’, musi mit
tato zafizeni pfidélenou adresu. Tato operace se provadi spravnym umisténim
elektrické propojky, ktera je v kazdém zafizeni (viz také navod k obsluze kazdého
zafizeni). NiZe je uvedeno schéma adresovani fotobunék podle jejich typu.

Na vstup ,Bluebus” Lze pfipojit dvé fotobuiiky s funkci povelu ,FA1
oteviit” a ,,FA2 otevfit* (propojka A na zadni strané desek TX a RX
musi byt prefiznuta). Pfi zasahu téchto fotobunék fidici jednotka vyda
povel k otevieni. DalSi informace naleznete v navodu k obsluze
fotobunék.

ﬂ?&z’

N J
Tabulka
Fotoburika Poloha propojek
FOTO (PHOTO)

Fotoburika h = 50 aktivni pfi zavirani

(zastavi a obrati pohyb

brany)

FOTO Il (PHOTO II)

Fotobuiika h = 100 aktivni pii zavirani (zastavi a obrati
pohyb

brany)

FOTO 1 (PHOTO 1)

Venkovni fotoburika h = 50 aktivni pfi zavirani (zastavi a
obrati pohyb

brany)

FOTO 11l (PHOTO 1 1)

Venkovni fotobuiika h = 100 aktivni pfi zavirani (zastavi a
obrati pohyb

brany)

FA1

Fotobuiika pro povel k otevieni

(prefiznéte propojku A na zadni strané desek

TXaRX)

FA2

Fotobuiika pro povel k otevieni

(pFefiznéte propojku A na zadni strané desek

TX aRX)

==
=
=
| Hle=
==
=

Na konci instalace nebo po odebrani fotobunék ¢i jinych zafizeni je
tfeba provést postup uéeni (viz odstavec ,Uéeni zafizeni®).

9.2.4 DIGITALNI PREPINAC EDSP A BEZKONTAKTNI CTECKA

PRO TRANSPONDEROVE KARTY ETPB
Systém ,Bluebus” umoznuije pfipojit aZ Ctyfi digitalni prepinace EDSP nebo Ctyfi
Ctecky transpondérovych karet ETPB.
Pomoci EDSP lze ovladat automatiku zadanim jedné z ulozenych ¢iselnych kombinaci
na klavesnici. Pomoci ETPB lze ovladat automatiku jednoduchym pfiblizenim
ulozené transpondérové karty ke snimaci.

Tato zafizeni maji jedineCny kdd, ktery fidici jednotka nacte a ulozi béhem faze uceni
véech pripojenych zafizeni (viz odstavec ,U¢eni zafizeni").

Tim se zabrani jakémukoli podvodnému pokusu o vyménu zafizeni a ovladani

automatiky nepovolanou osobou. Dal3i informace naleznete v navodu k obsluze
EDSP a ETPB.
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9.2.5 OPTICKE ZARIZENI PRO BEZPECNOSTNI LISTU

Na svorku BlueBus fidici jednotky lze pfipojit také adresované zafizeni FT210B s
logikou ¢innosti uvedenou v ,Tabulce 17°

Dalsi informace naleznete v navodu k obsluze zafizeni FT210B.

Tabulka 17

OPTICKE ZARIZENI PRO BEZPECNOSTNI LISTU
Foto zafizeni

Funkce Propojky

Zasah bezpecnostni listy, chovani
podobné svorce

STOP fidici jednotky; podle
vyrobniho nastaveni zasah Listy
pii otevirani nebo zavirani
zastavi pohyb a poté

jej kratce obrati. Tl
Prerudeny infracerveny paprsek, @ o

chovani podobné | %
fotoburkam BlueBus Fidici jednotky; podle

vyrobniho nastaveni zasah
fotobunék pfi zavirani

obrati pohyb, pfi otevirani nema
zadny ucinek.

FTA

9.2.6 UCENi DALSICH ZARIZENI

Uceni zafizeni pfipojenych na ,BlueBUS" a vstup ,STOP® se bézné provadi béhem
instalace; pokud se v5ak pfidaji nova zafizeni nebo odeberou stard, lze uteni
zopakovat. Postup spustte aktivaci parametru Set 1 (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI®).

Po pridani nebo odebrani zafizeni je tfeba znovu provést zkousku
automatiky podle odstavce ,,Zkouska“.

9.3  POHON V REZIMU SLAVE

Pfi spravném naprogramovani a zapojeni miize motor pracovat v rezimu SLAVE;
tento rezim se pouziva, kdyZ se maji automatizovat dvé protilehlé zavory, které se
musi pohybovat synchronizované. V tomto rezimu jeden motor pracuje jako MASTER
a fidi pohyby, zatimco druhy motor pracuje jako SLAVE a provadi povely pfenaSené z
MASTER (vSechny motory jsou ve vyrobnim nastaveni MASTER).

Propojeni mezi SLAVE a MASTER se provadi spojenim svorek 1-2 jednotky MASTER
se svorkami 1-2 jednotky SLAVE dvéma kabely.

Neni diilezité, ktery motor pracuje jako MASTER a ktery jako SLAVE;
piii volbé je tieba zohlednit jednoduchost zapojeni a skutecnost, Ze
povely ,,Krok za krokem®, ,Open“ a ,Close” na zafizeni SLAVE umoziiuji
ovladat pouze zavoru SLAVE.
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K instalaci dvou motor(i v rezimu MASTER a SLAVE provedte tyto kroky:

nainstalujte oba motory
propojte oba motory podle ,0brazku 54
zvolte smér oteviraciho pohybu obou motor(i (viz odstavec ,Volba sméru®)

> b=

provedte ostatni elektricka zapojeni (viz kapitolu ,ELEKTRICKA ZAPOJENI“)

pfipojte napajeni k obéma motorliim (viz odstavec ,Pfipojeni napajeni®)

o o

na zavore SLAVE:
- provedte uceni pfipojenych zafizeni (viz odstavec ,Uceni zafizeni")

- provedte uceni poloh otevieni a zavfeni (viz odstavec ,U¢eni poloh
mechanickych dorazi”)

- nastavte silu a rychlost

- aktivujte parametr ,Rezim SLAVE® (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI“)

- zobrazi se chyba ,E5” signalizujici chybu komunikace Master-Slave,
protoZe zavora MASTER jesté nebyla sparovana se zavorou SLAVE

Nezapomeiite, Zze béhem provozu se vSechna nastaveni provedena na
zavore SLAVE ignoruji, protoZe prevladaji nastaveni zavory MASTER, s
vyjimkou nastaveni rychlosti, rychlosti zpomaleni, polohy zpomaleni a
sily, ktera maji vliv pouze na zavoru SLAVE.

7. na zavore MASTER:
- provedte uceni pfipojenych zafizeni (viz odstavec ,Uteni zafizeni®)

- provedte uceni poloh otevieni a zavfeni (viz odstavec ,Uceni poloh
mechanickych dorazi“)

8. poslete z fidici jednotky MASTER povel k provedeni pohybu a ovéfte, zda jej
provede i zavora SLAVE.

Pfi zapojovani dvou motordl v rezimu SLAVE-MASTER ovérte, Ze:

- v8echna zafizeni BlueBus jsou pfipojena na motor MASTER (jako na ,Obrazku 54°)

vletné radiového pfijimace
- pfi pouziti zaloznich baterii musi mit kazdy motor vlastni baterii

Na motor SLAVE lze pfipojit:

- vlastni majak (Flash)

- vlastni kontrolku oteviené brany (OGI)

- svétla ramena

- vlastni bezpeCnostni liStu (Stop)

- vlastni ovladaci zafizeni (SbS, Open a Close), ktera ovladaji pouze zavoru SLAVE

- vstupy Loop1 a Loop2 naprogramované v rezimech ,Open” a ,Close".
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9.4  PRIPOJENI RADIOVEHO PRUIMACE TYPU SM

Ridici jednotka ma slot pro montaz radiovych piijimacii s konektorem SM (volitelné
pfislusenstvi) z fad SMXI, OXI atd., které umoziuji dalkové ovladat fidici jednotku
vysilaci, které plisobi na vstupy jednotky.

& Pfed instalaci prijimace odpojte napajeni fidici jednotky.

Instalace pfijimace (,Obrazek 55%):
1. vloZte pfijimat (A) do pfislusného slotu (B) na elektronické desce fidici
jednotky.

4 7\
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Pfifazeni vystupu radiového pfijimace k povelu, ktery provede motor, je uvedeno v
,Tabulce 18"

Tabulka 18
SMXI / SMXIS NEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIMU 1 NEBO REZIMU 2 Vystup
Povel
Vystup €. 1 ,Krok za krokem*
Vjstup & 2 ,(asove fizené zapnuti orientacniho svétla
Vystup €. 3 Oteviit”
Vystup ¢. 4 JZaviit*

Je-li nainstalovan radiovy pfijimat OXI pouzivany v ,ROZSIRENEM REZIMU', miize
posilat povely uvedené v ,Tabulce 19°.
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Tabulka
Povel Popis
1 Krok za krokem Povel ,SbS” (krok za krokem)
Casové fizené e o
P Povel ,Casové fizené zapnuti orientacniho
2 zapnuti orientacniho P
4 svétla
svétla
3 Oteviit Povel ,Oteviit"
4 Zaviit Povel ,Zaviit*
5 Stop Zastavi pohyb
6 L esllLC S Povel v kolektivnim rezimu
krokem
7 Prioritni krok za Ovlada i pri zablokované automatice
krokem nebo pfi povolenych povelech
8 Odblokovat a oteviit Odblvokg]e zablokovanou automatiku a provede
otevreni
9 Odblokovat a zaviit Odtzlokule zablokovanou automatiku a provede
zavieni
Spusti otevieni a po jeho
skonceni zablokuje automatiku; fidici jednotka
. ; nepfijme zadny jiny povel
10 L a.zablokuje kromé ,Prioritni krok za krokem“ a ,Odblokovani*
automatiku . .
automatiky, nebo (pouze z Oview)
tyto povely: ,Odblokovat a zaviit" a
,Odblokovat a otevfit"
Spusti zavfeni a po jeho
skonceni zablokuje automatiku; fidici jednotka
. . nepfijme zadny jiny povel
11 (2 z.ablokuje kromé ,Prioritni krok za krokem® a ,Odblokovani*
automatiku . .
automatiky, nebo (pouze z Oview)
tyto povely: ,Odblokovat a zavfit” a
,0dblokovat a otevfit"
Zastavi pohyb
a zablokuje automatiku; fidici
jednotka nepfijme zadny jiny povel
12 Zablokovani automatiky | kromé ,Prioritni krok za krokem* a ,0dblokovani*
automatiky, nebo (pouze z Oview)
tyto povely: ,Odblokovat a zaviit” a
,Odblokovat a otevfit"
13 Odblokovéni automatiky Spust! 0(’1blokovan| automatiky a obnovi
normalni provoz
14 Zavora MASTER Povel ,SbS* (krok za krokem) pro zavoru
krok za krokem MASTER
15 Zavora SLAVE krok za Povel ,SbS* (krok za krokem) pro zavoru
krokem SLAVE

|| Dalsi informace naleznete v pfisluSném navodu k piijimaci.



PRIPOJENI A INSTALACE NOUZOVEHO

9.5 NAPAJENI

Elektrické piipojeni baterie k fidici jednotce provedte aZ po dokonceni
vsech krokil instalace a programovani, protoze baterie slouzi jako
nouzové napajeni.

A Pfed instalaci zalozni baterie odpojte napajeni fidici jednotky.

Instalace a pfipojeni baterie:

1. umistéte zalozni baterii
2. pfipojte prisludny kabel ke konektoru zalozni baterie zapnéte sitové
3. napajeni.
-

2

o
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9.6  PRIPOJENi PROGRAMATORU OVIEW

K Fidici jednotce lze pfipojit programovaci jednotku ,Oview". Tato jednotka umozriuje
rychle a Uplné naprogramovat funkce, nastavit parametry, aktualizovat firmware
fidici jednotky, provést diagnostiku ke zjisténi pfipadnych poruch a provadét béznou
(drzbu. Jednotka ,Oview” umoziuje pracovat s fidici jednotkou na maximalni
vzdalenost pfiblizné 100 m. Je-li vice fidicich jednotek navzajem propojeno v siti
,BusT4’, pfipojenim programatoru ,Oview" k jedné z téchto jednotek lze zobrazit na
displeji v3echny Fidici jednotky v siti (maximalné 16 jednotek).

Jednotku ,Oview" [ze nechat pripojenou k fidici jednotce i béhem bézného provozu
automatiky, aby uzivatel mohl posilat povely pomoci pfislusné nabidky.

Pied pripojenim rozhrani IBT4N je tfeba odpojit fidici jednotku od
napajeni.

Instalace rozhrani:
1. odstranite kryt (A)

4 N\
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2, vlozte rozhrani (B) do pfislusného slotu (C) na elektronické desce Fidici
jednotky
3. zasufite kabel (D) do pfisludného slotu (E) na rozhrani.
4 ™

-
V této fazi lze fidici jednotku znovu zapojit do napéjeni.

Dalsi informace naleznete v piisluSnych navodech k pfipojenym
zafizenim.

9.7 DETEKTOR SMYCKY

Ridici jednotka ma dva vyhrazené vstupy pro pfipojeni detektor(i kovdi s indukéni
smyckou (napfiklad Lp21, Lp22). Cinnost téchto vstup( lze naprogramovat piimo na
fidici jednotce (viz kapitolu ,PROGRAMOVANI®).

9.7.1 INDUKCNi SMYCKY

Dodrzujte nasledujici pokyny a opatfeni tykajici se indukénich smycek pripojenych k
detektoru. V kazdém pripadé se vzdy doporuCuje fidit se navodem k obsluze
detektoru induk¢ni smycky.
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& Opatfeni pii zhotovovani smycek:

- smycku nainstalujte blizko zavory
- elektrické kabely indukéni smycky musi byt vedeny oddélené od ostatnich
kabel(i v obvodu zavory (napajeni, pfisluSenstvi atd.)

- jsou-li indukéni smycky pfipojeny k rliznym zavoram, musi byt od sebe
vzdaleny alespoit 1 m

- induk¢ni smycka musi byt nainstalovana tak, aby se nemohla pohnout,
protoze jakykoli pohyb zplsobeny nestabilnim povrchem mdze vyvolat
faleSné detekce (nezadouci zasahy)

- rozméry smycek je tfeba urCit podle aplikace s ohledem na to, Ze musi byt
vzdaleny alespon 20 cm od pevnych kovovych pfedméti a 1 m od
pohyblivych kovovych predmétii (,0brazek 59°). Pro dosazeni nejlepsiho
vysledku doporuCujeme pouzit smycku s rozmérem ne vétsim, nez je
predmét, ktery ma systém detekovat

- smycky pro detekci prijezdu osobnich nebo nakladnich aut jsou zpravidla
obdélnikové a musi byt umistény pod hlem 45° vzhledem k pruhu pro
kola/motocykly (,Obrazek 60°). Doporucujeme sefiznout rohy drazky v
podlaze pod dhlem 45°, aby se kabel neposkodil

- k zamezeni ruSeni musi byt kabely smycky prekfizeny alespon 20krat na
metr a nesmé&ji mit spoje; pokud potiebujete kabel prodlouzit, vodice
pajejte a utésnéte smrstovaci buzirkou

- zkrouceny kabel by nemél byt del3i nez 20 m.

Im
A
SM
- CR >
- %
SM  Smér jizdy
CR  lJizdni pruh
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SM  Smér jizdy
CR  lizdni pruh

Pokyny k zhotoveni smycek

Po urceni rozmérd smycky:

1. vyfiznéte v podlaze drazku; drazka ma byt Siroka 8 mm a hluboka 30 - 50
mm (,0brazek 61°)

2. drazku vycistéte a vlozte do ni civku, dikladné ji zatlaCte dold, aby se
nemohla pohnout

3. navinujte poCet zavit(i smycky odpovidajici jejimu obvodu podle ,Tabulky
207, pficemz pouZijte izolovany jednoZilovy médény vodic o priifezu 1,5
mm2 (,0brazek 61°)

4, smycku na ochranu zasypte piskem a poté drazku utésnéte asfaltem nebo
pryskyfici pro venkovni podlahy (,0brazek 61°)

Upozornéni! - Teplota tésnici hmoty nesmi prekrocit maximalni
teplotu povolenou pro izolaci kabelu, jinak by kabel nemusel byt
spravné uzemnén.

5. nejprve piipojte kabely k detektoru kovd a poté je z detektoru kova pfipojte
na svorky Loop1 a Loop2.

Tabulka
Obvod smycky Pocet zavitli
2-4m
4-7Tm
7-12m
Vicenez 12 m

W OO

Pozn.  Je-li pod podlahou kovova vyztuz, indukce smycky se snizi. V takovém

pipadé ovijejte smycku po obvodu jesté dvakrat.
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Tésnici hmota

Drazka (5 - 8 mm)

Shdra

Navinuty kabel

Zemé

Smycka (kabel musi byt vloZen do drazky) Pfipojeni
(zkrouceny kabel)

9.8 PRIPOJENI SOLARNIHO SYSTEMU SOLEMYO

Kdy? je automatika napajena systémem ,Solemyo’, NESMi BYT
soucasné NAPAJENA z elektrické sité.

|[/E];]| Informace o systému ,Solemyo" naleznete v pfislusném navodu k
obsluze.

Pripojeni systému ,Solemyo":
1. pfipojte systém k zalozni baterii (A)
2. zasunte pfislusny konektor (B) do fidici jednotky.
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PRIPOJENI SVETEL RAMENA (VOLITELNE PRISLUSENSTVI) 6. v pripadé potfeby kabel svétel zkratte, pfitem? jej piefiznéte pouze v jednom

9.9 z mist oznaCenych prisluSnou znackou. Po prefiznuti kabelu je tfeba
Postup instalace: presunout koncovku z odfiznutého konce tak, aby uzaviela novy konec
1 nastavte rameno do svislé polohy 7. provkléknélftl.ji SHVOdTi kabel nejprve otv((j)rem v drzaku rame;)na a poté otvorem
' oo . ey ve skfini. pasy lze pfipojit i na spodni stranu ramena. Postup je na
2. povolte 6 Sroubd, které upevijikryt ramena (A) obrazku zrcadlové obracen (,0brazek 65°) pfi zachovani stejného postupu a
e upozornéni.
nechte trochu kabelu uvniti drzaku ramena, aby se rameno mohlo
otacet bez napinani kabelu.
~
-
3. rameno docasné odstrarite
4, provléknéte kabelovou priichodku k tomu urcenym otvorem (B)
4 @ B
- J

8. Existuji dva typy LED pasu:
- XBA4, XBA6, XBA18 pouze s ervenym svétlem, pfipojuji se na vystup
Light podle Obrazku 67.

- %

5. provléknéte kabel svétel (C) gumovym ochrannym profilem proti narazu a v
piipadé potfeby si pomozte pruznym taznym dratem

~

- )
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- Pasy XBA40, XBA60 a XBA80 maji Cervena a zelena svétla a pripojuji se na
vystupy LIGHT a OGI podle Obrazku 68. Tyto pasy maji tfivoditové
pfipojeni; chcete-li je pouzivat pouze jako Cervena svétla, mizete do
konektoru LIGHT pFipojit pouze CERNY a BILY vodi¢ a ZLUTY vodi¢
odstfihnout nebo zaizolovat. Po provedeni pfipojeni nastavte vystupy
Oul a Ou3 oba do rezimu 7, aby fungovaly jako semafor.

C1  Zluty kabel (zelena svétla)

C2  Cerny kabel (+24V=)

C3  Bily kabel (Cervena svétla)
Funkce semaforu pro vystupy Oul a Ou3 je k dispozici pouze od verze
firmwaru HEQ3i a vyssi.

9. konektor umistéte a zajistéte ve slotu na rameni

-

(60

10.  nasadte rameno a zajistéte je jeho krytem dikladnym utazenim 6 Sroubd,
pfitemz davejte pozor, abyste kabel neskiipli.

4 N\

&

9.10 PREMAERRMAJAKU NEBO

Na kryt ramena lze osadit LED majak model XBA7 nebo semafor s Cervenymi a
zelenymi LED model XBAS8. Provozni rezimy téchto svétel lze ménit programatorem
Oview nebo vhodnym naprogramovanim fidici jednotky. Dal3i informace naleznete v
navodech k obsluze obou vyrobki
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10 UDRZBA VYROBKU

Automatika musi byt pravidelné udrzovana, aby se zachovala stala Uroven
bezpecnosti a zarucil dlouhodoby provoz; za timto (icelem ma M/L-BAR pocitadlo
pohyb(i a systém upozornéni na udrzbu; viz odstavec ,Funkce ,,Upozornéni na
udrzbu™.

Udrzba se musi provadét pfisné v souladu s bezpe¢nostnimi pokyny
uvedenymi v tomto navodu a v souladu s platnymi zakony a predpisy.

Pozn.  Pro spravny provoz dodrzujte plan idrzby uvedeny v ,Tabulce 21°

Tabulka 21

Popis | SBice D | 150 (200 | 250 | 300

£On
JUU

Kontrola viile ramena
(viz odstavec ,Zjisténi
a nastaveni ville
ramena‘)

Napnuti pruziny (viz
odstavec ,,Vyvazeni ° ° °
ramena‘)

Dotazeni Sroubi pruziny
(viz odstavec ,Vyvazeni ° ° °
ramena‘)

Vyména pruziny (viz
odstavec ,,Premisténi
nebo vyména

pruziny®)

Spoje ramena (M7-L9) (viz
odstavec , Instalace ramena®) ° ° °

Funkénost odblokovani (viz
odstavec ,Ruéni
odblokovani a zablokovani
pohonu)
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11 LIKVIDACE VYROBKU

Tento vyrobek je nedilnou soucasti pohonu, a proto se musi likvidovat
spolecné s nim.

Stejné jako instalaci, i demontaz vyrobku na konci jeho Zivotnosti smi provadét
pouze kvalifikovany personal.

Tento vyrobek se sklada z riiznych druh materiald. Nékteré z nich ze recyklovat,
jiné se musi zlikvidovat. Informujte se o systémech recyklace nebo likvidace, které
jsou pro tento typ vyrobku k dispozici ve Vasem regionu.

& UPOZORNENI

Nékteré casti vyrobku mohou obsahovat znecistujici nebo nebezpecné
latky. Pii nespravné likvidaci mohou tyto latky Skodlivé piisobit na
Zivotni prostredi a lidské zdravi.

Jak oznacuje zde uvedeny symbol,

tento vyrobek se nesmi

likvidovat spolecné s domovnim odpadem.
Odpad vytiidte k likvidaci a recyklaci podle
postupii stanovenych mistnimi predpisy nebo
piii koupi nového vyrobku vratte

tento vyrobek prodejci.

UPOZORNENI

Mistni predpisy mohou za likvidaci tohoto vyrobku v rozporu se
zakonem ukladat vysokeé pokuty.



12 TECHNICKE UDAJE

VSechny technické tdaje uvedené v této Casti se vztahuiji na teplotu okoli 20 °C (£ 5 °C). Spolecnost Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo kdykoli, kdyz to
bude povaZovat za nutné, provést na vyrobku zmény beze zmény jeho funkci a uréeného pouziti.

Celkovy soucet odbéru pfisluSenstvi pfipojeného na jednotlivé vystupy nesmi piekrocit maximalné 60 W; pfi prekroceni zasahne pojistka F2, kterou
bude tfeba vyménit. NiZe je uvedena ,Tabulka 22“ s odbérem béZzného pfisluSenstvi.

Tabulka

Popis Technické udaje

XBA40 XBA60 XBA80
Maximalni pfikon (W) 20 30 40

Tabulka

Popis Technickeé udaje

M3BAR | M5BAR | M7BAR | L9BAR
Typ vyrobku Silni¢ni zavora pro rezidencni pouziti vcetné elektronické fidici jednotky
Svétly prijezd (m) 2,32 + 2,82 3,17 + 4,82 5+7 7+9
Spitkovy rozbéhovy kroutici moment (Nm) 100 200 300 400
Jmenovity kroutici moment (Nm) 30 70 90 130
Doba pohybu (nastavitelna v s) 15-4 3-6 6-10 11-18
Maximalni frekvence pracovnich cyklii/hod. pii
jmeno\{itém krouticim_momentu (Fidjci jednotka 500 350 200 150
omezuje cykly na maximum uvedené v tabulce T3) | nepfetrZity provoz nepretrzity provoz
Zivotnost Viz odstavec ,Zivotnost vyrobku*
Napajeni 230V~ 50/60Hz
Napajeci napéti /V1 120V~ 50/60Hz
Maximalni odbér ve Spicce (W) 150 110 110 160
Maximalni pfikon pfi jmenovitém krouticim momentu (W) 40 50 40 50

Trida izolace

1

Nouzové napajeni

S volitelnym pfisluSenstvim PS224

Fotovoltaické napajeni S volitelnym pfisluSenstvim SYKCE30

Vystup FLASH pro 1 majak LUCYB, MLB nebo MLBT (12 V - 21 W)

Vystup LIGHT pro volitelné prislusenstvi ,svétla ramena“ XBA4, XBA6, XBA18 nebo XBA40, XBA60, XBA8O Cervené svétlo
Vystup 0GI pro signalni kontrolku 24V (max. 10W) nebo XBA40, XBA60, XBA8O zelené svétlo

Vystup pro majak / semafor na krytu

s volitelnym pfisluSenstvim LED majak XBA7 nebo LED semafor XBA8

1 vystup s maximalnim zatizenim 11 jednotek BlueBus (maximalné 4 pary fotobunék, napf. EPMB nebo EPLB

Vystup BLUEBUS + pary fotobunék adresovanych jako oteviraci zafizeni + maximalné 4 ovladaci zafizeni EDSB nebo ETPB + 1
zafizeni FT210B s adresou FTA)
Pro kontakty normalné sepnuté nebo normalné rozepnuté nebo pro kontakty s pevnym odporem 8,2 kQ se samoucenim (jakakoli
Vstup STOP P S :
zména oproti ulozenému stavu vyvola povel STOP)
Vstup SbS Pro kontakty normalné rozepnuté
Vstup OPEN Pro kontakty normélné rozepnuté
Vstup CLOSE Pro kontakty normélné rozepnuté
Vstup HP SbS Pro kontakty normalné rozepnuté
Radiovy konektor Konektor SM pro pfijimace SMXI nebo OXI
Vstup radiové ANTENY 50 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Vstupy pro detektory kovii

2

Programovatelné funkce

Viz kapitolu ,PROGRAMOVANI“ a dal3i nastaveni pres programovaci a fidici
jednotku Oview

Funkce samouceni

Samouceni zafizeni pfipojenych na vystup BlueBus
Samouceni typu zafizeni ,STOP” (kontakt normalné rozepnuty, normalné sepnuty nebo odpor 8,2 kQ)
Uceni poloh otevfeni a zavieni

Provozni teplota -20°C + 55°C
Pguiiti ve vysoce kyselém, slaném nebo potencialné No

vybusném prostredi

Stupen kryti P54

Rozméry a hmotnost

400x299x1215v mm; 80
kg

400%x299x1215v mm; 80
kg

400x299x1215v mm; 85
kg

500x299x1215v mm; 98
kg
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13 PROHLASENI 0 SHODE

Spolecnost Nice S.p.A., vyrobce tohoto zafizeni, prohladuje, Ze je v souladu se smérnici 2014/53/EU (RED) a smérnici 2006/42/ES (strojni zafizeni) podle pfilohy I, ¢asti 1,
oddilu B. Navod k obsluze a Gplné znéni EU prohlaseni o shodé naleznete na: www.niceforyou.com; v ¢asti ,support” a ,download".
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POKYNY A UPOZORNENI

Pfed prvnim pouzitim automatiky poZadejte instalatéra, aby Vam vysvétlil plvod
zbytkovych rizik, a vénujte nékolik minut precteni tohoto navodu a souvisejicich
upozornéni, ktera Vam instalatér pfedal. Navod si uschovejte pro nahlédnuti v
pfipadé pochybnosti a zajistéte jeho pfedani novym majitelim automatiky.

& UPOZORNENi!

VaSe automatika je stroj, ktery vérné provadi povely zadané
uzivatelem. Nedbalost a nespravné pouzivani mohou vést k
nebezpecnym situacim:

- neovladejte branu, pokud se v jejim pracovnim prostoru nachazeji osoby,
zvifata nebo predméty
- je pfisné zakazano dotykat se Casti automatiky béhem pohybu ramena

- fotoburiky nejsou bezpeCnostnim zafizenim, ale pouze pomocnym prvkem
bezpetnosti. Jsou vyrobeny vysoce spolehlivou technologii, ale v
extrémnich podminkach mohou selhat nebo se dokonce porouchat. V
nékterych pfipadech nemusi byt porucha zjevna. Z téchto ddvodi je
dilezité pfi pouzivani automatiky dodrzovat viechny pokyny uvedené v
tomto navodu

- pravidelné kontrolujte, zda fotobunky funguji spravné.

PROJEZD BEHEM POHYBU RAMENA JE PRISNE ZAKAZAN! Priijezd je
povolen pouze tehdy, kdyZ je rameno zcela otevieno a stoji.

DETI

Automatika zarucuje vysoky stupeii bezpecnosti. Diky svym detekénim
systémiim dokaze kontrolovat a zarucit pohyb brany v pfitomnosti
osob nebo predmétil. Pfesto se doporucuje zakazat détem hrat si v
blizkosti automatiky a nenechavat v jejich dosahu dalkové ovladace,
aby se zabranilo nezadoucimu spusténi systému. Automatika neni
hracka!

Vyrobek neni uréen k pouzivani osobami (véetné déti) se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi nebo s
nedostatkem zkusenosti Ci znalosti, pokud nejsou pod dohledem nebo
nebyly pouceny o pouzivani vyrobku osobou odpovédnou za jejich
bezpecnost.

Poruchy: pokud automatika vykazuje jakékoli znamky neobvyklého chovani, odpojte
napajeni systému a ru¢né odblokujte motor (viz pokyny na konci kapitoly), abyste
mohli rameno pohybovat ru¢né. Nepokousejte se o opravy sami, ale obratte se na
svého instalatéra.

Neméiite systém ani programovaci a nastavovaci parametry fidici
jednotky: za tyto tikony odpovida vyhradné Vas instalatér.

Porucha nebo vypadek napajeni: dokud cekate na zasah instalatéra nebo na
obnoveni dodavky elektfiny a systém neni vybaven zaloznimi bateriemi, automatiku
[ze presto pouzivat tak, Ze rucné odblokujete motor (viz pokyny na konci kapitoly) a
rameno budete pohybovat rucné.
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Bezpecnostni zafizeni mimo provoz: automatiku lze pouZivat i tehdy, kdyz je jedno
nebo vice bezpe¢nostnich zafizeni vadnych nebo mimo provoz. Branu lze ovladat v
rezimu ,mrtvy muz“ takto:

1. poslete povel k pohybu ramena vysilacem, kli¢covym spinacem apod. Pokud
vie funguje normalné, rameno se bude pohybovat bézné, jinak majak
nékolikrat blikne a pohyb se nezactne (pocet bliknuti zavisi na ddvodu, pro
ktery se pohyb nemize zait)

2. v takovém pripadé do 3 sekund znovu stisknéte ovladaC a podrzte jej

3. pfiblizné po 2 sekundach rameno provede pozadovany pohyb v rezimu
mrtvy muz’, tj. bude se pohybovat, dokud bude ovlada¢ stisknut.

Jsou-li bezpecnostni zaiizeni mimo provoz, nechte systém co nejdiive
opravit kvalifikovanému technikovi.

Zkousku, pravidelnou udrzbu a pfipadné opravy musi zdokumentovat osoba, ktera
praci provadi, a dokumenty musi uchovavat majitel automatiky. Jediné dkony, které
miiZze uzivatel pravidelné provadét, jsou Cisténi skel fotobunék (pouzijte meékky,
mirné navlhceny hadfik) a odstrafiovani listi nebo kamen, které mohou branit
Cinnosti automatiky.

Pred jakoukoli idrzbou musi uZivatel automatiky rucné odblokovat
motor, aby nikdo nemohl nahodné spustit pohyb ramena (viz pokyny
na konci kapitoly).

Udrzba: k zajisténi stalé trovné bezpetnosti a co nejdel3i Zivotnosti automatiky je
tfeba provadét pravidelnou ddrzbu (alespon kazdych 6 mésicti).

|| Kontroly, idrZbu a opravy smi provadét pouze kvalifikovany personal.

Likvidace: na konci Zivotnosti musi automatiku demontovat kvalifikovany personal a
materialy se musi recyklovat nebo zlikvidovat v souladu s platnymi mistnimi
predpisy.

Vyména baterie dalkového ovladace: pokud se Vam po urcité dobé zda, Ze dalkovy
ovladac funguje Spatné nebo piestal fungovat tiplné, miZe to byt jednoduse
zpiisobeno vybitymi bateriemi (v zavislosti na intenzité pouzivani vydrzi baterie
od nékolika mésicili az po vice nezZ rok). Poznate to podle toho, Ze kontrolka
signalizujici vysilani se nerozsviti, sviti slabé nebo se rozsviti jen nakratko. Pied
kontaktovanim instalatéra zkuste baterii vyménit za baterii z jiného, spravné
fungujiciho vysilace: pokud se porucha odstrani, jednoduse vyméiite vybitou
baterii za novou stejného typu.
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Odblokovani a ruéni pohyb
Odblokovani zafizeni:
vlozte kli¢ (A) a otocte jej 0 180° doleva nebo doprava

1.

.

N

2.

rameno je nyni mozné ru¢né presunout do pozadované polohy.

Zablokovani zafizeni:

1.
2.
3.

4,

otocte klic (A) zpét do plvodni polohy
vyjméte klic.

odstrarite gumovou krytku na opacné strané skfiné a vlozte valcovou vlozku

zamku pfes otvor

zevnitf skiné zasurite zdola nahoru pruzinu ve tvaru U, ktera zajisti valcovou

vlozku zamku
otocte klic (A) zpét do plvodni polohy
vyjméte kic.
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HARMONOGRAM UDRZBY (pfedat uZivateli)

w Tento zaznam o (idrzbé se musi po vyplnéni pfislusnych casti predat novému majiteli automatiky.

Tento zaznam musi obsahovat seznam vSech Udrzbovych ¢innosti, oprav a Uprav automatiky. Zaznam se musi aktualizovat pfi kazdém zasahu a musi se peclivé uchovavat,

aby byl k dispozici pro pfipadné kontroly pfisluSnymi organy.

Tento ,Zaznam o Udrzbé” se vztahuje na nasledujici automatiku:

model: M-BAR a L9BAR - vyrobni €. ......cccou.... - nainstalovana dne -v
Soucasti zaznamu o Udrzbé jsou tyto pfilozené dokumenty:

1) - Harmonogram Udrzby

PLAN PRAVIDELNE UDRZBY

Upozornéni! - Veskeré tdrzbové prace na tomto systému musi
provadét kvalifikovany technicky personal v plném souladu s
bezpe¢nostnimi normami stanovenymi platnymi

zakony a s bezpetnostnimi pokyny uvedenymi v kapitole ,,VSEOBECNA
BEZPECNOSTNi UPOZORNENI A OPATRENI" na zatatku tohoto navodu.

Pfi udrzbé zafizeni pridanych k mechanismu zavory postupuijte
podle pokynd v jejich pfislusnych harmonogramech udrzby.
Nezapomerite, Ze i pfi zZlomeni pruziny bude zavora

nadale spliiovat pozadavek uvedeny v Casti 4.3.4

normy EN 12604:2000.

Tabulka 24

PLANOVANA UDRZBA

Popis I SBice cyld® 150 200 250 300

AN
JUU

Kontrola viile ramena
(viz odstavec ,.Zjisténi
a nastaveni vile
ramena‘)

Napnuti pruziny (viz
odstavec ,,Vyvazeni ° ° °
ramena‘)

Dotazeni Sroubti pruziny
(viz odstavec ,Vyvazeni ° ° °
ramena‘)

Vyména pruziny (viz
odstavec ,,Premisténi
nebo vyména

pruziny®)

Spoje ramena (M7-L9) (viz
odstavec , Instalace ramena*“) ° ° °

Funkénost odblokovani (viz
odstavec ,,Ruéni
odblokovani a zablokovani
pohonu*)

Pozor! Pfed kazdym planovanym servisem provedte tyto kontroly:

1. odpojte v3echny zdroje napajeni

2. zkontrolujte pfipadné opotfebeni soucasti mechanismu zavory, pficemz
vénujte zvlastni pozornost korozi nebo oxidaci
nosnych ¢asti; vyménte viechny dily, které nevyhovuiji pozadovanému
stavu

3. zkontroluijte, zda jsou $roubové spoje fadné dotazeny (zejména
spoje vyvazovaci pruziny a Srouby skiiné prevodovky)

4, zkontrolujte, zda mezi vyvazovaci pakou a vystupni hfideli neni vile. V
pipadé potfeby zcela dotahnéte stfedovy $roub

5. u verzi M7BAR a L9BAR zkontrolujte dokonalé spojeni mezi obéma
segmenty ramena. V pfipadé potfeby nastavte rozpérné
Srouby.
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6. nastavte rameno do svislé polohy a ovéfte, zda je rozestup mezi zavity
vyvazovaci pruziny rovnomérny bez jakékoli deformace

7. odblokujte rameno a zkontrolujte jeho spravné vyvazeni a piipadné prekazky
pfi ru¢nim otevirani a zavirani
8. rameno znovu zablokujte a provedte postup zkousky.

9. Ovéreni ochrany proti riziku zvednuti: u automatik se svislym pohybem je
tieba zkontrolovat, zda nehrozi nebezpeti zvednuti. Tuto zkousku lze
provést takto: zavéste do poloviny délky ramena zatéz 20 kg (napf. pytel s
piskem), poté vydejte povel k otevieni a zkontrolujte, zda béhem pohybu
rameno neprekroci vySku 50 cm nad zavienou polohou. Pokud rameno
tuto vySku prekroci, je tfeba snizit silu motoru (viz odstavec
L~Programovani fidici jednotky").

10.  Pokud se potencialné nebezpecnym situacim zplsobenym pohybem ramena
predeslo omezenim narazové sily, musi se tato sila zméfit podle normy EN
12445 a pokud se k pomoci systému pfi snizovani narazové sily pouziva
nastaveni ,sila motoru’, je tfeba vyzkouset riizna nastaveni a najit to, které
dava nejlepsi vysledky.

11.  Kontrola systému odpojeni napajeni: uvedte do Cinnosti

zafizeni pro odpojeni napajeni a odpojte pfipadné zalozni baterie;
zkontrolujte, zda véechny LED na fidici jednotce nesviti a zda rameno pfi
vyslani povelu zdstane stat. Zkontrolujte u¢innost blokovaciho systému proti
nedmyslnému nebo neopravnénému pfipojeni.
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Tabulka

TABULKA ZASAHO

Datum Ropiisprontadnshstaseahwprav, tprav atd.) Podpis technika
Véechny kroky pfedepsané v harmonogramu Udrzby byly provedeny _ ANO

Podpis majitele

__NO

Qp
A
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
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