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Vv VSEOBECNA UPOZORNENI: BEZPECNOST - MONTAZ - POUZIVANI (navod pielozeny z italitiny)

ﬂésledujici upozornéni jsou pievzata piimo z norem a vztahuji se na predmétny vyrobek, je-li to mozné. POZOR
DileZita upozornéni tykajici se bezpecnosti. Dodrzujte vSechny pokyny, protoze chybna montaz miize zpiisobit vazné Skody.

POZOR  DiileZita upozornéni tykajici se bezpe¢nosti. Kviili bezpecnosti osob je dilleZité dodrZovat tyto pokyny. Uschovejte si tento navod pro pfipadny servis
nebo likvidaci zaffizeni v budoucnosti.
» Jesté pred zatatkem montaZe zkontrolujte ,Technické parametry vyrobku’, zejména zda je tento vyrobek vhodny k automatizaci vaseho vjezdu. Pokud neni vhodny,

NEZACINEITE montaZ.
+ Viyrobek se nesmi pouZivat dfive, neZ bylo provedeno uvedeni do provozu, jak popisuje kapitola ,Kolaudace a uvedeni do provozu.” POZOR

Podle nejnové;jsi evropské legislativy musi realizace automatického zafizeni spliiovat harmonizované normy stanovené platnou smérnici o strojnich
zarizenich, které umoziuji prohlasit predpokladanou shodu automatického zafizeni. S ohledem na to musi byt vSechny operace tykajici se pfipojeni k
elektrickeé siti, testovani, uvedeni do provozu a servisu vyrobku provadény vyhradné kvalifikovanym a zkusenym technikem!

* Nez zalnete vyrobek montovat, zkontrolujte, zda je veskery material, ktery budete pouzivat, ve vyborném stavu a vhodny k pouziti.
* Vlyrobek neni ur¢en k pouzivani osobami (v¢etné déti), jejichz fyzické, smyslové nebo mentalni schopnosti jsou omezené, nebo kterym chybéji potfebné zkusenosti ¢i znalosti.

* Déti si nesméji hrat se zafizenim.
POZORe dByshrziLinAv aslesinicell iZepinpadiphkie lkavardraeai@evar feiremisisvyisisalte, nesmi byt toto zafizeni napajeno prostrednictvim externiho

spinaciho zafizeni, jako napfiklad ¢asovac, ani zapojeno do obvodu, ve kterém se pravidelné zapina nebo vypina napajeni.

* Do sité napdjeni zafizeni instalujte vypinaC (neni soucasti baleni) s takovou vzdalenosti rozpojeni kontaktti, ktera umoziiuje iplné vypnuti za podminek uvedenych v

kategorii prepéti lll.
* Béhem montaZe manipulujte s automatickym zafizenim opatrné, aby nedoslo ke stlaceni, narazu, padu nebo kontaktu s tekutinami jakéhokoli druhu. Nedavejte

vyrobek do blizkosti zdroji tepla, nevystavujte ho otevienému ohni. Takové zachazeni ho miize poskodit nebo zplisobit poruchy a nebezpecné situace. Pokud by se
néco takového stalo, ihned zastavte montaz a obratte se na servisni sluzbu Nice.

» \yrobce se ziika jakékoli odpovédnosti za $kody na majetku nebo osobach zplisobené nedodrzenim pokyn( uvedenych v navodu k montazi. V takovych pfipadech zanika i zaruka
na vady materialu.

* Hladina akustického tlaku vazené emise A je nizsi nez 70 dB(A).

« Cidténi a (drzbu, které jsou v kompetenci uZivatele, nesméji provadét déti bez dozoru.

* Pfed zasahem do zafizeni (servis, ¢isténi) vzdy odpojte vyrobek od napajeci sité.
* Zafizeni pravidelné kontrolujte, zejména kabely, pruziny a drzaky, abyste v¢as odhalili pfipadné Spatné vyvazeni a znamky opotfebeni nebo poskozeni. Nepouzivejte
zafizeni, pokud je nutna jeho oprava nebo sefizeni, protoze chyba montaze nebo nespravné vyvazeni automatického zafizeni mohou zpUsobit Skody.

* Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovan v plném souladu s pfedpisy platnymi ve vasi zemi.

« PFi praci s ovladai se ujistéte, Ze se osoby zdrZuji v dostatecné vzdalenosti od zavory.

* Béhem provadéni manévru sledujte automatické zafizeni a drzte osoby v dostatecné vzdalenosti az do ukonceni pohybu.
* Neovladejte vyrobek, pokud se v jeho blizkosti nachazeji osoby, které provadéji prace na automatickém zafizeni; pfed provedenim téchto praci vypnéte elektrické
napajeni.
* Pokud je poSkozen napajeci kabel, musi byt vyménén bud vyrobcem, nebo jeho servisni sluzbou, v kazdém piipadé obdobné kvalifikovanou osobou, aby se predeslo
jakémukoli riziku.

UPOZORNENI TYKAJICi SE MONTAZE

» Pfed montazi pohonu zkontrolujte, zda jsou vSechny mechanickeé ¢asti v dobrém stavu, spravné vyvazené a zda lze automatickou branu spravné otevirat a zavirat.

» Pokud jsou vrata, ktera budete automatizovat, vybavena brankou pro pési, je tfeba do zafizeni doplnit kontrolni systém, ktery zabrani funkci pohonu, kdyZ je branka oteviena.
o Ujistéte se, ze ovladaci prvky se nachazeji dostatecné daleko od pohyblivych dilli, pficemz viak umoZzfiuji primy vyhled na zafizeni. Pokud je pouZit pfepinac, instaluje se
do minimalni vySky 1,5 m nad zemi. Ovladaci prvky by nemély byt volné pfistupné.
» Pokud je otevirani zafizeni fizeno z protipozarniho systému, ujistéte se, Ze pfipadna okna vétsi nez 200 mm se zaviraji prostfednictvim ovladacich prvka.

» Ujistéte se, Ze bdhem pohybu nemiiZe dojit k zadnému sevfeni mezi pohyblivymi a pevnymi ¢astmi zafizeni.

o Umistéte trvalym zplisobem Stitek popisujici runi manévr do blizkosti prvku, ktery tento manévr umoZiuje.
* Po namontovani pohonu se ujistéte, ze mechanismus, ochranny systém a rucni manévr funguiji spravné.
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1  POPIS VROBKU A UCEL POUZITI

ROBUS je fada samosvornych elektromechanickych pohond uréenych k automatizaci posuvnych bran. Jsou vybaveny elektronickou fidici jednotkou a konektorem pro
prijimac radiového ovladani SMXI nebo OXI (volitelné pfislusenstvi). Elektricka zapojeni k externim zafizenim jsou zjednodusena diky pouziti ,BLUEBUS', technologie, ktera
umoznuje zapojeni vice zafizeni jen pomoci 2 vodic(i. ROBUSy funguji pomoci elektrické energie; v pfipadé vypadku napajeni z elektrické sité je mozné provést odblokovani

pomoci prislusného klice a branu posouvat ruéné nebo je mozné pouzit volitelné pfislusenstvi: interni nouzovou baterii PS124, ktera umoznuje nékolik manévrd, i kdyz

chybi napdjeni ze sité.

APOZOR! - Jakékoli jiné pouZiti, odliSné od zde popsaného a v prostiedi jiném, nez je uvedeno v tomto navodu, se

povazuje za nevhodné a zakazané!

ab Porovnani zaklad Dara pohonu ROB
RB600 / RB600P RB1000 / RB1000P RB500HS RB500HS/V1

Max. délka kfidla (m) 8 12 8 8
Max. hmotnost kfidla (kg) 600 1000 500 500
Napéjeni (V) 230 230 230 120
Odbér proudu (A) 2,5 2,3 2,2 4,2
Vykon (W) 515 450 460 460
Rychlost (m/s) 0,31 0,28 0,44 0,44
Max. kroutici moment pfi rozbéhu (Nm), ktery 18 27 13 13
odpovida sile (N) 600 900 360 360
Ln;;ge;g;ysllflr:l&lﬁ moment (Nm), ktery 390 50 PG? ﬁ?
Pracovni cykly (cykly/h)
- délka kfidla do 4 m 40 50 40 40
- délka kfidla do 8 m 20 25 20 20
Stupen ochrany (IP) 44 44 44 44
Pracovni teplota (C°) -20 ... +50 -20 ... +50 -20 ... +50 -20 ... +50
Rozméry (mm) 330 x212 x 303 v. 330 x 212 x 308 v. 330 x 212 x 303 v. 330 x212 x 303 v.
Hmotnost (kg) 11 13 11 11
Ridici jednotka RBA3 RBA3 RBAG/HS RBA3/HS

Poznamka: 1 kg = 9,81 N (pfiklad: 600 N = 61 kg)

APozor! Jakékoli jiné pouziti, odliSné nebo s rozméry vétsimi, nez jsou zde uvedeny, se povazuje za neodpovidajici
ucelu poutziti. Nice se zfika jakékoli odpovédnosti za Skody zpiisobené nevhodnym pouzivanim.

) OMEZENi POUZITI

Udaje tykajici se charakteristik vyrobki fady ROBUS jsou uvedeny v kapitole 12 ,Technické parametry” a jsou to jediné hodnoty, které umoZfiuji spravné posouzeni vhodnosti
pouziti.

Konstrukeni vlastnosti ROBUSU je predurcuji k pouziti na posuvnych branach, v souladu s omezenimi uvedenymi v tabulce 2. Vhodnost ROBUSu k automatizaci urcité
posuvné brany zavisi na tfeni a dalSich jevech, i pfilezitostnych, jako je pfitomnost ledu, ktery miiZe branit pohybu kfidla.

Pro skutecné ovéfeni je naprosto nezbytné zméfit silu potfebnou k pohybu kfidla béhem celé jeho drahy a zkontrolovat, zda tato sila nepiekracuje polovinu ,jmenovitého
krouticiho momentu uvedeného v kapitole 12 ,Technické parametry” (doporucuje se rezerva 50 %, protoze nepfiznivé klimatické podminky mohou zvysit tfeni). Kromé toho
je pro stanoveni poCtu cykL(i/hod., nepretrzitych cykll @ maximalni dovolené rychlosti tfeba vzit v Gvahu Udaje v tabulce 1.

V kapitole 12 ,Technické parametry” je uveden odhad ,Zivotnosti’, tj. primérné ekonomickeé trvanlivosti vyrobku. Hodnota je silné ovlivnéna indexem zatéze manévrd, ili
souctem v3ech faktor(, které se podileji na opotiebeni. K provedeni odhadu je tfeba seist viechny indexy zatéze v tabulce 2 a potom celkovy vysledek porovnat v grafu
odhadované Zivotnosti. Napfiklad ROBUS 400 na brané s hmotnosti 200 kg, délkou 5 metrd, bez dalSich zatéZovych prvkl dosahne indexu zatéze 50 % (30+20). Z grafu
vychdzi odhadovana Zivotnost 80.000 cykld.
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Tabulka 2 - Odhad Zivotnosti v souladu s indexem zatéZe manévru

Index zatéze % UG LY Rgggggg/s\” Zivotnost v cyklech

Hmotnost brany (kg)

Do 200 10 5 30

200 + 400 30 10 40 260.000

400 + 500 50 20 60 S 240000 \

500 + 600 - 30 - T 220000

600 + 800 - 40 - £ 200000

800 + 900 - 50 - R 180,000

900 + 1000 - 60 - 160.000

Délka k¥idla (m)

Do 4 10 5 15 140.000

4:6 20 10 25 120,000 \

6+8 35 20 35 100.000 N

8-10 _ 35 _ 80.000

10+ 12 - 50 - - RN

Dal3i zatézové prvky 40.000 ~
(zohlednit, pokud je pravdépodobnost jejich vyskytu vyssi nez 10 %) 20.000 S~
Teelota prostredi vyiéi nez 10 10 10 | 0

nebo kost ad 80 %
Pfitomnost prachu nebo pisku 15 15 15 -
PFitomnost soli 20 20 20 Index zatéze %
Pferuseni manévru z Foto 15 10 20

Pferuseni manévru ze Stop 25 20 30

Rychlost vy3si nez L4 rychla“ 20 15 25

Rozbéh aktivni 25 20 25

Celkovy index zatéze %:

Poznamka: pokud index zatéze prekracuje 100 %, znamena to, Ze podminky presahuji pfijatelny limit. Doporucuje se pouzit model vy33i fady.

3 MONTAZ j

ADilesité! Pred provedenim montaZe vyrobku zkontrolujte kapitolu 2 a kapitolu 12 (technické parametry). Zkontrolujte, zda je teplota vhodna

Apro rozsah poutZiti.

Obr. 1 zobrazuje obsah baleni: zkontrolujte material.

33

@@@
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0Obr. 2 zobrazuje polohu rliznych komponentd v typickém systému s pfislusenstvim

Nice:

a - pohon ROBUS
b - fotoburiky

¢ - sloupky pro fotoburiky

d - klicovy prepinac / digitalni klavesnice

e - majak
f - ozubeny hieben




-

Dpzozshanea Dy

P i

©

~

kabely.

il E
EIE
=158
19
I
‘ 212 mm ‘
\ I 1
[«
0+10mmI 0+10 mm
| e — ] _Hl |
_l [ mm ) — mm ]
192 mm ° (O i O 192 mm
Y \
330 mm 0 -+ 50 mm 0 - 50 mm 330 mm
.
01. | Provedte vykop zakladu a pfipravte trubky pro elektrické
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02.

Pripevnéte dvé kotvy k zakladové desce; jedna matice shora a jedna
zespodu.

ASspodni matice musi byt utaZena tak, aby
horni zavity vycnivaly piiblizné 25/35 mm.

25 - 35 mm

03.

Do vykopu vylijte beton pro upevnéni zakladové desky.

MANe3 beton ztvrdne, zkontrolujte, zda
je zakladova deska dokonale ve vodovaze a rovnobézna s kidlem
brany.

04.

Pockejte na ztvrdnuti betonu.

05.

6 - Cesky

Upevnéte pohon:

a - Odstrante horni matice z kotev.

b - Postavte pohon na kotvy: zkontrolujte, zda je rovnobézny s
kfidlem brany.

¢ - Nasadte dodané podlozky a matice a lehce je utahnéte.




d - K vyskovému nastaveni pohonu pouzijte regulacni Srouby:
ozubené kolo dejte do spravné vysky, tj. 1+2 mm pod ozubenym
hfebenem (aby hmotnost brany nezatézovala pohon).

~

0

e/ f/ g - Odblokujte pohon.

h - Rucné zcela oteviete branu.

i - Na ozubené kolo pohonu polozte prvni kus ozubeného hfebenu:
zkontrolujte, zda licuje s hranou kfidla a zda je mezi ozubenym kolem
a hiebenem vile 1+2 mm (aby hmotnost brany nezatézovala pohon).

L - Upevnéte kus ozubeného hfebenu.
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m - Rucné posouvejte branu a upevnéte dalsi kusy
ozubeného hiebenu, pficemz pouZivejte ozubené kolo
jako vychozi bod.

n - Pfipadné odfiznéte piecnivajici konec ozubeného

hrebenu. A
/
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06. | Rucné oteviete a zaviete branu a zkontrolujte, zda ozubeny hfeben klouze v fadé po ozubeném kole. Poznamka:
zkontroluijte, zda je mezi ozubenym kolem a hiebenem viile 1+2 mm po celé délce kfidla.

07. | Pevné utahnéte matice, kterymi je pohon pfipevnén
k zakladové desce, a zakryjte je pfisluSnymi krytkami.

08. | Upevnéte dorazové listy koncovych spinaci pfi OTEVRENI a ZAVRENI: provedte stejné kroky pro oba koncové spinace.

&\Pro verze RB6OOP 3 RB1000P s indukénim kon-

covym spinatem je optimalni vzdalenost liSty 3 az 8 mm.
:ﬂ] : amnRA ) i 3-8 mm
o [}
o e}




OTEVRENi:
a - Rucné oteviete branu na 2/3 cm od mechanického dorazu.
b - Dorazovou liStu nasurite na ozubeny hieben ve sméru otevirani az do bodu, kde zasahne koncovy spinac (uslysite ,cvaknuti“ spinace).

¢ - Po ,cvaknuti® posurite Listu jesté o 2 cm dale (minimalné).
d - Pfipevnéte liStu koncového spinace k ozubenému hiebenu pomoci pfislusnych Sroubkd.

— [
Y 23cm

ZAVRENI:
a - Rucné zavfete branu na 2/3 cm od mechanického dorazu.
b - Dorazovou liStu nasurite na ozubeny hfeben ve sméru zavirani az do bodu, kde zasahne koncovy spinac (uslysite ,cvaknuti® spinace).

¢ - Po ,cvaknuti® posurite listu jesté o 2 cm dale (minimalné).
d - Pfipevnéte listu koncového spinace k ozubenému hiebenu pomoci pfislusnych Sroubkd.

09. | Rutné zablokujte motor.

10. | Nalepte Stitek znazorfiujici pokyny k odblokovani.

Pro montaz zafizeni planovanych v systému konzultujte pfislusné navody.

A DOLEZITE! - Pohon je pfipraven (nastaveni z vyroby) pro montaz na pravé strané (obr. 5), ale pokud ho je tieba namontovat
vlevo, musite provést kroky znazornéné na obr. 6.

e

o
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4 ELEKTRICKA ZAPOJENI

APOZOR! - Viechna elektricka zapojeni musi byt provedena, kdyz je vypnuté napajeni zafizeni. Chybna zapojeni
mohou zplisobit $kody na zafizeni nebo na osobach.

Apoz0R! - Pousité kabely musi byt vhodné pro typ montaZe; napfiklad pro instalaci ve vnitinim prostiedi se
doporucuje kabel typu HO3VV-F, pro instalaci venku se doporucuje kabel typu HO7RN-F.

Obr. 2 znazorfiuje elektricka zapojeni v typickém systému; na obr. 7 je schéma elektrickych zapojeni, ktera vyzaduje fidici jednotka.

4.1 - Typ elektrickych kabelii

Zapojeni Typ kabelu Maximalni délka
A NAPAJENT 1 kabel: 3 x 1,5 mm2 30m*
B MAJAK S ANTENOU 1 kabel: 2 x 0,5 mm2 20m

1 koaxialni kabel RG58 20 m (doporucuje se < 5 m)

C FOTOBUNKY 1 kabel: 2 x 0,25 mm2 30 m **
D KLICOVY PREPINAC 2 kabely: 2 x 0,5 mm2 *** 50 m
E PEVNA HRANA 1 kabel: 2 x 0,5 mm2 **** 30m
F POHYBLIVA HRANA 1 kabel: 2 x 0,5 mm2 **** 30 m *we
* Pokud je napajeci kabel del3i nez 30 m, vyzaduje se kabel s vét3im priifezem, napifiklad 3 x 2,5 mm2, a je nutné bezpecnostni uzemnéni v blizkosti pohonu.
* Pokud je kabel ,BLUEBUS® del3i nez 30 m, ale maximalné 50 m, vyZzaduje se kabel 2 x 1 mm2.
rrE Dva kabely 2 x 0,5 mm2 mohou byt nahrazeny jedinym kabelem 4 x 0,5 mm2.
Fkx Pokud je pitomna vice nez jedna hrana, doporuceny typ zapojeni viz odstavec 8.1 ,Vstup STOP",
***xx - Kzapojeni pohyblivych hran na posuvnych kfidlech je tfeba pouzit vhodna zafizeni, ktera umoziuji spojeni i tehdy, kdyz jsou vrata v pohybu.

4.2 - Zapojeni elektrickych kabeli: obr. 7

Funkce Popis

FLASH - Viystup pro zapojeni jednoho majaku Nice (modely najdete v kapitole ,TECHNICKE PARAMETRY" na strané 28). Béhem manévru jsou vydavany
zablesky s frekvenci 0,5 s sviti / 0,5 s zhasnuty.

OGl - Vystup ,Kontrolka oteviené brany”; je mozné zapojit jednu signalizatni zarovku 24 V max. 4 W. Miize byt naprogramovan i pro jiné funkce; viz
odstavec 7.4 ,Funkce druhé trovné”.

BLUEBUS - Na tuto svorku lze zapojit kompatibilni zafizeni; véechna se zapoji paralelné jen dvéma vodici, po kterych probiha jak elektrické napdjeni, tak
komunikacni signaly. BLizsi informace o BLUEBUS jsou uvedeny v odstavci 8.1 ,BLUEBUS",

STOP - Vstup pro zafizeni, ktera zablokuji nebo pfipadné zastavi probihajici manévr; po vhodné Upravé vstupu je mozné zapojit kontakty typu
,Normalné zavieny’, typu ,Normalné otevfeny" nebo zafizeni s konstantnim odporem.

Sbs - Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb v rezimu Krok-za-krokem; je mozné zapojit kontakty typu ,Normalné otevfeny".

OPEN - Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb jen ve sméru otevirani; je mozné zapojit kontakty typu ,Normalné otevieny"

CLOSE - Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb jen ve sméru zavirani; je mozné zapojit kontakty typu ,Normalné otevieny".

AUX_IN - Vstup pro zafizeni, ktera zablokuji nebo pfipadné zastavi probihajici manévr; na tento vstup je mozné zapojit kontakty typu ,Normalné
zavieny"; s pouzitim zafizeni Oview je mozné zménit funkci vstupu, ktery je z vyroby konfigurovan jako STOP.

ANTENNA - Vstup pro zapojeni antény radiového pfijimace (anténa zabudovana v ELDC).
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Pfi provadéni elektrickych zapojeni postupujte tak, jak je popsano dale a v souladu s obr. 7:

01. Oteviete kryt: vydroubuijte Sroub a vytahnéte kryt smérem nahoru.

02. Prptahnéte napajeci kabel pfipravenym otvorem (nechte ho delSi o 20/30 cm) a zapojte ho do pfisluSné svorky.

03. Prptahnéte kabely pro planovana nebo jiz pfitomna zafizeni v systému pfipravenym otvorem (nechte je del3i o 20/30 cm) a zapojte je do pfisluSnych svorek, jak je
vidét na obr. 7.

04. Pried zavienim krytu provedte poZadované programovani: kapitola 7.

05. Zavrete kryt s pouzitim pfislusného Sroubu.

PREPINAC Kontrolka otevfené
SELECTOR = ¢ oGl = briny

TLACITKA PRO ]
KEYS = PROGRAMOVANI TX - RX = FOTOBUNKY

A OVLADANI
LED = LED FUNKCI OPEN = OTEWRI
RECEIVER = RADIOVY PRUIMAC CLOSE = ZARI

. _ KLiCowy

AERIAL = ANTENA W = PREPINAC
FUSE = POJISTKA AUX_IN = POMOCNY VSTUP
FLASH = MAJAK

X RX

FLASH OGl 5 5 OPEN CLOSE AUXIN
24V 4W O
©)
=2 BAVIRN
% T

~
S

Stop

KEYS

00000000
00000000
00000000
o oo
000
[elele}
[elyeNe)]
000
000

— SELECTOR

ce W
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5 SPUSTENI POHONU A KONTROLA ZAPOJENi

5.1 - Zapojeni pohonu do elektrické sité

AProzOR! - Zapojeni pohonu do elektrickeé sité musi provést kvalifikovany a zkuseny pracovnik pfi plném dodrzovani
zakond, norem a predpist platnych ve vasi zemi.

Postupuijte nasledovné:

01. | Rucné odblokujte pohon, abyste mohli pohybovat branou v obou smérech.

02. Dgjte kridlo brany do poloviny drahy.

03. | Ru¢né zablokujte pohon.

04. | Zapnéte elektrické napdjeni ze sité a zkontrolujte,

- zda led BLUEBUS blika pravidelné s frekvenci jeden zablesk za sekundu;
- zda blikaji i led na fotoburikach (na TX i na RX); typ zableski neni dilezity, ten zavisi na jinych faktorech;
- zda je rozsviceny majak zapojeny na vystup FLASH a kontrolni Zarovka zapojena na vystup OGI

S W T
____ \ OFF FLASH
o7 7 7 7 [ * -
ON & f K 4 4 |
T~|‘ g 7 &3
~4 e 0
O H
|
s
=
D

A Pokud toto vSe nenastane, je tfeba postupovat nasledovné:

05. | Vypnéte elektrické napajeni ze sité a zkontrolujte: elektrickd zapojeni, nasmérovani fotobunék a pojistky.

6 KOLAUDACE A UVEDENi DO PROVOZU

Toto jsou nejdlilezitéjsi faze v realizaci automatického systému, jejichz tcelem je zarutit maximalni bezpecnost zafizeni. Kolaudaci musi provést kvalifikovany a zkuseny
pracovnik, ktery rozhodne, jaké zkousky jsou potfebné v zavislosti na pritomnych rizicich, a zkontroluje, zda byly dodrzeny zakony, normy a predpisy, obzvlasté pozadavky
norem EN 13241-1, EN 12445 a EN 12453. Pfidavna zafizeni podléhaji zvlastni kolaudaci jednak kviili jejich funkénosti, jednak kvdli spravné spolupraci s ROBUSem:
postupujte podle navodt k jednotlivym zafizenim.

6.1 - Kolaudace
Kolaudaci lze pouzit i pro pravidelnou provérku zafizeni, ktera tvofi automaticky systém. Kazdy jednotlivy komponent automatického systému (citlivé hrany, fotoburiky,
nouzovy stop atd.) vyZaduje specifickou fazi kolaudace. U téchto zafizeni je tfeba postupovat podle pfislusnych navodd.
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Kolaudace ROBUSu se provadi v téchto krocich:

01.  Zkontrolujte, zda bylo pfisné dodrZeno v3e uvedené v kapitole upozornéni.

02. Odblokujte motor a zkontrolujte, zda je mozné rucné otevirat a zavirat branu silou ne vétsi, nez je hodnota pfedepsana omezenim
pouziti v tabulce 1.

03.

04. S pouzitim klicového pfepinace nebo ovladaciho tlagitka nebo vysilace provedte zkousky zavieni a otevieni brany a zkontrolujte, zda pohyb odpovida
otekavanému.

05.  Provedte nékolik zkoudek pro zhodnoceni plynulého pohybu brany, pfipadnych vad montaze nebo sefizeni a pitomnosti bodd tfeni.

06. Zkontrolujte spravnou funkci kazdého bezpecnostniho zafizeni pfitomného v systému (fotoburiky, citlivé hrany atd.). Zkontrolujte funkci fotobunék

07. ajejich pfipadné rudeni s dalSimi zafizenimi:
1 - Projedte valeckem o priiméru 5 cm a délce 30 cm pres optickou osu: nejprve blizko TX, potom blizko RX. 2 - Zkontroluijte, zda v kazdém pfipadé fotoburiky
zasahnou tak, Ze pfejdou z aktivniho stavu do stavu alarmu a naopak. 3 - Zkontrolujte, zda zasah vyvola na fidici jednotce ocekavanou akci: napfiklad béhem
zaviraciho manévru vyvola reverzaci pohybu. 4 - Pokazdé, kdyz zafizeni zasahne, musi led ,BLUEBUS" na fidici jednotce vydat 2 rychlé zablesky na potvrzeni, Ze
jednotka rozpoznala udalost.

08.  Pokud byly nebezpetné situace vyvolané pohybem brany feSeny omezenim narazové sily, je tfeba provést méfeni sily v souladu s normou EN 12445.

Pokud se nastaveni ,rychlosti“ a ovladani ,sily motoru® pouzivaji jako pomocny systém ke snizeni narazove sily, zkousejte a najdéte nastaveni, ktera nabizeji
nejlepsi vysledky.

6.2 - Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu mize nastat az po UspéSném absolvovani viech fazi kolaudace (odstavec 6.1). Je zakazano ¢astecné
nebo ,provizorni“ uvedeni do provozu.

01. | Sestavte a uchovejte alespori 10 let slozku technické dokumentace automatického zafizeni, ktera musi obsahovat: komplexni nakres automatického systému,
schéma elektrickych zapojeni, analyzu rizik a pfislu$na pfijata fedeni, prohlaseni o shodé od vyrobce viech pouzitych zafizeni (pro ROBUS pouZijte pfilozené
Prohlasenti o shodé ES), kopii navodu k pouzivani a servisni plan automatického systému.

02. | Spouzitim klicového piepinace nebo vysilace provedte zkousky zavfeni a otevfeni brany a zkontrolujte, zda pohyb odpovida ofekavanému.

03. | Vypliite a piedejte majiteli pohonu prohlaseni o shodé pohonu.

04. | Predejte majiteli pohonu ,navod k pouzivani® (oddélitelna pfiloha).

05. | Sestavte a predejte majiteli zafizeni servisni plan.

06. | Nastaveni sily je dllezité z hlediska bezpecnosti a musi byt provedeno kvalifikovanym pracovnikem s maximalni pozornosti. DiileZité! - Silu nastavte na
dostatecny stupen, ktery umoziiuje provedeni manévru spravnym zpiisobem. Hodnoty vy33i, nez jsou potiebné k pohybu brany, mohou v pfipadé narazu na
piekazku vyvinout takovou silu, ktera mize zpdsobit zranéni osobam a zvifatlm nebo poskodit majetek.

07. | Pred uvedenim pohonu do provozu informujte majitele vhodnou formou a pisemné o nebezpecich a rizicich, ktera nadale trvaji.
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[ PROGRAMOVANi

V tomto ndvodu jsou postupy programovani vysvétleny s pouzitim ikon; vyznam je uveden v nasledujicich vysvétlivkach:

VYSVETLIVKY
| Popis

1z
—D— led sviti @ spravny postup
7 1 N\

. led zhasnuta @ nespravny postup
N~ 1 7

E led kratce blika A tlacitko ,OPEN" = otevirani
7 1 N\
AN 4

4 led pomalu blika v tlaitko ,CLOSE" = zavirani
7 1N
e tlatitko ,Stop* = stop
/EF]\ led blika velmi rychle Stop/Set Hatitka, Sef*= pro programovani

ON ‘

ﬁ zapnéte elektrické napajeni ze sité T podrzte stisknuté tlacitko

OFF

xe »

$ vypnéte elektrické napajeni ze sité 0 pustte tlacitko

\.’L
pockejte... w stisknéte a pustte tlacitko

7.1 - Programovani

Na Fidici jednotce ROBUSu jsou k dispozici nékteré programovatelné funkce; nastaveni funkci se provadi pomoci 3 tlacitek na fidici jednotce [ A], [Stop/
Set], ['¥] a zobrazuji se pomoci 8 led: L1....L8.

Tlatitka Funkce %38 . T &6 o5 3

o = —

A Tlatitko ,OPEN" umoZiuje ovladat otevirani brany nebo se posouvat smérem nahoru v U - <
bodech programovani. Al &

[2|[F]

Stop/ | Tlatitko ,STOP/SET* umoziiuje zastavit manévr. Je-li stisknuto déle nez 5 s, umoziiuje LED Ls|| &
Set vstoupit do programovani. ik %
Tlacitko ,,CLOSE” umozriuje ovladat zavirani brany nebo se posouvat smérem dolli v s LS

v ey ]

bodech programovani. aRN

7.2 - Funkce prvni trovné (funkce ON-OFF)
Programovatelné funkce ROBUSu jsou dostupné ve dvou Urovnich:

Prvni Giroveii: funkce nastavitelné zplisobem ON-OFF (aktivni nebo neaktivni). V tomto pfipadé kazda z led L1....L8 ukazuje jednu funkci; pokud led sviti,
funkce je aktivni, pokud je led zhasnuta, funkce je neaktivni; viz tabulku 5.

Led Funkce Popis

L1 Automatické zavieni Tato funkce umoZiiuje automatické zavfeni brany po uplynuti naprogramované

doby pauzy. Z vyroby je doba pauzy nastavena na 30 sekund, ale mdze byt upravena na 5, 15, 30, 45, 60, 80,
120 a 180 sekund. Pokud je funkce neaktivni, provoz je

Lpoloautomaticky"”,

L2 Zavri po foto Tato funkce umoZfiuje udrzet branu otevfenou jen po dobu potiebnou k prljezdu, protoze
zasah ,Foto” vyvola vZdy automatické zavfeni s dobou pauzy 5 s (nezavisle na naprogramované hodnoté).

Funkce se Lisi podle toho, zda je nebo neni aktivni funkce ,Automatické
zavieni®,
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L3

Vizdy zavii

Daliid ia "Mitnmatirld 7autani” naalbtivnis hrana vydvu dacdhna nalahu inlndhna
otevieni (i kdyz k uvolnéni Foto dojde dfive). Po uvolnéni Foto se provede automatické
zatvorenie s pauzou b s.

Pokud je "Automatické zavieni" aktivni: oteviraci manévr se zastavi ihned po

uvolneni fotobuniek a vykona sa automatickeé zatvorenie s pauzou 5 s.

Fiinlkra "7auvfi nn Fatn" ca dealtivmio vzdv Ldv? ia mandur nfariéan nfilbazam Stan

Neni-Li funkce "Zavii po Foto" aktivni, doba pauzy bude takova, jak je naprogramovana
nebo nedojde k automatickému zavreni, pokud funkce automatického zavieni neni

Funkce ,Vzdy zavii“ zasahne a vyvola zavieni brany, kdyZ po obnoveni napajeni

fidici jednotka rozpozna otevienou branu. Z bezpecnostnich divod( manévru
predchazi 5 s blikani majaku. Pokud funkce neni aktivni, po obnoveni napdjeni kiidlo
zlstane nehybné.

L4

Stand-By

Tato funkce umoziiuje sniZit spotfebu na minimum, coz je uzitecné zejména pi provozu s
nouzovou baterii.

Pokud je tato funkce aktivni, po 1 minuté od ukonceni manévru fidici jednotka vypne
vystup BLUEBUS (a tedy zafizeni) a viechny led kromé led BLUEBUS, ktera bude blikat
pomaleji. Kdyz fidici jednotka obdrZi pfikaz, obnovi plnou funkci. Pokud funkce neni
aktivni, nedochazi k Uspore energie.

L5

Rozbéh

Aktivaci této funkce se deaktivuje postupny rozbéh na zatatku kazdého manévru; to umoZziiuje mit maximalni
silu rozbéhu, coz je uzitetné v situacich, kde je vysoké

statické treni, napfiklad v pfipadé snéhu nebo ledu, ktery ztézuje pohyb kridla. Pokud je

rozbéh neaktivni, manévr zacne s postupnym zrychlovanim.

L6

Predbézné blikani

Funkce pfedbézného blikani pfidava pauzu 3 s mezi zapnuti majaku a zatatek manévru, a to pro v¢asné
upozornéni na nebezpecnou situaci. Pokud predbézné blikani neni aktivni, majak se
zapne soucasné se zaCatkem manévru.

L7

JZavii” bude
Castetné otevieni”

Aktivaci této funkce vstup ,CLOSE® aktivuje manévr ¢asteného otevieni (viz led L6 v tabulce 7).

L8

Rezim ,Slave” (podiizeny)

Aktivaci této funkce se ROBUS stava ,Slave” (podiizenym): tak je mozné synchronizovat
funkci 2 pohond na protilehlych kidlech, kde jeden pohon funguje jako Master a druhy jako Slave; blizsi
informace najdete v odstavci 8.3 ,ROBUS v rezimu ,Slave”.

B&hem normalniho provozu ROBUSu jsou led L1....L8 bud rozsvicené, nebo zhasnuté, na zakladé stavu funkce, kterou predstavuiji; napfiklad L1 sviti, pokud je aktivni
JAutomatické zavieni®.

7.3 - Programovani prvni trovné (funkce ON-OFF)

Z vyroby jsou funkce prvni rovné véechny nastaveny na ,OFF’, ale mohou se kdykoli zménit, jak je uvedeno v tabulce 6. BEhem provadéni postupu davejte
pozor, protoZe mate maximalni ¢as 10 s mezi stisknutim jednoho tlacitka a druhého, jinak se postup automaticky ukon¢i a do paméti se uloZi Upravy
provedené do toho okamziku.

Tabulka 6 - Zména funkci ON-OFF I E

<«
01. Stisknéte a podrite stisknuté tlatitko [Stop/Set] pfiblizné 3 s. 35
o , W »
02. Pustte tlacitko [Stop/Set], kdyz led L1 zacne blikat. Ij L1 < a
71N

03 Stisknéte a pustte tlacitko [A] nebo [W] pro piesun zableski led na pozadovanou ,Led hand hand

© (L1..L8 -Tabulka 5). * W nebo (]
04 Stisknéte a pustte tlacitko [Stop/Set] pro zménu stavu funkce (kratké zablesky = OFF; dlouhé zablesky g‘. f()» $ OFF

= ON) \Ij/ ON
7N

05. Pockejte 10 s na ukonceni programovani z divodu uplynuti maximalniho ¢asu. % 10s
Poznamka: body 3 a 4 lze zopakovat béhem téze faze programovani pro nastaveni dalSich funkci ON nebo OFF.
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7.4 - Funkce druhé tirovné (nastavitelné parametry)

Druha uroven: parametry nastavitelné na stupnici hodnot (hodnoty od 1 do 8); v tomto pfipadé kazda led L1....L8 ukazuje nastavenou hodnotu z 8

moznych; viz tabulku 7.

Tabulka 7 - Seznam programovatelnych funkci: druha troven

Led Parametr Uroveri Hodrota Popis
Poznamka: parametry zvyraznéné Sedou barvou predstavuji nastaveni z vyroby.
L1 5s
L2 15s
L3 30s
L1 Doba pauzy L4 45 s Upravuje dobu pauzy, tj. ¢as pred automatickym zavienim.
Ma acinek jen tehdy, kdyz je aktivni automatické zavfeni.
L5 60 s
L6 80s
L7 120 s
L8 180 s
L1 Otevfi - stop - zavfi - stop
L2 Otevfi - stop - zavii - otevii
L3 Otevfi - zavfi - otevfi - zavfi
L4 Bytovy diim
Funkce L5 Bvtovy dom 2 (vi ¥ Upravuje posloupnost pikazil prifazenych ke vstupu Sbs
L2 krok-za-krokem ytovy dtim 2 (vice nez 2" bude stop) nebo k 1. radiovému pfikazu
L6 Krok-za-krokem 2 (méné nez 2“ bude ¢astetné
otevieni)
L7 Osoba pfitomna
L8 Otevieni ,poloautomaticky’, zavieni
,0s0ba pritomna“
L1 Velmi pomala
L2 Pomala
L3 Stiedni
L3 Rychlost motoru L4 Rychla Upravuje rychlost motoru béhem normalniho chodu.
L5 i rychld
Velmi rychld MOD. 250HS: hodnota z vyroby = L5
L6 Super rychld
L7 Otevirani ,rychle®; zavirani ,pomalu”
L8 Otevirani ,super rychle’, zavir. ,rychle®
L1 Funkce ,Kontrolka oteviené brany*
L2 Aktivni, je-li kfidlo zavfené
L3 Aktivni, je-li kfidlo oteviené
; La ARGV s radiovem vV 3 Upravuje funkci pfifazenou k vystupu OGI (jakakoli funkce
L4 Vystup OG tivni gragiovygn vystupem C. je piifazena k vystupu, kdy? je aktivni, dodava napéti 24 V
L5 Aktivni s radiovym vystupem ¢. 3 (-30% +50%) s maximalnim vykoners=4 W).
L6 Aktivni s radiovym vystupem ¢. 4
L7 Kontrolka servisu
L8 Elektrozamek
L1 Super lehké kidlo
L2 Velmi lehké kiidlo
L3 Lehké kridlo Upravuje systém ovladani sily motoru pro jeho pfizplisoben
LS Sila motoru L4 Stiedni kfidlo hmotnosti brany. Systém ovladani sily méfi i teplotu
U TTART prostiedi a automaticky zvy3uje silu v pfipadé mimoradné
L5 Stfedné tezké kridlo nizkych teplot.
L6 Tézké kridlo
L7 Velmi tézké kfidlo
L8 Super tézkeé kfidlo
L1 0,5m
L2 1m )
L3 Upravuje miru ¢astecného otevieni. Castecné otevirani lze
1,5m ovladat 2. radiovym pfikazem nebo vstupem ,ZAVRI, je-li
L6 Castetné otevFeni L4 2m nastavena funkce ,Zavfi* bude ,Castetné otevfeni".
L5 2,56m
L6 3m
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L7 3,4m
L8 4m
L1 Automatické (na zakladé obtiznosti
manévr()
L2 1000
L3 2000 o o o
L7 Avizosevsu  [L4 | 4000 pciadavel nasens ohon (12 0veC 86 vizo
L5 7000 servisu®).
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledek 1. manévru
L2 Vysledek 2. manévru
L3 Vysledek 3. manévru
L8 Seznam chyb L4 Vysledek 4. manévru Umozniuje zkontrolovat typ poruchy, ke kte.ré dq§lo béhem
- - poslednich 8 manévr(i (viz odstavec 9.1 Historie poruch®).
L5 Vysledek 5. manévru
L6 Vysledek 6. manévru
L7 Vysledek 7. manévru
L8 Vysledek 8. manévru (nejstarsiho)
Viechny parametry mohou byt upraveny libovolné, bez jakékoli kontraindikace; jediné nastaveni ,Sily motoru” mize vyzadovat zvlastni pozornost:
» NedoporuCuje se pouzivat vysoké hodnoty sily ke kompenzaci skuteCnosti, Ze kfidlo ma neobvyklé body tfeni; nadmérna sila miZe ohrozit funkci bezpe¢nostniho
systému nebo poskodit kFidlo.
« Pokud se ovladani ,Sily motoru” pouziva jako pomocny systém ke snizeni narazové sily, po kazdém nastaveni zopakujte méfeni sily, jak urcuje norma EN 12453,
» Opotfebeni a klimatické podminky maji vliv na pohyb brany, proto je tfeba pravidelné kontrolovat nastaveni sily.

7.5 - Programovani druhé Girovné (nastavitelné parametry)

Z vyroby jsou nastavitelné parametry nastaveny na hodnoty zvyraznéné v tabulce 7 s: € €p, ale mohou se kdykoli zménit, jak je uvedeno v tabulce 8.
B&hem provadéni postupu davejte pozor, protoze mate maximalni ¢as 10 s mezi stisknutim jednoho tlaCitka a druhého, jinak se postup automaticky ukonci
a do paméti se ulozi Upravy provedené do toho okamziku.

Tabulka 8 - Zména nastavitelnych parametril Priklad
01. Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] pfiblizné 3 s. « L3¢
02. Pustte tlacitko [Stop/Set], kdyz led L1 zacne blikat. Ij L1 < o
03 Stisknéte a pustte tlacitko [A] nebo [W] pro presun zableskii led na pozadovanou ,Led" > > hand i
" (L1.L8 -Tabulka 7). ‘ ~—nebo |EG—— [q
04. Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] po celou dobu béhem krokd 5 a 6. « W
05 Pockejte priblizné 3 s, nez se rozsviti led, ktera predstavuje aktualni Groven parametru, ktery upravujete. :lj’_
7 1N
.\ v o «» »
06. Stisknéte a pustte tlacitko [A] nebo [ W] pro pfesun led, ktera predstavuje hodnotu parametru. nebo ]
N »
07. Pustte tlacitko [Stop/Set]. \ 0
08. Pockejte 10 s na ukonceni programovani z ddvodu uplynuti maximalniho Casu. % 10s
Poznamka: body 3 az 7 lze zopakovat béhem téze faze programovani pro nastaveni dalSich parametrd.

Cesky - 17



7.6 - Nacteni zafizeni

Po zapnuti napajeni je tfeba nechat fidici jednotku nacist zafizeni zapojena na vstupy BLUEBUS a STOP. Pfed touto fazi led L1 a L2 blikaji, coz znamena, Ze je tfeba provést
natteni zafizeni.

01. | Podrzte stisknuta tlacitka [A] a [Stop/Set]. -
02. | Pustte tlacitka, kdyZ led L1 a L2 zatnou blikat velmi rychle (asi po 3 s). [ _
03. | Pockejte nékolik sekund, aby fidici jednotka dokoncila nacteni zafizeni. 09
04. | Na konci natteni musi led STOP zlistat rozsvicend, led L1 a L2 zhasnou (pfipadné zacnou blikat led LED | :
L3aL4). 0=
s
[l

Fazi nalteni zapojenych zafizeni lze kdykoli zopakovat, i po montazi, napfiklad pokud se pfida dal3i zafizeni; k provedeni nového nacteni viz odstavec 8.4 ,Nacteni dalSich
zafizeni".

7.7 - Nacteni délky kridla
Po nacteni zafizeni zatnou blikat led L3 a L4; to znamena, Ze je tfeba nechat fidici jednotku nacist délku kfidla (vzdalenost od koncového spinace pfi zavieni po koncovy
spinac pii otevieni); tento rozmér je potfebny k vypoctu bod(i zpomaleni a bodu ¢astecného otevieni.

01. | Podrzte stisknuta tlacitka [Stop/Set] a [V]. vow
02. | Pustte tlacitka, kdyz zatne manévr (asi po 3 s). [ _
03. | Zkontrolujte, zda probihajici manévr je otevirani, jinak stisknéte tlacitko [Stop/Set] : 3
a co nejpozornéji zkontrolujte kapitolu 3 (obr. 5 a 6); potom zopakujte v3e od bodu 1. LED |52
04. | Pockejte, az Fidici jednotka dokondi oteviraci manévr az po koncovy spinac pfi BE
otevfeni; hned potom zacne zaviraci manévr. L[5
3
05. | Pockejte, az fidici jednotka dokonci zaviraci manévr. 8 M

Nacteni délky kfidla zpiisobem 2 pro model 500HS

Umozfuje konfiguraci:

+ ,Zpomaleni” pfi otevirani a zavfeni na 10 cm;

« Nastaveni rychlosti motoru® pfi otevirani a zavirani na 100% (super rychly rezim, viz tabulku 8).

Tento rezim se aktivuje béhem faze nacteni zafizeni tak, Ze podrzite stisknuta tlacitka [Stop/Set] a [ '] déle nez 8 sekund. Po 8 sekundach budou zablesky led L3 a L4
velmi rychlé; tehdy je mozné pustit tlacitka [Stop/Set] a [V].
Pokud toto ve nenastane, je tfeba ihned vypnout napajeni fidici jednotky a s nejvétsi pozornosti zkontrolovat elektricka zapojenti.

7.8 - Kontrola pohybu brany
Po nacteni délky kridla se doporucuje provést nékolik manévrd a zkontrolovat spravny pohyb brany.

01. | Stisknéte tlacitko [A] pro ovladani manévru ,Otevii‘; zkontrolujte, zda otevirani brany probiha plynule bez zmény rychlosti; teprve kdy? je kidlo mezi 70 a 50
cm od koncového spinace pfi otevfeni, musi zpomalit a zastavit zasahem koncového spinace 2+3 cm od mechanického dorazu pfi otevfeni.

02. | Stisknéte tlatitko [W'] pro ovladani manévru ,Zavii‘; zkontrolujte, zda zavirani brany probiha plynule bez zmény rychlosti; teprve kdy? je kfidlo mezi 70 a 50 cm
od koncového spinace pfi zavieni, musi zpomalit a zastavit zasahem koncového spinace 2+3 cm od mechanického dorazu pfi zavieni.

03. | Béhem manévri zkontrolujte, zda majak vydava zablesky v intervalech 0,5 s sviti a 0,5 s zhasnuty. Je-Li pfitomna, zkontrolujte i zablesky kontrolky zapojené na
svorku OGl: pomalé zablesky pi otevirani, rychlé pfi zavirani.

04. | Provedte nékolik oteviracich a zaviracich manévri za tcelem odhaleni pfipadnych zavad montaze a sefizeni nebo jinych anomalii, jako napfiklad bodd s vétsim
odporem.

05. | Zkontrolujte, zda je upevnéni pohonu ROBUS, ozubeného hiebenu a dorazovych Lit pevné, stabilni a dostatecné odolné i béhem prudkého zrychleni nebo
zpomaleni pohybu brany.
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7.9 - Ptednastavené funkce
Ridici jednotka ROBUSu ma nékolik programovatelnych funkci; z vyroby jsou tyto funkce nastaveny v konfiguraci, ktera by méla vyhovovat vétsing pohond.

Funkce mohou byt kdykoli zménény pomoci spravného postupu programovani. Za timto acelem viz odstavec 7.1 ,Programovani’.

7.10 - Radiovy pfijimac
Pro dalkové ovladani ROBUSu je na fidici jednotce piipraven konektor SM pro volitelné radiové pfijimace typu SMXI nebo OXI.

zasunuti radiového pfijimace provedte krok znazornény na obrazku.

V tabulce 9 je popsana souvislost mezi vystupem radiového pfijimace h 0
a pfikazem, ktery ROBUS provede: " -

Vystup Prikaz

¢. 1 Krok-za-krokem

.2 (astetné otevieni

¢. 3 Otevri

¢ 4 Zavii

& BLIZSi INFORMACE

8.1 - Pfidani nebo odebrani zafizeni

Do automatického systému s ROBUSem je mozné kdykoli pridat nebo odebrat zafizeni. Na ,BLUEBUS® a na vstup ,STOP“ mohou byt zapojeny riizné typy zafizeni, jak je
popsano v nasledujicich odstavcich.
Po pidani nebo odstranéni zafizeni je tieba zopakovat nacteni zafizeni, jak je popsano v odstavci 8.4 ,Nacteni dalSich zafizeni.

Bluebus

BlueBUS je technologie, ktera umoZiiuje provést zapojeni kompatibilnich zafizeni jen pomoci dvou vodicd, kterymi prochdzi jak elektrické napajeni, tak komunikacni
signal. V3echna zafizeni se zapoji paraleln na tyto 2 vodice BlueBUS, aniz by bylo nutné dodrZet polaritu. Kazdé zafizeni je rozpoznavano jednotlivé, protoze mu je pfi
instalaci pfifazena jednoznacna adresa. Na BlueBUS miZete zapojit napfiklad fotoburiky, bezpeCnostni zafizeni, ovladaci tlacitka, signalizaCni kontrolky atd. Ridici
jednotka ROBUSu rozlidi ve fazi natteni viechna zapojena zafizeni, jedno po druhém, a je schopna rozpoznat s mimoradnou jistotou viechny mozné anomalie. Z tohoto
diivodu je tfeba pfi kazdém pfidani nebo odebrani néjakého zafizeni zapojeného na BlueBUS provést na fidici jednotce fazi natteni, jak uvadi odstavec 8.4 ,Nacteni
dalsich zafizeni".

Vstup STOP

STOP je vstup, ktery vyvola okamzité zastaveni manévru, po kterém nasleduje kratka reverzace. Na tento vstup lze zapojit zafizeni s vystupem s kontaktem normalné
otevienym ,NO’, normalné zavienym ,NC* nebo zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ, jako napfiklad citlivé hrany.

Stejné jako u BLUEBUS fidici jednotka béhem faze nacteni (viz odstavec 8.4 ,Natteni dalSich zafizeni“) rozpozna typ zafizeni zapojeného na vstup STOP. Nasledné, kdyz
nastane jakakoli zména vici plvodnimu stavu, bude vyvolan STOP. Na vstup STOP lze zapojit i vice zafizeni a r(izného typu:

* Vice zafizeni NO je mozné zapojit paralelné bez omezeni poctu.
* Vice zafizeni NC je mozné zapojit do série bez omezeni pottu.
« Dvé zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ lze zapojit paralelné. Pokud jsou vice neZ dvé, zapoji se ,kaskadové” s jedinym koncovym odporem 8,2 kQ.

+ Je mozné kombinovat NO a NC, pokud se zapoji 2 kontakty paralelné, ale ke kontaktu NC je tfeba dat do série odpor 8,2 kQ (to umozfiuje i kombinaci 3 zafizeni: NO,

NCa 8,2 kQ).

A pokud se vstup STOP pouziva k zapojeni zafizeni s bezpe¢nostni funkci, jediné zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ zarucuji
bezpecnostni kategorii 3 podle normy EN 954-1.
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Fotoburiky

Systém ,BLUEBUS® umoziiuje pomoci prislusnych propojek, aby fidici jednotka rozpoznala fotoburiky a pfifadila jim spravnou funkci. Adresovani se provadi jak na TX, tak
na RX (propojky se umisti stejnym zp(isobem), pficemz je tfeba dat pozor, aby nebyly dalsi pary fotobunék se stejnou adresou.

V automatickém systému posuvné brany s ROBUSem je mozné instalovat fotobufiky tak, jak znazorfiuje obrazek. Po namontovani nebo odebrani fotobunék je tfeba na
fidici jednotce provést nacteni, jak popisuje odstavec 8.4 ,Nacteni dalSich zafizeni.

Tabulka 10

Fotobuiiky Propojky

oro. | Pt L
oton | e oy
oo | Fulav =50 [y
roro 11| bt 10 &
otz |k ert U
roroa |ttt Ry
FOTO 3 Jedina fotoburika, ktera pokryva cely automaticky systém @

AMontaz FOTO 3 spolu s FOTO Il vyzaduje, aby TX a RX byly umistény v souladu s upozornénim uvedenym v navodu pro fotoburiky.

8.2 - Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B spojuje do jediného zafizeni systém omezeni sily (typ C podle normy EN12453) a detektor pfitomnosti pfekaZek na optické ose mezi vysilatem TX a
pfijimacem RX (typ D podle normy EN12453). Na fotosenzoru FT210B jsou signaly stavu citlivé hrany vysilany prostfednictvim paprsku fotoburiky, ¢imZ spojuiji 2 systémy do
jediného zafizeni. Vysilaci ¢ast umisténa na pohyblivém kfidle je napajena bateriemi, ¢imz odpadaji neestetické systémy zapojeni. Specialni obvody snizuji odbér proudu z
baterie a zarucuji Zivotnost az 15 let (viz navod k vyrobku).

Jediné zafizeni FT210B ve spojeni s citlivou hranou (napfiklad TCB65) umoziiuje dosahnout bezpecnostni Grovné ,primami hrany” poZzadované normou EN 12453 pro
véechny ,typy pouziti“ a ,typy aktivace”

Fotosenzor FT210B ve spojeni s ,odporovymi* citlivymi hranami (8,2 kQ) je bezpe¢ny viici jednotlivé porude (kategorie 3 podle EN 954-1). Ma specialni antikolizni obvod,
ktery piedchazi rudeni s dalSimi i nesynchronizovanymi fotoburikami a umoziiuje pridat dalSi fotoburiky, napiiklad v pfipadé prijezdu tézkych vozidel, kde se bézné pridava
druha fotoburika do vysky 1 m nad zemi. Dal3i informace o zplisobu zapojeni a adresovani najdete v navodu k FT210B.
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8.3 - ROBUS v rezimu ,Slave"

Vhodnym programovanim a zapojenim mize ROBUS fungovat v rezimu ,Slave” (podfizeny). Tento zplisob provozu se pouZiva, kdyZ je tfeba automatizovat 2 protilehla kfidla
a jejich pohyb ma byt synchronizovany. Pfi takovém zplsobu jeden ROBUS funguije jako Master (nadfizeny), Cili ovlada pohyb, a druhy ROBUS funguije jako Slave, Cili provadi
piikazy vydané Masterem (z vyroby jsou vsechny ROBUSY Master). Pro konfiguraci ROBUSu jako Slave je tfeba aktivovat funkci prvni drovné ,Rezim Slave® (viz tabulku 5).

01. | Zapojeni mezi ROBUSem Master a ROBUSem Slave se — ] [
provadi pies BLUEBUS.

Avomto pfipadé musi byt dodrzena polarita v zapojeni
mezi dvéma ROBUSY, jak je vidét na obrazku (ostatni zafizeni jsou nadale
bez polarity).

Pro montaz 2 ROBUSI v reZimu Master a Slave provedte
nasledujici kroky:
- Provedte montaz 2 motord.

Nezalezi na tom, ktery motor funguje jako Master a ktery jako Slave. Pfi vybéru berte v Gvahu pouze pohodlnost zapojeni a fakt, Ze pfikaz Krok-za-krokem na
Slave umozriuje Uplné otevieni pouze kidla Slave.

- Zapojte 2 motory.

- Vyberte smér oteviraciho manévru 2 motor( (obr. 5-6).

- Zapnéte napéjeni 2 motordi.

- Na ROBUSu Slave naprogramuite funkci ,Rezim Slave® (viz tabulku 5).

- Provedte nacteni zafizeni na ROBUSu Slave (viz odstavec 7.6 ,Nactteni zafizeni®).

- Provedte nacteni zafizeni na ROBUSu Master (viz odstavec 7.6 ,Nacteni zafizeni®).

- Provedte nacteni délky kfidel na ROBUSu Master (viz odstavec 7.7 ,Nacteni délky kiidla“).
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A pii zapojovani 2 ROBUSI v reZimu Master-Slave davejte pozor na nasledujici:

- Vsechna zafizeni véetné radiového piijimace musi byt zapojena na ROBUS Master.
- V pfipadé pouZiti baterie musi mit oba motory svou vlastni baterii.
- Kazdé programovani na ROBUSu Slave je ignorovano (prevladaji ta na ROBUSu Master) s vyjimkou téch, ktera jsou uvedena v tabulce 11.
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Tabulka 11 - Programovani na ROBUSu Slave nezavisle na ROBUSu Master

Funkce prvni trovné (funkce ON - OFF) Funkce druhé urovné (nastavitelné parametry)
Stand-by Rychlost motoru
Rozbéh Vystup OGI
Rezim Slave Sila motoru
Seznam chyb

Na Slave je mozné zapojit:

o vlastni majak (Flash)

« vlastni Kontrolku oteviené brany (OGl)

o vlastni citlivou hranu (Stop)

« vlastni zafizeni (Sbs), které ovlada Uplné otevieni jen kidla Slave

Na Slave se vstupy Open, Close a Aux_In nepouZivaji.

8.4 - Nacteni dalSich zarizeni

Obvykle se operace nacteni zafizeni zapojenych na BLUEBUS a vstup STOP provadi béhem faze montaze. Je viak mozné nacteni zopakovat, pokud jsou pfidana nebo
odstranéna zafizeni, jak je uvedeno v tabulce 12.

Tabulka 12 - Nacteni dalSich zafizeni Priklad
I « -
01. Podrite stisknuta tlacitka [A] a [Stop/Set]. ( 0 a < A
. vr, v v . . » 3 » N2
02. Pustte tlacitka, kdyz led L1 a L2 zacnou velmi rychle blikat (cca po 3 s). o |8QT |j v
2 AL P4 L2
03.  Pockejte nekolik sekund, az fidici jednotka dokonci nacteni zafizeni. %
0 Po nacteni led L1 a L2 prestanou blikat, led STOP musi z{stat rozsvicena a led L1...L8 O I

se rozsviti na zakladé stavu funkci ON-OFF, které predstavuii.

APo piidani nebo odstranéni zafizent je tieba znovu provést kolaudaci automatické brany, jak je uvedeno v odstavci
,6.1 Kolaudace”.

8.5 - Zapojeni programatoru Oview

K fidici jednotce je mozné pfipojit programovaci jednotku Oview
prostiednictvim rozhrani IBT4N pres sbérnicovy kabel se 4
vnitfnimi elektrickymi vodici. Tato jednotka umoznuje kompletni
a rychlé programovani funkci, nastaveni parametrd, aktualizaci
firmwaru fidici jednotky, diagnostiku pro odhaleni pfipadnych
poruch a pravidelny servis.

Oview umoZiuje pracovat s fidici jednotkou na vzdalenost

maximalné 100 m. Pokud je v siti ,BusT4“ propojeno vice fidicich

jednotek mezi sebou, pfipojenim Oview k jedné z nich je mozné

zobrazit na jeho displeji vSechny jednotky v siti (max. 16 fidicich jednotek).

Jednotka Oview m0Ze zdstat pfipojena k fidici jednotce i béhem
normalniho provozu pohonu, coz umozriuje uZivateli posilat
piikazy pres specialni menu.

APOzZOR! - Pred zapojenim rozhrani IBT4N je tieba
vypnout elektrické napajeni ze sité do fidici jednotky.

8.6 - Specialni funkce

Funkee ,VZdy otevii*

Funkce ,Vzdy otevii“ je vlastnost fidici jednotky, ktera umoZzriuje ovladat oteviraci manévr vzdy, kdyz piikaz ,Krok-za-krokem® (Sbs) trva déle nez 2 sekundy; to je uZitecné
napfiklad pro zapojeni kontaktu programovacich hodin na svorku Sbs pro udrzeni oteviené brany béhem urCitého Casového Useku. Tato vlastnost plati bez ohledu na to,
jak je naprogramovan vstup Sbs, s vyjimkou nastaveni ,Zavii’, viz parametr ,Funkce krok-za-krokem® v tabulce 7.

APokud je vstup STOP pouzit k zapojeni zafizeni s bezpetnostni funkci, jen zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ
zaruCuji pfiméfenou bezpecnost vici porucham.
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Funkee ,Pohyb v kazdém pfipadé"

V pfipadé, Ze by nékteré bezpecnostni zafizeni nefungovalo spravné nebo bylo pokaZené, je mozné i tak ovladat a pohybovat branou v rezimu ,0soba pfitomna’

svvr

Avizo servisu

ROBUS dokaze upozornit uzivatele, kdy provést servisni prohlidku pohonu. Pocet manévr(, po kterych zacina signalizace, je volitelny z 8 Grovni pomoci nastavitelného
parametru ,Avizo servisu“ (viz tabulku 7).

Uroven 1 je ,automaticka“ a vychazi z obtiznosti manévrd, ¢ili z namahy a trvani manévru. Ostatni nastaveni jsou zaloZena na poctu manévrd.

Pozadovany servis je signalizovan prostfednictvim majaku Flash nebo Zarovky pfipojené na vystup OGI, kdyZ je tento nastaven jako ,Kontrolka servisu® (viz tabulku 7).

Na zakladé poctu provedenych manévrli v porovnani s naprogramovanym poctem vydavaji majak a kontrolka servisu signaly uvedené v tabulce 13.

Tabulka 13 - Signaly aviza servisu

Pocet manévrii Signaly na majaku Signaly na kontrolce servisu
Méné nez 80 % limitu Normalni (0.5 s rozsviceny, 0.5 s zhasnuty) Rozsvicend 2 s na zaCatku otevirani
Mezi 81 a 100 % limitu Na zatatku maneviu ziistane razsviceny 2 s, patom Blika béhem celého manévru

pokracuje normalné

Na zacatku a na konci manévru zlistane rozsviceny 2 s, potom

, . o i
Vice nez 100 % limitu pokracuje normalné

Stale blika

Kontrola poctu provedenych manévrii

Pomoci funkce ,Avizo servisu” je mozné zkontrolovat v procentech pocet provedenych manévri oproti nastavenému limitu. Pfi kontrole postupujte tak, jak je uvedeno v
tabulce 14.

Tabulka 14 - Kontrola poctu provedenych manévrii Piklad
01. Podrzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] pfiblizné 3 s. \ W 3g
N . s »
02. Pustte tlacitko [Stop/Set], kdyz led L1 zacne blikat. ‘E']’ L1 \ W
71N
03 Stisknéte a pustte tlacitko [A] nebo [W] a posufite zablesky led na L7 pro parametr «» «» <.
* L Avizo servisu’. < W nebo ] jr gk,
04.  Podrzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] po celou dobu béhem krokii 5, 6 a 7. < @
05 Pockejte pfiblizné 3 s, neZ se rozsviti led, ktera predstavuje aktualni Groven parametru ,Avizo _‘lj’_ 35
T servisu' TN
o o - e
06.  Stisknéte a pustte tlatitka [A] a [V]. \ T a BaT
Led pfislusejici vybrané drovni vyda nékolik zablesku. Pocet zableskd predstavuje
procento provedenych manévrii (v ndsobcich 10 %) oproti nastavenému limitu. s
07.  Napfiklad: kdy? je avizo servisu nastaveno na L6, ¢ili 10000, 10 % odpovida 1000 manévrim; pokud led ukaze 4 7S N S P § pocet=?
zablesky, znamena to, Ze bylo dosazeno 40 % manévr (Cili mezi 4000 a 4999 manévry). Pokud nebylo dosazeno ani
10 % manévrd, led nevyda zadny zablesk.
e »
08. Pustte tlacitko [Stop/Set]. « A

Vymazani pocitadla manévrii

Po provedeni servisu zafizeni je tfeba vymazat pocitadlo manévr.
Postupuijte tak, jak je popsano v tabulce 15.

Tabulka 15 - Vymazani pocitadla manévrii Priklad
01.  Podrite stisknuté tlacitko [Stop/Set] pfiblizné 3 s. 20T 1 3s
o , - W
02. Pustte tlacitko [Stop/Set], kdyz led L1 zacne blikat. d 1|
71N w
03. Stis'knéte a.pu“st'tetlaél'tko [A] nebo [W] a posunite zablesky led na L7 pro parametr < hand b P > o
JAvizo servisu'” FL_neo p QL il 14 L7




€«
04. Podrite stisknuté tlacitko [Stop/Set] po celou dobu béhem krokd 5, 6 a 7.

05 Pockejte priblizné 3 s, nez se rozsviti led, ktera predstavuje aktualni roven parametru ,Avizo servisu'. T13s

Podrzte stisknuta tlacitka [A] a [W] alespon 5 s, potom obé pustte.

« _«
06. |ed, ktera piedstavuje vybranou Grovef, vyda sérii rychlych zableskd, kterymi signalizuje, Ze potitadlo a ' 55 E
manévr{ bylo vynulovano. ol

7

A

»
07. Pustte tlatitko [Stop/Set]. g.. —
8.7 - Zapojeni dalSich zafizeni
Pokud potfebujete napajet néjaké externi zafizeni, napfiklad ctecku bezkontaktnich karet nebo osvétleni
klicového spinace, je mozné ziskat napajeni, jak znazorfiuje obrazek. STOP SBS
Napajeci napéti je 24 V== (-30% +50%) s maximalnim odbérem 100 mA. @@ E@
©) N
Ny
5
e

8.8 - Prislusenstvi

Pro ROBUS je vhodné nasledujici volitelné pfisluenstvi:

» SMXI nebo OXI radiovy pfijimac 433.92 MHz s digitalnim kddovanim Rolling Code

¢ PS124 nouzova baterie 24 V - 1,2 Ah se zabudovanou nabijeckou

» SOLEMYO systém napajeni solarni energii (pro montdz a zapojeni viz navod k vyrobku)

SMXI nebo OXI PsS124

O DIAGNOSTIKA

V pfipadé nespravné funkce zplisobené problémy ve fazi montaze nebo poruchou nahlédnéte do tabulky 16:

Tabulka 16
Problém Reseni
Radiovy vysila¢ neovlada branu a led na Zkontrolujte, zda nejsou vybité baterie vysilace, pfipadné je vyménte.
vysilaci se nerozsviti
Radiovy vysila¢ neovlada branu, ale led na Zkontrolujte, zda je vysila¢ spravné ulozen v paméti radiového pfijimace. Zkontrolujte,
vysilaci se rozsviti zda je ROBUS napéjen sitovym napétim.
Neovlada se zadny manévr a led Zkontrolujte, zda nejsou spalené pojistky; v tomto piipadé zjistéte pfi¢inu poruchy a potom je vyménte za nové se
,BLUEBUS" neblika stejnymi parametry.

Zkontroluijte, zda je pfikaz skute¢né pfijat. KdyZ pikaz pfijde na vstup Sbs, musi se rozsvitit prislusna led ,Sbs";
naopak, pokud se pouziva radiovy vysila¢, musi led ,BlueBus” vydat dva rychlé zablesky.

Neovlada se zadny manévr a majak je Zkontrolujte, zda je pfikaz skutecné pfijat. Kdyz pfikaz pfijde na vstup Sbs, musi se rozsvitit prislusna led ,Sbs";
zhasnuty naopak, pokud se pouZiva radiovy vysila¢, musi led ,BlueBus” vydat dva rychlé zablesky.
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Neovlada se zadny manévr a majak vyda Zjistéte pocet zableskl a porovnejte je v tabulce 18.
nékolik zableskd

Manévr zacne, ale hned potom dojde k Zvolena sila by mohla byt pfili$ nizka pro typ brany. Zkontrolujte, zda nejsou prekazky, a piipadné vyberte vy3si
reverzaci silu.

Manévr je proveden spravné, ale majak Zkontrolujte, zda je béhem manévru napéti na svorce FLASH majaku (protoze je pferuSované, hodnota napéti je
nefunguje bezvyznamna: priblizné 10-30 Vcc).

Pokud je napéti, problém je v Zarovce, kterou je tfeba vyménit za novou se stejnou hodnotou. Pokud
napéti neni, mohlo by jit o prepéti na vystupu FLASH; zkontrolujte, zda neni zkrat na

kabelu.
Manévr je proveden spravné, ale kontrolka Zkontrolujte typ funkce nastavené pro vystup OGI (tabulka 7).
OGI nefunguje Kdyz ma byt kontrolka rozsvicena, zkontrolujte, zda je napéti na svorce OGI (cca 24 V). Pokud

je napéti, problém je v kontrolce, kterou bude tfeba vyménit za novou se stejnymi
parametry. Pokud napéti neni, mohlo by jit o pfepéti na vystupu OGI; zkontrolujte, zda neni
zkrat na kabelu.

9.1 - Historie poruch

ROBUS umozriuje zobrazit piipadné chyby, které se projevily béhem poslednich 8 manévri, napfiklad preruSeni manévru kviili zasahu fotoburiky nebo citlivé hrany. Pro
kontrolu seznamu chyb postupujte jako v tabulce 17.

Tabulka 17 - Historie poruch Pfiklad

€«
01. Podrite stisknuté tlacitko [Stop/Set] pfiblizné 3 s. \ W 3s
»
02. Pustte tlacitko [Stop/Set], kdyZ led L1 zaCne blikat. SN L1 < a1
7 1N
03 Stisknéte a pustte tlatitko [A] nebo [ W] a posufite zablesky led na L8 pro parametr > «» oy
*Seznam chyb’, ‘ L nebo’ QI l;‘ L8
€«
04.  Podrzte stisknuté tlacitko [Stop/Set] po celou dobu béhem kroki 5 a 6. < @
Pockejte pfiblizné 3 s, neZ se rozsviti led odpovidajici manévriim, béhem kterych se projevily
05 chyby. Led L1 predstavuje vysledek nejnovéjSiho manévru, led L8 ukazuje vysledek nejstarsiho 35 T
* osmého manévru. Pokud led sviti, znamena to, Ze béhem manévru se projevily chyby; pokud je led /I;l\
zhasnutd, znamena to, Ze manévr byl dokoncen bez anomalii.
06 Stisknéte a pustte tlacitka [A] a [¥] pro vybér pozadovaného manévru: «» > s <,
" Prislusna led vyda tolik zableskd, kolik by normalné vydal majak po urcité chybé (viz tabulku 18). g“ LU _a § LU 4
71N
»
07.  Pustte tlatitko [Stop/Set]. < 0

9.2 - Diagnostika a signaly
Néktera zafizeni vydavaji pfimo specialni signaly, pomoci kterych je mozné rozpoznat stav jejich funkce nebo pripadné poruchy.

9.2.1 - Signaly pfes majak
Vystrazny majak FLASH vydava béhem manévru jeden zablesk kazdou sekundu; kdyz dojde k néjaké chybé, vydava rychlejsi zablesky; tyto zablesky se opakuji dvakrat,
oddélené sekundovou pauzou.

Signaly Pfitina Re3eni

1 zablesk Chyba v systému Bluebus Na zatatku manévru kontrola zafizeni zapojenych na BLUEBUS neodpovida

pauza 1s tém, ktera byla ulozena do paméti ve fazi nateni. Je mozné, Ze mate pokazené

1 zéblesk zafizeni, provedte kontrolu a pfipadnou vyménu. Pokud byly provedeny Upravy, je tfeba
zopakovat nacteni.

2 zablesky Zasah fotoburiky Na za¢atku manévru jedna nebo vice fotobunék nedava souhlas k pohybu.

pauzals Zkontrolujte, zda nejsou piekazky.

2 z&blesky Béhem pohybu je to normalni, pokud je skutecné piitomna prekazka.

3 zablesky Zasah omezovace ,Sily motoru” Béhem pohybu narazilo kiidlo na vétsi odpor; zjistéte pficinu.

pauza 1 s

3 zablesky

4 zéblesky Zasah vstupu STOP Na zatatku manévru nebo béhem pohybu do3lo k zasahu vstupu STOP; zjistéte

pauza 1 s pficinu.

4 zablesky
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5 zableskl Chyba ve vnitinich parametrech Pockejte alespon 30 sekund a znovu zkuste dat pfikaz; pokud stav pretrvava, mize jit o vaznou
pauza 1s fidici jednotky poruchu a bude tfeba vyménit elektronickou desku.

5 zableskd

6 zableskd Prekroten maximalni limit Pockejte nékolik minut, aby se omezova¢ manévr{ vratil pod maximalni limit.

pauza 1 s manévrl za hodinu

6 zableskil

7 zableskl Chyba ve vnitinich elektrickych Na nékolik sekund odpojte viechny obvody napdjeni a potom znovu zkuste dét piikaz; pokud stav
pauza 1s obvodech pietrvava, mlze jit o vaznou poruchu a bude tfeba vyménit elektronickou desku.

7 zdbleskd

8 zableskd Jiz je ptitomen pfikaz, ktery Zkontrolujte typ prikazu, ktery je stale pfitomen; napfiklad mdze jit o pikaz z hodin na vstupu ,Otevii".
pauza 1 s nedovoluje provést dalsi

8 zableski pfikazy

9 zableskl Pohon byl zamknut pikazem Odemknéte pohon odeslanim piikazu ,0dblokovat pohon”.

pauza 1 s ,Zablokovat pohon*

9 zableskd

9.2.2 - Signaly na fidici jednotce

Na fidici jednotce ROBUSu se nachazi fada LED, z nichz kazda Lo =
miiZe vydavat zvlastni signaly jak béhem normalniho provozu, tak . . . . . .
mide vyddat 23 S| 1= ST o = 378 7=
=% f B [ ] |
i %3 2 & & 3 & £
s % @ o o 2
[
0:
s
=
=
Os |2
D A
1.6AT O || &
|Bef=
ab >, ed na svorka ( edno
ed B : Pricina Akce
Zhasnuta Chyba Zkontrolujte napajeni. Zkontrolujte, zda nevyhorely pojistky; v takovém pfipadé
zjistéte pricinu poruchy a potom je vyméfite za nové stejné hodnoty.
Rozsvicena Vazna chyba Jde o vaznou chybu; zkuste na nékolik sekund vypnout fidici jednotku. Pokud

stav pietrvava, jde o poruchu a je tfeba vyménit elektronickou desku.

1 zablesk za sekundu Ve OK

Normalni provoz fidici jednotky

2 rychlé zablesky

Doslo ke zméné stavu vstupli Je to normalni, kdyz dojde ke zméné na jednom ze vstup(: OPEN, STOP,

zasah fotoburiky nebo byl pouzit radiovy vysilac.

Rada zablesk( Rizné Je to stejna signalizace jako na majaku. Viz tabulku 18.
oddélenych sekundovou
pauzou
Pitina Akce
Zhasnuta Zéasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni zapojena na vstup STOP.
Rozsvicena Vie OK Vstup STOP aktivni
Pritina Akce
Zhasnuta Vie OK Vstup Sbs neaktivni
Rozsvicena Zé&sah vstupu Sbs Je to normalni, pokud je skutecné aktivni zafizeni zapojené na vstup Sbs.

Pricina Akce

Zhasnuta Ve OK Vstup APRE neaktivni

Rozsvicena Zasah vstupu OPEN Je to normalni, pokud je skute¢né aktivni zafizeni zapojené na vstup OTEVRI.
Pricina Akce

Zhasnuta

Vie OK

Vstup CHIUDE neaktivni

Rozsvicena

Zasah vstupu CLOSE

Je to normélni, pokud je skute¢né aktivni zafizeni zapojené na vstup ZAVRI.

Pricina

Akce

Zhasnuta Rozpojeni kontaktu vstupu Zkontrolujte zafizeni zapojena na vstup AUX_IN.
AXU_IN
Rozsvicena Vie OK Vstup AUX_IN aktivni
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Tabulka 20 - Led na tlacitkach fidici jednotky
Popis

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze ,Automatické zavieni” neni aktivni.

Rozsvicena Béhem nprmalniho provozu signalizuje, Ze ,Automatické zavieni” je aktivni.

Blika

*Probiha programovani funkci.
*Pokud blika soucasné s led L2, znamena to, Ze je tfeba provést fazi naCteni zafizeni (odstavec 7.6).

Popis

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuije, Ze ,Zavfi po foto* neni aktivni.

Rozsvicena Béhem nprmalniho provozu signalizuje, Ze ,Zavii po foto” je aktivni.

Blika

*Probiha programovani funkci.
*Pokud blika soucasné s led L1, znamena to, Ze je tfeba provést fazi nateni zafizeni (odstavec 7.6).

Popis

Zhasnuta Béhem norfmalniho provozu signalizuje, Ze ,Vzdy zavii” neni aktivni.

Rozsvicena Béhem nprmalniho provozu signalizuje, Ze ,Vzdy zavfi” je aktivni.

Blika

*Probiha programovani funkci.
+Pokud blika soutasné s led L4, znamena to, Ze je tfeba provést fazi nacteni délky kifdla (odstavec 7.7).

Led L4

Popis

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze ,Stand-By” neni aktivni.

Rozsvicena Béhem nprmalniho provozu signalizuje, Ze ,Stand-By" je aktivni.

Blika

sProbiha programovani funkci.
sPokud blika soucasné s led L3, znamena to, Ze je tfeba provést fazi naCteni délky kidla (odstavec 7.7).

Led L5

Popis

Zhasnuta Béhem nofmalniho provozu signalizuje, ze ,Rozbéh” neni aktivni.

Rozsvicena Béhem nprmalniho provozu signalizuje, Ze ,Rozbéh" je aktivni.

Blika

Probiha programovani funkci.

Popis

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze ,Predbézné blikani“ neni aktivni.

Rozsvicena Béhem nprmalniho provozu signalizuje, Ze ,Pfedbézné blikani” je aktivni.

Blika

Probiha programovani funki.

Led L7

Popis

Zhasnuta Béhem nofmalniho provozu signalizuje, Ze vstup ,ZAVRI aktivuje zaviraci manévr. Rozsvicena Behem normalniho provozu signalizuje,

%e vstup ,ZAVRI" akt

vuje manévr Castecného otevreni. Blika

Probiha programovani funkci.

Led L8

Popis

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje, ze ROBUS je konfigurovan jako Master.

Rozsvicena Béhem nprmalniho provozu signalizuje, ze ROBUS je konfigurovan jako Slave.

Blika

Probiha programovani funkci.

1) LIKVIDACE VYROBKU

Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatického zafizeni, a proto musi byt zlikvidovan spolu s nim.

Stejné jako pfi montazi, i na konci Zivotnosti tohoto vyrobku musi kroky demontaze a likvidace provést kvalifikovany pracovnik. Tento vyrobek se sklada z riiznych typd
materialli: nékteré mohou byt recyklovany, jiné musi byt zlikvidovany. Informujte se o systému recyklace nebo likvidace v souladu s pfedpisy platnymi pro tuto kategorii
vyrobka ve vasi zemi.

APOZOR! - Nékteré Easti vyrobku mohou obsahovat jedovaté nebo nebezpecné Latky, které mohou mit Skodlivé ucinky na
Zivotni prostiedi a na lidské zdravi.

Jak znazoriuje vedlejsi symbol, je zakazano vyhodit tento vyrobek do domovniho odpadu. Provedte proto ,tfidény sbér” podle metod stanovenych
legislativou platnou ve vasi zemi, nebo odevzdejte vyrobek prodejci pfi koupi nového rovnocenného vyrobku.

ApozoR! - Piedpisy platné na mistni irovni mohou stanovit prisné sankce pro pfipad nelegalni
likvidace tohoto vyrobku.
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11 serwvis

K udrZeni stalé trovné bezpenosti a zaruceni maximalni Zivotnosti automatického zafizeni je nutny pravidelny servis: nejpozdéji do 6 mésicli od posledniho servisu nebo

maximalné po 20.000 manévrech. ROBUS ma potitadlo manévr a systém signalizace pozadovaného servisu; viz odstavec 8.6 ,Avizo servisu’.

APOZOR! - Servis musi byt proveden
souladu s platnymi zakony a normami.

piii plném dodrZeni bezpe¢nostnich predpisii uvedenych v tomto navodu a v

01. OFF | Zkontrolujte stav opotfebeni vSech materialll, z nichZ se automaticky systém sklada. Zvlastni pozornost vénuijte jeviim eroze a oxidace konstrukénich
Casti. Dily, které neposkytuji dostatecné zaruky, vyménte.

02. | Provéfte stav opotfebeni pohyblivych ¢asti: ozubené kolo, ozubeny hieben a viechny ¢asti kfidla. Vymérite opotiebované dily.

03. % Provedte viechny zkousky uvedené v odstavci 6.1 - Kolaudace.

12 TECHNICKE PARAMETRY

AVéechny uvedené technické parametry se vztahuiji na teplotu prostredi 20°C (* 5°C).
vyreblue iiyialstoyrraduie posiebpéopdiéndbrachova funkinost a Gcel pouziti.

| RB600/RB600P | RB1000/RB1000P | RB500HS | RB500HS/V1

Typologie Elektromechanicky pohon pro automaticky pohyb posuvnych bran pro rezidencni pouziti, kompletni

s elektronickou fidici jednotkou
Ozubené kolo Z15m4 Z15m4 Z18m4 Z18m4
Maximalni frekvence cykld 100 cykll / den 150 cykll / den 100 cykld / den 100 cykld / den
provozu (pfi jmenovitém (fidici jednotka omezuje cykly | (fidici jednotka omezuje cykly | (fidici jednotka omezuje cykly | (fidici jednotka omezuje cykly
krouticim momentu) na maximum na maximum na maximum na maximum

uvedené v tabulce 2) uvedeng v tabulce 2) uvedené v tabulce 2) uvedené v tabulce 2)
Maximalni doba nepretrzitého 7 minut 5 minut 6 minut 6 minut
provozu (pfi jmenovitém (idici jednotka omezuje (Fidici jednotka omezuje (fidici jednotka omezuje (fidici jednotka omezuje
krouticim momentu) nepretrzity nepretrzity nepretrzity nepietrzity

provoz na max.
uvedené v tabulce 2)

provoz na max.
uvedené v tabulce 2)

provoz na max.
uvedené v tabulce 2)

provoz na max.
uvedené v tabulce 2)

Omezeni pouziti

Obecné je ROBUS schopen automatizovat brany s hmotnosti nebo délkou v souladu s ome-zenim
uvedenym v tabulce 1

Zivotnost Odhadem mezi 20.000 a 250.000 cykld, v zavislosti na podminkach uvedenych v tabulce 2
Napajeni 230 V~ (+10% -15%) 230 V~ (+10% -15%) i~
Verze V1 50/60 Hz 50/60 Hz 2OV (107 15%) 120\~ 50/60 Hz
120 V~ 50/60 Hz 120 V~ 50/60 Hz
Maximalni vykon pfi rozbéhu
. ) 15W[2,5A 450 W 2,3 A
[odpovida Ampérim| [ 4’% /f)verzg /’\?1] I [4, 45£verzn[e /’\:/31] ] 460 W [2,5 A] 460 W [4,8 A]

Izolacni trida

1 (je nutné bezpecnostni uzemnéni)

Nouzové napajeni

S volitelnym pfisluSenstvim PS124

Vystup majak

Pro 2 led majaky ELDC nebo maximalné 2 Zarovky 12V 21 W

Vystup OGI Pro 1 zarovku 24 V max. 4 W (napéti vystupu mize kolisat mezi -30 a +50 % a m0ze ovladat i mala relé)

Uscita BLUEBUS Jeden vystup s maximalni zatézi 15 jednotek BLUEBUS

Vstup STOP Pro kontakty normalné zaviené, normalné oteviené nebo s konstantnim odporem 8,2 kQ; samonacitani (zména oproti stavu
ulozenému v paméti vyvola piikaz ,STOP®)

Vstup Sbs Pro kontakty normalné oteviené (sepnuti kontaktu vyvola prikaz Krok-za-krokem)

Vstup OPEN Pro kontakty normalné otevfené (sepnuti kontaktu vyvola piikaz OTEVRI)

Vstup CLOSE Pro kontakty normalné otevfené (sepnuti kontaktu vyvold piikaz ZAVRI)

Vstup AUX_IN Pro kontakty normalné zavfené (rozepnuti kontaktu vyvold piikaz STOP)

Vstup radio Konektor SM pro pfijimace SMXI nebo OXI

Vstup ANTENNA Radio 52 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Programovatelné funkce

8 funkci typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci (viz tabulky 5 a 7)

Funkce se samonacitanim Automatick

é nacteni zafizeni zapojenych na vystup BLUEBUS
Automatické nacteni typu zafizeni ,STOP” (kontakt NO, NC nebo odpor 8,2 kQ )
Automatické nacteni délky brany a vypocet bod(i zpomaleni a ¢astecného otevreni
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Prohlaseni o shodé ES
a prohlaseni o zabudovani ,,netiplného strojniho zafizeni”

Prohlaseni v souladu se smérnicemi: 2014/30/EU (EMC); 2006/42/ES (MD) piiloha Il, ¢ast B

Poznamka: Obsah tohoto prohlaSeni odpovida obsahu oficialniho dokumentu ulozeného v sidle Nice S.p.A., a zejména jeho posledni revizi dostupné pred tiskem
tohoto navodu. Zde uvedeny text byl upraven z tiskovych diivodd. Kopii pivodniho prohlaseni je mozné vyzadat u Nice S.p.A. (TV), Italie.

(islo prohlageni: 210/ROBUS Revize: 15 Jazyk: (Z

Jméno vyrobce: NICE S.p.A.

Adresa: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV), Italie

Osoba povérena sestavenim technické dokumentace: NICE S.p.A.

Typ vyrobku: Elektromechanicky pohon se zabudovanou fidici jednotkou

Model / Typ: RB600/A, RB600P/A, RB60OP, RB600, RB600/V1, RB600S, RB500HS, RB1000P, RB1000, RB1000/V1, RB1000/A, RB100OP/A, RB500HS, RB500HS/V1

Prislusenstvi: radiovy pfijima¢ OXI, SMXI, SMXIS; nouzova baterie PS124

Nize podepsany Roberto Griffa, ve funkci generalniho feditele, prohladuje na svou vlastni odpovédnost, Ze vy3e uvedené vyrobky spliiuji pozadavky nasledujicich
sméric:

+ SMERNICE EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2014/30/EU z 26. (inora 2014 o harmonizaci pravnich predpisii ¢lenskych statii tykajicich se elektromagnetické
kompatibility (pfepracované znéni), v souladu s nasledujicimi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Dale vyrobek spliiuje pozadavky nasledujici smérnice ve smyslu pozadavki platnych pro ,neliplna strojni zafizeni*:
» SMERNICE EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2006/42/ES ze 17. kvétna 2006 o strojnich zafizenich a o zméné smérnice 95/16/ES (pfepracované znéni)

— Prohlasuje se, Ze pfislusna technicka dokumentace byla vypracovana v souladu s pfilohou VII B smérnice 2006/42/ES a Ze byly dodrzeny nasledujici zakladni
pozadavky: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6-1.5.1-1.5.2-1.5.5-1.5.6-1.5.7-1.5.8-1.5.10-1.5.11 Vyrobce se zavazuje na zakladé odiivodnéné zadosti predat

— kompetentnim organdim piislusné informace o ,netiplném strojnim zafizeni’, pfitemz ziistava nedotceno jeho pravo dusevniho vlastnictvi. Pokud je ,netiplné
strojni zafizeni” uvedeno do provozu v evropské zemi s Girednim jazykem jinym, neZ je ten, ve kterém je psano toto prohlaseni, dovozce ma povinnost pilozit k

— tomuto prohlaseni pfislusny preklad. Upozorfiuje se, Ze ,neliplné strojni zafizeni“ nesmi byt uvedeno do provozu, dokud koncové strojni zafizeni, ve kterém je
zabudovano, nebylo prohlaseno za shodné s ustanovenimi smérnice 2006/42/ES.

Kromé toho vyrobek spliuje pozadavky nasledujicich norem:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Oderzo, 18. zafi 2017
Ing. Roberto Griffa
falni fedi
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g><.___-_________-______-__-____-_-_______-______-_________-______-_______-______-__-____-_-______________-______-__-______-_______-______-_________-______-_______-.

-

Navod k pouzivani
(pfedat koncovému uzivateli)

* Pied prvnim pouzitim automatické brany je ddlezité nechat se poucit

vasim montérem o plvodu zbytkovych rizik a vénovat nékolik
minut Cteni tohoto navodu k pouzivani.

* Je dlezité uchovat tento navod k pouzivani kvili moznym

pochybnostem v budoucnosti a piedat ho pfipadnému novému
majiteli automatické brany.

* Vade automaticka vrata jsou stroj, ktery vérné plni vase piikazy;

nespravnym pouzivanim se mohou stat nebezpecnymi: neovladejte
pohyb automatické brany, pokud se v jejim aktnim dosahu
nachdzeji osoby, zvifata nebo véci.

« Déti: automatické zafizeni zarucuje vysoky stupen bezpeCnosti
tim, Ze svymi detekCnimi systémy brani pohybu béhem piitomnosti
0sob nebo véci a garantuje vzdy predvidatelnou a bezpe¢nou
aktivaci. Pfesto je moudré zakazat détem hrat si v blizkosti
automatické brany a nenechavat vysilace v jejich dosahu: to neni
hra!

» Kontrola zaiizeni: kontrolujte zejména vodici kolecka, koncové dorazy, horni
vedeni a ozubeny hfeben kv(li pfipadnym znamkam opottebeni nebo poskozeni.

- Kazdy mésic zkontrolujte, zda je zafizeni bezpecné a zda funguji
vSechny bezpecnostni prvky.

- Nepouzivejte pohon, pokud vyZaduje opravu nebo sefizeni; porucha
nebo nespravné fungujici vrata mohou zpdsobit zranéni.

* Poruchy: pokud se automaticka vrata chovaji neobvykle, vypnéte
elektrické napajeni pohonu. Nepokousejte se o Zzadnou opravu, ale
pozadejte o zasah vaSeho spolehlivého technika.

- Zafizeni m{ze fungovat ru¢né: odblokujte pohon, jak je popsano v
bodé ,Ru¢ni odblokovani motoru’.

- Neprovadéjte pravy na zafizeni ani v parametrech programovani
a nastaveni pohonu: odpovédnost nese vas monter.

- Kolaudace, pravidelny servis a piipadné opravy musi byt
zaznamenany pracovnikem, ktery je provadi, a doklady ulozeny u
majitele zafizeni.

Dulezité: kdyz jsou pokazené bezpecnostni prvky (fotoburky), je
tfeba nechat automatickou branu co nejdfive opravit. ,Prijjezd je
povolen jen tehdy, kdyzZ jsou vrata otevfena a nehybnd”.

» Likvidace: Na konci zivotnosti pohonu je tfeba, aby jeho likvidaci
proved! kvalifikovany pracovnik a aby materialy byly recyklovany
nebo zlikvidovany v souladu s pfedpisy platnymi ve vasi zemi pro
tuto kategorii vyrobk(.

* Servis: jako kazdé strojni zafizeni i va$ pohon pof%lmjﬁm@{jggw(;ervis, aby
nejdéle a pfi plné bezpecnosti. Dohodnéte si s vasim
spolehlivym technikem servisni plan s pravidelnou frekvenci; Nice
doporucuije servis kazdych 6 mésicdl pfi normalnim domacim
pouzivani, ale tento interval se mdze lisit na zakladé intenzity
pouzivani. Jakykoli

zasah souvisejici s kontrolou musi  servisem nebo opravou
byt proveden jen kvalifikovanym pracovnikem.

* Rucni odblokovani motoru
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